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Manual Ize pouZit pro zakladni nastaveni vS§ech provedeni rady SK500P:

SK 500P zakladnimu typ:

5 x digitalni vstup a 2 x releovy vystup, 2 x analogovy vstup, 1x analogovy vystup
Moznost pfipojeni inkrementalniho HTL snimace pfes digitalni vstupy (A/B kanal)
rozhrani RS234 a RS485 na konektoru typu RJ12, rozhrani CANopen
integrované polohovani ,POSICON*

Typ SK 510P jako SK500P + Bezpecny stop (1-kanal)

Typ SK 530P jako SK500P, navic :

+ 1 dig.vstup + 2 dig.vystupy

Vstup pro TTL inkrementalni snima¢ (A+/A-/B+/B- kanaly)

Izolovany vstup pro PTC termistor na spodni strané ménice

Moznost rozsifeni doplfikovymi moduly CU5 (STO, extra I/0, snima¢ SSI/BiSS/Endat)
Moznost externiho napajeni Fidici ¢asti 24 VDC

Typ SK 550P jako SK530P, navic

Ethernet (on board), voitelné Profinet, Ethernet IP, EtherCAT, Powerlink
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1 Bezpeénostni pokyny

Bezpecnostni a uzivatelské pokyny
pro ménice frekvence

(dle: smérnice pro nizké napéti 2006/95/EEC)

1. VSeobecné

Bé&hem provozu mohou mit méni€ové pohony (odpovidajice svému
kryti) nékteré ¢asti pod napétim, holé, popf. pohybujici se, €i rotu-
jici dily, jakoz i holé povrchy.

Nedovolené sejmuti potfebnych krytl, nevhodné pouziti, Spatna in-
stalace, ¢i obsluha mohou mit za nasledek nebezpecéi tézkych zra-
néni, nebo vécnych poskozeni.

Dalsi informace jsou obsazeny v této dokumentaci.

VS8echny prace pfi dopravé, instalaci, uvedeni do provozu, jakoz i
udrzba sméji byt provadény pouze kvalifikovanym personalem
(IEC 364 popf. CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC 664
nebo DIN VDE 0110 a pfi dodrzovani mistnich bezpecnostnich
predpist).

Kvalifikovany personal ve smyslu téchto zakladnich bezpeénost-
nich pokynl jsou osoby, které jsou divérné seznameny s ve-stav-
bou, montézi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku, a ziskali
pro svou ¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Pouziti v Evropé

Ménic frekvence je soucast ur¢ena k montazi do elektrickych zafi-
zeni a strojl.

P¥i vestavbé do stroju je zakdzano uvedeni ménice do provozu (].
zahajeni urcitého provozu) pokud neni zajiSténo, Ze stroj odpovida
pozadavkiim evropské smérnice 2006/42/EEC (smérnice pro
strojni zafizeni); dale také normé EN 60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni uréitého provozu) je povoleno
pouze pfi dodrzeni smérnice elektromagnetické kompatibility —
smérnice 2004/108/EEC.

Ménice splfiuji pozadavky smérnice pro zafizeni nizkého napéti
2006/95/EEC.. Harmonizované jsou uvedeny v ProhlaSeni o
shodé.

Technicka data, jakoz i udaje k zapojeni jsou na vykonovém Stitku
a v dokumentaci, a musi byt bezpodmine¢né dodrzeny.

3. Transport, uskladnéni

Je tfeba hledét pokynu pro transport, skladovani a pfimérené pou-
zivani.

4. Instalace

Poloha a chlazeni pfistroje musi odpovidat pfedpisim pfislu§né
dokumentace.

Ménice je tfeba chranit proti nepfipustnym zatizenim. Obzvlasté pfi
transportu a uzivani nesméji byt zadné konstrukeni dily ohybany
a/nebo ménény izolaéni vzdalenosti. Omezte dotyk s elektro-
nickymi prvky a kontakty.

MéniCe obsahuji stavebni prvky, které mohou byt pfi nepfimére-
ném zachazeni snadno elektrostaticky poSkozeny. Elektrické kom-
ponenty nesméji byt mechanicky poskozeny, nebo zni¢eny (nebez-
peci Ujmy na zdravi!).

5. Elektrické pripojeni

Pfi praci na ménici pod napétim je tfeba dodrZet narodni bezpec-
nostni predpisy.

Elektricka instalace musi byt provedena podle pfislusnych pfed-
pist (napf. pruméry vodicq, jisténi, pfipojeni ochranného vodice).
Z tohoto vychazejici pokyny jsou obsazeny v dokumentaci.
Pokyny pro instalaci dle elektromagnetické kompatibility (EMC), -
jako stinéni, zemnéni, usporadani filtr(l a polozeni vodict — se na-
chazi v dokumentaci ménice. Tyto pokyny je tfeba stale dodrzovat
i u ménicl oznac¢enych znackou CE. Dodrzeni zakonem predepsa-
nych meznich hodnot EMC je v odpovédnosti vyrobce zafizeni
nebo stroje.

6. Provoz

Zaftizeni, ve kterych je vestavén méni¢, musi byt vybavena pfipad-
nymi kontrolnimi a ochrannymi prvky podle pravé platnych bezpec-
nostnich opatfeni, napf. pracovni prostfedky, bezpecnostni pred-
pisy, apod.

Zmény ovladaciho softwaru méni€e jsou vyhrazeny.

Po odpojeni méni¢e od napajeciho napéti je zakazano se ihned
dotykat ¢asti ménice vedoucich napéti a vykonovych pfivodu z da-
vodu nabitych kondenzator(. Je tfeba dodrzet pokyny na odpovi-
dajicich vystraznych Stitcich ménice.

Béhem provozu musi zustat vS§echny kryty zavieny.

7. Udrzba

Po odpojeni ménice od napajeni zlistava elektricky naboj na kon-
denzatorech — viz upozornéni na bezpecénostnich Stitcich na pfi-
stroji.

Dodrzujte pokyny uvadéné v dokumentaci vyrobce.

Tyto bezpecnostni pokyny uschovejte!
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1.1 Bezpecnostni a instalacni pokyny

Ménice frekvence fady NORDAC SK 500P jsou uréeny pro nasazeni v pramyslovych silnoproudych zafizenich
a2 Pracuji s napétimi, ktera pfi dotyku mohou zpusobit téZka zranéni nebo i smrt.

¢ Instalace a prace jsou povoleny pouze osobam z elektrotechnickou kvalifikaci a pfi vypnutém pfistroji
\ bez napéti. Témto osobam musi byt k dispozici tento navod k obsluze a musi byt jimi disledné
4 dodrzovan.

e Mistni pfedpisy pro stavbu elektrickych zafizeni jakoz i bezpe¢nostni pokyny musi byt také dodrzeny.

¢ P¥istroj po odpojeni sitového napajeni obsahuje jesté 5 minut nebezpelné napéti.

e U jednofazového pristroje (230V) musi byt indukénost sité alespon 100uH na fazi. Neni-li toto spl-
néno, je tfeba predradit sitovou tlumivku.

e Pro bezpecné oddéleni od sité je tfeba odpoijit sitové napajeni ménice frekvence ve v§ech pdlech.

e Také v klidovém stavu motoru (napf. blokovani elektroniky, zablokovani pohonu nebo zkrat na vy-

stupnich svorkach) mohou sitové svorky, motorové svorky a svorky brzdného rezistoru vést nebez-
pecné napéti. Klidovy stav motoru neni totozny s galvanickym oddélenim od sité.

» Pozor, také prvky Fidici karty a obzvlaste pfipojovaci zditky pro odnimatelné technologickeé jednotky
vedou nebezpeéna napéti. Ridici svorky jsou od sitového potencialu oddéleny.

e Pozor, pfi ur¢itém nastaveni se mize méni¢ frekvence po pfipojeni sitového napéti automaticky
rozb&hnout.

e Ménic frekvence je uréen pouze pro pevné pfipojeni a nesmi byt provozovan bez G¢inného uzem-
néni, které odpovidd mistnim pfedpisim pro velké hodnoty svodovych proudu
(> 3,5mA). VDE 0160 predepisuje polozeni druhého uzemnovaciho vodi¢e nebo uzemnovaci vodi¢
o prlifezu minimalné 10mm?.

e Pro ménice frekvence nejsou bézné proudové chranic¢e vhodné jako jedina ochrana, pokud mistni
predpisy nepfipousti moznou stejnosmérnou slozku v poruchovém proudu. Proudové chrani¢e musi
byt citlivé na obé slozky proudu ( dle EN 50178).

o Ménice frekvence NORDAC SK 5xxP jsou pfi spravném provozovani bezudrzbové. Pfi vyskytu pra-
chu ve vzduchu je tfeba chladici plochy pravidelné Cistit tlakovym vzduchem.

y

Chladi¢ a vSechny dalSi kovové dily se mohou zahtat na teplotu nad 70°C.

PFi montazi je tfeba dodrzet dostatecny odstup od sousednich prvku. Pfi pracich na kompo-
nentech dbejte na dostate¢nou ¢asovou prodlevu pro vychladnuti.

Vykonova €ast vede také po odpojeni sitového napéti jesté 5 minut napéti. Svorky ménice,
motorové vedeni a svorky motoru mohou vést napéti!

Dotyk otevienych nebo volnych svorek, vodi€u a €asti pfistroje mlize vést k tézkym zrané-
nim nebo zpUsobit smrt!

Nea—t::i% Préace jsou povoleny pouze osobam s kvalifikaci elektro a pfi beznapé&tovém stavu pfistroje.

Y
[

Déti a vefejnost nesméji mit k pfistroji pfistup a zasahovat do néj!

Pristroj smi byt pouZit pouze k vyrobcem stanovenému ucéelu. Neopravnéné zmény a po-
uziti nahradnich dild a pfipravk(, které nejsou zakoupeny od vyrobce nebo jim doporu-
¢eny, mohou zapfi€init poZar, elektrické rany a zranéni.

Uchovaveijte tuto pfiruc¢ku na pfistupném misté a predejte ji kazdému uzivatelil

Toto je vyrobek vyhrazeného zafizeni dle IEC 61800-3. V obytném prostfedi muze tento
vyrobek zpusobovat vysokofrekvencéni ruseni, v jehoz pfipadé musi uzivatel ucinit
vhodna opatfeni.

Jednim z vhodnych opatfeni muze byt i pouziti doporu¢eného sitového filtru
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2 Stitek ménice
2.1 KIlié oznaceni ménice

POZOR

(3x400VAC)
.- 123- ....napajeni 1x230V
.- 340- ...napajeni 3x400V

Zkontrolujte typ ménice !
- zejména to zda je uréen pro 1-fazové napajeni (1x230VAC) nebo 3-fazové

kompletni kli¢:
SK 500P-250-123-A (-X)

Type: SK 550P-750-123-A
Part No.: 275295106
ID: 495305103669
Version: 1.0RO
AAA
Type: Typ, oznaceni ...viz nize ,kompletni klic*
Part No.: Cislo materialu SAP
ID: Vyrobni &islo (unikatni pro kazdy kus)
Version: Verze sofwaru / hardwaru
Input Sitové napéti

Input current

Vstupni proud

Output

Vystupni napéti

Output current

Vystupni proud

Output power

Vystupni vykon

Protection Kryti IP
Temp Range Teplotni rozsah
Dissipation Energeticka G¢innost

1) Jen u relevantnich specialnich provedeni
2) Oznaceni 3 se pouZiva i pro kombinované pfistroje pro 1- a 3 -fazovy provoz

1 Specialni provedeni Y, napf. C= coated (ochranné lakovani desek proti vhikosti)
OdruSovaci filtr tfidy: O = bez, A = tfida A1 (C2)
Sitové napéti: x23 = 230V, x40 = 400V
Pocet fazi sité: 1 = jednofazovy, 3 = tfifazovy 2
—— Mista pfed desetinnou ¢arkou vykonu: 0 = 0.xx, 1 = 0x.x0, 2 = Oxx.0
———— Jmen. vykon (xx): 25 = 0.25kW, 37 = 0.37kW, az 222 = 22kW
Rada pfistroje: SK 500P, SK 510P, SK 530P, SK 550P
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3 Montaz a instalace

3.1 Rozméry
Velikost pistroje Montazni rozteCe
- A W C D E1 | E2 o |
0 o
Typ méniée 2 ® B O | D =
o © © S |s2 || £~
> | x £ 2 |wT | e 0= T
:g, = 3 93T | £5 | 8w
o [}
> 1 | £ |88|s5|8¢8
< |a° |
SK 5xxP-250- ...SK 5xxP-750- ... 1 200 66 141 180 22 - 55 1.2
SK 5xxP-111- ...SK 5xxP-221- ... 2 241,5| 66 141 220 22 - 55 1.6

SK 5xxP-301-340 az SK 5xxP-551-340

SK 5xxP-751-340-A-S3 3 286 1 175 | 266

N
o

50 55 | 26

SK 5xxP-751-340 az SK 5xxP-112-340 4 331 91 175 | 311 20 50 53 | 38

SK 5xxP-152-340 az SK 5xxP-222-340 5 371 | 126 | 232 | 351 22 83 53 | 7.1

VSechny rozméry v [mm]

Informace
Pokud je méni¢ vybaven rozSifujicim modulem CU5-xxx, zvétSuje se hloubka pfistroje o 23mm.

Velikost 1 a 2 | E2 |w Velikost 3 az 5
4 r 8 migo0]  p P =9 =
A ‘ ‘ .x" A A : OQ
0000000000 000000V !
—— \\' \\. — 2 T
( u ' “:mnuu:mo A4
1] ]! i [
A D
| A
11l
' ¥ ~ . || |
Y 3= / ”
™~ c Y

PFi montazi do rozvadéce je nutné ponechat mezeru nad a pod méniéem 100mm.
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3.2 Elektrické pripojeni silovych svorek

Predtim nez pristroj pripojite provérte nasledujici:

=

Ovérte napajeci napéti a typ pfistroje — viz kapitola ,,2.1.Kli¢ oznaceni®)

Jisti€ — charakteristika B nebo C (doporu¢eno), hodnota dle tabulky v kapitole 6.2 a 6.3 — Technicka data
Pro pfipojeni motoru pouzijte ¢tyizilovy kabel. Kabel zapojte na svorky pro pfipojeni motoru PE-U-V-W.
Jsou-li pouzity stinéné kabely k motoru (doporuéeno), je tfeba stinéni kabelu doplfikové plo$né pfizemnit na
kovovy Uhelnik EMC- sady, nebo alespon na dobfe vodivou montazni plochu rozvadéce.

5. Méni¢ musi byt uzemnén! (PE vodi€) — viz obrazek

pwnN

L L L)Y
. "t

r
’
>
»

L L L\
"“‘A‘x\

Upozornéni:
Pro pfipojeni svorkovnic fidicich signalu, které jsou umisténé na horni a spodni strané ménice je
nutny plochy Sroubovak §ife 2,5 mm!
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3.3 Popis svorkovnic

Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
& | Popis [Tovarni nastaveni]
Svorkovnice X4 (SK530P a 550P)
38 | TF+ Hlidani PTC termistoru | Méni¢ vyhodnoti poruchu pfi R >3.6kOhm, reset poruchy pfi -
39 | TE- R <1.65 kOhm. Méfici napéti 5 VDC
Svorkovnice X5
1 K1.1 |Releovy vystup 1 .
K12 v ) P ) Rizeni brzdy P434 [-01]
2 : [Rizeni brzdy] | Spinaci kontakt relé
3 K2.1 | Releovy vystup 2 230V AC/24V DC, 2A
K2.2 . Porucha (log.1=0.K., log.0=porucha) P434 [-02]
4 : [Pfipraven / Porucha]
Svorkovnice X6 (SK530P a 550P)
44 | 24V | Vstup +24 VDC pro C Pokud externi napajeni neni pfipojeno, Fidici ¢ast je
. L E ,
externi napajeni st))(éer;?éinapajenl pro napajena z interniho zdroje 24V.
50 s Pokud se u SK550P vyuziva Etherner rozhrani, je
40 %\N/D Vztazny potencial OV | 54vpc....30VDC / 1A nutné pfivést 24 VDC na tuto svorkovnici !
Svorkovnice X10
11 | 10V | 10V- Referenéni napéti | 10V, 5mA (bez ochrany )
proti zkratu) Analogovy vstup Fidi vystupni frekvenci
12 | OV | Vztazny potencial OV analo ménice frekvence. )
analog. signalu 9-
14 | AlL Analogovy vstup 1 V=0...10V, Ri=20-40kQ, P400 [-01]
[Zadana frekvence] | 1=0/4...20mA, Ri=1650Q,
pfepinani mezi napétovym
16 | AI2 Analogovy vstup 2 a proudovym signakem je
[Zadna funkce] | @utomatické Mozné digitalni funkce jsou popsany v
) e P400 [-02]
Pfi pouziti digitalnich funkci | Parametrech P420
7.5...30V.
17 | AO Analogovy vystup U=0.10V,1=0.20mA, | Nastaveni funkce : P418
5. 0 Ri=165Q
[Zadna funkce] ’ P418 [-01
vztazny potencial GND o1l
max. 20mA pro digital
Svorkovnice X11
21 | DI1 Dig. vstup 1 Ovladani pres kontakty s vyuzitim
[Chod vpravo] vnitfniho zdroje 15V: P420[-01]
22 | D12 |Dig. vstup 2 _ Ol
g. vstup 7.5...30V, Ri=6.1kQ QI P420[-02]
[Chod vievo] | vgechny digitaini  vstupy | |O 23
23 | DI3 Dig. vstup 3 maji reakéni ¢as do 5ms Oll2a
. Olll2s | P420[-03]
[Sada parametr bit0] Oz 15V
24 | DI4 | Dig. vstup 4 8 40 ‘
g p , ag ﬁ P420[-04]
[Pevna frekv. 1] motor - PTC
25 | DI5 Digitalni vstup 5 25 30V R=2.2kQ. Vst
5 2dna - 30V, Ri=2.2KA3, VSWD - 110g 1 = 7,5 - 30VDC
[£&dna fukee] | je yrgen pro vyhodnoceni g ] ] . | P420[-05]
termistoru s nap.+5V Pro vyhodnoceni termistoru je nutné
nastavit P424=13 (vstup 5)
43 | 24V 24V- Ovladaci napéti o Vnitfni zdroj ménice — pro napajeni digitalnich vstupl
(vystup) 24V £ 20%, max 200mA pfi ovladani pfes kontakty a pro napajeni snimace
40 | GND | Vztazny potencial 0V digital.
digitalnich signalu
41 | 5V 5V- Ovladaci napéti Napajeci napéti pro PTC motoru
(vystup) 5V + 20%, max 250mA (zkratuvzdorné)
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Svorka Funkce Data Popis / Navrh zapojeni Parametr
& | Popis [Tovarni nastaveni]
Svorkovnice X12 (SK530P a 550P)
26 | DI6 Dig. vstup 6 Popis jako u X1 pro sv. DI1 aZ 5
[Zadn4 funkce] Nelze vyuZit pro pFipojeni termistoru P420[-00]

34 | Do | Digitain [sz:(;:z flnkce] 24V, max.20mA P434[-01]
35 | po2 |Digitalni [sz:;iz fi . I(th)rllJ 'z'?,?é"f,')gl |I'1 chitgiZc;du) a34(00
43 | 24V 24V- vystup 24V + 20%, max 200mA
40 | GND X.Zt.a,i”Y potencial OV digital.

igitalnich signald
Svorkovnice X13 — TTL snima¢€ otacek (SK530P a 550P)
43 | 24V 24V- vystup 24V + 20%, max 200mA
40 | GND XZt.a,z“Y potencial 0V digital.

igitalnich signalu
51 | A+ Stopa A

. , TTL, RS422
Zi :; :;EZ /; vern 16...8192imp./ot. 1%%%d3ggf ;gzga;r;;'ew = napajeni| pagg  p3g7
Max. 1MHz
54 | B- Stopa B inverzni
Funkce Barva kabelu na cidle Pozice u SK 530P/550P

24V napajeni hnédo / zelena X13/43 24V

0V napajeni bilo / zelena X13/40 GND /0V

Stopa A hnéda X13/51 A+

Stopa A inverzni zelena X13/52 A-

Stopa B Seda X13/53 B+

Stopa B inverzni rizova X13/54 B-

Stopa 0 Cervena -

Stopa 0 inverzni cerna -

Stinéni kabelu ploSné spojit se skfini ménice frekvence resp. se stinicim uhelnikem

Svorkovnice X15 - CANopen

90 | SHD Stinéni
40 |GND | Vztazny potencial Pfipojeni absolutniho snimaée: CAN rozhrani Ize vyuZit pro pfipojeni
digitalnich signalu absolutniho snimace (detaily v manualu BU 0610 ) 503, 509
76 | CAN- | CAN_L Zakon¢&ovaci odpor R=240 Ohm: DIP spinac¢ 2
75 | CAN+ |CAN_H
Svorkovnice X17 — Ethernet (SK550P)
1 | TX+ Data posilana + ‘l:i :!
2 | TX- Data posilana - | ’
3 |RX+ Data pfijimana + 1 I
6 |RX- Data pfijimana - Pin8 Pin1
BU 0641 CZ 9



https://www.nord.com/de/dokumentation/handb%C3%BCcher/details/bu0610.jsp?missing=/cms/de/documentation/manuals/details_1139/detail_131521.jsp

USS / CAN zakoncovaci odpory — DIP S1/S2

Uss Zakonc€ovaci odpor pro rozhrani RS485 (na —> OFF
konektoru RJ12) ON = sepnuty [tovarné: OFF]
Pro RS232 komunikaci ponechat vypnuto / OFF <— ON
CAN Zakonc¢ovaci odpor pro rozhrani CAN/CANopen
(svorkovnice X15) ON = sepnuty [tovarné: OFF]
Blok svorek STO (pouze u SK510P)
43 | 24V 24V- Ovladaci napéti
(vystup) 24V + 20%, max 200mA
40 | GND Vztazny potencial 0 V | OV pro napajeni a vstup
SS1-t
94 | VISD_24V Dlg.vstup’pro fizené Odbér < 10mA Performance Level PLc P424[-01]
zastaveni SS1-t
93 | VIS_0V Vztazny potencial
pro STO vstup
91 | VIS_24V 24V vstup STO Odbér < 150mA Performance Level PLe
Blize viz doplrikovy manual pro bezpecnostni funkce BU0630 ( https:/1url.cz/@nord? )
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3.4 Priklad zapojeni
SK500P (510P), napajeni 1x230VAC (velikost 1 az 2, do 2,2kW)

(doporu¢ené hodnoty jisti€e i brzdného odporu — viz Technicka data, kap.6.3)

1> - N
¢ & OVLADACI BEZPECHNY
NAPETI STOP ™)
— e
r ] % =) ?+24v
| ‘ ‘ ] -
| | KA1
N |
) Qﬁ{:} S REEE B B B
L1 N 1 2 3 4| 43 40 94 93 O
I_\_I |_\_| 24V 0V 51 STO STO
X1 X5 X17

SK500P / 510P

*) funkce Bezpeény stop
jen u SK510P

o ZADAMI
+10V 11| RYCHLOSTI

LA

ov f12],
AIN 1 14 10kOhm

X1

AlN 2 16}

AQ 1?}
VPRED
X411 o1 P1 Cr/

DIZ P2 o _
D3 p3] VZAD

D4 pal
DI5 5
KA1 2av 13|
—|L X2 X3 GND  fio]
u v W|B -B -DC gy 11
AIZNIININN P
BRZDNY
ODPOR
PE/ M TERMISTOR
——-\ 3~ ]_h
BRZDA
230VAC /205VDC

BU 0641 CZ

11



3.5 Priklad zapojeni

SK530P (550P), napajeni 1x230VAC (velikost 1 az 2, do 2,2kW)

(doporucené hodnoty jisti€e i brzdného odporu — viz Technicka data, kap.6.3)

+24VAC (nebo jiné ovladaci napéti rozvadéte - tfeba 230VAC)

gl R

QUVDC

BRZDA

PORUCHA

‘
ONE NNE
L1 N 1 2 3 4|44 40 75 76 40 90
L~ L |[24v 0V | [CAN+CAN- 0V SHD
X1 X5 X6 X15
X10 L 1ov i
ZADANI
RYCHLOSTI 0V |12
AN 1 |14 10kOhm
RESET CHYBY AIN 2 116 -
0-10 VDC
INDIKACE RYCHLOSTI AC N7 + _
(POPR. PROUDU) v
cHobvievo |xn PP -
CHOD VPRAVO Dz p2 -
MANUAL - AUTO DI3 P3 -
(POLOHOVANI)
RESET POLOHY Bl -
BIT 0 - ZADANA DI5 p5
POLOHA -
24V J3
GND 40
5V M1
X12
BIT 1 - ZADANA Di6 6 -
POLOHA
DO1 B4| max20mA
DO2 B5 max 20 mA
SK530P / 550P S
GND 40
_@ X2 X3 X4 X13
TF+TF-| [24VGND A+ A- B+ B-
UV WI+B-B -DC|f3g 39| |43 40 51 52 53 54
AlZNINNINEES SHSESESES)
.% -% .{ "
NN OH M
ol S
a1'®
bE < signal 5V TTL
BRZDNY 500 az 8192 p.fot.
oppoRr  TERMISTOR Un= 10, 30VDC
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3.6 PTC termistor xi1 01 B
3.6.1 Zapojeni termistori u ménicé SK500P a SK510P o2 P
DI3 PR3
Tyto typy maji pro pfipojeni termistoru uréen programovatelny vstup 5 (svorka 25) — o b 4:
svorkovnice X11. o5 253
Pro aktivaci funkce je nutno nastavit P420[-05] =13 sav U3
Pfipojeni termistoru: oD 403
svorka 25 —dig. vstup 5 svorka 41 — napajeni +5V o 41’
3.6.2 Zapojeni termistort u ménicti SK530P a SK550P
U ménicu velikosti 5 a 6 jsou pro pfipojeni termistoru uréeny —@ L e
svorky T1 a T2. (u motorové svorkovnice) U V W|+B-B - ng (ng
AZINNIN

Jmenovité hodnoty
Hordnota pro sepnuti > 3.6 kQ
Hodnota pro rozepnuti < 1.65 kQ 'HJ
MéFici napéti 5V pfi R <4 kQ
BRZDNY
ODPOR TERMISTOR

3.7 Integrovany sit'ovy filtr

Méni€ je urCen pro instalaci v siti TN nebo TT. Pro IT sit’ je
tfeba provést niZze uvedenou upravu, ktera spodiva v
oddéleni sitového filtru od zemé. Tato Uprava omezi unikajici
proud, ale zhorSi u€innost EMC filtru.

Pro snizeni unikajiciho proudu demontujte Sroubky
oznacené ,1“ a ,2“

BU 0641 CZ



Uvedeni do provozu

Zkontrolovat typ méniée dle kap.2.1...Stitek ménige. Mé&ni¢ s oznagenim -123 je pro napajeni 1x230V

Zkontrolovat zapojeni: L1, L2 a L3 (nebo L1 a N) je pfivod U,V, W vystup motor (doporucuje se proméfit
odpor fazi motoru multimetrem, v8echny tfi hodnoty by méli byt pfiblizné stejné)
Spojeni vinuti: 1-fazovy ménic¢ (-123) = napéti 230V = motor zapojit do A
3-fazovy ménic (-340) = napéti 400V = motor zapojit do Y
(plati pro bézné motory do 2,2kW, jinak zapojit dle Stitku motoru)

Zapnout napajeci napéti. Na ménici se objevi zakladni stav, _ _ _, nebo blikd hodnota minimalni
frekvence. Pokud znaky ,_ _ _ _ , blikaji, je méni¢ blokovan. Nejcast&jSi pfiinou byva sepnuty vstup
21/22 (start) pfed zapnutim napajeni.

Pokud je nastavena nenulova hodnota v P104 (min.frekvence), pak blika tato hodnota!

Pokud neni jisté, ze méni¢ ma tovarni nastaveni, zacnéte resetem parametr( : P523 =1

Nastavte nejdllezitéjsi Zakladni parametry:

P102 (P) Cas rozbéhu [s] 2.0

P103 (P) Cas dobé&hu [s] 2.0

P104 (P) Minimalni frekvence [Hz] 0.0 Pro ucely zkousky provozu: zadejte zadanou frekvenci
P105 (P) Maximalni frekvence [Hz] 50.0

Parametry motoru — V méniéi jsou tovarné prednastaveny parametry motoru NORD, IE3, stejny vykon
jako vykon méni¢e. Pokud mate motor mensi nebo vétsi a jedna se o 4-pdolovy motor, pak nastavte P200
dle velikosti a zapojeni motoru:

1 = bez motoru

18 =1,1kwW 230V

38 = 5,5kW 400V

58 = 55kW 400V

2 = 0,25kW 230V

20 = 1,1kW 400V

42 = 7,5kW 400V

60 = 75kW 400V

4 = 0,25kW 400V

22 =1,5kw 230V

44 = 11kW 400V

62 = 90kW 400V

6 = 0,37kW 230V

24 =1,5kW 400V

46 = 15kW 400V

64 = 110kW 400V

8 = 0,37kW 400V

26 = 2,2kW 230V

48 = 18,5kW 400V

66 = 132kW 400V

10 = 0,55kW 230V

28 = 2,2kW 400V

50 = 22kW 400V

68 = 160kW 400V

31 = 3kw 400V

52 = 30kW 400V

12 = 0,55kw 400V
14 = 0,75kwW 230V 34 = 4kw 400V 54 = 37kW 400V
16 = 0,75kW 400V 36 = 5,5kW 230V 56 = 45kW 400V

UPOZORNENI: JelikoZz P200 se po potvrzeni zadani nastavi zpét na 0, je moZné provést kontrolu nastaveného
motoru pomoci parametru P205.
Pro 2-,6- a 8-mi poélové motory a pro motory jinych vyrobcl musite nastavit parametry P201 az P207
manualné dle Stitku motoru.

Dva a vice motorll na jeden ménié: pokud mate paralené pfipojeno na ménic vice motoru, vypnéte vek-
torové fizeni: P211=0 a P212=0 (do parametrl motoru zadejte soucet proudu)

Zmeéreni statorového odporu: Pro automatické ur€eni odporu statoru se nastavi P220 = 1 a potvrdi se
LENTER". Mé&Feni ménic¢ indikuje blikanim ,- - - - ,, na displeji, po skon&eni se vrati do stavu dle bodu
3. Do parametru P208 se ulozi pfepoctena hodnota fazového odporu (v zavislosti na P207).

Nastavit parametry vstupd a vystupl. Tovarni nastaveni je v kap.2.4.4 Popis svorek u jednotlivych
vstupul uvedeno v hranatych zavorkach.

Pokud ma motor termistor, zapojte jej na svorky 41 a 25 ( P424=13), u ménicl 530P a 550P na svorky
38 a 39. Pokud termistor nema, aktivujte elektronické hlidani proudu P535=5

Nyni mazete pohon spustit

BU 0641 CZ



4.1 ControlBox, SK TU3-CTR

SK TU5-CTR ControlBox se pouziva pro uvedeni do provozu, konfiguraci
a fizeni frekvenéniho ménice. Montuje se pfimo na slot pro displej nebo

na modul SK CUS5.

Ovladaci tlacitka

Ovladani ménice Programovani

START Start ménice s nastavenou JOG Zru$eni programovaciho rezimu
frekvenci (P113), s prioritou minimalni
frekvence (P104). Zpusob ovladani
ménice v P509 a P510 musi byt =0

STOP Zastavuje ménic. (ovSem pouze pokud
je ovladan z displeje)

ZVYSIT Zvysuje frekvenci Vstup do programovaciho rezimu
Soucasny stisk T a l = rychly stop Posun na dal$i parametr.

SNIZIT Snizuje frekvenci Vstup do programovaciho rezimu
Soucasny stisk 1 a | = rychly stop Navrat k pfedchozimu parametru.

OK /Enter Ulozi nastavenou frekvenci (P113) Ulozi zménény parametr.

@ Béhem zapinani napajeni zobrazi €islo | Pfepina mezi Cislem a hodnotou

verze. parametru.

ESC /zpét | Zméni smér otaleni (reverz). Navrat bez uloZzeni parametru, ktery

byl zménén.

.7

Nasleduji funkce se docili dvojstiskem:

Pokud méni¢ bé&zi: pfepnuti do programovaciho rezimu

Aktivuje ,Rychly stop pfi ovladani pfes displej

©0C
QO®

PFi nastavovani hodnoty parametru: navrat k tovarni hodnoté

m Blikd | Blika jen poslednich pét sloupcii: varovani ,ménic b&2i v pretizeni*, po-
kud by pokracoval provoz pfi stejném proudu, dojde k vypnuti poruchou
Sviti Zobrazuje proudové zatizeni ménice poctem sloupct, 0 — 150%
1 Monitor zatéZe 0 — 150%
2 Sada parametru
g1 [ | | | ][] P4P3P2P1— @ 3 7_Segmentovy d|sp|ej
@ 4  Zobrazeni jednotek (rpm, V, A,))
I 5 Smér chodu motoru
= I—' =i %%% @ 6 Signalizace stavu
R OO ® ® @ ® Porucha @ Mé&nié ready

' @ Varovani
® Blokovani pfi startu @ Chod vlevo

@ Chod vpravo

BU 0641 CZ
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5 Parametrovani

Existuji ¢tyfi, béhem provozu pfepinatelné sady parametrl. VSechny parametry jsou pfi dodani zobrazitelné,
mohou vs$ak byt parametrem P003 filtrovany. VSechny parametry jdou pfepinat ,online“.

Tovarni nastaveni:

Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat zpét tovarni nastaveni vSech parametrd. Toto mize byt uziteCné-
napfiklad pfi uvadéni ménie do provozu, jehoz parametry byly od tovarnich hodnot zménény.

Pozor! V8echny aktudlni nastaveni parametrll budou po nastaveni P523=1 a stisku ENTER nenavratné ztra-
ceny. Pro pfenos nastaveni z jednoho ménice na druhy Ize pouzit Bluetooth adaptér: https://1url.cz/@nord1

Skupina parametr( Cislo Popis
Provozni displej PO_ Zobrazeni na displeji ménice pfi provozu
DS402 PO Parametry pro profil DS402 (pfi pouziti fizeni pfes sbérnici)

Zakladni parametry | P1

Min/Max frekvence, rampy, zpusob zastaveni,.....

Motorova data P2_ Nastaveni §titkovych dat a parametrd pro regulaci

Zpétna vazba P3_ Nastaveni parametr(i snimace otacek a provozu se zpétnou vazbou
Parametry pro integrované PLC — popis v manualu_ BU 0550

Ridici svorky P4 Funkce digitalnich a analogovych vstupt / vystupt

Pfidavné parametry | P5

Nastaveni komunikace pro sbérnice, proudové limity, monitorovani hodnot

Polohovani P6_ Polohovaci funkce — popis v manualu BU 0610
Informace P7_ Provozni hodnoty, diagnostika, historie poruch
Sbérnice P8 Nastaveni komunikace pres Ethernet (jen SK550P) — popis v manualu

BU 0620

5.1 Prehled parametrt

(P) = zavislé na sadé parametru; tyto parametry jsou rozdilné nastavitelné ve 4 sadach parametru.
S = Supervisor ...dostupné v zavislosti na nastaveni P003

barametr Popis E::?;cl Sv‘j;’g:' — Nastaver: Zo uvedenipd: provozu —
ZOBRAZENi PROVOZNICH HODNOT (5.1)

PO00 Provozni displej

P0O01 Volba zobr.veli€iny 0 Napt. 0=vystupni frekvence, 3 = proud,...atd
P002 Konstanta displeje 1.00 S

1 AT
P004 Heslo 0

P005 Zména hesla 0 S 0 = bez hesla

DS402

Parametry pro komunikaci pfes sbérnici s protokolem DS402. P020 az P076

ZAKLADNIi PARAMETRY (5.2)

P100 Sada parametru 0
P101 Kopirovani sady parametru 0
P102 (P) Cas rozbé&hu [s] 2.0
P103 (P) Cas dobé&hu[s] 2.0
P104 (P) Minimalni frekvence [Hz] 0.0
P105 (P) Maximalni frekvence [Hz] 50.0

16
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Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr  Popis Eg‘sl,téarci SVL:SS:'
: P1 P2 P3 P4

P106 (P) Zaobleni ramp [%] 0 S
P107 (P) Reak¢. doba brzdy pfivyp [s] 0.00
P108 (P) Rezim vypnuti 1 0 = volnv dobéh. 1=rampa. 2=rampa se zpozd.
P109 (P) Proud DC-brzdéni [%] 100
P110 (P) Cas DC-brzdéni[s] 2.0
P111  (P) [PO/-jloika moment. omezeni 100 s
P112 (P) Omezeni moment. proudu [%] 401 S

(vyp)
P113 (P) Tipovaci frekvence [Hz] 0.0
P114 (P) Reaké. doba brzdy odbrz. [s] 0.00
P120 (P) Monitorovani doplfiku 1 [-011=sbérnice [-021=prvni IEO [-031=druhé IOE

DATA MOTORU / PARAMETRY CHARAKTERISTIK (5.3)

P200 (P) Seznam motord 0

P201 (P) Jmenovita frekvence [Hz] 50.0 * S

P202 (P) Jmenovité otacky [rpm] 1385 * S

P203 (P) Jmenovity proud [A] 48* S

P204 (P) Jmenovité napéti [V] 230 * S

P205 (P) Jmenovity vykon [kW] 1.10*

P206 (P) coso 0.78 * S

P207 (P) Spojeni motoru [ 1+ S hvézda=0 troilhelnik=1
P208 (P) Odpor statoru [Q] 6.28* S

P209 (P) Proud naprazdno [A] 3.0* S

P210 (P) Staticky Boost [%] 100 S

P211 (P) Dynamicky Boost [%] 100 S

P212  (P) Kompenzace skluzu [%] 100 s Pro vypnuti vektorového Fizeni:
P213 (P) ZesileniISD-regulatoru [%] 100 S P211=0, P212=0
P214  (P) Predstih krout. momentu [%] O S

P215 (P) Predstih Boostu [%] 0 S

P216 (P) Cas predstihu Boostu [s] 0.0 S

P217  (P) Tlumeni kmitani [%] 10 S

P218 (P) Stuperi modulace [%)] 100 S

P219 Automaticka magnetizace 100 S

P220 (P) Identifikace parametrd 0

P240 (P) Napétova konst.PMSM 0 S

P241 (P) Induk&nost PMSM .[-01..-02] 20 S

P243 (P) Relukt.uhel IPMSM 0 S

P244 (P) Spi¢kovy proud PMSM 5,0 S

P245 (P) Tlum.kmit.PMSM VFC 25 S

P246 (P) Moment setrv.PMSM 5,0 S

P247 (P) Spin.frekv.VFC PMSM 25 S

BU 0641 CZ
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Parametr

Popis

Tovarni

nastav.

Super-
visor

Nastaveni po uvedeni do provozu

P1 P2 P3 P4

PARAMETRY REGULACE (5.4) VSTUP IRC CIDLA, POUZE U S

K 520E/530E

P300 (P) Servorezim [VYP /ZAP] 0

P301[-01] Inkrementalni ¢idlo TTL 6 3=1024 11=-1024
[-02] HTL 6 5=2048 13=-2048
03] Sin/Cos 6 6=4096 14=-4096

P310 (P) P slozka reg. otacek [%] 100

P311 (P) | slozka reg. otacek [%/ms] 20

P312 (P) P reg. moment. proudu [%] 200 S

P313 (P) Ireg. mom. proudu [%/ms] 125 S

P314 (P) Mezreg. moment. proudu [V] 400 S

P315 (P) P reg. budiciho proudu [%] 200 S

P316 (P) Ireg. budiciho proudu [%/ms] 125 S

P317 (P) Mez reg. tok. proudu [V] 400 S

P318 (P) P reg. odbuzeni [%)] 150 S

P319 (P) Ireg. odbuzeni [%/ms] 20 S

P320 (P) Mezreg. odbuzeni [%] 100 S

P321 (P) ZvySeni konst. | reg. otacek 0 S

P325 Funkce snimace otacek 0 [-01]=TTL [-02]=HTL [-03]=Sin/Cos

P326 PFevod inkrement. ¢idla 1.00 [-01]=TTL [-02]=HTL [-03]=Sin/Cos

P327 (P) Max. odchylka rychlosti [rpom] 0 (vyp)

P328 (P) Zpozdéni pro odchylku rychl. 0

P330 Regulace PMSM 0 S

P331 (P) Prepinacifrekv.PMSM 15 S

P332 (P) Hyst.pfepinaci frekv. 50 S

P333 (P) Zp.vazba buzeni PMSM 25 S

P334 Encoder offset PMSM 0 S

P336 Rezim ident. pozice rotoru 0 S

P350 ...a nasledujici parametry jsou rezervovany pro interni PLC (pfiru¢ka BU 0550)

RIDICI SVORKY (5.5)

P400[-01] (P) Funkce an. vstupu 1 (All1)

[-02] (P)

Funkce an. vstupu 2 (Al2)

1=7adana frekvence

[-03] (P)

Funkce ext.A.in 1 /1.10E

[-03] a vyssi ...jen SK530P/550P

[-04] (P)

Funkce ext.A.in 2 /1.10E

[-05] (P)

Funkce ext.A.in 1 /2.10E

[-06] (P)

Funkce ext.A.in 2 /2.10E

[-07], [-08]

Rezervovano

[-09] (P)

Taktovaci vstup

P401

Rezim analogového vstupu 1

[-01] a2 [-09] ...jako u P400

P402

Pfifazeni 0% an. vstupu 1 [V]

[-01] a2 [-09] ...jako u P400

18
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Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr  Popis UGUET] || el
nastav. | visor P1 P2 P3 P4
P403 Pfifaz. 100% an. vstupu 1 [V] 10.0 [-01] az [-09] ...jako u P400
P404 Filtr an. vstupu 1 [ms] 100
P405[-01] U/l analog.vstup 1 0 0=0-10 VDC, 1=4-20 mA
[-02] U/l analog.vstup 2 0
P410 (P) Min. frekv.vedl.zad. hod. [Hz] 0.0
P411  (P) Max. frekv.vedl.zad. hod. [Hz] 50.0
P412 (P) Za&d. hodnota proces. reg.[V] 5.0 S
P413 (P) P-slozka PID reulatoru [%] 10.0 S
P414  (P) I-slozka PID reg. [%/ms] 10.0 S
P415 (P) D-slozka PID reg. [%ms] 1.0 S
P416 (P) Rampa PID zad. hodnoty [s] 2.0 S
P417[-01](P) Offset analog. vystupu [V] 0.0 S
[-02] (P) rezervovano 0 S
[-03]1 (P) 1.I0E 0 S
[-04] (P) 2.I0E 0 S
P418[-01](P) Funkce analogového vystupu 0 1=frekvence 3=proud 10=moment
[-02] (P) rezervovano 0
[-03]1 (P) 1.I0E 0
[-04] (P) 2.10E 0
P419[-01](P) Norm. analog. vystupu [%] 100
[-02] (P) rezervovano 100
[-03] (P) 1.I0E 100
[-04] (P) 2.10E 100
P420[-01] Funkce DI1 1 1=béh vpravo 2= béh vlevo 3=zména sméru
[02] Funkce DI2 5 Pevpe frek'vence 4:Fl,’ 5=F2, 6=F3, 7=F4
8=pfepnuti parametroveé sady
[[03] Funkce DI 3 8 10= Blokovani napéti 11=Rychlé zastaveni
12= Reset poruchy 13= Termistor
-04 Funkce DI 4 4
Lo4] 18= Watchdog (Externi porucha, nutno P460=0
[-05]  Funkce DI 5 0 19 = Analogl On/Off 20= Analog2 On/Off
[-06] Funkce DI 6 0 43 = HTL sn[mac:: stopa A (j_en vstup 3)
: 44 = HTL snimag stopa B (jen vstup 4)
[-07]  Funkce dig.vst.1 na CU5 0 Impulsni (,3-dratové®) ovladani:
[08] Funkce dig.vst.2 na CU5 0 45 = Start vpravo, 46 = Start vley9 49 = Stop
: 47= Frekv. zvySit 48 =Frekv. snizit
[-09]  Funkce dig.vst.3 na CU5 0 71= Frekv. zvysit 72 =Frekv. snizit — s paméti
[-10]  Funkce dig.vst.4 na CU5 0
[-11] rezervovano 0 L. ,
Vybér z funkci
[-12] rezervovano 0 .
[-06] az [-12] pro SK530P/550P
[-13] Dig.fce anaog.vstupul 0
[-14] Dig.fce anaog.vstupu?2 0
P423 Cas SS1 bezp.stop 0,1
P424  (P) Bezpecny digitalni vstup 0 S
P425 PTC vstup 1 1 = vstup aktivni
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Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr Popis LEREIT | SIEET
nastav. visor P1 P2 P3 P4
P426 (P) Cas rychlého zastaveni [s] 0.10
P427 Rychlé zastaveni pfi poruse 0
P428  (P) Automat. rozbéh [Vyp/Zap] O 0=vvp. 1=zap (neceka na nabéznou hranu)
P429 (P) Pevna frekvence 1 [Hz] 0.0
P430 (P) Pevna frekvence 2 [Hz] 0.0
P431 (P) Pevna frekvence 3 [HZ] 0.0
P432 (P) Pevna frekvence 4 [Hz] 0.0
P433 (P) Pevna frekvence 5 [Hz] 0.0
P434[-01] (P) Dig.vystup 1 /relé1 1
1 =Brzda

[-02] Dig.vystup 2 /relé2 1 2 =ménic bz

[-03] Dig.vystup 1 l 6 = zadana hodnota dosazena

[-04] Dig.vystup 2 0 7 =porucha (vybér funkci)

[-05] Dig.vystup 3 na CU5 0

[-06] Dig.vystup 4 na CU5 0

[-07] Dig.vystup 5 na CUS 0 [-03] az [-08] pro

SK530P/550P

[-08] Dig.vystup 6 na CU5 0

[-09] Dig.fce alaog.vystupu 1 0

[-10] Dig.vystup 10 0
P435 (P) Normovani relé 1 [%] 100 [-01] az [10] jako u P434
P436 (P) Hysterezerelé 1 [%] 10 [-01] aZ [10] jako u P434
P460 Cas Watchdog [s] 10.0
P464 Rezim pevnych frekv. 0
P465 Pole pevnych frekv. [-01..-31] 0
P466 (P) Max. frekv. proces. regulatoru 0.0 S
PaTs  [or e 0000 | s | e hodnaty - zpotdéns eypnut
P480 Fce Bus I/O In bitG [-01..-12] 0O
P481 Fce Bus I/0 Out bitd [-01..-18] 0
P48 Flgimllg;js I/O Out bitll [%] 100 s
P483 ngtlig]s I/0 Out bitll [%] 10 s
P499 Kontrolni sou¢et CRC -9525
PRIDAVNE PARAMETRY (5.6)
P501 Jméno ménice Max.20 znaku
P502 (P) Hodnota fce Master [-01..-05] 0 S ’ ‘
P503 Vystup funkce master 0 S
P504 Pulsni frekvence [kHz] 6.0 S
P505 (P) Abs. min. frekvence [Hz] 2.0 S | | |
P506 Automat. kvitovani poruchy 0 S O=svorky / klavesnice, 1= jen svorky, 8=Ethernet
P509 Zdroj fidiciho slova 0
P510 Zdroj zadané hodn. [-01..-02] 0 (auto) S
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Nastaveni po uvedeni do provozu

Parametr  Popis Eg‘sl,téarci SVL:SS:'
: P1 P2 P3 P4
P511 USS-Baudrate 3 S
P512 USS-adresa 0
P513 Doba vypadku telegramu [s] 0.0 S
P514 CAN-Baudrate 4
P515 CAN-adresa [-01..-03] 50
P516 (P) Zaclonéna frekvence 1 [HZz] 0.0 S
P517 (P) Rozsah zaclonéni 1 [Hz] 2.0 S
P518 (P) Zaclonéna frekvence 2 [Hz] 0.0 S
P519 (P) Rozsah zaclonéni 2 [Hz] 2.0 S
P520 (P) Letmy start 0 S
P521 (P) Rozliseni letmého startu [Hz] 0.05 S
P522 (P) Offsetletmého startu [Hz] 0.0 S
P523 Tovarni nastaveni 0 1= nahrat tovarni nastaveni
P525 (P) Hlidani zatéze — Maximum 401 S
P526 (P) Hlidani zatéze — Minimum 0 S
P527 (P) Hlidani zatéze - Frekvence 25 S
P528 (P) Hlidani zatéze - Zpozdéni 2.0 S
P529 (P) Hlidani zatéze - rezim 0 S
P533 Faktor I’t-motoru [%)] 100 S
P534 (P) Momentové odpojeni 401 (vyp) S
P535 12t- motoru 0 S 5 = hlidani proudu motoru zapnuto
P536 Proudové omezeni 15 S
P537 Pulsni odpojeni [%] 150 S
P538 Hlidani sitového napéti 3 S
P539 (P) Hlidani vystupu 0 S
P540 (P) Rezim sméru otaceni 0 S
P541 Externi Fizeni relé [hex] 0000 S
P542 Ext. Fizeni analog. vystupu [V] 0.0 S
P543  (P) Eg;,--?)‘;l]ﬂeéné hodnota 1 S
P546  (P) E(L)Ji.-_(i)g?ana' hodnota 1 s
P549 Funkce Potentiometer-Box 0 S
P550 Ulozeni parametr( na uSD 0 1=FM->uySD 1, 6=puSD 1 ->FM
P551 Profil pohonu 0
P552 CAN ¢as cyklu 0
P553 PLC Zadané hodnota
P554 Min. nasazeni chopperu [%] 65 S
P555 P - omezeni chopperu [%] 100 S
P556 Odpor brzdného rezistoru [Q] 120 S
P557 Vykon brzd. rezistoru [kW] 0 S
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barametr Popis E:;?arc_i SVL:EC?:_ Nastaveni po uvedeni do provozu
P1 P2 P3 P4
P558 (P) Doba magnetizace [ms] 1 S
P559 (P) Cas DC brzdy po dob&hu[s]  0.50 S
P560 Rezim ukladani do EEPROM 1 S
P583 (P) Sled fazi motoru 0 S

POLOHOVANI (5.7)

DalSi detaily uvedeny v dopliikovém manualu BU0610

Parametr

Popis

Aktualni stav resp. zobrazovana hodnota

INFORMACE (5.7), POUZE PRO CTENI

[-01]...aktualni porucha [-02] ...aktualni vystraha

P700 Aktuglni porucha [-01..-04] [-03]...pFicina zablokovani [-04] ...chyba dle DS402
P701 Posledni porucha 1...10
P702 Frekv. posledni poruchy 1...10
P703 Proud posledni poruchy 1...10
pP704 Napéti posledni poruchy 1...10
P705 Nap. meziobvodu posl. por. 1...10
P706 Sada parametru posl. por. 1...10
P707 Verze software [-01] = verze [-02] = revize [-03] = spec.HW/SW verze
pP708 Stav dig. vstupt (hex) [-01] = dig.vstupy ménice [-02] = dig.vstupy doplfi.modulu
P709 [-01] Hodnota an. vstupu 1 (All)
[-02] Hodnota an. vstupu 2 (Al2)
[-03] Hodnota ext.A.in 1 /1.I0E
[-04] Hodnota ext.A.in 2 /1.I0E
[-05] Hodnota ext.A.in 1 /2.I0E
[-06] Hodnota ext.A.in 2 /2.I0E
[-07], [-08] Rezervovano
[-09] Taktovaci vstup
[-10] Rezervovano
P710 [-01] Hodnota analogového vystupu
[-02] Rezervovano
[-03] 1. 10E
[-04] 2.10E
P711 Stav dig.vystupt [hex]
P712 Spotfeba energie [W]
P713 Energie na brzdném odporu [W]
P714 Doba provozu [h]
P715 Doba béhu [h]
P716 Aktualni frekvence [Hz]
P717 Aktualni otacky [1/min]
P718 AKt. 24d. frekvence 1.3 [Hz] [-01]...ze zd.roje. [-02] ...po zpracovani v ménci
[03]...po aplikaci rampy
P719 Aktudlni proud [A]
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Parametr

Popis

Aktualni stav resp. zobrazovana hodnota

INFORMACE (5.7), POUZE PRO CTENI

P720 Akt. moment. proud [A]

pP721 Aktualni tok. proud [A]

p722 Aktualni napéti [V]

P723 Napéti Ud [V]

P724 Napéti Uq [V]

pP725 Aktualni cos ¢

P726 Zdanlivy vykon [kKVA]

P727 Mechanicky vykon [kW]

P728 Sitové napéti [V]

P729 Kroutici moment [%]

P730 Tok [%]

P731 Aktualni sada parametru O0=Psetl, 1=Pset 2, 2 = Pset 3, 3= Pset 4

P732 Proud faze U [A]

P733 Proud faze V [A]

P734 Proud faze W [A]

P735 Otacky ze snimace otacek [rpm] Foa=TTL Sm’,ma(i 03] = Sin/(.:os sn'irvnaé
[-02] = HTL snima¢ [-04] = monitor otacek

P736 Napéti meziobvodu [V]

pP737 Akt. vytizeni brzd. rezistoru [%]

P738 Akt. vytizeni motoru [%)] [-01] = vzhledem k In  [-02] = vzhledem k 1%t

P739 Aktudini teplota [°C] [-01] = chladi’é [-03] = m9tor PT/KTY
[-02] = okolni teplota [-04] = mikroprocesor

P740 Procesni data Bus In [hex] [-01] az [-27]

P741 Procesni data Bus Out [heX] [-01] az [-24]

P742 Verze databanky

P743 Typ ménice Zobrazi jmen.vykon

P744 Konfigurace [-01] az [-05]

P745 Verze vybavy [-01] az [-11]

P746 Stav vybavy [-01] az [-03]

P747 Rozsah napéti ménice 1 =200V ...240V 2=380V...480V

P748 Stav CANopen [-01] az [-03]

P750 Statistika chyb [-01] az [-25] ...nejCastéjSi chyba jako prvni

P751 Pocitadlo chyb [-01] az [-25] ...pocet vyskytd chyb uvedenych v P750

P752 Statistika chyb z P400[4] [-01] az [-10] ...nejCastéjSi chyba jako prvni

P780 ID ménice

P799 Provoz. hod. posl. poruchy 1...5 |[-01] az [-10] &as (dle P714) vyskytu poslednich 10 poruch
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6 Stavové hlaseni

Hlaseni se rozdéluji na hlaseni poruch, varovani a blokovani:

Blokovani startu, ménic neni pfipraven ke startu — P700-[03]

- méni¢ nema poruchu, ale je blokovan

Varovani — P700-[02]

- méni¢ dosahl definované limity (proudu,...atd), pokud bude pokradovat provoz, dojde k vypadku chybou
Chyba — P700-[01]

Reset poruchy Ize provést témito zplsoby:
1. vypnuti a opétovné zapnuti sitového napéti,
2. pomoci pfisludné naprogramovaného digitalniho vstupu (P420 ... P425 / P470 = funkce 12),
3. odebranim povelu k ,béhu” na ménici frekvence (neni-li zadny digitalni vstup naprogramovan pro kvito-
vani),
4. kvitovanim po sbérnici nebo
5. pFes P506, automatické kvitovani poruchy.

LED pristroje: Ve stavu po vybaleni jsou zvenci viditelné 2 LED (zelena/Cervena). Tyto signalizuji aktualni
stav pfistroje.

Zelena LED = sitové napéti, v provozu pomoci rychlosti blikani stuperi pretizeni vystupu ménice.

Cervena LED = porucha, poéet bliknuti udava éislo poruchy (Kap. 5.2).

Cislo poruchy trvale sviti .....porucha je aktivni a nelze ji resetovat
Cislo poruchy blika .............. porucha jiz neni aktivni a chybu Ize odkvitovat tlacitkem Enter

6.1 Poruchové hlaseni

Zobrazeni na Porucha Pricina
ControlBoxu Text na ParameterBoxu e Naprava
: Detail v

Skupina 705101

EOO1 10 Prehrati nebo podchlazeni e  Snizit teplotu okoli (<50°C resp. <40°C, viz. také kap.
meénice 7 Technicka data), provéfte vétrani rozvadéce

e zvysit teplotu rozvadéce, >0°C
11 Pfehfati vnitfniho prostoru o kontrola vétrakd méniée a ventilace rozvadéce

menice e  kontrola znegidténi ménice

E002 20 Prehrati motoru (termistor) e Snizit zatizeni motoru
Pouze je-li naprogramovan *  Zvysitotacky motoru
digitalni vstup (Funkce 13). e Pouzit cizi chlazeni motoru

SK530P/550P: P425

2.1 Piehiati motoru (1%t) e  Snizit zatizeni motoru
Pouze je-li nastaveno I%t- motoru e  Zvysit otacky motoru
(P535).
2.2 Prehrati — externi signal e Signal Low na pfislusném dig.vstupu (hodnota fce

Signalizace pres dig.vstup, P420[x] =13)
funkce 13 e  Zkontrolujte zapojeni teplotniho snimace
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Zobrazeni na
ControlBoxu

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

Skupina E%acl)“[you
EO03 3.0 Nadproud stfidace I’t-mez aktivovana, napf. > 1,5 x I, po 60s
(v8imnéte si prosim také P504)
e Trvajici pfetizeni na vystupu z ménice
e Chyba snimace otacek (porucha, chybné nastaveni)
3.1 Nadproud chopperu I’t-mez pro brzdny chopper aktivovana (1,5 x In po 60s)
(vS8imnéte si prosim také P554, P555, P556, P557)
e Zamezte pfetézovani brzdného rezistoru
3.2 Nadproudovy derating Derating (redukce vykonu)
omezeni 125% e 125% nadproud po 50ms
u pohont ventilatorG: letmy start (P520)
3.3 IGBT rychly nadproud Derating (redukce vykonu)
omezeni 150% 150% nadproud
3.4 Pretizeni brzdného tranzistoru e Vysoky proud brzdného tranzistoru
e Zamezte nadproudu v brzdném odporu
3.7 Limita vykonu PFiliS vysoky vstupni proud — permanentni pretizeni na vstupu.
Vypnuti na 150% po dobu 60sec.
e  Snizte zatéZ ménice
Pozn.: VysSi zatizeni nebo CastéjSi pretézovani zkracuje dobu
vypnuti poruchou. Pretizeni na vstupu se mlze vyskytnout
napf. pfi podpéti sité.
E004 4.0 Nadproud modulu Chybovy signal z modulu (kratkodoby)
e Zkrat nebo zemni spojeni na vystupu z ménice
e Pouzijte vystupni tlumivku (kabel k motoru je pfili§
dlouhy)
e Porucha brzdného rezistoru nebo pfili§ nizky odpor
rezistoru (viz kap. 7)
— Nevypinejte P537
Castéjsi vyskyt této poruchy miize znaéné zkratit zivotnost
meénice!
4.1 Nadproud — méreni Doslo k pulznimu odpojeni (P537), 3x béhem 50ms (mozné jen
pokud P112 a P536 vypnuty)
e  Ménic pretézovan
e  Pohon je poddimenzovany
e Rampy P102/P103 pfili$ kratké (prodluzte as)
e  Zkontrolujte motorova data (P201 ...P209)
4.5 Nadproud / zkrat brzdového
usmérnovace
EO05 5.0 Prepéti meziobvodu Napéti v meziobvodu ménice frekvence je pfili§ vysoké
e  Pripojte brzdny rezistor
e  Prodluzte dobu brzdéni (P103 resp. P426)
o Velka setrvacnost zatéZe zplsobuje pfekmity
v regulaci — nastavte U/f rezim (P211=0 a P212=0)
e Eventuelné nastavte rezim vypnuti (P108) na
zpozdéni (ne u zdviha)
Pfi pouziti brzdného odporu:
e  Zkontrolujte pfipojeni odporu a hodnotu odporu
5.1 Prepéti sité Sitové napéti je pfilis vysoké
e  Provéfte prosim napéti sité 380V-20%...480V+10%
resp. 200...240V + 10%
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Zobrazeni na Porucha Pri¢ina
ControlBoxu Text na ParameterBoxu e Naprava
: Detail v
Skupina 5709 [.01]
EOO6 6.0 Nabijeci chyba Napéti sité / meziobvodu je pfili§ nizké
T e Provéite prosim napéti sité 380V-20%...480V+10%
6.1 Podpéti sité resp. 200...240V + 10%
EOO07 7.0 Vypadek faze sité Jedna z fazi vstupniho napéti byla nebo je pferusena.
e Provérte faze sité 380V-20% az 480V+10%
resp. 200...240V £ 10%, evtl. pfili§ nizké?
e VSechny tfi faze sitového napéti musi byt symetrické.
7.1 Fazova chyba meziobvodu Chybéjici faze v napajeni
OFF UPOZORNENI: OFF sviti na displeji, pokud se napéti véech tfi fazi snizuje soutasné, takze
nasleduje v provozu regulérni odpojeni sité.
E0O08 8.0 Ztrata parametrd EEPROM e Verze software ulozené datové sady neodpovida verzi
(pfekro¢ena max. hodnota) software ménice frekvence.
UPOZORNENI: Chybné parametry se automaticky nové
nahraji (tovarni nastaveni).
e EMC - poruchy (viz. také E020)
8.1 Neplatny typ ménice e EEPROM chyba
8.2 Chyba kopirovani externi e  Zkontrolujte spravnost nasazeni jednotky ControlBox.
EEPROM (ControlBox) «  Chyba EEPROM jednotky ControlBox (P550 = 1).
8.3 Zakaznické rozhrani chybné
rozpoznano (KSE) Rozsifujici jednotky ménice frekvence nebyly spravné
8.4 Chybna verze databanky rozpoznany.
e Vypnéte a po chvili opét zapnéte sitové napajeni.
8.7 Original a obraz jsou rozdilné y :
EO09 9.0-9.9 Chyba komunikace Rezervovano pro SK TU5-CTR
EO10 10.0 Doba vypadku telegramu Chybny pfenos telegramu, provérte P513.
(pro CAN, CANopen, USS) e  Provéfte propojeni sbérnice.
e  Provéfte béh programu Bus protokolu.
e  Provéfte Bus-Master.
e  Provéfte napajeni sbérnice CAN/CANopen +24VDC
e chyba ,Nodeguarding” (interni hlaseni CANopen)
e chyba ,Bus off* (interni hlaSeni CANopen)
10.1 rezervovano
10.2 Vypadek telegramu XU5 Chybny pfenos telegramu
e  Provéfte propojeni sbérnice.
e  Provéfte béh programu Bus protokolu.
e  Provéfte Bus-Master.
10.3 Vypadek telegramu XU5 PFenos telegramu presahl dobu v P513
10.4 Chyba inicializace externi e Restartujte méni¢ (vypnout a zapnout napajeni)
sbérnicového rozhrani e  Chybné DIP ptepinace I/O rozsifeni
10.5 Systémova chyba dopliiku ¢  Chyba sbérnice modulu
e netX afidici systém nejsou kompatibilni
e délka paketu do XU5 pfili§ dlouha
10.6 Ethernetovy kabel e Zavada kabelu ethernet
10.7 rezervovano
10.8 Systembus - chyba Chyba mezi sbérnicovym rozhranim a méni¢em
10.9 Chybéjici modul - P 120 Modul nastaveny v P120 chybi — zkontrolujte pfipojeni
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Zobrazeni na
ControlBoxu

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pricina
e Naprava

Skupina E%acl)“[you
EO11 110 Zakaznické rozhrani Interni rozhrani (vnitfni sbérnice) vadné nebo rusené (EMC)
e Provéfte pfipojeni Fidicich svorek na zkrat
e Minimalizovat EMC ruSeni, zajistéte oddélené vedeni
silovych a ovladacich vodica
e dobfe uzemnéte ménic a stinéni kabell
111 CU nekompatibilni Firmware zakaznického rozhrani SK CU5 neni kompatibilni.
e je nutna aktualizace firmwaru zakaznického rozhrani
EO12 120 Watchdog - zakaznicky / Funkce Watchdog je navolena na jeden digitalni vstup a impuls
z4kaznicka chyba na pfislusny digitalnim vstupu prodléva déle nez zadany Cas v
parametru P460 >Cas Watchdog<.
121 Prekroceni meze motorického |Pfekro¢ena mez momentu nastavena v P534 [01]
momentu e  snizte zatéz motoru
e nastavte vy8Si hodnotu v P534 [01]
12.2 Prekroceni meze Prekro€ena mez momentu nastavena v P534 [02]
generatorického momentu e snidte zatd3 motoru
e nastavte vy8Si hodnotu v P534 [02]
12.3 Momentovy limit Pfekrogeny limit nastaveny potenciometrem pfi P400=12
12.4 Proudovy limit Prekrogeny limit nastaveny potenciometrem pfi P400=14
125 Limita zatéze Aktualni zatéz je mimo dovolené pasmo definované
v parametrech P525 ...P529 po dobu delSi nez P528
e upravte zatéz motoru (napf. rychlosti)
e zmérite limity v P525...P527
e zvySte Cas zpozdéni P528
e zménte reZim monitorovani zatéze v P529
12.8 Analogovy vstup - minimum  [Napéti na analogovém vstupu je nizSi nez nastavena limita
P402, pfi nastaveni P401=4 nebo 5
12.9 Analogovy vstup - maximum |Napéti na analogovém vstupu je vySSi nez nastavena limita
P403, pfi nastaveni P401=4 nebo 5
E013 13.0 Chyba snimace otacek Chybny signal ze snimace otacek
e zkontrolovat signal ,5V Sensor” (pokud je pouzit)
e  zkontrolovat napajeci napéti snimace
131 Maximalni odchylka otacek Dosazena mezni odchylka otacek.
e  Zvyste hodnotu v P327.
13.2 Maximalni odchylka otacek - |Aktivovana chyba otacek, motor nemuize dosahnout zadané
vnitini vypnuti hodnoty.
e  Zkontrolovat motorové data P201-P209 Tyto data jsou
dulezité pro proudovou regulaci
e  Zkontrolujte zapojeni motoru
e  Zkontrolujte parametry P3xx (v servorezimu)
e Zvyste hodnotu pro omezeni momentu P112.
e Zvyste hodnotu pro omezeni proudu P536.
e  Prodluzte rampu v P103
13.3 Odchylka sméru otaceni Nespravny smér otaceni — zkontrolujte zapojeni
13.4 HTL-vleéna chyba Méni¢ frekvence zjistil v provoznim stavu "Pfipraven k

zapnuti" otacky snimace # 0 (béh nebyl povolen).
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Zobrazeni na
ControlBoxu

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pri¢ina
e Naprava

: Detail v
Skupina 5709 [.01]
»  Zkontrolujte mechanickou montaz snimace otacek
»  Zkontrolujte zafizeni z hlediska pfetiZeni.
* Zkontrolujte funkci pfidrzné brzdy, pokud je instalovana.
135 rezervovano - vizmanual BU 0510 (Polohovaci funkce)
13.6 rezervovano - vizmanual BU 0510 (Polohovaci funkce)
13.8 Pravy koncovy spina¢ PFi polohovacim fizeni POSICON - viz manual BU0610
13.9 Levy koncovy spinaé PFi polohovacim fizeni POSICON — viz manual BU0610
E014 Rezervovano - vizmanuél BU 0610 (Polohovaci funkce)
EO16 16.0 Chyba faze motoru Jedna z fazi motoru neni dobfe pfipojena.
e Provéfte P539
e  Provéfte pfipojeni motoru
16.1 Chyba magnetizace motoru PFi zapnuti nebyl dosazen potfebny magnetiza¢ni proud.
(monitoring magnetizacniho e  Provéite P539
proudu) e  Provéfte pfipojeni motoru
16.2 Zménén sle fazi béhem Parametr P583 byl zménén b&hem provozu.
provozu
EO17 17.0 Chyba zakaznického rozhrani e EMC chyba (ruseni)
e Zavada ménice
E018 18.0 Bezpecnostni okruh Béhem vydaného povelu k béhu ménice frekvence bylo
aktivovano rozpojeni bezpeénostniho okruhu.
e jen u SK51xP a dopliiku CU5, detaily v manualu
BU0630
18.5 Chyba SS1 Monitorovany €as uplynul pfed zastavenim ménice.
Tuto chybu nelze resetovat,ménic je nutné vypnout a
znovu zapnout
18.6 Bezpeénostni systém Chyba bezpeénostni funkce. Tuto chybu nelze
resetovat,ménic je nutné vypnout a znovu zapnout
E019 19.0 Chybna identifikace parametri|Automaticka identifikace pfipojeného motoru skoncila chybou
19.1 Poloha rotoru »  Provéfte pfipojeni motoru
e  Provéfte pfednastavena data motoru (P201...P209)
U PMSM pohont se snimacem otaéek: Poloha rotou vigi
inkrementalnimu snimacdi je chybna.
e  Provedte nové urCeni polohy rotoru
19.2 Poloha rotoru sever/jih Chybny vysledek identifikace polohy rotoru test. sign.
metodou.
E025 . rezervovano viz manual BU 0610 (Polohovaci funkce)
E026 Chyba pSD karty e  uSD karta nespravné vlozena
e uSD karta vadna
E099 Systémova chyba Restartujte ménic
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6.2

Zobrazeni na
ControlBoxu

Varovné hlaseni

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pric¢ina
e Naprava

: Detail v
SkuPina  p749 [01]
Cco0o1 1.0 Prehrati ménice e  Snizit teplotu okoli (<50°C resp. <40°C, viz. také kap.
7 Technickéa data), provéfte vétrani rozvadéce
e  Zkontrolujte ventilator ménice
Dalsi informace - viz P739 pro zobrazeni teploty
C002 20 Pfehrati motoru (termistor) e Snizit zatizeni motoru
o Zvysit otacky motoru
e Pouzit cizi chlazeni motoru
Zkontrolujte nastaveni parametrt P425 .
2.1 Prehiati motoru (1%t) Varovani |12t —monitoringu (1,3 nasobek jmen.proudu dosazen
Pouze je-li nastaveno I2t- motoru po dobu danou nastavenim P535
(P535). e  Snizit zatizeni motoru
e  Zvysit otdEky motoru
2.2 Prehrati externiho brzdného e Signal Low na pfislusném dig.vstupu
odporu e  Zkontrolujte zapojeni teplotniho snimace
Signalizace pres dig.vstup,
funkce 13
Cc003 30 1’t- Nadproud stfidace I2t-mez aktivovana, dosazen proud 1,3 x In po 60s
(v8imnéte si prosim také P504 — pulsni frekvence)
3.1 1%t- Nadproud chopperu I°t- mez pro brzdny chopper aktivovana, dosazen proud 1,3 X In
po 60s
(vS§imnéte si prosim také P554, P555, P556, P557)
e Zamezte pretézovani brzdného rezistoru
3.5 Limita momentového proudu | Varovani: dosazen limit momentoveho proudu (P112)
3.6 Limita proudu Varovani: dosazen proudovy limit (P536)
3.7 Limita éinného vykonu Prilis vysoky vstupni proud
Omezte zatizeni
3.8 Souctovy proud <> 0 Je sledovan celkovy proud ffi fazi (L1, L2, L3).
Vystraha signalizuje zdvadu v hardwaru méfeni proudu.
Cc004 4.1 Méreni nadproudu Varovani: aktivni pulsni odpojeni
Dosazen proudovy limit dany P537 (mozné pouze pfi
vypnutém omezeni P112=401 a P536=2.1)
e  Zkontrolovat data motoru (P201....P209)
e Prodluzte rampy P102 / P103
o Vypnéte kompenzaci skluzu (P212)
e  Pohon je poddimenzovan
c0o0o8 8.0 Ztrata parametrt Varovani: Cyklicky ukladané hodnoty jako doba provozu nebo
doba béhu nemohly byt uspé&sné ulozeny.
Varovani zmizi, jakmile je ukladani opét funkéni
C012 121 Prekroceni meze motorického | Varovani: dosazeno 80% momentu nastaveného v P534 [01]
momentu e  snizte zatéz motoru
e nastavte vy$Si hodnotu v P534 [01]
12.2 Prekroéeni meze Varovani: dosazeno 80% momentu nastaveného v P534 [02]
generatorického momentu e snidte zatds motoru
e nastavte vyS$Si hodnotu v P534 [02]
12.5 Limita zatéze Varovani: Aktualni zatéz je mimo dovolené pasmo definované

v parametrech P525 ...P529 po dobu delSi nez P528

BU 0641 CZ

29



Zobrazeni na
ControlBoxu

Porucha
Text na ParameterBoxu

Pri¢ina
e Naprava

STl E%écl)”[you
e upravte zatéz motoru (napf. rychlosti)
e zménte limity v P525...P527
e zvySte Cas zpozdéni P528
co25 - rezervovano Pfi polohovacim fizeni POSICON - viz manual BU0610
C026 26.0 SD karta neni viozena e SD karta chybné vloZena
26.1 Nekompatibilni data e SDkartavadna
26.2 SD karta — chyba zapisu
26.3 SD karta nerozpoznana

6.3

Blokovani chodu ménice — zobrazeni pri¢iny blokovani

Zobrazeni na
ControlBoxu

Skupina Detail v

Popis
Text na ParameterBoxu

Pri¢ina
e Naprava

P700/P701
1001 0.1 Blokovani napéti od Digitalni vstup s nastavenou funkci ,Blokovani napéti“ (10) ma
dig.vstupu logickou uroven L
e  Privedte napéti na vstup (troveri H)
e  Provéfte mozné preruSeni vodice
0.2 Rychlé zastaveni od Digitalni vstup s nastavenou funkci ,Rychlé zastaveni® (11) ma
dig.vstupu logickou uroveri L
e  Privedte napéti na vstup (Uroven H)
e  Provéfte mozné preruSeni vodiCe
0.3 Blokovani napéti od sbérnice |P¥i fizeni pfes sbérnici (P509): Bit 1 fidiciho slova je v ,LOW*
0.4 Rychlé zastaveni od sbérnice |PFi fizeni pfes sbérnici (P509): Bit 2 fidiciho slova je v ,LOW*
0.5 Povel k béhu béhem zapnuti  [Signal pro béh (vlevo nebo vpravo) sepnuty pfed zapnutim
napajeni ménice silového napajeni popf. Fidiciho napéti 24VDC
Signal pro béh je nutné sepnout nejdfive po inicializaci ménice
(typicky 2-3 sec), popfipadé Ize aktivovat automaticky start
P428=1
0.6-0.7 rezervovano Blokovani od interniho PLC
0.8 Vpravo zablokovano Aktivni blokovani smérd: P540 nebo blok. vpravo P420 = 31, 73
0.9 Vlevo zablokovéno resp. blok.vlevo P420 = 32, 74
1006 6.0 Nabijeci chyba PFemostovaci relé v nabijecim obvodu neni sepnuto z divodu:
- Sitové napéti nebo napéti meziobvodu nizké
- Aktivovana Evakuacni jizda (P420/P480)
1011 11.0 Analogovy stop Hlidani pferuseného kabelu: pokud analogové napéti (proud) na
(2-10V, 4-20mA) vstupu je Tiiél’ nez 1V (r(_asp. 2mA) mv_énié hlasi ,,,nenul' pFipraven_
k provozu*“. Tato funkce je aktivni i pfi nastavené ,0“ pro funkci
analogového vstupu.
e  Zkontrolujte pfipojeni analogového signalu
1014 14.4 Chybna hodnota polohy Snimac otacek neni pfipraven k provozu.
absolutniho snimace
1018 18.0 STO aktivni Aktivni obvod Bezpe&ného stopu (svorky 88/89)
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7 Technicka data

7.1 VsSeobecna data SK 500P

Funkce Specifikace
Vystupni frekvence 0.0 ... 400.0Hz
Pulsni frekvence 3.0 ... 16.0kHz, standardni nastaveni = 6kHz (od vel.8 = 4kHz)
redukce vykonu > 8kHz u 230V-pfistroji, > 6kHz u 400V-pfistroju
Typ. pretizitelnost 150% po 60s, 200% po 3,5s
Ochrana proti prehfati ménice zkrat, zemni spojeni
pfepéti a podpéti pietizeni, béh bez motoru
Regulace a fizeni proudové vektorové Fizeni bez zpétné vazby (ISD), linearni U/f — charakteristika,
VFC bez zpétné vazby, CFC bez zpétné vazby, CFC se zpétnou vazbou
Analog / PID- vstupy 2x 0...10V, 0/4...20mA, nastavitelny, digitalni funkce 7.5...30V
RozliSeni analogové zadané hodnoty | 12-bit vztazeno na méfici rozsah
Analogovy vystup 0...10V, 0/4...20mA automaticky prepinany
Stabilita zadané hodnoty analog. < 1% digital. < 0.02%
Hlidani teploty motoru I°t- motor (UL/cUL certifikace), PTC / bimetalovy spina¢ (ne UL/cUL)
Digitalni vstupy 5x (2.5V) 7.5...30V, Ri = (2.2kQ) 6.1kQ, €as cyklu = 1...2ms
navic u SK 530P/550P: 1x 7.5...30V, Ri = 6.1kQ, ¢as cyklu = 1...2ms
Galvanické oddéleni Ridici svorky (digitalni vstupy a vstupu na modulu CU5)
Ridici vystupy 2x relé 28V DC/ 230V AC, 2A
Navic pro SK530P/550P: 2x DOUT 24V, 20mA
Rozhrani (integrované) Standard: RS 485 (USS / Modbus RTU) ~ CANopen
RS 232 (single slave) SK550P: Profinet I/O, EtherCAT,
USB (SK530P a SK550P) Ethernet I/P, Powerlink
Uginnost ménice frekvence vel. 1 —4: cca 95%
Teplota okoli -10°C ... +40°C (S1-100% ED), -10°C ... +50°C (S3-70% ED 10min)
Skladovaci a transportni teplota -20°C ... +60
Dlouhodobé skladovani < 50 °C Detailni instrukce viz manual BU0600, kap.9.1
Kryti 1P20
Max. nadmorska vyska do 1000m: bez redukce vykonu

1000...4000m: 1%/ 100m redukce vykonu (do 2000m prepét.kat.3)
2000...4000m: je dodrZzena pouze prepét. kategorie 2, doporu¢ena externi
prepétova ochrana na sitovém vstupu
Okolni podminky Transport (IEC 60721-3-2): Mechanické: 2M1
Provoz (IEC 60721-3-3): Mechanické: 3M4
Klimatické: 3K3

Prodleva mezi zapnutimi sitového - . o .
60 s pro v8echny pfistroje, v normalnim pracovnim cyklu

napéti

Sit/Motor/Br.rezistor Vel.1 - 3: pevny vodi€ 6mm?2

slanény vodi¢ s dutinkami 4mm2

Maximalni. | Rigici svorkovnice pevny vodi& 1,5 mm?2 Utahovaci eLie
prurezy —1x10...X12 slanény vodi¢ s dutinkami 1,5 mm? el Sl
vodicu i ’ viz 2.11

Ridici svorkovnice pevny vodi€ 2,5 mm?

X4, X6, X13, X15 slanény vodi¢ s dutinkami 1,5 mm?

Externi napajeni Fidici Casti SK 5x5E | velikost 1-4: 18...30V DC, min. 800mA
velikost 5-7: 24...30V DC, min. 1000mA
velikost 8-9: 24...30V DC, min. 3000mA
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7.2 Elektricka data 230V

sitové jisténi

Jisti¢ char. ,C* [A]

Typ pristroje:  SK 5xxP -250-123-A -370-123-A -550-123-A -750-123-A
Velikost 1 1 1 1
jme,”' vykon 230V 0.25 kW 0.37 kW 0.55 kW 0.75 kW
-pol motoru
Sitové napajeni 230V 1 AC 200 ... 240V, + 10%, 47 ... 63 Hz
Typ. vstupni rms [A] 4,2 5,2 6,5 8,5
proud
Vystupni jmen. rms [A] 1.7 2.4 3.2 42
proud
Min. brzdny -
rezistor pfislusen. 240 Q 190 Q 140 Q 100 Q
Max.okolni S1 40°C 40°C 40°C 40°C
teplota S3 70%, 10min. 50°C 50°C 50°C 50°C
, B} ventilator, teplotné fizeny
Chlazeni volna konvekce ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 1.2
Doporucené 1AC
L L 6 A 6 A 10A 10A
sitové jisténi Jisti¢ char. ,C* [A]
Typ pristroje:  SK 5xxP -111-123-A -151-123-A -221-123-A
Velikost 2 2 2
Jmen. vykon 230V 1,1 KW 1,5 KW 2,2 kW
4-pdl motoru
Sitové napajeni 230V 1 AC 200 ... 240V, + 10%, 47 ... 63 Hz
Typ. vstupni rms [A] 12,7 16,8 22,4
proud
Vystupni jmen. rms [A] 57 73 9.6
proud
Min. brzdny I
rezistor prislusen. 75 Q 62 Q 46 QO
Max.okolni S1 40°C 40°C 40°C
teplota S3 70%, 10min. 50°C 50°C 50°C
Chlazeni ventilator, teplotné Fizeny ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 1.6
Doporucené 1AC
16 A 20A 20A
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7.4 Elektricka data 400V

Typ pristroje:  SK 5xxP -250-340-A -370-340- -550-340- -750-340- -111-340-
Velikost 1 1 1 1 2
Jmen. vykon aoov| 0,25 kw 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 KW
4-pol motoru
Sitové napajeni 400V 3 AC 380...480V, -20 %/ +10 %, 47 ... 63 Hz
Typ. vstupni rms [A] 11 1,3 1,8 23 33
proud
Vystupni jmen. rms [A] 1.0 1,3 1,8 2,4 3,1
proud
Min. brzdny N
rezistor prisluSen. 390 Q 390 Q 390 O 300 Q 220 Q
Max.okolni S1 40°C 40°C 40°C 40°C 40°C
teplota S3 70%, 10min. 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
, . ventilator, teplotné fizeny

Chlazeni volna konvekce ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 1,6
Doporucené 3 AC

. o 6 A 6 A 6 A 6 A 6 A
sitové jisténi Jisti¢ char. ,C* [A]
Typ pristroje:  SK 5xxP -151-340-A -221-340- -301-340- -401-340- -551-340-

Velikost 2 2 3 3 3

Jmen. vykon 400V 1,5 KW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW 5,5 kW
4-p6l motoru
Sitové napajeni 400V 3 AC380...480V, -20 % / +10 %, 47 ... 63 Hz
Typ. vstupni rms [A] 43 6,6 8,4 10,8 14,9
proud
Vystupni jmen. rms [A] 4,0 5,6 7,5 9,5 12,5
proud
Min. brzdny I
rezistor pfislusen. 180 ©2 130 Q2 91 Q 74 Q 60 Q
Max.okolni S1 40°C 40°C 40°C 40°C 40°C
teplota S3 70%, 10min. 50°C 50°C 50°C 50°C 50°C
Chlazeni ventilator, teplotné Fizeny ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kg] 1,6 2,6
Doporucené 3AC

A o 6 A 10 A 10 A 16 A 16 A
sitové jisténi Jisti¢ char. ,C* [A]
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sitové jisténi

Jisti€ char. ,C* [A]

Typ pristroje:  SK 5xxP -751-340-A-S3 -751-340-A -112-340-A -152-340-A -182-340-A
Velikost 3 4 4 5 5

Jmen. vykon 400V 7,5 KW 7,5 kW 11 kW 15 kW 18,5 kW
4-pol motoru
Sitové napajeni 400V 3 AC380...480V, -20 %/ +10 %, 47 ... 63 Hz
Typ. vstupni rms [A] 20,5 20,5 29.1 40,4 48,5
proud
Vystupni jmen. rms [A] 16 16 24 31 38
proud
Min. brzdny -
rezistor prislusen. 44 Q 44 Q 29Q 23Q 18Q
Max.okolni S1 - 40°C 40°C 40°C 40°C
teplota S3 70%, 10min. 40°C 50°C 50°C 50°C 50°C
Chlazeni ventilator, teplotné fizeny ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kq] 2,6 3,8 3,8 7,1 7,1
Doporucené 3 AC

. L 25A 25A 35A 50 A 50 A
sitové jisténi Jisti¢ char. ,C* [A]
Typ pristroje:  SK 5xxP -222-340-A

Velikost 5

Jmen. vykon 400V 22 kW
4-pdl motoru
Sitové napajeni 400V 3 AC 380...480V, -20 % / +10 %, 47 ... 63 Hz
Typ. vstupni rms [A] 501
proud
Vystupni jmen. rms [A] 46
proud
Min. brzdny N
rezistor prislusen. 150
Max.okolni S1 40°C
teplota S3 70%, 10min. 50°C
Chlazeni ventilator, teplotné fizeny ON=57°C OFF=47°C
Hmotnost ca. [kqg] 7,1
Doporucené 3AC 63 A
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NORD - Pohanéci technika, s.r.o.

Becovska 1398/11
104 00 Praha 10
tel. +420 222 287 222

Marikova 2215/5a
621 00 Brno
tel. +420 541 229 738

cz@nord.com

http://www.nord.com

U Koruny 1742/16
500 02 Hradec Kralové
tel. +420 495 580 310-11

Technologicka 372/2
Ostrava, Pustkovec
tel.: +420 597 306 116
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