KASIKIRJA

NORDAC trio SK 300E

Taajuusmuuttajat

SK 300E-370-323-B ... SK 300E-111-323-B
(1~ 200 ... 240 V, 0,37 - 1,1 kW)

SK 300E-370-323-B ... SK 300E-221-323-B
(3~200...240V, 0,37 - 2,2 kW)

SK 300E-550-340-B ... SK 300E-401-340-B
(3~380...480V, 0,55 - 4,0 kW)

BU 0300 FI

NORD Gear Oy

DRIVESYSTEMS
www.nordgear.fi




NORDAC trio SK 300E + Kasikirja

Turvaohjeet

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajat

Taajuusmuuttajien turvallisuutta ja kayttoa

koskevat ohjeet

(Pienjannitedirektiivissa 73/23/ETY annetun erittelyn mukaan)

1. Yleista

Toiminnassa olevissa taajuusmuuttajissa saattaa kote-
loinnista riippuen olla jannitteellisia, paljaita ja joissakin
tapauksissa jopa liikkuvia tai pyorivid osia seka kuumia
pintoja.

Tarvittavien kansien luvattomasta poistamisesta seka kaytto-,
asennus- tai kasittelyvirheistd saattaa seurata vaaratilanteita
seka vakavia henkild- tai omaisuusvahinkoja.

Tarkemmat tiedot: ks. dokumentointi.

Kuljetus-, asennus-, kayttdonotto- ja/tai huoltotditéd suorit-
tavilla henkil6illd on oltava naihin tehtaviin asianmukainen
ammattikoulutus, -taito ja -patevyys (noudatettavat standardit:
IEC 364 / CENELEC HD 384 tai DIN VDE 0100 ja IEC 664 tai
DIN VDE 0110 seka tapaturmien torjuntaa koskevat kansal-
liset maaraykset).

Patevilla ja ammattitaitoisilla henkil6illa tarkoitetaan naissa
perustavissa turvaohjeissa henkil6itd, jotka ovat perehtyneet
tuotteen asennus-, kokoonpano-, pystytys- ja kayttoohjeisiin
ja joilla on vastuualueensa tbissd vaadittava koulutus/
ammattitutkinto.

2. Maaraysten mukainen kayttod

Taajuusmuuttajat ovat sahkoélaitejarjestelmiin tai koneisiin/ ko-
neikkoihin asennettavaksi tarkoitettuja komponentteja.

Koneisiin tai koneikkoihin asennettavia taajuusmuuttajia ei
saa oftaa kayttoon (ts. kayttd, johon valmistaja on
taajuusmuuttajat tarkoittanut, ei saa alkaa) ennen kuin on
selvitetty, ettd kyseinen kone tayttda EU-direktiivissa
89/392/ETY (Konedirektiivi) ja standardissa EN 60204 maini-
tut vaatimukset.

Laitetta ei saa ottaa kayttoon (ts. kayttd, johon valmistaja on
taajuusmuuttajat tarkoittanut, ei saa alkaa), elleivdat EMC-
direktiivissa (89/336/ETY) mainitut ehdot tayty.

Taajuusmuuttajat tayttavat Pienjannitedirektiivissa 73/23/ETY
mainitut vaatimukset. Taajuusmuuttajiin sovelletaan myds
sarjan prEN 50178/DIN VDE 0160 harmonisoituja stan-
dardeja seka niihin liittyvia standardeja EN 60439-1 / VDE
0660 osa 500 ja EN 60146/ VDE 0558.

Yksityiskohtaiset tekniset tiedot ja kytkentéja koskevat
vaatimukset: ks. tyyppikilpi ja tuotedokumentit. Muista
ehdottomasti noudattaa seka naita ettd annettuja ohjeita.

3. Kuljetus ja varastointi

Kuljetusta ja siirtoja, varastointia ja asianmukaista kasittelya
koskevia ohjeita tulee noudattaa.

limastollisten olosuhteiden osalta on pysyttava standardin
prEN 50178 mukaisissa raja-arvoissa.

4. Kayttokuntoon saattaminen

Laitteet on asennettava ja niille on jarjestettdva jaahdytys
asianomaisissa dokumenteissa annettujen ohjeiden mukaan.

Taajuusmuuttajat on suojattava sallittua suuremmilta rasituk-
silta. Erityisen tarkeaa on, etteivat komponentit paase vaanty-
maan ja/tai eristysvalit muuttumaan kuljetuksen ja kasittelyn
aikana. Ala koskettele sahkéisid komponentteja ja koskettimia.

Taajuusmuuttajissa on staattisille sdhkoénpurkauksille arkoja
komponentteja, jotka vioittuvat vaarin kasiteltdessa helposti.
Séhkodisia komponentteja ei saa vaurioittaa tai havittaa
mekaanisesti (terveysriskien mahdollisuus!).

5. Sahkdiset liitannat

Noudata asiaa koskevia kansallisia tapaturmien torjunta-
maarayksia (esim. saks. VBG 4 tai vast.) tydskennellessasi
jannitteellisten taajuusmuuttajien parissa.

Sahkodasennukset on tehtava soveltuvien saantdjen ja
sdadosten mukaisesti (koskien esim. johdinpoikkipinta-aloja,
varokkeita, suojamaadoitusta jne.). Naiden ohella saattaa
dokumenteissa olla lisdmaarayksia ja -ohjeita.

Taajuusmuuttajan tuotedokumenteissa on EMC-standardien
tayttymiseen tahtaavia suosituksia — koskien esim. suojausta,
maadoitusta ja suodatinjarjestelyja. Tallaiset ohjeet koskevat
aina CE-merkittyja taajuusmuuttajiakin  samalla tavalla.
Koneen tai laitoksen valmistajan vastuulla on, ettd EMC-
lainsdadannossa maaritellyt raja-arvot todella tayttyvat.

6. Kayttd

Taajuusmuuttajien asennuskohteisiin voidaan joutua jarjes-
tamaan lisélaitteita valvontaa ja suojausta varten, jotta sovel-
lettavat (esim. tyovalineita, tapaturmien torjuntaa jne. kos-
kevat) turvamaaraykset tayttyisivat. Taajuusmuuttajaan koh-
distuvat, kayttdohjelmiston muutosten keinoin tehtavat muu-
tokset ovat sallittuja.

Al kosketa laitteen jénnitteellisia osia tai sen paavirtapiirin
litdntdnapoja valittémasti sen jalkeen, kun laite on erotettu
syottavasta sahkoverkosta, koska valipiirin  kondensaatto-
reissa saattaa olla viela varausta. Tarkemmat asiaa koskevat
tiedot ilmenevat taajuusmuuttajaan kiinnitetyista tiedote-
tarroista.

Pida kaikki kannet ja suojukset suljettuina kaytén aikana.

7. Huolto ja kunnossapito
Valmistajan dokumenteissa annettuja ohjeita on noudatettava.

Sailytd nama turvaohjeet!
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Versioluettelo

Julkaisija

Tahanastisten Ohjelmisto- [ Huomautuksia

julkaisuversioiden nimikkeet versio

BU 0300 DE, elokuu 2005 V1.6 RO Ensimmainen laitos
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BU 0300 DE, maaliskuu 2006 V 1.8 R2 Seindasennussarja, laajennettu teknologiayksikko-

Tuotenro 607 3001 / 1306 valikoima, tdydennetty parametrivalikoima, Harting-
liittimet, ATEX-vybhyke 22, IP55- ja IP66-versioiden
erottelu

BU 0300 DE, kesakuu 2007 V 1.8 R2 Viestireleen tekniset tiedot korjattu, 5 V max. 275mA,

Tuotenro 607 3001 / 2307 analoginen tulovastus, yksikon SK PAR-2H / -2E
ajantasaistettu versio, UL-arvot

BU 0300 DE, tammikuu 2008 V1.9R0 1~ -laitteiden jatkokehitys, uudet jarruvastukset,

Tuotenro 607 3001 / 0508 UL-arvot sovitettu, parametri P551 korjattu
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Taajuusmuuttajien maaraystenmukainen kaytto

Kayttéohjeen noudattaminen on edellytyksena sille, etta kayttd on hairidtonta ja mahdolliset
takuuvaatimukset voidaan tayttda. Lue siksi kayttéohje huolellisesti ennen ryhtymista laitteen
parissa suoritettaviin toihin!

Kéayttdohje sisaltda tarkeitd huoltoa koskevia tietoja. Sitd tulee siksi sdailyttad laitteen
lahettyvilla.

Taajuusmuuttajat SK 300E ovat kolmivaiheisiin oikosulkumoottorikayttdihin, teollisuus- ja
ammattikayttéon tarkoitettuja laitteita. Moottoreiden on oltava taajuusmuuttajakayttoon
soveltuvia eika taajuusmuuttajiin saa liittda muunlaisia kuormia.

Taajuusmuuttajat SK 300E ovat kiintedsti koneen yheyteen asennettavaksi tarkoitettuja laitteita.
Kaikkia teknisissa tiedoissa annettuja ja kayttopaikan sallittuja olosuhteita koskevia raja-arvoja
on ehdottomasti noudatettava.

Kayttdonotto (maaraysten mukaiseen kayttéon soveltaminen) on kielletty, kunnes koneen on
todettu tayttdvan EMC-direktiivin  89/336/ETY vaatimukset ja lopputuotteen olevan
Konedirektiivin 89/336/ETY vaatimusten mukainen (standardia EN60204 on noudatettava).

© Getriebebau NORD GmbH & Co. KG, 2007
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1.2

Yleista

Laitesarja NORDAC trio SK 300E on vaihdemoottorin ja taajuusmuuttajan yhdistelma, jonka avulla voidaan
toteuttaa prosessinlaheisid ratkaisuja hajautetuissa jarjestelmissa. Mikroprosessoritekniikkaan perustuvien
taajuusmuuttajien avulla paastaan ohjaamaan kolmivaiheisten standardimoottorien kayntinopeutta.

Laitteissa on anturiton virta-vektorisaatd, joka yhdessa kolmivaihe-asynkronimoottorin mallin kanssa pitaa
huolta aina optimoidusta jannitteen ja taajuuden suhteesta. Kayttolaitteen kannalta tdma merkitsee parasta
mahdollista kdynnistys- ja ylikuormitusmomenttia kdyntinopeuden pysyessd muuttumattomana.

Laitesarja on erilaisten teknologiamoduulien ja I/O-liitAntdmoduulien avulla sovitettavissa asiakkaan
yksilllisten toiveiden mukaiseksi.

Monipuolisten asetusmahdollisuuksien ansiosta voidaan laitteen yhteydessad kayttda kaikenlaisia kolmi-
vaiheisia standardimoottoreita. Tehoalue ulottuu 0,55 kW:sta 4,0 kW:iin (3~ 380 V...480 V), 0,37 kW:sta
2,2 kW:iin (3~ 200 V...240 V) ja 0,37 kW:sta 1,1 kW:iin (1~ 200 V...240 V); verkkosuodatin on integroituna.
Ylikuormitettavuus on 150 % 30 sekunnin ajan ja kuormitushuippujen osalta 200 % 3 sekunnin ajan.

Tama kasikirja perustuu NORDAC trio SK 300E -laiteohjelmistoon V1.9 RO (P707). Mikali kaytdéssaoleva
taajuusmuuttaja on toista versiota, ovat eroavaisuudet mahdollisia. Parhaiten ajan tasalla oleva kasikirja on
ladattavissa internet-osoitteesta (http://www.nord.com.).

Yleiskatsaus

Peruslaitteen ominaisuudet:

e  Suuri kdynnistysmomentti ja moottorin kdyntinopeuden tarkka saato anturittoman virta-vektorisaadon
ansiosta

¢ Integroitu, standardin EN55011 raja-arvoluokan B1 mukainen EMC-hairiénpoistosuodatin
e Staattorin resistanssin automaattinen mittaus mahdollista

e Sisaanrakennettu jarruhakkuri 4-kvadranttikayttéa varten

e Integroitu moottorin sdhkémekaanisen jarrun ohjaus

o 1 digitaalitulo, 1 viestirelelahtd

e |/O-liitantdmoduuleja, joissa lisaa tuloliitantoja

o RS485-liitanta sekd M12-naarasliittimelld etta ruuviliittimilla

o Kaksi erillistd parametrisarjaa, joita voidaan vaihtaa "lennossa” (online)

Teknologiayksikélla (lisavaruste) tai I/O-liitintamoduulilla varustetun peruslaitteen ominaisuudet on selostettu
kappaleessa 3, "Optiot”.

Toimitus

Tutki laite valittémasti sen saavuttua / pakkauksen avaamisen jalkeen kuljetusvaurioiden kuten vaantymien tai
irtonaisten osien suhteen.

Havaittaessa vaurioita ota viipymattd yhteyttd kuljetuksesta vastanneeseen tahoon ja tee seikkaperainen
reklamaatio.

Tarkeda! Taméa koskee sellaisiakin tapauksia, joissa kuljetuspakkaus on ehja.

Varaamme oikeuden teknisiin muutoksiin BU 0300 FI



1. Yleista

1.3 Toimitussisalto

Vakioversio:

Moottorin (tai vaihdemoottorin) paalle asennettava taajuusmuuttaja litantayksikdineen tai pelkka
taajuusmuuttaja ilman liitAntayksikk6a

Kotelointiluokka IP55 / IP66 (mainittava tilattaessa)
Teknologiayksikon korttipaikan peitekansi (kappale 3.2.9 )

Integroitu verkkosuodatin standardin EN55011 mukaista raja-arvokayraa B1 varten asennettaessa
taajuusmuuttaja moottorin paalle, kdyra A1 asennuksen tapahtuessa moottorin I&hituntumaan (luku
9.6)

Integroitu jarruhakkuri
Kayttéohje BU 0300 DE

Toimitettavissa olevat lisdvarusteet:

Seindasennussarja (luku 2.2)

Jarruvastus, regeneratiivisen energian yhteydessa kaytettavaksi (luku 2.7)
LiitAntatyypin muunnin RS232 — RS485 (lisdvarusteen selostus BU 0010)
Erilaisia liitantédkaapeleita (luku 4.1)

NORD CON, PC-parametrointiohjelmisto (luku 5)

ParametriBox, ulkoinen hallintalaitepaneeli, jossa LCD-selvakielitekstinayttd, kadessapidettava versio
SK PAR-2H tai kaappiasennukseen tarkoitettu versio SK PAR-2E (luku 4; lisdvarusteen selostus BU 0040)

Teknologiayksikko, luku 3.2:

SK TU2-CTR ControlBox, irrotettava ohjauspaneeli, 4-paikkainen 7-segmenttinayttd (LED),
nappaimisto

SK TU2-POT PotentiometerBox,
hallintalaitepaneeli, jossa kytkin (R/L) ja portaaton potentiometri

SK TU2-PBR Profibus-vaylaliitantdmoduuli Profibus-tiedonsiirtoon (1,5 Mbaudia)

SK TU2-PBR-24V  Profibus-vaylaliitantamoduuli ulkoisella 24 V -sy6tolla (12 Mbaudia)
SK TU2-PBR-KL  Profibus-vaylaliitantdmoduuli, jossa kannellinen ruuviliitinrima

SK TU2-CAO CANopen, vaylaliitantamoduuli
SK TU2-DEV DeviceNet, vaylaliitantdmoduuli
SK TU2-IBS InterBus, vaylaliitdntamoduuli
SK TU2-AS1 AS-Interface-moduuli
HUOM! Vaylaliitantamoduuleista on tarjolla lisdselosteet — BU 0020 ... BU 0090.

>>> www.nord.com. <<<

Asiakkaan puoleinen liitanta, luku 3.3 :
SK CU2-BSC Basic 1/0, keskisuuri ohjaussignaalien lukumaara
SK CU2-STD Standard I/O, suuri ohjaussignaalien lukumaara

Huomautus

Varaosina voidaan toimittaa seka erillinen taajuusmuuttaja SK 300E (litantayksikko tilattava erikseen!)

& etta liitdntayksikko olemassa oleviin moottoreihin sovittamista varten.

BU 0300 FI
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1.4 Turva- ja asennusohjeita

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajat ovat teollisuuden vahvavirtajarjestelmissa kaytettavia laitteita, joiden
kayttdjannitteesta saattaa kosketettaessa aiheutua vaikeita vammoja tai hengen menetys.

Asennukset saa suorittaa ja laitteen parissa tehtavat tyét saa suorittaa vain sahkétdihin pateva
ammattihenkilostd ja laitteen on ndiden tdiden aikana oltava jannitteettdmassa tilassa.
Kayttdohjeen on oltava aina naita t6itd suorittavan henkildoston kaytettdvissa ja siind annettuja
ohjeita on johdonmukaisesti noudatettava.

Paikallisia sahkotoita koskevia maarayksia ja tapaturmantorjuntamaarayksia on noudatettava.

Kun laite on erotettu sahkdverkosta, esiintyy sen osissa vaarallisia jannitteita viela jopa 5 minuutin
ajan. Laitteen saa avata tai sen suojukset saa irrottaa tastd syystd vasta 5 minuutin kuluttua
laitteen jannitteettomaksi kytkemisen jalkeen. Ennen verkkojannitteen kytkemistd on kaikki
peitekannet ja suojukset asennettava takaisin paikoilleen.

Mybs moottorin ollessa pysahdyksissa (esimerkiksi sahkoisen lukituksen, kaytettavan laitteen
jumiutumisen tai lahtoliitinten valisen oikosulun johdosta voi verkkoliitdnnan, moottorin ja
jarruvastuksen liittimilla olla vaarallinen jannite. Moottorin pysahdyksissa olo ei tarkoita sita, etta
laite olisi galvaanisesti erotettu verkosta.

Huom! Taajuusmuuttaja saattaa tietyilld asetuksilla kaynnistyd valittomasti, kun se kytketdan
verkkojannitteeseen.

Taajuusmuuttaja on tarkoitettu vain kiinteasti liitettavaksi eikd sitd saa kayttda ilman toimivaa,
suurten vuotovirtojen (> 3,5 mA) mukaiset paikalliset maaraykset tayttdvda maadoitusta.
Standardissa VDE 0160 maarataan kayttamaan kahdennettua maajohtoa tai maajohtoa, jonka
poikkipinta-ala on vahintaan 10 mm?.

Kolmivaiheisissa taajuusmuuttajissa eivat tavanomaiset Fl-vikavirtasuojat sovellu ainoaksi
suojaustoimenpiteeksi silloin, kun paikalliset maaraykset eivat salli vikavirrassa esiintyvaa
tasavirtakomponenttia. Fl-vikavirtasuojan on standardin EN 50178/VDE 0160 mukaan oltava
kaikille virtalajeille herkka Fl-vikavirtasuoja (tyyppi B).

VARO! o . . o -
Jaahdytyselementin ja muiden metalliosien lampdtila saattaa nousta korkeammaksi kuin 70°C.
Asennettaessa on pidettava huolta riittavasta etaisyydesta laheisiin komponentteihin.
Komponenttien on annettava jaahtya riittdvasti ennen niiden parissa tehtaviin téihin
ryhtymista.

HUOMIO! Kun laite on erotettu sdhkdverkosta, saattaa sen teho-osassa esiintya vaarallisia

jannitteitd vield jopa 5 minuutin ajan. Taajuusmuuttajan, moottorin syoéttdjohdon ja
moottorin liittimet saattavat olla jannitteelliset!

Paljaiden liittimien, johtojen ja laitteenosien koskettamisesta voi olla seurauksena
vaikea ruumiinvamma tai hengen menetys!

Laitteen parissa tehtavia t6itd saa suorittaa vain sdhkétdihin pateva ammattihenkilstd

HENGENVAARA!  ja aitteen on néiden tdiden aikana oltava jénnitteettdéméssa tilassa.

Varaamme oikeuden teknisiin muutoksiin BU 0300 FI



1. Yleista

VARO!

Laitteen sijoituspaikkaan ja kasiksi laitteeseen saa paastd vain pateva ammatti-
henkildsto!

Laitetta saa kayttdd vain valmistajan maarittelemaan tarkoitukseen. Luvattomista
muutoksista ja muiden kuin laitteen valmistajan myymien tai suosittelemien varaosien ja
lisdvarusteiden kayttdmisestd voi olla seurauksena tulipalo, sahkdisku tai
vammautuminen.

Sailyta tata kayttdohjetta aina saatavilla ja anna jokaiselle kayttajalle omansa!

1.5 Hyvéaksynnat

1.5.1 UL/cUL-sertifiointi

Soveltuu kayttéon

verkoissa, joiden suurin oikosulkuvirta

(symmetrinen) on 5000 A ja suurin jannite enintaan

200...240 V / 380...480 V johtojen suojauksen ollessa ®
toteutettu "J-luokan” varokkeilla, joiden jannitekesto on 600
V ja virta-arvo luvussa 9.4. annettujen tietojen mukainen. c us

"Suitable for use on a circuit capable of delivering not more
than 5000rms symmetrical Amperes, 200...240 Volts /
380...480 V olts maximum, when protected by class J fuses,
600 Volts rated as described in Chapter 9.4 UL File: E171342

Kayta ainoastaan 60/75 °C -kuparijohtimia. UL/cUL-serti-
fiointi on voimassa ymparistdlampdtilan ollessa enintaan 40 °C.

"Use 60/75° copper conductors only.”

Johdotusliittimet on merkittava siten, etta liitanta ja kiristysmomentti iimenevat merkinndista:

Ruuviliittimet Kiristysmomentti Johdinpoikkipinta-ala
Verkkoliitanta (Molex 72 / Weko 983) 1,1 Nm/ 10 Ib-in 2,5mm?/20-12 AWG
Ohjausliitannat / MFR (Phoenix MKDSN 1,5) 0,6 Nm /5,3 Ib-in 1,5 mm? / 30-14AWG
Moottori / jarru (Phoenix GMKDS 3) 0,6 Nm /5,3 Ib-in 1,5 mm? / 30-12AWG

1.5.2 EMC-direktiivi

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttaja tayttdd tdman kasikirjan suositusten
mukaisesti asennettaessa kaikki EMC-direktiivin vaatimukset, jotka vastaavat
moottorikayttdja koskevaa tuotestandardia EN 61800-3.

BU 0300 FI
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1.6 Tyyppimerkintdavain / laiteversio

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajilla on muista NORDAC-taajuusmuuttajista tuttuun tapaan vastaava
tyyppimerkintd kuin niissakin. Sen sisaltdma informaatio ilmenee analogisella tavalla. Taajuusmuuttajan
tyyppimerkintd sisaltda laitteen tyypin, nimellistehon, tiedot verkkojannitteesta, hairionpoistosuodattimesta,
kotelointiluokasta sekka laitteen mahdollisista erikoisversioista. Moottorin ja taajuusmuuttajan valisen
litdntayksikon tyyppimerkintd 16ytyy vaihdemoottorista. SK 300E -taajuusmuuttajalla varustettu kayttolaite on
taten tunnistettavissa yksiselitteisesti. Tyyppimerkinnassa on liitdntayksikk6a kuvaava lyhenne seka tiedot
komponenttien versiosta ja sen muunnelmasta, kotelointiluokasta sekd moottorin kdamien kytkentatavasta.

HUOM!
Tyyppimerkintéd tulee mainita periaatteessa aina tilauksen sek& huolto- tai tuotetukitapausten

& yhteydessa!

Liitantayksikko Taajuusmuuttaja

A N
M 0/ 1 C - S -CSK300E - 550-340 - B - C -ABC

L Erikois-laiteversio

(3 kirjainta)

Taajuusmuuttajan IP-kotelointiluokka:
valilydnti = IP55-versio (vakio)
C (coated) = IP66-versio (optio)

Integroitu hairidnpoistosuodatin:
B = luokka B1

Verkkojannite:
x23 =230V
x40 =400V

Verkon vaiheiden lukumaara:
3 = 3-vaiheinen

Teho, pilkkua edeltava numero:
0 =0.xx,
1 = 0x.x0

Laitteen nimellisteho (xx):
37 =0,37 kW ...
40 = 4,00 kW

Laitesarja:
SK 300E

S/D-kytkenta (Star/Delta, tahti/kolmio)

Liitantayksikon IP-kotelointiluokka:
valilyonti = IP55-versio (vakio)
C (coated) = IP66-versio (optio)

Muunnokset 1 ja 2 (liitantayksikon ...)
1 = kaapelilapivientiholkeilla
2 = Harting-liittimella

Versio 0

Trio Interface (trio-liitdntayksikkd)
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1.7 Eri kotelointiluokkaversiot IP55 / IP66

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajaa voi tilata jokaisessa rakennekoossa ja vastaavasti my0s jokaisessa
teholuokassa kotelointiluokassa IP55 (vakio) tai IP66 (optio).

Kotelointiluokka IP66 taytyy mainita aina tilauksessa erikseen!

Kummassakaan kotelointiluokassa ei ole minkaanlaisia rajoituksia kaytettdvissa olevien liitanta- tai
teknologiayksikdiden tai 1/O-liitantamoduulien toimintojen osalta (ks. vastaavat luvut). Kotelointiluokan
erottamiseksi luokkien IP55 ja IP66 valilla saavat luokan IP66 SK 300E -taajuusmuuttajat ja niiden lisayksikot
tyyppimerkintdansa lisakirjaimen "-C” (coated — lakattu piirikortti).

IP55-versio:

SK 300E:n IP55-versiota saa periaatteessa vakiona. Tarjolla ovat sekd moottoriin integroitava ettd moottorin
tuntumaan asennettava versio. Tahan versioon voi tilata myds kaikkia liitanta- ja teknologiayksikoita seka
asiakaskohtaisia liitantayksikoita.

IP66-versio:

IP66-versio on IP55-versiosta muokattu optio. Tassakin tapauksessa on tarjolla sekd moottoriin integroitava
ettd moottorin tuntumaan asennettava versio. |IP66-versioon saatavissa olevat lisdyksikot (litanta- ja
teknologiayksikdt sekd asiakaskohtaiset liitantayksikét) ovat toiminnallisesti samanlaisia kuin vastaavien
moduulien IP55-versiot.

Huom!

IP66-version mukaisten yksikéiden tyyppimerkintaan tulee lisakirjain "-C” ja niille tehddan seuraavassa
/'\ mainitut lisatoimenpiteet!
a

Erityistoimenpiteet:
e Lakattu piirikortti
e Alipainekoestus

- Alipainekoestukseen tarvitaan M12-1apivientiholkki. Se korvataan koestuksen jalkeen
kalvoventtiililla. Tama Iapivienti ei ole tman jalkeen enda kaytettavissa sovelluksen tarpeisiin.

o Kalvoventtiili lampétilan muutoksista johtuvien paineenvaihteluiden tasaamiseen

Huom!
IP66-version yhteydessa on ehdottomasti pidettdva huolta kaapeleiden ja lapivientiholkkien tiukasta

sovituksesta, jotta SK 300E:n koteloinnin tiiviys sailyy eikd muita kotelointiluokan IP66 sailymiseen
littyvia ongelmia paase syntymaan!

BU 0300 FI Varaamme oikeuden teknisiin muutoksiin 11
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2 Kokoonpano ja asennus

2.1 Moottoriin integroitu ja moottorin tuntumaan asennettava versio

Moottoriin inteqroitu versio:

SK 300E -taajuusmuuttajan moottoriin integroitava versio kiinnitetddn suoraan moottoriin litdntayksikon (SK TI
0/1 tai 0/2) avulla, jolloin se on kiintea osa kayttolaitetta. Tama versio on vakioversio.

Teknologiayksikko (optio) ja
sovelluskohtainen
litantayksikko

N

Moottorin tuntumaan asennettava versio:

Moottorin tuntumaan asennettava SK 300E -versio voidaan asentaa esimerkiksi seinalle tai koneen runko-
rakenteisiin, Iahelle moottoria. Asennukseen tarvitaan seindasennussarja (ks. luku 2.2).

Teknologiayksikko (optio) ja
sovelluskohtainen
litantayksikko

12 Varaamme oikeuden teknisiin muutoksiin BU 0300 FI



2 Kokoonpano ja asennus

2.2 Seinadasennussarja

(SK WMK-DA1, tuotenro 275115100)

SK 300E -taajuusmuuttaja voidaan asentaa
vaihdemoottorin Idhituntumaan mutta siita erilleen
seindasennussarjan avulla. Tata optiota kayttden
voidaan korkean kotelointiluokan (IP55 / IP66)
mukainen taajuusmuuttaja asentaa suoraan
seinalle tai koneen runkorakenteisiin.

Asennus

Seindasennussarja tulee asentaa alla esittya
porausmallia noudattaen.

160 mm

125 mm

128 mm
157,5 mm

43 mm

Kiinnitysreiat, yksityiskohtainen kuva

12 mm
5,5 mm

Kayttéonotto

Seinaasennussarja (SK  WMK-DA1) on
modulaarinen jarjestelma, ts. aluksi on valittava
litdntayksikkdé (SK Tl 0/1 tai SK TI 0/2), jotta
taajuusmuuttaja  SK 300E paastaan kiinnit-
tamaan seindasennussarjaan.

Toimituksen tapahtuessa on seindasennussarja
SK 300E -taajuusmuuttajineen  saatettu
valmiiksi verkko-, moottori- ja ohjauskaape-
leiden liittdmistd  varten. Kun kaapelit on
yhdistetty, tarvitsee taajuusmuuttaja vain
tyéntaa paikoilleen.

Ensikayttdonoton yhteydessa saadaan
toimintanaytolle (E8.6) erilaiset taajuusmuutta-
jaa ja “elektronista arvokilped” koskevat tie-
tueet; samalla syttyy punainen LED-merkkivalo.
Tama nayttd on ainoastaan kayttajalle infor-
maatioksi tarkoitettu; se kuitataan reset-
signaalin avulla ja tietueet muuttuvat saman-
laisiksi. Tehdasasetusten lataamisen (P523) ja
moottorin arvojen asettamisen jalkeen taajuus-
muuttaja on valmis suoraan paallekytkettavaksi.

Sarjan sisalté

Huom!

A

Moottorin tuntumaan asennettavan version korkeammissa ympéristélampétiloissa suoritettavaa tehon
redusointia koskevat tiedot 16ytyvat luvusta 9.1 Yleiset tiedot.

BU 0300 FI
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2.3 Asennus

SK 300E -taajuusmuuttaja vaatii liitantayksikon, jossa on kaapelointiin tarvittavat liitantarimat ja vastaavasti
liittimet taajuusmuuttajan suuntaan. Liitantayksikoéita on kahta tyyppia: SK Tl 0/1 (-C) ja SK Tl 0/2 (-C), joiden
toisistaan poikkeavat ominaisuudet selostetaan seuraavissa kappaleissa.

Molemmat liitdntayksikodt kdyvat rakennekokojen 1 ja 2 taajuusmuuttaijiin.

2.3.1 Liitantayksikkod SK T1 0/1

(SKTI0/1, tuotenro 275115010)
(SK TI 0/1-C, tuotenro 275175010)

Liitdntayksikdissd SK Tl 0/1 ja SK Tl 0/1-C on valumetallikotelo, jonka kummallakin sivulla on erikokoisia
I&pivientiholkkeja. Ne on kaikki tukittu sokkotulpilla.

Kaytettavissa olevat lapivientiholkit:

3 kpl lapivientiholkkeja M12 (esim jarrukaapelia varten), 2 kpl yksikén SK TI 0/1-C yhteydessa.
4 kpl lapivientiholkkeja M20 (esim. kayttdjannitteen syottdéa varten)

1 kpl lapivientiholkki M16 (tarkoitettu ParametriBox-yksikon SK PAR-2H liittimen M12 tarpeisiin)

Liitantayksikon TI 0/1 osat:

Valumetallikotelo Sovelluskohtainen liitantayksikko (KSE) M12-naarasliitin

> - : % é % p%-4

Moottorin liitanta- i . . . L
kaapeli U-V-W Moottorin PTC-anturin kaapeli Ruuvit tarvikkeineen

HUOM!
Liitantayksikkd SK TI 0/1 on tarkoitettu kotelointiluokkaa IP55 ja liitAntayksikkdé SK TI 0/1-C
kotelointiluokkaa IP66 varten. Toiminnoiltaan ja mitoiltaan ne ovat identtiset. IP66-versiolle on
kuitenkin tehty tietyt erityistoimenpiteet (ks. luku 1.7) kotelointiluokan vaatimusten tayttymiseksi.

14
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2.3.2 Liitantayksikkod SK TI 0/2
(SKTI0/2, tuotenro 275115020)
(SK TI 0/2-C, tuotenro 275175020)

Liitantayksikdiden SK TI 0/2 ja SK Tl 0/2-C sivulla on 2 asennuslaippaa, joihin voidaan asentaa joko
adapterilevyja erilaisine Iapivientiholkkeineen tai moottorikaapelin liittimineen. Vakiona on periaatteessa 2 kpl
M12-lapivientiholkkeja ja lisaksi toisella sivulla adapterilevy, jossa seuraavat lapivientiholkit:

2 kpl lapivientiholkkeja M20 (esim. kayttdjannitteen syottdéa varten)
1 kpl lapivientiholkki M16 (tarkoitettu ParameterBox-yksikon SK PAR-2H liittimen M12 tarpeisiin)
Lapivientiholkeilla varustettu adapterilevy on vakiona lll:n viereen sijoitettuna.

Valumetallikotelo Sovelluskonht. liitantayksikko (KSE) M12-naarasliitin

ETE
o - : éé %fﬁ%-i

Moottorin liitanta-
kaapeli U-V-W Moottorin PTC-anturin kaapeli Ruuvit tarvikkeineen

HUOM!
Liitantayksikkd SK Tl 0/2 on tarkoitettu kotelointiluokkaa IP55 ja liitAntayksikkdé SK Tl 0/2-C
kotelointiluokkaa IP66 varten. Toiminnoiltaan ja mitoiltaan ne ovat identtiset. IP66-versiolle on
kuitenkin tehty tietyt erityistoimenpiteet (ks. luku 1.7) kotelointiluokan vaatimusten tayttymiseksi.
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2.3.3 Moottoriliitinvaihtoehdot

Harting HAN 10E

Harting HAN Q8

Moottorin paélle asennettu (moottoriin integroitu) versio

JOKO:
pdaéteasteen tuloliitints (LE)
- verkkojannite

e e e <

Seindasennus

JOKO:

pddteasteen tuloliitanta (LE)

- verkkojénnite

e e

moottorildhté (MA)

- moottorikaapeli

mahd. moottorikaapelin liitin (MS)

- moottorin liitdnta

Moottorikaapelin liitin Nimike Toiminto Tuotenro
H10E LE Paateasteen tuloliitanta 275135000
HAN 10E ——
H10E MA Moottorilahto 275135020
HQ8 LE Paateasteen tuloliitanta 275135030
HAN Q8
HQ8 MA Moottorilahto 275135050

16
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2.3.4 Adapterilevyt yksikk6on SK TI 0/2

Valumetallikotelon toinen sivu on vakiona ilman adapterilevya. Talle puolelle voidaan taten asentaa erilaisia
adapterilevyja erilaisilla kaapelilapiviennneilla (-holkeilla) tai erilaisilla liittimilla (esim. Harting-liittimilla varus-
tettuna. Kuhunkin asennuslaippaan voidaan asentaa myds alla luetellut komponentit vakiomallisen
adapterilevyn tilalle:

Tarkeda! Vain yhden moottorikaapelin liittimen asentaminen on mahdollistal

Adapterilevyvaihtoehdot:

SK DA 4x M16, SK DA 1x M25, 2x M16,
osanro 075119000 osanro 075119020

SK DA 2x M20, 1x M16, SK DA -sokkolevy,
osanro 075119010 osanro 075119040

Tyyppi Tuotenro

SK DA 4x M16 275119000

. SK DA 2xM20, 1xM16 275119010
Adapterilevyt

SK DA 1xM25, 2xM16 275119020

SK DA -sokkolevy 275119040
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2.3.5 Liitantayksikén asennus

Taajuusmuuttaja SK 300E ja liitantayksikko (SK Tl 0/1 (-C) tai SK T1 0/2 (-C)) ovat trio-kayttolaitetta (vaihde +
moottori + taajuusmuuttaja) toimitettaessa aina taydelliseksi koottuja ja testattuja. Olemassaolevaan moottoriin
jalkiasennettaessa tai toista, moottoriin asennettua trio-taajuusmuuttajaa vaihdettaessa voidaan liitantayksikko
tilata erikseenkin.

Huom!
SK 300E -taajuusmuuttajan asennuksen tulee tapahtua NORDin toimesta tayttddkseen IP66-
vaatimukset, koska ty6 vaatii tiettyja erityistoimenpiteitd. Paikan paalla jalkivarustettujen 1P66-
komponenttien osalta ei kyseista kotelointiluokkaa voida taata.

"Liitantayksikkd” (SK T1 0/1 (-C) tai SK Tl 0/2 (-C)) kasittda seuraavat osat:

¢ Valumetallikotelo (riippuen liitantayksikon tyypista)

e |/O-liitantamoduuli (KSE) (piirikorttityyppinen)

o RS485-jarjestelmapistokkeen liitdntdan tarkoitettu M12-naarasliitin
o |/O-liitdntdmoduulin kiinnitysruuvit tarvikkeineen

¢ Moottorin ja PTC-termistorin liitantaan tarkoitetut valmiskaapelit

Tydvaiheet:

1.

Liitdntayksikdon valumetallikotelon M12-naarasliitin on ruuvattava paikoilleen siten, ettd liitoksesta tulee
varmasti tiivis.

2. Valukotelo tulee asentaa NORD-moottorin liitantédkotelon nysaan olemassaolevilla ruuveilla. Valumetalli-
kotelon pydristetty osa on suunnattava moottorin A-puolta kohden. Moottorin liitinrima jaa paikoilleen.
Moottorin ollessa toisen valmistajan tekema on yhteensopivuus tarkistettava.

3. Kun moottorin siltaukset on tehty moottorin oikean kytkentatavan (tahti’kolmio) mukaisesti, on moottorin ja
PTC-termistorin litdntdan tarkoitetut valmiskaapelit kytkettdva moottorin vastaaviin liitdntoihin.

4. Kun moottorin ja PTC-termistorin liitdntakaapelit on kytketty I/O-liitantdmoduulin (KSE) vastaaviin liittimiin
(litAnnan napajarjestys: ks. kappale 2.6.1), tulee KSE asentaa ruuveilla ja niihin liittyviaa tarvikeosilla
valumetallikoteloon. Tassa yhteydessa on huolehdittava, etta eristekalvo tulee paikoilleen valukotelon
pyoristetyn osan sisélle. Sidekiskot tulevat valumetallikotelon sisdosaa kohti.

5. M12-liittimelle tuleva pistoke asennetaan paikoilleen (ks. Kuva 2).

Eristekalvo
Kuva 1: Liitantayksikko taydellisena Kuva 2: M12-naarasliittimen liitanta
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2.3.6 SK 300E -taajuusmuuttajan asennus

Taajuusmuuttaja on sahkoisten liitantdjen tekoa varten aluksi irrotettava. Tata varten on ldysattava 4
kiinnitysruuvia (Kuva 1), jotta taajuusmuuttaja voidaan irrottaa pystysuoraan ylospain nostamalla (Kuva 2).
Verkkojannitteen liittamisen jalkeen on taajuusmuuttaja jalleen pantava paikoilleen pystysuorassa suunnassa
(Kuva 3), arvokilven puolella olevista, ohjainjohteina toimivista jakkipistokkeista alkaen. Lisatietoja 1/O-
litdntdmoduulin asennuksesta l16ytyy kappaleesta 3.3.3 "1/O-liitantdmoduulin asennus”.

Maksimaaliseen kotelointiluokkaan IP55 / IP66 paasemiseksi on pidettava huolta, etta taajuusmuuttajan kaikki
kiinnitysruuvit kiristetddn annetussa jarjestyksessd ruuvista 1 ruuviin 4, taulukossa annettuun Kiristys-
momenttiin. Liitdntdjohdoille on kaytettdva kooltaan kunkin kaapelin [&pimitan mukaisia lapivientiholkkeja.

Taajuusmuuttajan hukkaldmpd poistuu vapaan konvektion avulla. Kaytettdvdssa moottorissa on oltava
tavanomainen tuuletus jaahdytysta varten. Likaantuminen ei saa haitata lBmmadn johtumista.

Taajuusmuuttajan ylasivulla on vakiona peitelevy, jossa on 2 LED-merkkivaloa. Nama LEDit ilmaisevat
taajuusmuuttajan tilan. Vihred LED palaa jatkuvasti verkkojannitteen ollessa paalla ja punainen LED antaa
vikailmoitukset vilkkumisellaan, esim. 5 valahdysta — tauko — 5 valahdysta = vikailmoitus E005.

Ruuvi 1

.0\" Wﬁ&"“ ¢ E;

Ruuvi 2

Jakkipistoke

Kuva 1: Kiinnitysruuvit Kuva 2: SK 300E:n irrotus Kuva 3: SK 300E:n paikoilleenpano
Taajuusmuuttajan rakennekoko Ruuvien koko Kiristysmomentti
BG 1 M5 x 35 3,5Nm 20 %
BG 2 M5 x 50 3,5Nm 20 %
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2.3.7 SK 300E -taajuusmuuttajan asennus jalkikateen

Taajuusmuuttaja SK 300E voidaan asentaa olemassaoleviin moottoreihin vain liitdntakotelon nysan mittojen
tdsmatessa liitantdyksikdon SK Tl 0/1 (-C) tai SK TI 0/2 (-C) mittojen kanssa. Jotta taajuusmuuttajan maksi-
maalinen kotelointiluokka IP55 / IP66 koskisi koko trio-yksikkda, on moottorinkin kotelointiluokan oltava
vastaava.

Rakennekokoja 80-100 edustaviin NORD-moottoreihin voidaan liitdntayksikkd asentaa suoraan, rakenne-
kokoihin 63—71 ja 112 tarvitaan lisdksi adapterilevy/loittokappale liisatiivisteineen ja -kaapeleineen.

NORD-moottorin SK 300E -taajuusmuuttajan asennus Tuotenro
rakennekoko
Asennus adapterilevyn avulla 63- 71 011015410
SK63-71

(+ kehyksen lisatiiviste) 013097000

SK 80 - 100 Liitdntayksikdn asennus suoraan

Asennus loittokappaletta BG 112 kayttaen 013035450 Sarja
SK 112 (+ liitantakotelon kehyksen lisatiiviste) 013097000 275115120
SK 300E:n johdotussarja 275115090
BG 112 -moottoreita varten

A

Liitantayksikko

Adapterilevy (osanro 011015410)

Tiiviste (osanro 13097000)

Moottori, koko 63—-71

Tarkead! Muuntyyppisten moottoreiden yhteensopivuus on tarkistettava tapauskohtaisesti!

Asennettaessa trio SK 300E omatoimisesti paikan paalld olemassaolevaan moottoriin on noudatettava
liitAntayksikon johdotusjarjestysohjeita, jotka I6ytyvat kappaleesta 2.6.1 .

2.4 Maalaus

Taajuusmuuttaja SK 300E ja siihen kuuluva liitdntayksikkd on pinnoitettu mustalla jauhemaalilla. Naita osia ei
saa ylimaalata! Vaihdemoottorin maalaus tapahtuu erikseen.

20 Varaamme oikeuden teknisiin muutoksiin BU 0300 FI



2 Kokoonpano ja asennus

2.5 Johdotusohjeet

Taajuusmuuttajat on suunniteltu teollisuusymparistéssa tapahtuvaan kayttéon. Tallaisessa ymparistéssa
esiintyvat voimakkaat sdhkomagneettiset hairiét saattavat vaikuttaa taajuusmuuttajaan. Asennustyon
ammattimainen toteutustapa takaa yleensa vaarattoman ja hairiéttdman kayton. Vaadittaessa EMC-direktiivin
mukaiset arvot ylittavia raja-arvoja on seuraavista ohjeista hyotya.

(1)

()

Varmista, etta kaikki kytkentédkaapissa tai kentalla olevat laitteet tulevat maadoitetuiksi lyhyilla, paksuilla
maajohdoilla, jotka liitetddn yhteiseen maadoituspisteeseen tai -kiskoon. Erityisen tarkedad on, etta
jokainen taajuusmuuttajaan liitetty ohjauslaite (esim. automaatiolaite) liitetdan lyhyelld, saman-
paksuisella johdolla samaan maadoituspisteeseen kuin taajuusmuuttajakin. On suositeltavaa kayttaa
litteita johtoja (metalliliuskoja tms.), koska sellaisten impedanssi on suurilla taajuuksilla matalampi.

Taajuusmuuttajachjatun moottorin suojamaajohto (PE) tulee liittdd mahdollisimman suoraan siihen
littyvan taajuusmuuttajan tulevan verkkojohdon maadoitusliitantdan. Keskitetyn maadoituskiskon
olemassaolo ja kaikkien hairidsuojajohtojen liittdminen tdhan kiskoon takaa yleensa ongelmattoman
toiminnan.

Ohjausvirtapiireissa tulee mahdollisuuksien mukaan kayttaa suojattuja johtoja. Hairibsuojajohdin tulee
johdon paassa terminoida huolellisesti pitden huolta, etteivat johdinsdikeet kulje pitkid matkoja
suojaamattomina.

Analogiaohjearvokaapelit tulee maadoittaa vain yhdesta, taajuusmuuttajan puoleisesta paasta.

Ohjausjohdotus tulee tehdad mahdollisimman etaalla kuorman johdoista erillisia kaapelikanavia jne. kayt-
taen. Johdotuksen risteyskohdat tulee mahdollisuuksien mukaan tehda suorassa kulmassa (90°).

Varmista, ettd kytkentdkaapeissa olevissa kontaktoreissa on hairidsuojaus, joko RC-piiri vaihtovirta-
kontaktorien yhteydessa tai vapaakayntidiodi tasavirtakontaktorien yhteydessa. Hairidsuojat tulee
asentaa kontaktorien kelojen yhteyteen. Ylijannitteiltd suojaavat varistorit ovat myds toimiva ja
tehokas ratkaisu. Tama hairidsuojaus on erityisen tarked ohjattaessa kontaktoreita taajuusmuuttajan
releilla.

Kuorman liittdmiseen (moottorikaapelina) tulee kayttda suojattua tai armeerattua kaapelia ja hairidsuoja
tai armeeraus on maadoitettava molemmista paistdaan (paitsi taajuusmuuttajan ollessa integroituna
moottoriin). Maadoituksen tulee tapahtua suoraan taajuusmuuttajan PE-liitantaan, mikali mahdollista.

Hairidsuojaussuodatin on vakiolaitteessa aina mukana. Asennettaessa taajuusmuuttaja suoraan
moottorin padalle tayttyvat hairidsuojausluokan B1 vaatimukset. Asennettaessa taajuusmuuttaja
moottorin lahettyville (esim. seinalle) tayttyvat hairidsuojausluokan A1 vaatimukset moottorikaapelin
pituuden ollessa enintaan 15 m (kaapelin ollessa suojattua tyyppia).

Valitse pienin kayttokelpoinen hakkuritaajuus. Tdma heikentdd taajuusmuuttajan tuottamien sahko-
magneettisten hairididen voimakkuutta.

Taajuusmuuttajaa asennettaessa ei turvamaarayksia saa missaan tapauksessa rikkoa!

HUOM!

Ohjaus-, verkko- ja moottorikaapeloinnit on vedettdva erillddn toisistaan. Niitd ei saa missaan
tapauksessa vetda samassa asennusputkessa tai -kanavassa.

Taajuusmuuttajaan liitettyjen kaapeleiden eristeita ei saa koestaa suurjannitteella.
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2.6 Sahkoinen liitanta

VAROITUS NAMA LAITTEET ON MAADOITETTAVA.
Laitteen turvallinen kayttd edellyttda, ettd asennus ja kayttddnotto tapahtuu patevan henkiléstén
toimesta, asianmukaisella tavalla ja tassa kasikirjassa annettuja ohjeita noudattaen.

Erityisesti on noudatettava seka yleisia ettéd paikallisia vahvavirtalaitteiden asennus- ja turvamaa-
rayksia (esim. VDE-maarayksia) seka tyokalujen ja henkilokohtaisten suojavarusteiden
ammattimaista kaytt6a koskevia maarayksia.

Verkko- ja moottoriliittimilld voi olla vaarallinen jannite silloinkin, kun taajuusmuuttaja ei ole kaytdssa.
Naiden liittimien ruuvien parissa on kaytettava aina eristettya ruuvitalttaa.

Varmista tulojanniteldhteen jannitteettémyys ennen yksikon liitdntéjen tekoon tai muuttamiseen
ryhtymista.

Varmista, ettd moottori on oikealle jannitteelle tarkoitettu.

2.6.1 Liitantayksikén toiminnot

Enimmaiskuormitettavuus

Kayttdjannite +5 V max. 275 mA

A Kayttdjannite +15 V max. 100 mA

Viestirele kuormitettavuus max. 24 V DC / 500 mA
Liitinten tiedot Tyyppi Kiristysmomentti Johdinpoikkipinta-ala
Verkkoliitanta Molex 72 / Weko 983 1,1 Nm /10 Ibf-in 2,5 mm?/ 20-12 AWG
Ohjausliitdnnat MFR: Phoenix MKDSN 1,5 | 0,6 Nm /5,3 Ibf-in 1,5 mm?/ 30-14 AWG
Moottoriliitdnta
Mekaaninen jarru Phoenix GMKDS 3 0,6 Nm /5,3 Ibf-in 1,5 mm? / 30-12 AWG
Jarruvastus
Lapivientiholkit M12 - M16 - M20 - M25 25-6-8,5-10Nm
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2 Kokoonpano ja asennus

PE-naarasliitin = 3~ 400 V -laite
PE-urosliitin = 3~ 230 V -laite

Suojamaa "PE" (verkkojohdon liitant&)

e S
O Ohjausliitannat:
; \‘@ ‘ .i —% [21] Dig. tulo 1 (PTC-anturitulo) (*)
I S i @ [41] + 5V kayttojannite
i TN | _ 40] 0V, GND
i ] z‘ "S...ovglluslfohltamer? EE g E41} + 5V kayttojannite
E 13 litantayksikko (optio) 2| [401 0V, GND
; ;z @| [42] + 15V kayttojannite
i % | [74]1 RS 485 -liitanta: B (-)
i £ InE] ol (731 Rs 485 iitanta: A ()
! "\.| o | Terminointivastus RS 485 paallé/pois
; _ \[[@] [02] Viestirele (toimintahirio)
; = v, @ [01] Viestirele
; o T [...] = liitin nro
- I T T T
E ® \\‘] [\\‘] CRORORORO) anrjesteln?féllliitlin, M12-naaras
P A RRVEVEC RN Suojamaa "PE”
i Llu L2 L3 UV W Br ABr B (PE-lisaliitin, esim. ohjaus- tai
i s, \ | - l ----- o LL jarruvastuskaapelointia varten)
0 L v o .1 )U @U
1
.._ Bnlie il - ~/Moottori Ulkoinen jarruvastus
PE L1 L2 L3 3~ Napaisuus vapaa.
(PE N L)

Verkkojannite:
3—400V/3— 230V
(1~ 230 V)*
Verkkovaroke:
Ks. luku. 8 "Tekniset tiedot”

Mekaaninen jarru

Ks. kappale. 2.6.3
"Sahkdmekaaninen jarru”

(*) Digitaalitulot voidaan kytkea laitteen
sisdiseen 15 V -jannitteeseen tai PLC:n
7,5 — 33 V DC -jannitteeseen. Annettu
arvo "(...)” tarkoittaa tehdasasetusta.

(*) Vain laitteille 1,1 kW tehoon saakka

BU 0300 FI
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NORDAC trio SK 300E + Kasikirja

2.6.2 Tarkeitd 1-vaiheista (230 V) kayttdjannitettd koskevia ohjeita

1. Verkkosyo6ttd tapahtuu liitinten L1 (L) ja L2 (N) kautta.

Tama on tarkedad mm. jarrutasasuuntaajan virheettéman toiminnan kannalta.
2. Tulovirta on 1-vaihesy6tolla suurempi.
3. Verkkojannitteen valvonta on kytkettava pois paalta (parametri P538 = 0).

2.6.3 Moottorin ylikuumenemissuoja

Moottorin kaamityksen sisdadn asennetun lampdtila- L
anturin (PTC-termistorin) avulla voidaan toteuttaa luotet- |+9 V -kayttojannite
tavan suojaus ylikuumenemista vastaan. Anturi kytketaan Liitin: "VO +5V”
digitaalituloon ja siitéd saatava signaali evaluoidaan. Myds
bimetallikytkimeen perustuva lampétilavahti on mahdol- [41]
linen.

Dig. tulo

Kayttdlaiteyhdistelma trio SK 300E on vakiona varustettu [21] ? ?

PTC-termistorilla. ~ Taajuusmuuttajan  minimikokoon- O Moottorin
panossa (ilman I/O-liitdntdmoduulia) on kaytettavissa yksi = PTC-anturi
digitaalitulo. Se on tarkoitettu periaatteessa juuri PTC-

termistorituloksi ja tehdasasetus on tdman mukainen.

Paallekytkentd tapahtuu talldin suoraan kytkemalla kayttojannite paalle (P428 "Automaattinen kaynnistys” 2 =
heti verkkojannitteen kytkeydyttyd) tai ohjaamalla laitetta vayldn kautta, ParametriBox-yksikdn,
potentiometripaneelin tai NORD CON -kayttéohjelmiston avulla. Tarvittaessa useampia ohjaussignaaleja on
laitetta laajennettava I/O-liitantdmoduulin (Basic 1/0 - SK CU2-BSC, Standard I/O - SK CU2-STD) avulla.

Mikali 1/O-liitantdmoduulilla laajennetun version jotain muuta digitaalituloa on maara kayttada PTC-anturitulona,
on digitaalitulon vastaavan parametrin P420...P424 arvoksi asetettava 13.

2.6.4 Sahkémekaaninen jarru

Sahkdmekaanisen jarrun ohjaamista varten saadaan taajuusmuuttajan liittimiltd —Br/+Br lahtdjannite (ks.
kappale 2.6.1 Liitdntayksikon toiminnot). Jannite riippuu seuraavan taulukon mukaisella tavalla kaytto-
jannitteestd, johon taajuusmuuttaja on liitetty:

Verkkojannite / vaihtojannite (AC) Jarrukelan jannite (DC)
400V ~ 180V =
460V ~-480V ~ 205V =
230V ~ 105V =

Jarrun / jarrukelan oikea jannite suhteessa verkkojannitteeseen tulee huomioida laitteiston suunnittelussa.

24
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2 Kokoonpano ja asennus

2.7 Jarruvastus

Jarrutettaessa moottorikayttda dynaamisesti (taajuutta alentamalla)
syottdd moottori sahkdenergiaa taajuusmuuttajaan pain. Taajuus-
muuttajan ylijannitelaukaisun ehkaisemiseksi voidaan taajuus-
muuttajaan integroituun jarruhakkuriin liittdd ulkoinen jarruvastus,
jossa takaisinsyotetty energia muuttuu lammoksi.

Jarruvastuksen mukana tulee taajuusmuuttajaan asentamista varten
kaksi lapivientiholkkia (M20 kaapelille ja M12 kiinnikkeelle). Ne tulee
varustaa asianmukaisilla tiivisteilld. Asentaminen on mahdollista
vain liitantayksikkoon T1 0/1.

VARO!

Jarruvastus ja kaikki siihen liittyvat metalliosat saattavat kuumentua niin ettd niiden lampdtila ylittaa
70°C.

Asennettaessa on jatettava riittdvasti etaisyytta lahella oleviin komponentteihin. Ryhdyttaessa laitteisiin
kohdistuviin t6ihin on osien annettava jaahtya riittdvan kauan.

Sarjan sisaltamat osat

-

‘\@u-"i A t‘-!

=

Jarruvastus Lapivientiholkit
jarruvastuksen
kiinnittamista varten

TR | daruvastuksen yyppi | R | Jona | ) fulssl | Litamaionto | Keteiont
e es St o | toow | 0w
SKA0E4012408 | oterozrstaovio | 929 | 200W | 206 | LRGUIC |
SK 300E401-040-8 | tuotero 275140010 | 1209 | 100w | aokw | Tl
e ssose - | arsnnno? | wa | aow | 20w

*) Sallittu paallaoloaikasuhde ED sovelluksesta riippuen enintaan 5 % / 120 s (700 V DC)
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2.7.1 Jarruvastuksen mitat

Taajuusmuuttajan Jarruvastuksen tyyppi L B T Reikavali
tyyppi
SK 300E-550-340-B ...
SK 300E-401-340-B SK BR3-120/100-T1 0/1 150 160 65 75
SK 300E-550-340-B ...
SK 300E-401-340-B SK BR3-82/200-T1 0/1 255 160 65 75
SK 300E-550-340-B ...
SK 300E-401-340-B SK BR3-120/100-TI 0/2 150 160 75 82
SK 300E-550-340-B ...
SK 300E-401-340-B SK BR3-82/200-TI 0/2 255 160 75 82
Kaikki mitat millimetreind [mm]

Mitat (tdssa rakennekoon 1 taajuusmuuttajassa:

65 mm

Sahkoinen liitanta:

140 mm

Johtimen véri Liitantanapa
Ruskea +B
Valkoinen -B
Vihre&/keltainen PE

— Ks. myds kappale 2.6.2 / 2.6.3 "Liitantayksikon liitinten napajarjestys”
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2.8 ATEX-vydhyke 22 SK 300E

2.8 ATEX-vybhyke 22 SK 300E -taajuusmuuttajan kannalta (400 V -laitteet)

Yleisia ohjeita
NORDAC trio SK 300E -kayttolaitetta voidaan asianmukaisesti muokattuna kayttaa rajahdysvaarallisissa tiloissa.

Talléin on henkildiden ja omaisuuden suojaamiseksi tdrkeda noudattaa tarkoin kaikkia kayttbohjeessa annettuja
turvaohjeita. Tama on riskien ja vahinkojen valttamiseksi ehdottoman valttamatonta.

Henkiloston patevyys

Kuljetus-, kokoonpano-, asennus-, kayttéonotto- ja/tai huoltotdita suorittavilla henkildilla edellytetdan olevan
naihin tehtaviin asianmukainen ammattikoulutus, -taito ja -patevyys. Patevilla henkilGilla tarkoitetaan henkildita,
jotka ovat koulutuksensa, kokemuksensa ja perehtyneisyytensd seka asiaa koskevien standardien,
tapaturmien torjuntamaaraysten ja toimintaolosuhteiden tuntemuksensa ansiosta oikeutettuja taajuusmuuttajan
kayttéonotossa tarvittavien toimien suorittamiseen. Muun muassa ensiaputoimenpiteiden ja paikallisten
pelastusvalineiden tuntemus on tarpeen.

HUOM!

Laitteen on oltava sahkoisesti jannitteetdn tehtdessa mita tahansa siihen kohdistuvia téita.

Taajuusmuuttajan ollessa yhteydessa moottoriin ja vaihteeseen on huomioitava myds moottorin ja
vaihteen Ex-merkinnat.

Turvaohjeita

Tulenarkaa pdlya siséltavissa tiloissa vallitseva kasvanut riski vaatii yleisten turva- ja kayttdonotto-ohjeiden
tiukkaa noudattamista. Kayttdlaitteen on taytettdva Projektisuunnitteluohjeen nro 6052101 vaatimukset.
Rajahdyskelpoiset pdlypitoisuudet voivat kuumien tai kipindivien esineiden sytyttdmina aiheuttaa rajahdyksia,
joista seuraa vakavia, jopa hengen menetykseen johtavia henkildvahinkoja sekd huomattavia esineellisia
vahinkoja.

Henkil6illa, jotka vastaavat moottoreiden ja taajuusmuuttajien kaytdsta rajahdysvaarallisissa tiloissa, on
ehdottomasti oltava asianmukainen koulutus laitteiden oikeanlaiseen soveltamiseen.

HUOM!

Verkkojannite on aina katkaistava ennen taajuusmuuttajan avaamista sahkdliitdntéjen tekoon tai
vastaaviin toimiin ryhtymista varten ja sen tahaton paallekytkeminen on estettédva varmalla tavalla!

Taajuusmuuttajan ja moottorin sisdlla saattaa esiintyda rungon suurinta sallittua pintalampdétilaa
korkeampia lampétiloja. Taajuusmuuttajaa ei saa tasta syysta avata tai irrottaa moottorista ilmapiirissa,
jossa esiintyy rajahdysvaarallista polya!

Taajuusmuuttajan jdahdytysta haittaavia liiallisia pdlykerrostumia ei saa paastdd muodostumaan!

Huom! Korjausto6ita saa suorittaa ainoastaan NORD.
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2.8.1 SK 300E:n muokkaus kategorian 3D vaatimusten tayttymiseksi

SK 300E -taajuusmuuttajan kayttaminen ATEX-vybhykkeelld 22 on sallittua vain nimenomaan tahan tehtavaan
muokattuna. Sovitus tapahtuu ainoastaan NORDin toimesta. Kategorian 3D mukaisen SK 300E:n tunnistaa
umpinaisesta teknologiayksikdn kannesta (ei LEDeja) seka taajuusmuuttajan pintaan kiinnitetysta tyyppikilvesta.

Arvokilpeen merkityt arvot:

SK-tyyppi: 300E 3D TF

Moott. nro TM:n osanro / TM:n tunnusnro

IP: 55

kW: Taajuusmuuttajan arvokilven mukaan
1/min: max. 3000

V D/Y: 400 (taajuusmuuttajan kayttojannite)
Hz: max. 100

S: 1 (vain mallissa SK300E-201-340-B = 3)

Il .3D T125°C: Taajuusmuuttaja
Valmistusvuosi: Kuukausi/vuosi

iebelsl NORD G & Co K&

B e

o [3~ Mot [Mot-Nr: (111 00,
c € Thcl. £ [IPiifs |

<1037 kWlmax 3000 1/min

- - b
SK 300E ilman LEDeja mutta 0 A
asennetulla arvokilvella 2 113D T125°C ‘
Fraguenzumrichler
Bavjahr: 1/

& 113D TI125°C

2.8.2 ATEX-vyOhykkeelle 22 tarkoitetut optiot

ATEX-vaatimusten mukaisen NORDAC trio SK 300E -kayttolaitteen toteuttamiseksi on pidettava huolta, etta
optioyksikot ovat rajahdysvaarallisiin tiloihin hyvaksyttyja.

o Kaikki teknologiayksikot SK TU2-... ovat ei-hyvaksyttyja.

o Kaikki I/O-liitdntdmoduulit SK CU2-... ovat hyvaksyttyja.

e ParametriBox on kayttdpaneelina hyvaksytty.

e SKATX-POT ATEX-potentiometri on hyvaksytty.

e Ulkoinen jarruvastus SK BR3-120/100-T1 0/1 on ei-hyvéksytty.

e Harting-liittimelle tarkoitettu liitantayksikké SK Tl 0/2 on ei-hyvaksytty.
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2.8 ATEX-vydhyke 22 SK 300E

2.8.2.1 ATEX-potentiometri

(SK ATX-POT, tuotenro 275142000)

Kategorian 3D mukainen SK 300E voidaan varustaa ATEX-vaatimusten mukaisella potentiometrilld, jota
kaytetdan ohjearvon (esim. kayntinopeusohjearvon) antamiseen itse laitteesta kasin. Potentiometri asennetaan
johonkin M20-lapivientiholkkiin.

Valittu ohjearvo voidaan asettaa ruuvitalttaa kayttden. Komponentti tayttaa irtiruuvattavan peitekannen
ansiosta ATEX-vaatimukset. Laitetta saa kayttda jatkuvassa kaytdssa vain peitekansi suljettuna.

‘ ! ) g ~ Ohjearvon asetus

ruuvitaltalla

Potentiometrin resistanssi 10 kOhm

Potentiometrille tulevan johtimen vari Nimike Ruuviliitin
Punainen +10V [11]
Musta AGND/0V [12]

Analogiatulo +

Vihrea Analogiatulo 1

[14]

HUOM! Potentiometrilla tapahtuvan nopeussaadon toteuttamiseksi tarvitaan SK 300E
-taajuusmuuttajaan I/O-liitantamoduuli — Basic I/O tai Standard 1/O!

Basic I1/0 -moduulin (SK CU2-BSC) napajarjestysesimerkki:

- l -
I\ | Vertailujannite +10 V (max. 10 mA) [11] 5 ﬁ
\ i
¢ | AGND, OV [12] g I
V! Analogiatulo — [13] Sleo@
! ) gRER
N Analogiatulo + [14] ) = o &
See
— - Digitaalitulo 2 [aktivointi myotépaivaan] [22] aBS g
Digitaalitulo 3 [aktivointi vastapaivaan [23] 3 .
) Digitaalitulo 4 [parametrien vaihto] [24] gl 3
Systtojannite +15 V (max. 100 mA) [42] 2 N
8 K

|
' 1
|
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2.8.3 Kayttoonotto-ohjeita

Taajuusmuuttaja ja moottori soveltuvat merkinnan mukaisesti kaytt6on vydhykkeelld 22 — ei-johtava pdly.
Merkintd on seuraavanlainen:

(€ & 13D TI25°C

\C A

Vyohykkeella 22 tulee kaapelilapivientien tayttaa vahintaan kotelointiluokan IP 55 vaatimukset. Kayttamattomat
aukot on tukittava sokkotulpilla (kotelointiluokka vahintaan IP 55).

Taajuusmuuttaja suojaa moottoreita ylikuumenemiselta. Tama tapahtuu evaluoimalla moottorin PTC-
termistorianturista saatavaa signaalia taajuusmuuttajassa. Taman toiminnon toteuttamiseksi on digitaalitulon 1
oltava asetettu toiminnon "PTC-termistori” mukaisesti (parametri P420 = 13). Lisaksi on pidettava huolta, etta
moottoriasetuksena on moottoriluettelosta (P200) valittu NORD-moottori. Toisen valmistajan moottoria kaytet-
tdessa on moottoriparametrien (P201 ... P208) arvoja verrattava moottorin arvokilpeen. Lisaksi on taajuus-
muuttaja parametroitava siten, ettei moottoria paastd kayttdamaan suuremmalla kayntinopeudella kuin
3000 "/min. Nelinapaiselle moottorille on "maksimitaajuus” asetettava pienemmaksi tai yhtasuureksi kuin 100 Hz
(P105 = 100). Vaihteen suurin sallittu toision pydrimisnopeus on tdssa yhteydessa huomioitava. Lisdksi on
"moottorin It-valvonta” kytkettava paalle (parametri P535 = 1).

Tarvittavat parametriasetukset:

Parametri Asetusarvo Tehdasasetus Kuvaus

P105 Tama arvo perustuu 4-napaiseen vakiomoottoriin.
<100 Hz [50] Ervo saa olla enimmillaan niin suuri, ettei

Maksimitaajuus moottorin kayntinopeus 3000 1/min ylity.

P200 Valitse vastaava Kéaytettdessd NORD-moottoria voidaan tassa

Moottoriluettelo | moottoriteho [0l hakea esiin valmiiksi tallennetut moottorin arvot.

P201 — P208 Kaytettdessa toisen valmistajan moottoria tulee
. Arvokilven mukaiset tiedot [xxx] tahan syottaa moottorin arvokilvesta ilmenevat

Moottorin arvot arvot.

P420 Digitaalitulon 1 on oltava parametroitu PTC-

Digitaalitulon 1 [13] PTC-termistoritulo [13] anturituloksi, jotta moottorin [dmpétilanvalvonta

toiminto toimisi asianmukaisesti.

P535

Moottorin 12t- [1] paallekytketty [0] Moottorin I?t-valvonta tulee kytkea paalle.

valvonta

Huom! Tarkemmat tiedot rgjahdysvaarallisiin tiloihin (ATEX-vydhykkeelle 22)

hyvaksytyistd NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajan lisavarusteista
I6ytyvat kappaleesta 2.8.2.
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Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

2.8.4 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf-Diesel-Str. 1, D-22941 Bargteheide, Germany
Telefon: +49 (0) 4532-401-0 Telefax: +49 (0) 4532-401-555 http://www nord.com

EG-Konformititserklirung

Im Sinne der EG-Richtlinie 94/9%EG Anh. VI

Hiermit erkliren wir von Getriebebau Nord GmbH & Co. KG,
dass die Frequenzumrichter der Produktreihe

-SK 300E-xxx-340-B-3D-T125 -
Produkteinstufung: Gruppe II, Kategorie 3D (Zone 22), Temperaturklasse: 125 °C

folgender Bestimmung entspricht:

Richilinie fiir Geriite und Schutzsysteme 949/EG
zur bestimmungsgemifien Verwendung
in explosionsgefihrdeten Bereichen

Angewandte harmonisierte Normen:

EN 50281-1-1:1998 Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung in
Bereichen mit brennbarem Staub

EN 50281-1-2:1998 Flektrische Betriebsmittel zir Verwendung in
Bereichen mit brennbarem Staub

EN 50014:1997 Elektrische Betriebsmittel fiir
Explosionsgefihrdete Bereiche

EN 60034-5:2001 Schutzarten aufgrund der Gesamtkonstruktion
von drehenden elektrischen Maschinen (TP-Code)

EN 60529:1991 Schutzarten durch Gehiuse (IP-Code)

Wichtige und notwendige weitere Dokumentationen:
Projektierungsleitfaden Nr. 6052101
Informationen zur sicheren Antriebsauslegung

Ergiinzungsblatt zur BU 0310 DE, Nr. 6073101/4704
Bedienungsanleitung Hinweise fiir die Inbetricbnahme und Wartung

Bargteheide, den 01.03.2004

7

7 | 3 y
L7at ’..' ‘ ,/--.t‘ -’I::l ] ,"

U. Kiichenmeister 1.V. F. Wiedemann

Geschiifisleitung Bereichsleiter Frequenzumrnchter
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3 Optiot
3.1 Naytto- ja hallintalaiteyksikot

NORDAC trio SK 300E voidaan erilaisia nayttd-, ohjaus- ja parametrointimoduuleja kayttaen sovittaa katevasti
mita erilaisimpien vaatimusten mukaiseksi.

Tarjolla on moduuleja digitaali- ja analogiasignaalien kasittelyyn seka kaikkiin yleisimpiin sarjavaylajarjestelmiin
littdmista varten.

Yksinkertaisiin  kayttdonottotoimiin  voidaan kayttad aakkosnumeerisia nayttd- ja hallintalaitemoduuleja.
Monimutkaisempiin tehtaviin on valittavissa erilaisia liitantayksikoitd PC- tai automaatiojarjestelmiin liittamista
varten.

Teknologiayksikot (Technology Unit, SK TU2-..., SK TU2-...-C) ovat taajuusmuuttajan ulkopuolelle sijoi-
tettuina hyvin kasilla. Niitd voidaan kayttda taajuusmuuttajan manuaaliseen ohjaukseen ja parametrointiin tai
niiden avulla voidaan toteuttaa liitanta vaylajarjestelmiin.

HUOM! Kotelointiluokkaan IP55 on tarjolla teknologiayksikoitd SK TU2-... ja kotelointiluokkaan IP66
vastaavia yksikéitd SK TU2-...-C. IP55- ja IP66-versioiden toiminnot ja mitat ovat identtiset. IP66-
versiolle suoritetaan kuitenkin erikoistoimenpiteitéd (ks. luku 1.7) kotelointiluokan vaatimusten
tayttymiseksi.

I/O-liitdntdmoduulit (Customer Unit, SK CU2-..., SK CU2-...-C) asennetaan taajuusmuuttajan sisaan. Niita
kaytettdessa voidaan ohjaukseen kayttaa sekd analogisia etta digitaalisia signaaleja.

HUOM! Kotelointiluokkaan IP55 on tarjolla I/O-liitdntdmoduuleja SK CU2-... ja kotelointiluokkaan IP66
vastaavia moduuleja SK CU2-...-C. IP55- ja IP66-versioiden toiminnot ja mitat ovat identtiset.
IP66-versiolle suoritetaan kuitenkin erikoistoimenpiteitd (ks. luku 1.7) Kkotelointiluokan
vaatimusten tayttymiseksi.

VAROITUS
Moduulien asentamisen ja poistamisen tulee tapahtua vain laitteiston ollessa jannitteeton.
Korttipaikkoja voi kdyttaa vain niihin tarkoitettujen moduulien liittdmiseen.
Teknologiayksikdn asennus erilleen taajuusmuuttajasta ei ole mahdollista, vaan yksikké on tyénnettava
suoraan taajuusmuuttajassa olevaan Korttipaikkaansa.
HUOM!

Tarkemmat tiedot 16ytyvat ndiden optioiden omista kasikirjoista. - www.nord.com. -
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3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

Teknologiayksikot ovat lisalaiteyksikoitd, jota kiinnitetdan ruuvaamalla taajuusmuuttajaan ylhaalta pain. Tarjolla
ovat kotelointiluokan IP55 (vakio) ja IP66 (optio) yksikot. Teknologiayksikdiden toiminnot ja mitat ovat IP55- ja

IP66-versioissa identtiset, mutta IP66-versiolle suoritetaan tiettyja erikoistoimenpiteita (ks. luku 1.7).

. I Kotelointi- .
Teknologiayksikko luokka Kuvaus Tiedot
ControlBox
SK TU2-CTR IP55 o .
Tuotenro: 275130130 Tarkoitettu  taajuusmuuttajan  kayttoén- | 4-paikkainen  7-segmentti-LED-
————————————————————————————————————————— ottoon, parametrointiin, konfigurointiin ja | nayttd + painikepaneeli
ControlBox ohjaukseen
SK TU2-CTR-C IP66
Tuotenro: 275170130
PotentiometerBox
SK TU2-POT IP55 . .
Tuotenro: 275130060 PotentiometerBox-moduulia kéytetaan | 1 potentiometri 0...100 %
otertiometorBon 1T taajuusmuuttajan  suoraan  ohjaamiseen | 1 kytkin: vastapaivaan-0-myéta-
otentiometerbox ilman ulkoisia komponentteja tai asetuksia. | paivaan
SK TU2-POT-C IP66
Tuotenro: 275170060
Profibus-moduuli
SK TU2-PBR IP55 ] L
Tuotenro: 275130070 Tama optio mahdollistaa NORDAC trio SK | Profibus-liitantarajapinta
be ------- d ---lj ---------------------- 300E -taajuusmuuttajan ohjaamisen | Siirtonopeus: 1,5 Mbit/s
rofibus-moduuli : ; ;
Profibus DP -sarjaportin kautta. 2 kpl 5-napaisia M12-iittimia
SK TU2-PBR-C IP66
Tuotenro: 275170070
Profibus-moduuli
SK TU2-PBR-KL IP55 S
Tuotenro: 275130065 Tama optio mahdollistaa NORDAC trio SK | Profibus-liitantarajapinta
be ------- d "'l_' ---------------------- 300E -taajuusmuuttajan ohjaamisen | Siirtonopeus: 1,5 Mbit/s
rofibus-moduuli : ; i
Profibus DP -sarjaportin kautta. 8-napainen riviliitinrima
SK TU2-PBR-KL-C IP66
Tuotenro: 275170065
Profibus-moduuli
SK TU2-PBR-24V IP55 ibus-liitntarajapi
Tama optio mahdollistaa NORDAC trio Sk |~ rofous-liitantarajapinta
 Tuotenro: 275130110 | | 300E  -taajuusmuuttajan  ohjaamisen | Siirtonopeus: 12 Mbit/s
Profibus-moduuli Profibus l?kP. -Sarjzip\fjrtinhkauttﬁ- Lisaksi | 2 kpl 5-napaisia M12-littimia
SK TU2-PBR-24V-C | IP66 tarvitaan ulkoinen 24 V -tshonsyotto. 1 ulkoinen 24 V -tehonsyoitd
Tuotenro: 275170110
InterBus-moduuli
SK TU2-IBS IP55 o
Tuotenro: 275130080 T4mé optio mahdollistaa NORDAC trio SK | InterBus-liitantarajapinta
ItB ------- c—j---lj ---------------------- 300E -taajuusmuuttajan ohjaamisen | Siirtonopeus: 500 kbit/s
nterBus-moduuli ; i
InterBus-sarjaportin kautta.. 2 kpl 5-napaisia M12-liittimia
SK TU2-IBS-C IP66
Tuotenro: 275170080
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. A Kotelointi- .
Teknologiayksikko luokka Kuvaus Tiedot
DeviceNet-moduuli
SK TU2-DEV IP
55 Tama optio mahdollistaa NORDAC trio SK | DeviceNet-liitantarajapinta
Tuotenro: 275130090 | 300E  -tagjuusmuutiajan  ohjaamisen oo o
DeviceNet-moduuli CANbus-sarjaportin  kautta, DeviceNet- kol 5 P ) M2t
-napainen -liitin
SK TU2-DEV-C P66 protokollaa noudattaen. p p
Tuotenro: 275170090
CANopen-moduuli
SK TU2-CAO P -liitantaraiapi
55 T4mé optio mahdollistaa NORDAC trio SK | CANopen-liitantérajapinta
Tuotenro: 275130100 | 300E  -taajuusmuuttajan  ohjaamisen | Siirtonopeus: enimmillaan
CANopen-moduuli CANbus-sarjaportin ~ kautta, CANopen- | 1 Mbit/s
SK TU2-CAO-C IP66 protokollaa noudattaen. 2 kpl 5-napaisia M12-littimiz
Tuotenro: 275170100
AS Interface-moduuli
SKTUZ-ASL P85 Tama optio mahdollistaa antureiden ja
AS-Interface-liitantarajapinta
Tuotenro: 275130120 | toimilaiteiden ohjaamisen. NORD trio Sk | " ” %> L= 2’ P /
AS Interface-moduuli 300E .(;ta/é:jgulsmtrlfuttaj?p voi rr:(yés para- na:ras]ﬁt?imsla -uros-
SK TU2-AS1-C P66 metroida AS-Interface-liitynnan kautta.
Tuotenro: 275170120

HUOM!

Kotelointiluokkaan IP55 on tarjolla teknologiayksikditd SK TU2-... ja kotelointiluokkaan IP66
vastaavia yksikéitd SK TU2-...-C. IP55- ja IP66-versioiden toiminnot ja mitat ovat identtiset. IP66-
versiolle suoritetaan kuitenkin erikoistoimenpiteitd (ks. luku 1.7) kotelointiluokan vaatimusten

tayttymiseksi.

34
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3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

3.2.1 Teknologiayksikdiden asennus

Teknologiayksikko tulee asentaa seuraavasti:
1. Kytke verkkojannite pois paaltd. Huomioi tarvittava varoaika.
2. Loysaa peitelevyn 6 kiinnitysruuvia ja ota peitelevy pois paikoiltaan (ks. seuraava sivu, kuva 1).

3. Kytke suojamaaliitdntd (PE) asennettavan teknologiayksikon sisapuolelle (ks. seuraava sivu, kuva 2).
Kiinnita tiiviste teknologiayksikdn pinnalle pitaen huolta, ettd pistokerima saa kunnon kosketuksen.

4. Kirista kevyesti kaikkia kuutta kiinnitysruuvia.

5. Kiristda taman jalkeen kaikki 6 kiinnitysruuvia annetussa jarjestyksessa 1 ... 6 (ks. seuraava sivu, kuva 1)
taulukossa mainittuun kiristysmomenttiin.

Taajuusmuuttajan rakennekoko Ruuvien koko Kiristysmomentti
RK 1

M4 x 8 1,5 Nm = 20%
RK 2

Kuva 1: Teknologiayksikon Kiinnitysruuvit Kuva 2: Teknologiayksikén suojamaaliitanta (PE)

HUOM!

Laitteen kayttd ei ole sallittua ilman ettd suojamaajohdin (PE) on kiinnitetty varmalla tavalla seka
taajuusmuuttajaan etta teknologiayksikkoon!
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3.2.2 ControlBox

(SKTU2-CTR, tuotenro 275130130)
(SK TU2-CTR-C, tuotenro 275170130)

Tama optio on tarkoitettu yksinkertaiseksi SK 5xxE -taajuusmuuttajan para-
metrointi-, nayttd- ja ohjausapuvalineeksi.

Ominaisuudet:
e 4-paikkainen 7-segmentti-LED-nayttd
e Taajuusmuuttajan suora ohjaus
e Aktiivisena olevan parametrisarjan ja toiminta-arvon naytt

Kun ControlBox on asennettu paikoilleen ja verkkojannite on paalla, tulee
4-paikkaiseen 7-segmenttinayttoon nakyviin vaakasuoria viivoja. Ne ilmaisevat
taajuusmuuttajan olevan kayttovalmis.

Mikali parametrille P113 on asetettu rydmintakayttdarvo (nykayskayttd-) tai parametrille P104 minimitaajuus-
arvo, nakyy kyseinen arvo naytolla vilkkkuvana

Kun taajuusmuuttaja aktivoidaan, muuttuu naytté automaattisesti esittdmaan parametrilla PO01 >Selection
Display value< valittua toiminta-arvoa (tehdasasetus = taajuuden oloarvo).

Nayton alla vasemmalla olevat 2 LED-merkkivaloa ilmaisevat hetkellisesti kaytdssad olevan parametrin
(bindarikoodattuna).

HUOM! Digitaalisen taajuusohjearvon tehdasasetus on 0 Hz. Kaytén toiminnan testaamiseksi on syotettava

taajuusohjearvo painikkeen @ avulla tai rydmintataajuus vastaavan parametrin >Jog frequency<
(P113) avulla.

Asetuksia saa tehdd vain tdhan tehtdvaan pateva henkiléstd, turvaohjeet ja varoitukset erityisesti
huomioiden.

HUOM! Kun KAYNTIIN-painiketta @ on painettu, saattaa kayttolaite kdynnistya valittomasti!

36
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3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

ControlBox-ohjauspaneelin toiminnot:

Taajuusmuuttajan paallekytkentda varten. Se on nyt aktivoitu mahdollisesti asetettuna olevan rydminta-
taajuuden (P113) mukaisesti. Taajuusmuuttaja tuottaa joka tapauksessa vahintdan esiasetetun
minimitaajuuden (P104) mukaista taajuutta. Parametrin >Interface< P509 asetuksen on oltava = 0.

a) Taajuusmuuttajan  poiskytkentdd varten. LahtOtaajuutta  pienennetddn  absoluuttiseen
minimitaajuuteen (P505) saakka, minka jalkeen laite kytkeytyy pois paalta..

b) Parametroinnin aikana voidaan mistéd parametrista tahansa siirtyd suoraan toiminta-arvonaytt6n
PO000 (alkunaytto verkkojannitteen paallekytkennan jalkeen).

1O

a) Nayttaa toiminna aikana parhaillaan asetettuna olevan toiminta-arvon (valinta parametrilla P0O01) tai
vikailmoituskoodin.

segmentti-
gLED- b) Parametroitaessa naytdllda nakyy parametrin numero tai arvo. Laitteen ollessa poiskytketty mutta
nayttd kayttdvalmis nakyy naytdlld nelja vivaa ”_ _ _ _”; parametrin P113 taajuusohjearvoasetuksen
ollessa > 0 Hz naytdlla nakyy kyseinen arvo vilkkuvana.
LEDs a) LEDit ilmaisevat toiminnanaikaisella naytolla parhaillaan kéytdéssa olevan parametrisarjan.
b) Parametroitaessa nakyy naytolla parhaillaan parametroitavana oleva parametrisarja.
N
Q@ 1 -0 1 O 1
' = P1 o = P2
O 2 @ 2 s 2

a) Moottorin py6rimissuunta vaihtuu tatéd painiketta painettaessa. "Pydrimissuunta vastapaivaan”
ilmaistaan miinusmerkilla. Huom! Ole varovainen, kun kyseessa on pumppu-, kuljetin-, tuuletin-
tms. kayttd; painike on lukittavissa parametrin P540 avulla.

b) Muutettu arvo saadaan tallennettua muistiin parametrointitilassa tata painiketta painamalla.

a) Taajuus kasvaa painiketta painettaessa..
b) Kun sita painetaan parametroitaessa, suurenee parametrin numero tai arvo.

a) Taajuus pienenee painiketta painettaessa
b) Kun sita painetaan parametroitaessa, pienenee parametrin numero tai arvo.

®© @O®O

a) “ENTER’-painiketta painamalla saadaan parametrien muutetut arvot tallentumaan tai nayttétila
vaihtumaan parametrin numerosta parametrin arvoon.

HUOM! Mikali muutettua arvoa ei ole maara tallentaa, voidaan parametrista poistua muutosta

tallentamatta painamalla painiketta @ .

b) Kaytettdessa toiminnan aikana painikepaneelia ohjaamiseen voidaan hetkellinen taajuusarvo
tallentaa muistiin parametrin P113 Ryomintataajuus avulla. Se toimii talléin alkuarvona akti-
voitaessa laite START-painikkeella.

BU 0300 FI
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Taajuusmuuttajan ohjaus ControlBox-yksikén avulla

Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata ControlBox-yksikdn avulla vain silloin, kun sité ei ole tatd ennen aktivoitu
ohjausriviliittimien tai sarjavaylan kautta (P509 = 0).

Painettaessa painiketta "START” menee taajuusmuuttaja toimintatilan nayttétilaan (valinta parametrilla PO01).
Se tuottaa taajuutta 0 Hz tai tatd korkeammaksi asetettua minimitaajuutta (P104) tai rydmintataajuutta (P113).

Pika-seis

Parametrisarjan naytto ) >
(painet. samanaikaisesti)

START (= KAYNTIIN)

Suunnanvaihto
(suunta-painike)

STOP (= SEIS)

Hetkellisen taaj. tallennus
rydomintataajuudeksi

(Enter-painike)

Taajuuden pienentadminen

Taajuuden suurentaminen

Taajuusasetus = OHz
(painet. samanaikaisesti)

Parametrisarjan naytto:

LEDit ilmaisevat naytdlla parhaillaan kaytdssa olevaa parametrisarjaa ja parametroitaessa (= PO000)
hetkellisesti parametroitavana olevaa parametrisarjaa.

Parametrisarja voidaan vaihtaa parametrin P100 avulla myds toiminnan aikana (ohjaus ControlBox-yksikon
avulla).

Taajuusohjearvo:
Hetkellinen taajuusohjearvo maaraytyy parametrien rydmintataajuus (P113) ja minimitaajuus (P104) perusteella.

Tata arvoa voidaan muuttaa painikepaneelista ohjattaessa arvopainikkeilla ja ja se voidaan tallentaa
pysyvasti parametrin P113 (rydmintataajuus) arvoksi painamalla ENTER-painiketta.

Pika-seis:

Painamalla samanaikaisesti STOP-painiketta @ ja suunnanvaihtopainiketta @ voidaan saada aikaan
pika-seis-toiminto.

38
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3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

Parametrointi ControlBox-yksikdn avulla

Taajuusmuuttajan parametrointi voi tapahtua eri toimintatiloissa oltaessa. Kaikkia parametreja voi muuttaa
aina "lennossa” eli online-periaatteella. Vaihto parametrointitilaan tapahtuu toimintatilasta ja aktivointisignaalin
Iahteesta riippuen eri tavoin.

1. Kun ControlBox-yksikdn, ohjausrivilittimien tai sarjavaylan kautta saatava aktivointisignaali ei ole
paalla (paina tarvittaessa STOP-painiketta @), voidaan toiminta-arvotilasta siirtyd arvopainikkeella
® tai @parametrointitilaan. > [pooi]..[P99g

2. Kun ControlBoxin, ohjausriviliittimien tai sarjavaylan kautta saatava aktivointisignaali on paalla ja

taajuusmuuttaja tuottaa lahtétaajuutta, voidaan toiminta-arvotilasta siirtyd samoin arvopainikkeella @
tai @ parametrointitilaan. > IP 00 I| / | P99 9|

3. Taajuusmuuttajan ollessa aktivoitu ControlBox-yksikon (START-painikkeen CD) avulla paastaan
parametrointitilaan painamalla samanaikaisesti seka START- ettd ENTER-painiketta ((D + @).

4. Vaihto takaisin ohjaustilaan tapahtuu painamalla START-painiketta CD

Samanaikainen painallus:
Vaihto ohjaustilasta para-
metrointitilaan kaytto-
laitteen toiminnan aikana
(ks. kohta 3)

Parametrisarjan nayttd

Vaihto parametrointitilasta
ohjaustilaan
(ks. kohta 3)

Valikkoryhmén valinta,
parametrin arvon naytto
(Enter-painike)

Edeltava valikon ryhma tai
parametrin numero

Seuraava valikon ryhmé
tai parametrin numero

Kulloinkin 1 taso taaksepdin,
toiminta-arvonayttéon asti

Parametrien arvojen muuttaminen

Parametrialueelle paasemiseksi on painettava jompaakumpaa arvo-painiketta @ tai @ Nayttdé menee

parametrien .. | P 9 9 9 nayttstilaan. Kaikki parametrit on jarjestetty sarjamuotoiseksi rengas-

rakenteeksi. Selailu talla alueella voi tapahtua eteen- tai taaksepain.

Jokainen parametri on varustettu parametrin numerolla - . Parametrien merkitykset on selostettu
luvussa 7 'Parametrointi'.

Kun haluttu parametrin numero on valittu, voidaan parametrin arvo saada nakyviin painamalla ENTER-
painiketta @ ja sité voidaan muuttaa arvopainikkeilla @ ja @ Naytén vilkkuminen ilmaisee talldin muutettua
mutta viela tallentamatonta arvoa. Muutos tallentuu muistiin painettaessa ENTER-painiketta @
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Valikkorakenne ControlBox-moduulia kaytettiessa

Toiminta-arvon nayttd (tai kaytto-
valmiuden ilmaisu) verkkojénnitteen
paallekytkennan jalkeen

P00 1

J

T

iEI
P113 ':ﬁ)

¥ ¥
1 I

i
I

P216 j P483

Jr

P559

5

P100 P200 P400 P503 P700

I f U ' U ¢ T ¢ I ¢ I

| POOBﬁ P§1 P20 1 P40 1 P50 4 P%ﬂ
U g i

P102 U P202 i P402 1l P505 I pr07

I
1

P999

5

Parametrin arvon muuttamiseksi on painettava "ENTER”-painiketta @ vastaavan parametrin numeron
nakyessa naytolla.

Muutoksia voidaan tehdd ARVO-painikkeella @ tai @ ja ne on niiden tallentamista ja parametrista poistumista

varten vahvistettava painikkeella @

Arvon nayttd vilkkuu niin kauan kuin muutettua arvoa ei ole vahvistettu "ENTER”-painikkeella; arvo ei ole
talldin viela tallentunut taajuusmuuttajaan.

Parametria muutettaessa ei nayttda esiteta vilkkuvana, jotta se olisi paremmin luettavissa.

Mikali muutosta ei ole maara saattaa voimaan, voidaan parametrista poistua painamalla "SUUNTA"-painiketta @

Parametrisarjan naytto

Muutetun arvon

hylkddminen
(suunta-painike)

Arvon pienentaminen

Muutetun arvon voimaan
saattaminen

Arvon suurentaminen

Samanaik. painaminen:

arvoksi tehdasasetus
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3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

3.2.3 PotentiometerBox

(SK TU2-POT, tuotenro 275130060)

(SK TU2-POT-C, tuotenro 275170060)

Potentiometripaneelia eli PotentiometerBox-yksikkéa voidaan kayttaa eri
toimintojen ohjausyksikkona. Toiminto voidaan valita parametrin P549
avulla. Paneeliin on integroitu hallintalaitteiksi portaattomasti saadettava
potentiometri ja 3-asentoinen kytkin myo6ta- ja vastapaivaan aktivointia
seka pysaytysta varten. Kyseessa on ohjaussignaalikytkin, jolla voidaan
kytked aktivointisignaali p&alle tai pois. Tehdasasetuksena on
I&htétaajuuden ja maksimitaajuuden (P105) puitteissa.

Direction L @ R
Huom! Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata PotentiometerBox-yksikolla

vain parametrin P509

>Interface< asetuksen ollessa ®

"Ohjausriviliittimet tai painikepaneeli” (P509 = 0).

LED

Kuvaus

@ Vihred LED [ PAALLA

limaisee verkkojannitteen paallaolon

@ Punainen LED [ VIKAILMOITUS ]

limaisee aktiivisena olevan vikailmoituksen vilkkumalla vian numerokoodia
vastaavan maaran valahdyksia.

3.2.4 DeviceNet-moduuli

(SK TU2-DEV, tuotenro 275130090)
(SK TU2-DEV-C, tuotenro 275170090)

DeviceNet on avoin, hajautettuihin teollisuuden automaatiojarjestelmiin A o)
tarkoitettu tiedonsiirtoprofiili. Se perustuu CANbus-jarjestelmaan. L J N ¢ NORDAC o
Vaylajarjestelmaan voidaan liittda enimmilldan 64 vaylaasemaa. gy AR SK300E Device Net

Siirtonopeus (125, 250 ja 500 kilobaudia) sekd vaylaosoite voidaan
asettaa kierrettavilla koodikytkimilla tai vastaavien parametrien avulla.

On WNS

Error

DeviceNet-vaylan MS (punainen/vihred) Moduulin tila
tilatieto-L EDit NS (punainen/vinrea) | Verkon (vaylan) tila
) o ) DS (vihred) Yksikon tila
Yksikon tilatieto- LEDit
DE (punainen) Yksikdssa vikaa
HUOM! Tarkemmat tiedot kayttdohjeesta BU 0080 tai ottamalla yhteytta taajuusmuuttajan toimittajaan.
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3.2.5 Profibus-moduuli

(SK TU2-PBR, tuotenro 275130070)
(SK TU2-PBR-24V, tuotenro 275130110)
(SK TU2-PBR-KL, tuotenro 275130065)

(SK TU2-PBR-C, tuotenro 275170070)
(SK TU2-PBR-24V-C, tuotenro 275170110)
(SK TU2-PBR-KL-C, tuotenro 275170065)

Profibus-litynnan avulla voivat monenlaiset automaatiolaitteet vaihtaa dataa keskenaan. PLC-, PC-, hallinta- ja
valvontalaitteet voivat kommunikoida sen avulla keskenaan sarjamuotoista, yhtenaistettya vaylaa kayttaen.

PROFIBUS DP -vaylaa kaytetaan etupaassa antureiden ja toimilaitteiden tiedonsiirrossa, missa jarjestelman
nopea reagointi on tarpeen. PROFIBUS DP kay signaalien kalliin rinnakkaismuotoisen 24 V -siirron korvaajaksi
ja mittausarvojen siirtoon. Tatd nopeudeltaan optimoitua PROFIBUS-versiota sovelletaan esimerkiksi

kaytettaessa taajuusmuuttajia automaatiolaitteisiin liitettyna.

Datasiirto on maaritelty standardin DIN 19245 osissa 1 ja 2 sekd tdman standardin osan 3 sovelluskohtaisissa
laajennuksissa. Profibus integroituu eurooppalaisten kenttavaylien standardoinnin myo6ta eurooppalaiseen

kenttéavaylastandardiin pr EN 50170.

Viimeisen vaylaaseman terminointivastus sijaitsee standardoidussa Profibus-liittimessa.

. o ) BR (vihred) BUS ready = vayla toimintavalmiina
Profibus-vaylan tilatieto-LEDit - —
BE (punainen) BUS error = vaylavika
HUOM! Tarkemmat tiedot kayttdohjeesta BU 0020 tai ottamalla yhteytta taajuusmuuttajan toimittajaan.

3.2.6 CANopen-moduuli

'SK TU2-CAO, tuotenro 275130100)
'SK TU2-CAO-C, tuotenro 275170100)

NORDAC-taajuusmuuttajien CANopen-liitdntd mahdollistaa laitteiden
parametroinnin ja ohjauksen standardoitujen CANopen-maaritysten
mukaisesti.

Vaylalld voidaan osoittaa enimmillddn 127 vayldasemaa. Termi-
nointivastus voidaan ruuvata viimeisen taajuusmuuttajan vaylalahtoon.
Siirtonopeus (vaihtoehdot 10 kilobaudia ja 1 megabaudi) seka
vaylaosoite voidaan asettaa kierrettavilla koodikytkimilla tai vastaavien
parametrien avulla

SK300E CAN open
@ e
Oon W CE
@
Error

vihred) CANopen RUN LED = CANopen-kayntitieto-LED

CANopen-vaylan tilatieto-LEDit

o - . vihred) Korttiyksikdiden tila
Korttiyksikdiden tilatieto-LEDit

punainen) Korttiyksikkdvika

CR(
CE (punainen) CANopen ERROR LED = CANopen vika-LED
DR (
DE (

HUOM! Tarkemmat tiedot kayttdohjeesta BU 0060 tai ottamalla yhteytta taajuusmuuttajan toimittajaan.
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3.2 "Teknologiayksikot” — katsaus

3.2.7 InterBus-moduuli

'SK TU2-IBS, tuotenro 275130080)
'SK TU2-IBS-C, tuotenro 275170080)

e . G . . SK300E Interbus
InterBus-vaylan avulla voivat mitd erilaisimmat automaatiolaitteet = = 7N
[ Ve

vaihtaa dataa keskenaan; vaylaasemien enimmaismaara on 256. : )
PLC-, PC-, hallinta- ja valvontalaitteet voivat kommunikoida sen avulla . Bu
keskenaan sarjamuotoista, yhtenaistettya vaylaa kayttaen.

NORDAC-taajuusmuuttajat ovat kaukovayldasemia. Datan leveys on
vaihteleva (3 sanaa; 5 sanaa) siirtonopeuden ollessa 500 kbit/s (optio:
2 Mbit/s). Erillistd terminointivastusta ei tarvita: vastus on jo mukaan
integroituna. Osoitus tapahtuu automaattisesti vaylaaseman fyysisen
kerroksen kautta.

Ulkoinen 24 V -tehonsyo6ttdé on tarpeen vaylan katkotonta toimintaa

24V Ext .

ajatellen.
Elgﬁgtyok_iiégi?en ST (punainen/vihred) | Korttiyksikkdvika/kayttdvalmis.
UL (vihred) Kayttdjannite on paalla.
RC (vihred) Remote Check, kaukovayla edeltdvaan InterBus-laitteeseen on kunnossa.
InterBus-vayléan | BA (vihred) Bus Activ, InterBus-datasiirtoa tapahtuu (vayla on toiminnassa).
tilatieto-LEDit . Remotebus Disabled, kaukovayla seuraavaan InterBus-laitteeseen on
RD (keltainen) poiskytkettyna.
TR (vihred) Transmit, datasiirtoa vayldasemasta/-asemaan tapahtuu.
HUOM! Tarkemmat tiedot kayttdohjeesta BU 0070 tai ottamalla yhteyttd taajuusmuuttajan toimittajaan.

3.2.8 AS-Interface

'SK TU2-AS1, tuotenro 275130120)
'SK TU2-AS1-C, tuotenro 275170120) )

MoGBY o2
Actor-Sensor-Interface (AS-Interface) on vyksinkertaiselle kenttavayla-
tasolle tarkoitettu vaylajarjestelma. Siirtoperiaatteena on yksi isantalaite
-jarjestelma (Single-Master-System) + syklinen kiertokysely. Kaytossa voi
olla enimmillaan 31 orjayksikk6a (tai 62 A/B-orjayksikk6a) enimmillaan 100
metrin pituisessa suojaamattomassa parikaapelissa; verkon topologia on
vapaavalintainen (puu, linja, tahti). AS-Interface-kaapeli (keltainen) siirtéa
sekad dataa ettd energiaa, lisdksi voidaan kayttda erillistd (mustaa)
parikaapelia apujannitteen (24 V) sydéttdmiseen. Osoitus tapahtuu

isantalaitteen avulla; siind on tarjolla muitakin hallintatoimintoja ja sitd voidaan kayttda erillisena
osoitteidenantolaitteena. Hyodtydatan (4 bittid per suunta) syklisessa siirrossa on kaytdssa tehokas
virhevarmistus ja siirron jaksoaika on enimmilladn 5 ms. Lisaksi voidaan erailla orjalaiteprofiileilla (esim.
orjalaiteprofiililla 7.4) siirtdd suurempia datamaaria. Vaylajarjestelman taydellisen erittelyn nimi on AS-Interface

Complete Specification.”

Device S/E (punainen/vihrea) Korttiyksikon tila/vikailmoitus.

Tilatieto-LEDit

AS-Int. PWR/FLT (punainen/vihred) AS-Interface-orjayksikdiden (slave) vakio-tilatietonaytto.

HUOM! Tarkemmat tiedot kayttdohjeesta BU 0090 tai ottamalla yhteyttd taajuusmuuttajan toimittajaan
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3.2.9 Jéalkivarustussarja, SK TU2-kansi

SK TU2-kansi malleille SK 300E BG1/BG2, tuotenro 275113050)

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajan jalkivarustussarja ruuvataan
ylhaalta pain teknologiayksikoiden filalle. Sarjaan kuuluu teknologia-
yksikdn kokoinen peitelevy, levyyn sopiva tiiviste sekd 6 kpl
kiinnitysruuveja.

Jalkivarustussarjaa on tarkoitus kayttdd tarpeettomaksi kayneen
PotentiometerBox- tms. teknologiayksikdn tilalla yksinkertaisesti
irrottamalla tama@ SK 300E -taajuusmuuttajasta ja ruuvaamalla
jalkivarustussarja sen tilalle. Talla taataan laitteen enimmais-
kotelointiluokan (IP55 / IP66) voimassa pysyminen.

Lisaksi peitelevyssd on vasemmalla kaksi ulkoa pain nakyvaa LED-
merkkivaloa. Ne ilmaisevat laitteen hetkellisen tilan.

LED Kuvaus

@ Vihrea LED [ PAALLA] lImaisee verkkojannitteen paalldolon

vastaavan maaran valahdyksia.

@ Punainen LED [ VIKAILMOITUS ] | limaisee aktiivisena olevan vikailmoituksen vilkkumalla vian numerokoodia

HUOM!

Mikali SK 300E -taajuusmuuttajaan ei alun perin ole tilattu mitdan teknologiayksikk6a, se
toimitetaan peitekannella varustettuna. Tama tarkoittaa, ettei tallaiseen SK 300E -taajuus-

muuttajaan tarvitse tilata mitdan jalkivarustussarjaa erikseen.
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Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

3.3

I/O-liitantamoduulit

I/O-liitantdmoduulit ovat lisdvarusteena saatavia yksikoita, joilla
voidaan toteuttaa erilaisia ohjausteknisia tulo- ja lahtdliitantoja
vakiovarustuksen taydennykseksi. Taajuusmuuttajan ohjaus-
vaihtoehdot ovat muokattavissa tarpeen mukaan.

Kuhunkin taajuusmuuttajaan voidana integroida 1/O-liitanta-
moduuli. Taajuusmuuttaja tunnistaa liitetyn ja paallekytketyn
verkkojannitteen automaattisesti, minkd jalkeen moduulin
lisdtoiminnot ovat kaytettavissa. Kaapelilitannat tehdaan ruuvi-
littimien avulla. Laitteet on taten erittdin helppo kytkea
moduuliin.

. Arvot
1/O-liitantamoduuli r%tfll(zmt'_ Kuvaus Laajennus kaytettévissa olevaan
u liitantavalikoimaan
"Basic 1/0”
SK CU2-BSC IP55 o
Tuotenro 275130010 Yksinkertaisin  1/O-liiténtémoduuli, 3 digitaalituloa
o riittdvd mé&aréd ohjaussignaaleja | 1 analogiatulo 0...10 V
Basic I/O yksinkertaisempaan kayttdon 0/4..20 mA
SK CU2-BSC-C IP66
Tuotenro 275170010
"Standard 1/0”
SK CU2-STD IP55 _ 4 digitaalituloa
Tuotenro 275130020 Laajennetut 2 analogiatuloa 0...10 V
T R bbb ohjaussignaalitoiminnot
Standard I/O kaikenlaisiin sovelluksiin _ (0/4..20mA
SK CU2-STD-C P66 1 analoginen/digitaalinen 1aht6
Tuotenro 275170020
HUOM!

Kotelointiluokkaan IP55 on tarjolla 1/O-litantdmoduuleja SK CU2-... ja kotelointiluokkaan IP66
vastaavia yksikoitd SK CU2-...-C. IP55- ja IP66-versioiden toiminnot ja mitat ovat identtiset. IP66-
versiolle suoritetaan kuitenkin erikoistoimenpiteitd (ks. luku 1.7) kotelointiluokan vaatimusten

tayttymiseksi.
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3.3.1 l/O-liitantamoduuli "Basic I/0O”

'SK CU2-BSC, tuotenro 275130010)
'SK CU2-BSC-C, tuotenro 275170010)

I/O-liitdntdmoduulilla (CU = Customer Unit) ’Basic /O’ saadaan aikaan riittava
maara ohjaussignaalilityntéja yksinkertaisempiin ohjaustehtaviin. Se on
monissa tapauksissa edullinen ratkaisu.

10 Sotriotigbgy NORD

e LR
Vakioversiossa jo tarjolla olevien ohjausliityntéjen lisdksi saadaan Basic 1/0 X =
-moduulissa olevat yksi analogia- ja 3 digitaalituloa. Differentiaalinen
analogiatulo kykenee ka&sittelemdan 0...10 voltin janniteviesteja seka
0...20 mA tai 4...20 mA -virtaviesteja.

Huom! AGNV, 0 V toimii vertailupotentiaalina seka digitaali- etta
analogiatuloille.

Asiakkaan jarjestelma

ot

B 5 2
0...10 V, 0/4...20 mA Vertailutaso +10 V (max. 10 mA) [11 R~
tai . AGND, 0V [12 sk
goéekgor?gt&) Analogiatulo — [13 [ koo
’ Analogiatulo + [14 8 %
Potentiaalivapaa kosketin Digitaalitulo 2 [aktivointi my&tapaivaan] [22 11 E
tai — | Digitaalitulo 3 [aktivointi vastapaivaan] [23 &g E
| S . - B i 2 =
PLC:n l4ht: 7,5..33 V Digitaalitulo 4 [parametrien vaihto] [24 g] g
s O

(low = 0...3,5 V) Kayttdjannite +15 V (max. 100 mA) [42

(Johdinpoikkipinta-ala max. 1,5 mm?)

DIP-kytkinten asetukset:

Analogiatulon osalta on valittavissa, kasitelldankd virtaviesti- vai janniteviestimuotoisia ohjearvoja.
DIP-kytkinten asetukset tulee tehda seuraavasti:

1. Kuormitusvastuksen
kytkenta ON = virtaviestiohjearvo 0/4...20 mA
analogiatulolle 1 OFF= jann.viestiohjearvo 0...10 V
2. Liitinten AGND/O V ja AIN— ON = siltaus suljettu
vélisen siltauksen kytkenta OFF = siltaus avattu
HUOM! Asetettaessa virtaviestimuotoinen ohjearvo:

maara vastata asetusarvoa 100 %, on parametrin P403 ”"Analogiatulon 1 viritys 100 %” arvoksi

c Virtaviestia 0/4...20 mA kaytettaessa on otettava huomioon signaalin skaalaus. Mikali arvon 20 mA on
asetettava 5 V!
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3.3.2 1/O-liitantamoduuli " Standard 1/O”

'SK CU2-STD, tuotenro 275130020)
'SK CU2-STD-C, tuotenro 275170020)

I/O-liitdntdmoduulin (CU = Customer Unit) "Standard 1/0” avulla SK 300E-taajuus-

muuttajaan saadaan aikaan digitaali- ja analogiaviestien kasittelykeinot gy
suurimmassa laajuudessaan. Vakiolaitteen liityntjen ohella saadaan kayttéon 2 m-n Gsrisbabas Nopp
analogiatuloa, 4 digitaalituloa seka yksi analogia-/ digitaalildhtd lisaa. e :
Analogiatulot (2 kpl) eivat ole differentiaalituloja. Ne pystyvét kasittelemaan 0...10 LT

V tai 0..20 mA ja 4..20mA -viesteja DIP-kytkimilla paallekytkettavan
kuormitusvastuksen avulla. L4hddstd (max. 5 mA) saadaan joko analoginen tai
digitaalinen viesti hetkellisten toimintaparametrien evaluoitavaksi nayttolaitteen
avulla tai prosessinohjausjarjestelman toimesta.

Huom! AGNV, 0 V toimii vertailupotentiaalina seka digitaali- ettd analogiatuloille.

LTI l (E

Asiakkaan jarjestelma

0...10V, 0/4...20 mA T Vertailutaso +10 V (max. 10 mA) 1111 [ o
tai % AGND /0 V 121 | EE’
potentiometri: — Analogiatulo 1 [14] [0 ==
2,0 kQ...10 kQ —— Analogiatulo 2 [16] [
——— Analogialihto 1 [17] [

Digitaalitulo 2 [aktivointi mybdtapaivaan] [22] 1]

Digitaalitulo 3 [aktivointi my&tapaivaan] [23] U
Potentiaalivapaa kosketin Digitaalitulo 4 [parametrien vaihto] [24] |5
tai PLC:n 13ht8:7,5...33 V Digitaalitulo 5 [kiinte& taajuus 1] [25] &
(low =0...35V) Kavitsiannite +15 V (max. 100 mA) 1421 :

(Johdinpoikkipinta-ala max. 1,5 mm?)

DIP-kytkinten asetukset:

Analogiatulojen osalta on valittavissa, annetaanko ohjearvo virta- vai janniteviestina. DIP-kytkinten asetukset
tehdaan seuraavasti:

1. Kuormitusvastuksen
m ATNG 295 kytkenta ON = virtaviestiohjearvo 0/4...20 mA
analogiatulolle 1 OFF = jann.viestiohjearvo 0...10 V
20mA | 20mA 9 ) !
ﬁ 2. Kuormitusvastuksen
+ + Y |
1OV 100 } ' kytkenta ON = virtaviestiohjearvo 0/4...20 mA
analogiatulolle 2 OFF = jann.viestiohjearvo 0...10 V
HUOM! Asetettaessa virtaviestimuotoinen ohjearvo:

Virtaviestia 0/4...20 mA kaytettaessa on otettava huomioon signaalin skaalaus. Mikali arvon 20 mA on
maara vastata asetusarvoa 100 %, on parametrin P403 "Analogiatulon 1 viritys 100 %" arvoksi
asetettava 5 V!
Analogiatulot:

Kummankin analogiatulon ollessa parametroitu saman toiminnon mukaisesti on analogiatulolla 1
prioriteetti eikad analogiatulolla 2 ole talléin mitdan toimintoa!
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3.3.3 I/O-liitantayksikdn asennus

HUOM!
Asennuksia saa tehda vain asianomaisen patevyyden omaava henkil6sté turvaohjeita noudattaen
A ja varoitukset huomioiden.
Tydvaiheet:

1 = Erota laite sy6ttavasta sahkdverkosta, huomioi varoaika.

2 = lIrrota taajuusmuuttajan kiinnitysruuvit ja irrota taajuusmuuttaja moottorista.

HUOM!

90 sekunnin varoaikaa noudatetaan eikad taajuusmuuttajan pohjalevyn aluetta kosketeta.

2 Varmista taajuusmuuttajaa irrotettaessa, ettd kondensaattoreiden purkautumiseen tarvittavaa

3 = Kohdista taajuusmuuttaja suurin piirtein porausreikiin. Napsauta piirikortti paikoilleen pitimeensa

muovikannesta painaen.

(Paina irrotettaessa piirikortinpidin takaisin yhdelld kadelld ja nosta taajuusmuuttaja I/O-liitdntdmoduulin
rivilitinrimoineen pois paikoiltaan.)

4 = Pane kiinnitysruuvit paikoilleen
(PE-suojamaadoitus muodostuu samalla; muuta kytkentaa ei tarvita).

5 = Tee tarvittavat kytkennat.

6 = Asenna taajuusmuuttaja takaisin paikoilleen ja kirista kiinnitysruuvit.

Tydvaiheiden yksityiskohtainen kuvaus - ks. seuraavat sivut!

Kiinnitysruuvi 1 Kortinpidin 1
(metalliruuvi)
Kiinnitysruuvi 2 Kortinpidin 2
(PVC-ruuvi)
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[l/O-liitantdamoduulin asennuksen yksityiskohtainen kuvaus

1.) Léysaa kiinnitysruuvit 2.) Nosta taajuusmuuttaja pois paikoiltaan.

3.) Liitantayksikko ilman 1/O-liitdntamoduulia. 4.) Sijoita I/O-liitantamoduuli piirikortinpitimen ja
Irrota liitantdmoduulin kiinnitysruuvit. ohjaustappien paalle siten, ettd kiinnitysruuveille
tarkoitettu sisapuolinen kierre nakyy.

Metalliruuvi

Ohjaintappi, jossa sisakierre

PVC-ruuvi Kortinpidin Kortinpidin
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5.) Paina taajuusmuuttajaa alaspain kunnes se 6.) Varmista taajuusmuuttajaa paikoilleen
asettuu kortinpitimeensa. Kierra kiinnitysruuvit pantaessa, ettd sen etuosassa oleva jakkiliitin
paikoilleen. asettuu paikoilleen.

Jakkiliitin

Kortinpidin Kortinpidin

HUOM! Varmista parhaimpaan mahdolliseen kotelointiluokkaan IP66 paasemiseksi, etta tiiviste on ehja
ja kaikki 4 kKiinnitysruuvia tulevat riittavan tiukalle!!! Jotta koko trio SK 300E -kayttblaite saataisiin
kotelointiluokkaan IP55, on moottorin kotelointiluokan oltava sama kuin taajuusmuuttajankin.

I/O-liitdntdmoduulin yksityiskohtaiset irrotusohjeet

7.) Irrota molemmat Kkiinnitysruuvit ja [0ysaa 8.) ... ja ota taajuusmuuttaja pystysuoraan
molemmat piirikortinpitimet... nostamalla pois paikoiltaan.
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4 Kaytto ja nayttd

4 Kaytto ja naytto

SK 300E:n kayttamiseen on olemassa eri ratkaisuja sovelluksesta riippuen. Paikan paalla kayttdlaitteen tuntu-
massa kaytettdessad voidaan ParameterBox-ohjauspaneelin kddessapidettava versio kytked suoraan M12-
littimen valitykselld. Tama mahdollistaa taajuusmuuttajan ohjaamisen ja parametroinnin ohella myoés toiminta-
arvojen saannin naytolle ja tietueiden tallentamisen (ks. myds luku 4.2 ParameterBox, kadessapidettava versio).

ParameterBox -ohjauspaneeli on saatavissa myos kiintedsti asennettavana versiona valvontapdytaan tms.
kohteeseen tapahtuvaa asennusta silmalla pitden. Toiminnallisesti se vastaa kadessapidettdvaa versiota
(ks. my0s luku 4.3 ParameterBox, kiinteasti asennettava versio)”.
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Kaikkia NORDAC-taajuusmuuttajia voidaan ohjata ja parametroida ilmaiseksi saatavan NORD CON
-ohjelmiston avulla. Yhdessd kannettavan tai poytamallisen PC-tietokoneen kanssa se muodostaa
yksinkertaisen diagnostiikkatyokalun moottorikdytén optimointiin. Parametrisarjat ja ominaiskayrat ovat
tallennettavissa, editoitavissa ja arkistoitavissa. Lisatiedot: ks. luku 5 NORD CON -ohjelmisto.
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- Web-osoite, josta NORD CON -ohjelmisto 16ytyy etaladattavaksi: > www.nord.com <
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4.1 Ohjausvalineiden liitantadvaihtoehdot
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4.2 ParameterBox (kddesséapidettava versio)

4.2 ParameterBox (kddesséapidettava versio)

(SK PAR-2H, tuotenro 278910100)

ParameterBox SK PAR-2H on kompakti ohjauspaneeli SK
300E -taajuusmuuttajan suoraa ohjaamista varten.
Laitteessa on liitdntdkaapeli ja siind M12-pistoke.
ParameterBox on taten liitettdvissa SK 300E -taajuus-
muuttajaan ilman lisdkomponentteja.

Liitettdessa laite muihin NORDAC-taajuusmuuttajiin tai poyta-

tai kannettavaan PC-tietokoneeseen tarvitaan erityiset yhdys-
kaapelit. Kaapeleista on yksityiskohtaisempi luettelo Para-
meterBox-ohjauspaneelin kayttajan kasikirjassa ”BU 0040 DE”.

Liitdntd SK 300E -taajuusmuuttajaan

Kytkentd trio SK 300E -kayttolaitteeseen voi tapahtua
taajuusmuuttajassa olevan M12-liittimen avulla. Koko
yksikdn paras kotelointiluokka IP55 saadaan sailymaan
kayttdmalla erityisesti tuohon luokkaan tarkoitettuja liitin-
komponentteja.

Vastaavan laitetyypin tunnistus tapahtuu automaattisesti¥
kytkettdessa verkkojannite paalle.

Huom! Lisatiedot: ks. parametrointipaneelin (ParameterBox)
kayttajan kasikirja BU 0040 DE .

M12-pistokeliitin, sininen Kuvaus Kaapeli
2 (valk.) +5V /170 mA
1 (rusk.) GND Pituus 3 m
4 (musta) P+ (A) (RS485 +) 4 x 0,75 mm?
3 (sin.) P—(B) (RS485 -)
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4.3 ParameterBox (kiinte&sti asennettava versio)

(SK PAR-2E, tuotenro 278910110)

ParameterBox SK PAR-2H on kompakti, paneeliin kiinteasti asennettava
ohjauspaneeli. Sen sisalla oleviin riviliittimiin voidaan kytkea enimmillaan 5
taajuusmuuttajaa. Paneelin etupuoli tayttaa kotelointiluokan IP66 vaatimukset.

ParameterBox-paneelin liitantdkaapeli ei kuulu toimitussisaltédon. Tahan tulee
kayttaa, yleiset asennusmaaraykset huomioiden, tavanomaista kaupallisesti
tarjolla olevaa 4-johtimista kaapelia; johdinpoikkipinta-alasuositus 0,75 mm>.

ParameterBox-yksikk® saa kayttdjannitteensad (15 V) tavallisimmin taajuus-
muuttajasta.

Mekaaninen asennus ohjauspdytdan

Asennettaessa ohjauspaneeli laitekaapin oveen, ohjauspulpettiin tms. on sille
tehtava 137 x 82 mm:n (toleranssi £1 mm) kokoinen asennusaukko. Suljettu yksikko tiivisteineen tyonnetaan
tydstettyyn oveen tai etulevyyn. Kiinnitykseen kaytetaan kuutta M3 x 7 mm -ruuvia. ParameterBox kiinnittyy
niilla varmalla tavalla ja kotelointiluokka on oikein asennettuna IP66.

ParameterBox SK PAR-2E:n kiinteasti asennettavan version sahkaéinen liitanta voi tapahtua ruuviliittimien 1-4
avulla. Tarkka liitinjarjestys ilmenee seuraavasta luvusta.

Laitekaapin etulevy
9

Laitekaapin sisépuoli €

136 mg
7162 mm

90 mm
82 mm~ r 35 mm ]

o 1o

== g U

[ Tiiviste
Tiiviste

35mm

80 mm a
.ET Kiinnitysruuvit

100 6 kpl M3 x 7. mm
mm

(mutterit ja aluslevyt mukana)
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4.3 ParameterBox (kiinteasti asennettava versio)

4.3.1 Sahkodinen liitanta

ParameterBox-ohjauspaneelin SK PAR-2E:n kytkentdan kaytetdan yksikon alareunassa olevia pistokkeellisia

riviliittimia.
Numero Kuvaus Liittimet
42 +45..30V
@ +15V /60 mA
40 GND 0,14...1,5 mm?
73 P+ (A) RS485 +
74 P—(B) RS485 —

Kayttdjannite
ParameterBox-ohjauspaneelin tarvitsema kayttojannite +15 V otetaan normaalisti laitteeseen liitetysta taajuus-
muuttajasta.

Useampien taajuusmuuttajien ollessa yhteen verkotettuina on kuitenkin varmistettava, ettd jannite otetaan
ainoastaan yhdestad taajuusmuuttajasta muiden ulosottoja kytkemattd! Tahan tehtdvaan tulee valita taajuus-
muuttaja, josta on lyhyin kaapeliyhteys ParameterBox-ohjaus-paneeliin.

Tiedonsiirto RS485-vaylan valityksella

Kytkettaessa useampia taajuusmuuttajia perakkain (allaolevan kaavion mukaisesti) tulee varmistaa, ettd Para-
meterBox tulee vaylajarjestelman loppupaahan, viimeiseksi laitteeksi. Taajuusmuuttajien vaylajarjestelma on
terminoitava uloimpaan paahan tulevalla paatevastuksella (arvo noin 120 Q). Tamantyyppinen paatevastus
kuuluu vakiona SK 300E:n toimitussisaltéon.

HUOM!

Laitekaappi
SK PAR-2E SK 500E SK 700E
Tuotenro
278910110

Lisatiedot: ks. ParameterBox-ohjauspaneelin kayttajan kasikirja "BU 0040 DE”.

Vaihdemoottori + SK 300E
(kentalla)

BU 0300 FI
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4.4 ParameterBox-ohjauspaneelin toiminnot

Kielen asetus

ParameterBox-ohjauspaneelin kayttolittyman kieli voidaan asettaa kayttdjakohtaisesti seuraavia ohjeita
noudattaen. Tehdasasetuksena laitetta toimitettaessa on saksa tai englanti. Téman jalkeen saadaan nakyviin
seuraavanlainen aloitusndkyma:

300E 0,75kW/3 BSC

> NORDAC <

Frequenzumrichter
ONLINE U1 P1 EBereit

1.) Paina 4 kertaa painiketta @ - "Optionen” ja sitten painiketta @ (Enter-painiketta).
2.) Parametrin P1301 asetuksena naytdlla nakyy "Sprache : Deutsch” (= kieli : saksa).

3.) Painikkeella @ voidaan valita mika tahansa seuraavassa jarjestyksessa |0ytyvista kielivaihtoehdoista:
4.) English (englanti), Francais (ranska), Espanol (espanja), Sverige (ruotsi), Nederlands (hollanti).

5.) Naytdssa valittuna oleva kieli otetaan kayttéon painamalla painiketta @ ‘Enter’.

6.) Alkutilaan paastdan painamalla kahdesti molempia painikkeita @ @ samanaikaisesti.
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4.4 ParameterBox-ohjauspaneelin toiminnot

Naytto

Kun ParameterBox on liitetty taajuusmuuttajaan ja sen verkkojannite on kytketty paalle, seuraa automaattinen
vaylan tunnustelu (‘Bus scan’). ParameterBox tunnistaa kytkettynd olevan taajuusmuuttajan.
Taajuusmuuttajan tunnus ja hetkellinen toimintatila nakyvat seuraavanlaiselta nayttéruudulta.

300E 0,75kW/3 BSC

Taajuusmuuttajan
. > <
. NORDAC

Frequenzumrichter Taajuusmuuttajan
ONLINE Ul P1 EBereit hetkellinen tila

Nayton vakiotilassa saadaan ndkymaan 3 toiminta-arvoa ja taajuusmuuttajan hetkellinen tila samanaikaisesti.
Naytettavat toiminta-arvot voidaan valita 8 mahdollisen arvon listalta (valikosta >Display</>Display Values< P1004).

Taaj.muutt. tyyppi
Valittujen toiminta- 1/0-liitdntd&moduuli

arvojen hetkelliset
oloarvot vastaavine

yksikdineen 300E 0,75kW/3 BSC

Fi/Hz u/v I/A

Valikkorakenteen taso

45.0 190 1.4

ONLINE Ul P1 R LAEUET

ParameterBox-yksikon

hetkellinen tila Taajuusmuuttajan

hetkellinen tila

Valittu Taajuusmuuttajan
taajuusmuuttaja aktiivinen parametri
HUOM! Digitaalisen taajuusohjearvon oletusasetus on 0 Hz. Moottorin toiminnan tarkistamiseksi

on taajuusohjearvoa muutettava painikkeella @ tai valitsemalla jokin rydmintataajuus
ao. valikkotason avulla: >Parameters< (Parametrit), >Base parameters< (Peruspara-
metrit) ja asettamalla parametrille >Jog frequency< (Ryémintataajuus) (P113) haluttu
arvo.
Asetuksia saa tehda ainoastaan tehtavaan pateva henkilésté asianomaisia turva-
ohjeita noudattaen ja varoitukset huomioiden.

VAROITUS: Moottori voi kaynnistya valittdmasti, kun kaynnistyspainiketta (D on painettu!
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Kaytto
LCD- Grafiikkakelpoinen, taustavalaistu LCD-naytt6 kytketyn taajuusmuuttajan toiminta-arvojen ja
naytto parametrien sekd ParameterBox-ohjauspaneelin parametrien nayttdmista varten.

VALINTA-painikkeilla voidaan liikkua valikon yksittaisten kohtien valilla (selailla valikkoa).

Paluu edelliselle tasolle tapahtuu painamalla painikkeita ja @ samanaikaisesti.

ARVOT-painikkeilla voidaan muuttaa yksittaisten parametrien sisaltoja.

Valitun parametrin tehdasasetukset palautetaan painamalla painikkeita @ja @ saman-
aikaisesti.

Ohjattaessa taajuusmuuttajaa ohjauspaneelista tapahtuu taajuusohjearvon valinta ARVOT-
painikkeiden avulla.

Painettaessa ENTER-painiketta vaihtuu valittuna oleva valikon ryhma tai valikon muutetut
kohdat tai parametrien arvot astuvat voimaan.

Huom! Mikali jostakin parametrista on maara poistua sen muutettua arvoa tallentamatta
voidaan tahan tarkoitukseen kayttaa jompaakumpaa VALINTA-painiketta.

Ohjattaessa taajuusmuuttajaa suoraan ohjauspaneelista (eikd ohjausriviliittimien kautta)
voidaan taajuuden hetkellinen arvo tallentaa parametrin "rydmintataajuus” (P113) arvoksi.

START-painike (= kayntiin) taajuusmuuttajan
paallekytkentaa varten.

STOP- painike (= seis) taajuusmuuttajan

poiskytkentaa (tehonsy6tdn katkaisua) varten. Huom! Kaytettavissa vain, mikali tata

Q@ 0 ® OO

toimintoa ei ole estetty parametrin P509

Moottorin pyérimissuunta vaihtuu painettaessa tai P540 vastaavalla asetuksella.
SUUNNANVAIHTO-painiketta. Vastapaivaan
pyOriminen ilmaistaan naytdlla miinusmerkilla.

Varoitus! Kaytettava varovasti pumppujen,
kuljetinten, puhaltimien jne. yhteydessa.

LEDit ilmaisevat ParameterBox-ohjauspaneelin hetkellisen tilan.
ON (vihred) ParameterBox on liitetty jannitelahteeseen ja toimintavalmiina.

ERROR (punainen) Tietojenkasittelyssa on tapahtunut virhe tai liitetyssa taajuusmuuttajassa
esiintyy toimintahairio.
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4.4 ParameterBox-ohjauspaneelin toiminnot

Taajuusmuuttajan ohjaus

Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata taysin ParameterBox-ohjauspaneelin avulla vain, kun parametri >Interface<
(Liitantarajapinta) (P509 = 0/4) on asetettu vastaamaan toimintoa >CU or keyboard< (Liitantamoduuli tai
painikepaneeli) tai >USS< eika taajuusmuuttajaa ole ehditty aktivoida liitantamoduulin riviliittimien kautta.

Ei toimintoa
START (aktivointi) taajuusmuuttajaa
ohjattaessa
| °
O (@ () (A
STOP (ei aktivointia) @ <4 ) Taajuuden suurentaminen
Suunnanvaihto Taajuuden pienentdminen

Hetkellisen taajuuden
tallennus muistiin

HUOM!

Taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna painikepaneeli-toimintatilaan @ on kaytossa talle taajuus-
muuttajalle valikon >Parameterisation< (Parametrointi) >Base parametri (Perusparametrit) kohdassa
>Parameter set< (Parametrisarja) (P100) asetettu parametrisarja.

Parametrisarjaa ei voi vaihtaa toiminnan aikana. Parametrin P100 vaihtuminen astuu voimaan vasta
lahtotaajuuden kaytya kertaalleen NOLLASSA.

Parametrisarjan vaihdos on vahvistettava painikkeella @ ja aktivoitava tdman jalkeen painikkeilla @
ja @ tai @

Huom! Taajuusmuuttaja voi START-kaskyn jalkeen kaynnistya valittdmasti, esiohjelmoidun
taajuuden (minimitaajuus P104 tai rydmintataajuus P113) mukaisesti.
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ParameterBox-yksikon valikkorakenne

Valikossa on useita eri tasoja, joista on muodostettu rengasmainen rakenne. Seuraavalle tasolle paastaan

painamalla ENTER-painiketta ( ). Paluu edelliselle tasolle painamalla molempia VALINTA-painikkeita (

@ ja @ ) samanaikaisesti.

300E  3,0kW/3 STD U1 u2 (UK) u4 us
Fi/Hz u/v I/A 1 - - = =
45.0 360 3.4 OK - - = =
ONLINE FU P1 R LAEUFT 100

Nayttd Optiot
\<:>‘ Parametrointi — Parametrien e
II hallinta II
P1001 ﬁ P1301
Bus-Scan f Kieli
;| Toimintanaytot P1201
ﬁ f SENTER< (zur ] Evene) (;:' Kopiointi — lahde
P1002 ﬁ II P1302
Taaj.muutt. valinta Toimintatapa
Basisparameter P1202
II >ENTER< (Zur. Ebene) Kopiointi — kohde
P1003 II ﬁ P1303
Naytdn toimintatila Auto-Bus-Scan
Moottorin arvot P1203
II ﬁ >ENTER< (3. tasolle) Kopiointi — kayntiin iI
P1004 II iI II P1304
Nayttdsuureet Kontrasti
ﬁ i P1204
II i Tehdasaset. lataus
|
!
P1005 Taaj.muutt. valikkorakenne, II P1305
Skaalauskerroin riippuen asennetuista Salasanan asetus
optioista
(esim. Posicon, ...) P12.0.5 .
- luku 5 Parametrointi Muistin tyhjennys
i ( PO | ﬁ P1306
paluu i Yksikdn salasana
' PO
paluu
i § PO P1307
paluu Yks. param. nollaus
P1308
NORDAC p-box
Versio 3.7
@ PO
paluu
HUOM! Valikon ryhmien >Display< (Nayttd, P11xx), >Parameter administration< (Parametrien

hallinta, P12xx) ja >Options< (Optiot, P13xx) ovat puhtaasti ParameterBox-ohjauspaneeliin
littyvid parametreja. Niilla ei ole mitdan suoranaista tekemista taajuusmuuttajan para-
metrien kanssa.

Taajuusmuuttajan valikkorakenteeseen paastaan valikon >Parameterisation< (Parametrointi)
kautta. SK 300E -taajuusmuuttajan parametrointia koskeva selostus alkaa luvusta 5
Parametrointi.
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4.4 ParameterBox-ohjauspaneelin toiminnot

Parametrointi ParameterBox-yksikdén avulla

Parametrointi-toimintatilaan paasemiseksi on valikon 1. tasolla oltaessa valittava valikon ryhma

>Parameterisation< (parametrointi). Painettaessa ENTER-painiketta ( @ ) avautuu kytkettyna olevan
taajuusmuuttajan parametrointitaso. Seuraava esitys selventaa, kuinka ParameterBox-yksikdn hallintalaitteita

tulee kayttaa taajuusmuuttajaa parametroitaessa.

Arvon
suurentaminen

Valinta eteenpdin

VL

Samanaikainen painaminen
— yksi valikon taso taaksep.

A 4

Samanaik. painaminen
— parametrin tehdas-
asetuksen lataus
'y

A

Arvon

Valinta taaksepain
pienentaminen

Yksi valikon taso eteenpdin
tai parametrin arvon
voimaan saattaminen
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Kuvaruutuesitys parametroitaessa

Parametrin asetusta muutettaessa arvo vilkkuu, kunnes se vahvistetaan ENTER-painikkeella ( @ ) .

Muokattavan parametrin tehdasasetus saadaan palautetuksi painamalla kumpaakin ARVOT-painiketta (

ja @ ) samanaikaisesti. Tassakin tapauksessa on painettava ENTER-painiketta muutoksen saattamiseksi

voimaan.

Ellei muutettua arvoa halutakaan hyvaksya, hae esiin viimeksi tallennettu arvo painamalla VALINTA-

painiketta ( @ tai @ ) ja poistu muokattavasta parametrista painamalla VALINTA-painiketta toistamiseen.

Parhaillaan kéasiteltéava
parametri (nro)

Parhaillaan kasiteltava
parametri (teksti)

P102 PS1
Hochlaufzeit

2,90 s

Parhaillaan kasiteltava
parametritietue

Valikkorakenteen

taso

Parametrin
hetkellinen arvo

ParameterBox-yksikdn
hetkellinen tila

ul

Valittu
taajuusmuuttaja

Taajuusmuuttajan

tila

Ohjattavan kohteen
aktiivinen parametritietue

Huom! Nayton alinta rivia kaytetdan ohjauspaneelin ja ohjattavan taajuusmuuttajan hetkellisen tilan ilmaisuun.
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4.5 ParameterBox-ohjauspaneelin parametrit

4.5 ParameterBox-ohjauspaneelin parametrit

Valikkoryhmia vastaavat seuraavat paatoiminnot:

Valikon ryhma Nro Paatoiminto

Nayttd (P10xx): | Toiminta-arvojen ja naytolla esitettavien suureiden valinta

Parametrointi (P11xx): Kytketyn taajuusmuuttajan ja kaikkien tallennettavien arvojen ohjelmointi

Parametrien hallinta (P12xx): | Kokonaisten muistivalineissa ja taajuusmuuttajassa olevien parametrisarjojen
kopiointi ja muistiin tallennus

Optiot (P13xx): ParameterBox-ohjauspaneelin toimintojen ja automaattisten prosessien

asetukset

Valikkoryhma < Display > (naytto, P10xx)

Parametri Asetettu arvo / Kuvaus / Huomautuksia
P1001 Tamé parametri kéynnistéé 'bus scan’ -toiminnon eli vaylan tunnustelun. Naytélle tulee prosessin
o edistymisté osoittava kuvaaja.
Vaylan tunnustelu o N . oo
(Bus Scan) Tunnustelun paatyttya parametri on deaktivoituneena.
ParameterBox-ohjauspaneeli menee prosessin tuloksesta riippuen joko toimintatilaan "ONLINE” tai
"OFFLINE”".
P1002 Hetkellisesti parametroitavan/ohjattavan kohteen valinta.
Taajuusmuuttajan Nayttd ja meneilldadn olevan prosessin toimenpiteet riippuvat valitusta kohteesta. Vain vaylan
valinta tunnustelussa tunnistetut laitteet nakyvat taajuusmuuttajien valintalistalla. Hetkellinen kohde nakyy
tilarivilla.
Huom! Mikali kytkettynd olevassa taajuusmuuttajassa ilmenee vikal/virhe, on se
kuitattavissataajuusmuuttajan valinnan kautta.
Arvoalue: U1-U5
P1003 ParameterBox-ohjauspaneelin naytolla esitettavien toiminta-arvojen valinta

Nayton toimintatila

Vakionaytto Mitka tahansa 3 arvoa vierekkain

Iso nayttd 1 arvo (mika tahansa) yksikdineen

Lista Mitka tahansa 3 arvoa alekkain

P1004

Naytettavat arvot

ParameterBox-ohjauspaneelin naytolla esitettavien oloarvojen valinta.

Valittu arvo sijoitetaan naytettdvien arvojen sisaisen listalle ensimmaiseksi. Sita kaytetaan myods
nayton toimintatilassa "Iso nayttd” esitettavana arvona.

Virta
Taajuusohjearvo

Naytettavaksi mahdolliset oloarvot: Taajuusoloarvo Jannite
Kéyntinopeus  Momenttivirta

VP-jannite Vaylaoloarvo 1 skaalaamattomana

P1005

Skaalauskerroin

Nayttdlistalla ensimmaisena oleva arvo skaalataan kertomalla se skaalauskertoimella. Mikali tdma
kerroin poikkeaa arvosta 1,00, ei skaalatun arvon yksikkd ndy enaa naytolla.

Arvoalue: —327,67 ... +327,67; resoluutio 0,01
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Valikon ryhmé < Parameterisation > (parametrointi, P11xx)

Parametri

Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia

P1101

Kohteen valinta

Parametroitavan kohteen valinta.

Meneillaan oleva parametrointiprosessi riippuu valitusta kohteesta. Vain vaylan tunnustelun
yhteydessé tunnistetut taajuusmuuttajat ja muistiosoitteet nakyvat valintalistalla.

Huom! Tama parametri on piilotettuna, kun tunnistettuna on ainoastaan yksi laite eika
ParameterBox-yksikdssa ole yhtaan muistivalinetta.

Arvoalue: U1-U5 ja S1-S5

Valikon ryhmé < Parameter administration > (parametrien hallinta, P12xx)

Parametri

Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia

P1201
Kopiointi — 1ahde

Hetkellisen kopioitavan parametrin Idhdeosoitteen valinta
Valintalistalla ndkyvat ainoastaan vaylan tunnustelun ('bus scan’) yhteydessa tunnistetut laitteet.

Arvoalue: U1 -U5 und S1 -S5

P1202
Kopiointi — kohde

Hetkellisen kopioitavan parametrin kohdeosoitteen valinta.
Valintalistalla nakyvat ainoastaan vaylan tunnustelun ('bus scan’) yhteydessa tunnistetut laitteet.

Arvoalue: U1-U5 ja S1-S5

P1203 Tama parametri liipaisee kayntiin siirtoprosessin, jolloin kaikki kohdassa >Kopiointi — [dhde<
Kobiointi maaritellyt parametrit siirtyvat kohdassa >Kopiointi — kohde< maariteltyyn osoitteeseen.
opiointi —

kés‘/)nnistys Dataa entisen paalle kirjoitettaessa ilmestyy nakyviin kuittausta vaativa infoikkuna. Siirto kayn-
nistyy kuittauksen jalkeen.

P1204 Taméan parametrin avulla saadaan valitun kohteen parametreille niiden oletusarvot eli
tehdasasetukset.

Tehdasasetusten e o . T R o . . .

palautus Tama toiminto on erityisen tarked muistivalineiden sisaltdja editoitaessa. Virtuaalinen taajuus-
muuttaja voidaan ladata ParameterBox-ohjauspaneeliin editoitavaksi ainoastaan tatd parametria
kayttaen.
Arvoalue: U1-U5 ja S1-S5

P1205 Talla parametrilla poistetaan (pyyhitaan) valitussa kohteessa (muistivalineessa) oleva data.

Muistipaikan Arvoalue: S1-S5

tyhjennys
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4.5 ParameterBox-ohjauspaneelin parametrit

Valikon ryhmé < Options > (optiot, P13xXx)

Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia

P1301 ParameterBox-ohjauspaneelin kayttolittyman kielen valinta

Kieli Kaytettavissad olevat kielet: German (saksa)  English (englanti) Dutch (hollanti)
French (ranska) Spanish (espanja) Swedish (ruotsi)

P1302 ParameterBox-ohjauspaneelin toimintatavan valinta

Toimintatapa

o Offline:
ParameterBox toimii itsendisesti. PC:ta tai taajuusmuuttajaa ei ole liitetty paneeliin.
Taajuusmuuttajan parametritietueeseen ei kajota. ParameterBox-ohjauspaneelin muistissa
olevat kohteet ovat parametroitavissa ja hallittavissa.

e Online:
Taajuusmuuttaja on kytketty ParameterBox-ohjauspaneelin liitdntaan. Taajuusmuuttajaa
voidaan parametroida ja ohjata. Vaylan tunnustelu (‘bus scan’) kaynnistyy automaattisesti
valittaessa toimintatapa " ONLINE” .

e PC-orja("slave”):
ParameterBox-paneelin liitinndsséd on PC. NORD CON -ohjelmistosta kasin voidaan
ottaa yhteys ParameterBoxiin, joka toimii orjayksikkéna. Muistielimet ilmoittautuvat
erillisten taajuusmuuttajien tapaan.

S1 = USS-osoite 1
S2 = USS-osoite 2
S3 = USS-osoite 3
S4 = USS-osoite 4
S5 = USS-osoite 5

P1303

Vaylan tunnustelu-
automatiikka

"Auto Bus Scan”

Kayttaytyminen laitetta paallekytkettédessa.

e Pois (Off")
Vaylan tunnustelua ei suoriteta; uudelleen paalle kytkettdessa haetaan ennen
erottamista kytkettyna olleet taajuusmuuttajat.

« Paalla(on’)
Vaylan tunnustelu suoritetaan automaattisesti kytkettaessa
ParameterBox-ohjauspaneeli paalle.

P1304 ParameterBox-ohjauspaneelin ndytén kontrastin asetus.

Kontrasti Arvoalue: 0 % ... 100 %; resoluutio 1%

P1305 Salasanan asettamiseen kaytettava parametri.

Salasanan asetus Kun télle parametrille asetetaan jokin O:sta poikkeava arvo, ei ParameterBox-ohjauspaneelin

asetuksia tai kytkettyna olevan taajuusmuuttajan parametritietueita voi muuttaa.

P1306 Mikali salasanatoiminto halutaan pois p&altd, on téssa syotettdva toiminnossa >Salasanan
) asetus< valittu parametri. Jos syotetty salasana on oikea, ovat kaikki ParameterBox-ohjaus-

Paneelin salasana | paneelin toiminnot jalleen kaytettavissa.

P1307

Moduulien para-
metrien palautus

ParameterBox-ohjauspaneelin oletus- eli tehdasasetukset saadaan palautettua taman parametrin
avulla. Kaikki ParameterBoxin asetukset ja muistielimissa oleva data pyyhkiytyvat pois.

P1308

Ohjelmistoversio

ParameterBox-ohjauspaneelin (NORDAC p-box) ohjelmistoversion esitys naytolla.
Pida tarvittaessa saatavilla.
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4.6 ParameterBox-ohjauspaneelin vikailmoitusviestit

Naytto

Vika/virhe/hairio

Syy
o Korjaustoimenpiteet

Tiedonsiirtovirhe

Parameter number not

200 permissible (parametrin
numero ei sallittu)
Parameter value cannot be
201 changed (parametrin arvoa ei
voi muuttaa)
Parameter outside value Naita virheilmoituksia aiheuttavat EMC-hairiét (sahkémagneettiset hairict)
202 range (parametrin arvo tai vaylaan kytkettyjen laitteiden ohjelmistoversioiden véliset eroavuudet.
alueensa ulkopuolella.)
Faulty sub-index e Tarkista ParameterBox-ohjauspaneelin ja siihen
203 (virheellinen alaindeksi) kytketyn taajuusmuuttajan ohjelmistoversiot.
NO array parameter e Tarkista osien valiset kaapeloinnit erityisesti EMC-
204 ) ay p X hairididen mahdollisuuden suhteen
(ei matriisiparametri)
Incorrect parameter type
205 g ; ;
(vaarantyyppinen parametri)
Incorrect response
206 identifier USS interface
(virheellinen USS-liitdnnan
vasteen tunniste)
Taajuusmuuttajan ja ParameterBox-ohjauspaneelin valinen tiedonsiirto
USS interface checksum ei toimi kunnolla (EMC-hairiéitd); toiminnan varmuutta ei voi taata.
207 fault (USS-liitannan o Tarkista taajuusmuuttajan kytkennat. Kayts laitteiden
tarkistussummavirhe) valilla asianmukaisesti suojattua kaapelia.
Tee vaylakaapelin vedot erilladn moottorin kaapeleista.
Taajuusmuuttajan ja ParameterBox-ohjauspaneelin valinen tiedonsiirto
Faulty status recognition ei toimi kunnolla (EMC-hairiéitd); toiminnan varmuutta ei voi taata.
208 USS interface (USS-iitannén o Tarkista taajuusmuuttajan kytkennat. Kayta laitteiden
tilan tunnistusvirhe) valilla asianmukaisesti suojattua kaapelia. Tee vayla-
kaapelin vedot erillddn moottorin kaapeleista.
ParameterBox odottaa vastausta siihen liitetyltd taajuusmuuttajalta.
] ) Odotusaika on kulunut umpeen ilman etta vastausta olisi saatu.
209 1 Inverter is not responding . . . .
_ (taajuusmuuttaja ei vastaa) e Tarkista tagjuusmuuttajan kytkennat.
Taajuusmuuttajan USS-parametrien asetukset ovat
muuttuneet toiminnan aikana.
Tunnistusvirheet
) ) Laitteen tunnusta ei 16ydy. Kytketty taajuusmuuttaja ei ole listattuna
220 Device not recognised tietokannassa, tiedonsiirto ei mahdollinen.
(tunnistamaton laite) . o
e Kaanny oman NORD-edustajasi puoleen.
Software version not Ohjelmistoversiota ei I6ydy. Kytketyn taajuusmuuttajan ohjelmisto-
221 recognised (tunnistamaton versio ei ole listattuna tietokannassa, tiedonsiirto ei mahdollinen.

ohjelmistoversio)

e Kaanny oman NORD-edustajasi puoleen.
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4.6 ParameterBox-ohjauspaneelin vikailmoitusviestit

S
Naytto Vika/virhe/hairio v . . )
o Korjaustoimenpiteet
Taajuusmuuttajassa on tunnistamaton moduuli (I/O-liitdntamoduuli
Configuration not CU” / erikois-paivitysversio).
222 recognised e Tarkista taajuusmuuttajaan asennetut moduulit.
(kokoonpanoa ei tunnisteta) e Tarkista tarvittaessa ParameterBox-ohjauspaneelin ja
kytkettyna olevan taajuusmuuttajan ohjelmistoversiot.
Vaylalta vastaa sen viimeksi tallennettua konfiguraatiota palautet-
taessa laite, joka poikkeaa tallennetusta.
) ) Tallainen virhe esiintyy vain jos parametri >Vaylan tunnustelu-
223 Bus configuration changed | automatiikka< on deaktivoitu ja ParameterBox-ohjauspaneeliin
(vaylan konfigurointi muuttunut) | |cytketaan entisista poikkeava laite.
e Aktivoi vaylan tunnusteluautomatiikka ('Auto Bus Scan’
-toiminto).
ParameterBox-ohjauspaneelin yhteydessa kaytettavan taajuus-
924 Device is not supported muuttajan tunnus ei ole tuettujen laitteiden joukossa!
(laite ei kuulu tuettujen joukkoon) e ParameterBox-ohjauspaneelia ei voi kayttaa taméan
taajuusmuuttajan yhteydessa
Inverter connection Yhteydenottoyritys laitteeseen, joka ei ole online-tilassa
25 blocked (aikavalvontavirhe).

(yhteys taajuusmuuttajaan
jumissa)

e Suorita bus scan -toiminto (vaylan tunnustelu) parametrin
>Bus Scan< (P1001) avulla.

ParameterBox-ohjauspaneelin kayttdvirheet

Source and target are

Kopiointi erityyppisten taajuusmuuttajien valilla ei onnistu

226 different devices (lahde ja . - ; . X
kohde ovat erityyppisia laitteita) (joko lahde- tai kohdelaite on poikkeava).

227 Source empty (Iahde on tyhja) | Datan kopiointiyritys tyhjasta (tyhjaksi pyyhitystéd) muistivalineesta.
This combination is not

228 permitted (yhdistelmé ei ole Kopiointikaskyn lahde- ja kohdelaite = sama laite. Késkya ei voi suorittaa.
sallittu)
Object selected is empty I . e s

229 (valittu muistielin on tyhj3) Tyhjaksi pyyhityn muistivalineen parametrointiyritys.
Diff t soft . Varoitus

230 rterent sottware versios Parametrien kopiointi eri ohjelmistoversioilla varustettujen laitteiden
(eri ohjelmistoversiot) sl . .

valilla saattaa johtaa ongelmiin

231 Invalid password Salasanan vaihtoyritys sy6ttamattd voimassaolevaa salasanaa
(kelpaamaton salasana) parametrissa >Ohjauspaneelin salasana< P 1306.

232 Buﬁ scan (cj)nly v:/.hen n 14 Bus scan -toiminto (kytketyn taajuusmuuttajan haku) on mahdollinen
online mode online (vaylan |, i, ONLINE-tilassa.
tunnustelu vain online-tilassa)
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Naytto

Vika/virhe/hairio

Syy
o Korjaustoimenpiteet

Varoitukset

Overwrite data?
(kirjoitetaanko paalle?)

240 > YES NO
> KYLLA El
Delete data?
(poistetaanko data?)
241 > YES NO
> KYLLA El
Move SW version
(siirrytaanko toiseen Nama varoitukset viittaavat muutoksiin, jotka voivat olla vakaviakin.
242 ohjelmistoversioon?) Muutokset vaativat nimenomaista kuittausvahvistusta.
- CONTINUE CANCEL . . ) ) .
Kun seuraava vaihe on valittu, vahvista muutos painamalla painiketta
> JATKO KESKEYTYS "ENTER”.
Move series?
(siirrytaénko toiseen
243 laitesarjaan?)
- CONTINUE CANCEL
> JATKO KESKEYTYS
Delete all data?
244 (poistetaanko kaikki data?)
2> YES NO
> KYLLA El
Taajuusmuuttajan ohjaus-/hallintavirheet
Haluttua toimintoa ei ole aktivoitu taajuusmuuttajan liitantaparametri-
This function is not enabled! | asetuksissa.

250 (toiminto ei ole aktivoitu) o Muuta kytkettyna olevan taajuusmuuttajan parametrin
>Liitdntarajapinta< (P509) arvo haluttua toimintoa
vastaavaksi.

Control command Taajuusmuuttaja ei ole pystynyt suoritamaan haluttua toimintoa, koska

251 unsuccessful taajuusmuuttajan liitintdmoduulissa on vaikuttamassa ylemmantasoinen

(ohjauskasky ei tehoa) toiminto, esim. pikapysaytys- tai SEIS-signaali.
Ohjaustoiminnon esiin kutsuminen Offline-tilassa.
252 Control is not possible offline e Muuta ParameterBox-ohjauspaneelin toimintatavaksi
(offline-ohjaus ei onnistu) "Online” (parametri >Toimintatapa<, P1302, ja toista
toimenpide.
Error acknowledgement Taajuusmuuttajan virheilmoituksen kuittaus ei ole onnistunut; vikailmoitus

253 unsuccessful on voimassa edelleen

(vian kuittaus ei onnistunut) ’
Taajuusmuuttajan virheilmoitukset

"Fault

no. from

inverter” !,TX\?;?;:?;:I t text” Taajuusmuuttajassa on esiintynyt vika/virhetoiminto. Naytolla nakyy

(TM:sta ) o taajuusmuuttajavian numero ja vikaa kuvaava teksti.

. (taajuusmuuttajan vika "tm-vikateksti”)
saatu vian

nro)
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4.7 Datasiito NORDCON-ohjelmiston kanssa

4.7 Datasiirto NORD CON-ohjelmiston kanssa

NORDAC ParameterBox-ohjauspaneelin muistiyksikéita S1 ... S5 voidaan hallita ja arkistoida NORD CON

-ohjaus- ja parametrointiohjelmiston avulla.

PC-tietokoneen sarjaportti (RS232) on datasiirtoa varten kytkettdva ParameterBox-ohjauspaneeliin
litdntatyypin  muunninmoduulin (SK 1C1-232/485, tuotenro 276970020) ja sopivan, liittimelld varustetun
kaapelin (M12-lapivientiholkki/SUB-D-liitin, tuotenro 078910210) avulla. LiitAntatyypin muunninmoduuli on
lisksi kytkettava ulkoiseen teholdhteeseen. Kayta tehonsy6ttédn adapteria USB / 5 V (tuotenro 078910220),
jossa on liitantatyypin muunninmoduulin paassa jakkiliitin ja kannettava- tai pdytamallisen PC:n pdassa USB-
liitin.

Tiedonsiirtoon ParameterBox - PC/kannettava PC tarvitaan seuraavat komponentit:

PC / Laptop

Tiedonsiirtoa kontrolloi

tassa kokoonpanossa PC-tietokone.

5V / USB-portti
-adapteri
./
ParameterBox-moduuli Adapteri M12 SO/SUB-D Liitantatyypin muunnin Adapteri USB/5V Ohjelmisto
SK PAR-2H moduuleita SK PAR-2H > SK 1C1-232/485 moduulia SK'1C1- NORD CON
Tuotenro 278910100 SK IC1 varten Tuotenro 276970020 232/485 varten Tuotenro 6099985
Tuotenro 278910210 Tuotenro 278910220 (NORD PAC)

ParameterBox-ohjauspaneelin asetukset

kohdassa >Optiot<, Parametrit >Toimintatapa (P1302)< on tehtdva vaihtoehdon PC-Slave mukaisesti.
Vaylan tunnustelun jalkeen NORD CON -ohjelmisto tunnistaa tallennetut kohteet S1
taajuusmuuttajiksi, joiden vaylaosoitteet ovat 1 ... 5, seka esittdd ndma naytolla.

S5 erillisiksi

HUOM!

NORD CON -parametrointiohjelmisto kykenee tunnistamaan ja silld voidaan editoida vain taajuus-

muuttajia, jotka on tallennettu etukateen muistielimiin taajuusmuuttajan parametritietueen muodossa.

Uuden taajuusmuuttajan parametrisarjan editointia varten on ensin asetettava taajuusmuuttajan tunnus
parametrin >Tehdasasetusten palautus< (P1204) avulla. Ohjelmisto tunnistaa uuden vaylan tunnustelun
jalkeen uuden muistielinkohteen, minka jalkeen sitd paastaan editoimaan tunnetuilla tydkaluilla.
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5 NORD CON -ohjelmisto
5.1 Yleista

NORD CON on Getriebebau NORD:in valmistamien At
taajuusmuuttajien ohjaukseen ja parametrointiin kehitetty PC- I \
tietokoneohjelmisto. Se voidaan asentaa kaikkiin tietokoneisiin,
joiden kayttéjarjestelma on Windows 95, 98, NT, 2000, ME tai
XP.

NORD CON -ohjelmiston asentamiseen on kaksi mahdollisuutta.
Se voidaan asentaa joko NORD PAC-CD:lta (tuotenro: 6099985)
tai etédladata web-sivustosta >www.nord.com<.

NORD CON kykenee kommunikoimaan enimmilldan 31 taajuus-
muuttajan kanssa samanaikaisesti, laitekohtaisen RS485-
litdntdmoduulin valityksella.

PC:n ja SK 300E:n valiseen yhteyteen tarvitaan liitantatyypin
muunninmoduuli  SK 1C1-232/485 (tuotenro 276970020) ja
yhdyskaapeli (tuotenro 278910060).

Ohjelman kayttéliittymassa saadaan taajuusmuuttajan ohjaus- ja
parametrointitietojen ohella nakymaan myds toiminta-arvot.
Integroidusta oskilloskooppitoiminnosta on paljon apua kaytto-
laitekokonaisuuksien optimoinnissa. Aikaansaatavat ominais-
kayrat — kuten myds parametritietueet — ovat tallennettavissa,
editoitavissa ja arkistoitavissa.

HUOM! Web-sivusto, josta NORD CON loytyy etadladattavaksi:
>>> www.nord.com. <<<

Ominaisuudet

e Taajuusmuuttajan parametriasetusten luonti, dokumentointi ja tallennus
o Kytkettyna olevan taajuusmuuttajan ohjaus

o Kytkettyna olevan taajuusmuuttajan valvonta

e Oskilloskooppitoiminto

o Testauksessa kaytettavien prosessikaaviomakrojen luonti

o Kytkettyna olevan taajuusmuuttajan kauko-ohjaus

75 [02] Fembe_. [H[E E3

Gerat Gerat 2
Typ |SK 25041 FCT

i HE

@ Q

Kauko-ohjaus

Laitteille ominaisen kaltaisten nayttdviestien simulointi onnistuu kayttéonoton
(parametroinnin) yhteydessa. Tdma mahdollistaa kauko-ohjauksen myos tutussa,
kentté-oloista edukseen poikkeavassa ymparistossa. @

Kauko-ohjaamalla voidaan suorittaa kaikki mahdolliset taajuusmuuttajan @ @l

kayttétoiminnot.

[Vll)

ControlBoxin simulointi
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5 NORD CON -ohjelmisto

Oskilloskooppitoiminto

Haluttu, naytolla ominaiskayrana esitettava funktio
voidaan valita eri kanava-asetuksista. Tarjolla on
kaikkiaan 4 kanavaa. Aika- ja amplitudiakselit ovat
skaalattavissa.

Ominaiskayrat  niihin  liittyvine  asetuksineen
voidaan tallentaa muistiin ja arkistoida myéhem-
min esiinkutsuttaviksi.

Parametrointi

Kaikkia kytkettynd olevan taajuusmuuttajan
parametreja voidaan lukea, editoida, tallentaa
jaltai tulostaa dokumentointia varten NORD
CON -ohjelmiston avulla.

Jokaisella parametrilla on yhteenkuuluvat nimi
ja numero, joiden avulla sitéd voidaan osoittaa.

Tama yksinkertaistaa parametrointia ja
kayttbd NORD CON -ohjelmiston avulla
merkittavasti.

Taman ohella ovat kaytettdvissd para-

metrointiominaisuudet ja naytolla esitettavien
parametrien maaraa on mahdollista rajoittaa.

Makrot

Makrot helpottavat testauksessa kaytettavien
yksinkertaisten prosessivuokaavioiden luontia.
Sellaisille on kayttéd esimerkiksi taajuus-
muuttajan kayttéonottovaiheessa.

3 Offline Osilloskop: 5K 700E-227-340-A, 300
TOOE 22513+ 5TD

5 EIE&
NORDAC

[pr— Gerat 0

Trigge

| =
Abtasirate -dsust
’ - B0k =

s 0x-

Auleerchnungssiert
4ls

= | Kommentar |
F Massung
4| »

KanakEinsteliung
Aty Fabe  Mativert Auling/TN - Offiet | Mitetwart

17 [m - WH 3| HI2 ] (] 0 ma 11210 ms
r% @]l . ] 0 0Hr 2188 Hr
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Lol o 0 [ oA 2188 A
aw [m -] . 0 0 oA 82168 A

Fiter——

Typ  [SK 25001 FCT | Gert [Gerat2

I [~ Mur Auswahl
[~ Kein Standard

Informationen
Motordaten

Steuerklemmen | Zusatzparameter I

Alle | Basis-Parameter |

W 1 Auswahl Anzeige ™ 100 Parametersatz I;I \;fn‘j:'aramete
W 101 Param.-Satz kopieren :|7 102 Hachlaufzeit :  Nein

¥ 103 Bremszeit ' 104 Minimale Frequenz ; € Mur

¥ 105 Maximale Frequenz ||7 106 Rampenverundungen

¥ 108 Ausschaltmodus

¥ Auto.-Lesen

v 107 Einfallzeit Eremse

I i
¥ 112 Momentstromgrenze

v 109 Strom DC-Bremse

Standard

Aktuelle Einstellung Meue Einstellung

Istfreguenz IIstfrequenz

Senden

|

Lesen

Schlielen

[ |
e |
[ |

Einstellungen | Eigenschaften

Ei Makro-Generator: Testmakro.ncm
Datei

Bearbeiten  Ablauf

| Ziel
S —

Labal

Pause Bemerkung

T

Loop keins 5000 Freigabe recht 50% fiir 5 sec

HLZ1 keins 0 Hochlaufzeit auf 2 Sekunden setzen
Label 4 keins 5000 Freigabe links 100% fir & Sekunden
HLZ2 Loop 0 Hochlaufzeit auf 1 Sekunden setzen
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6 Kayttéonotto
6.1 Perusasetukset

NORDAC trio SK 300E:n tehdasasetukset on tehty siten, ettd taajuusmuuttajaa vastaavaa nelinapaista vakio-
moottoria voidaan kayttaa parametrointia muuttamatta.

Taajuusmuuttajan toimitukseen ei kuulu paakytkinta ja laite on taten verkkojannitteeseen kytkettyna ollessaan
aina jannitteellinen. Se odottaa aktivointisignaalia 1ahténavat lukittuina (estotilassa).

Huom!
Mitdan digitaalituloa ei ole ohjelmoitu aktivointisignaalia varten. Muutettaessa parametrin P428
arvoksi 2 (="heti verkon paallekytkeytyessa”), kaynnistyy moottori valittémasti, koska aktivoinnin
kaikki ehdot tayttyvat.

Aktivointisignaalin antamiseen on seuraavanlaisia vaihtoehtoja:

1) Aktivointisignaali muodostetaan painamalla laitteeseen litetyn ParameterBox-ohjauspaneelin
kaynnistyspainiketta. Ks. "Alkutarkistukset ParameterBox-ohjauspaneelia kaytettdessa”, sivu 73.

2) Laitteen ollessa kytkettyna PC-tietokoneeseen voidaan aktivointi hoitaa "NORD CON” -ohjelmiston
START- eli kdynnistyspainikkeella (ks. luku 5 "NORD CON -ohjelmisto”, sivu 70).

3) ’Aktivointi myo6tapaivaan” toteutuu tehtaan asetuksilla yhdistettdessd jokin ohjaustulo (esim. 1/O-
litdntdmoduulin ’Standard’ tai ‘Basic’ digitaalitulo 2 (litinpaikka 22) sisdiseen 15 V -tehonsyo6ttéon (liitin-
paikkaan 42).

4) Muutettaessa parametrin "Automaattinen kaynnistys” (P428) arvoksi [2] = "Heti verkkojannitteen
kytkeytyessa paalle”, tapahtuu aktivointi heti kun verkkojannite kytketaan paalle. Edellytyksena on, ettei
mitdan digitaalituloa ole parametroitu aktivointituloksi.

|
Huom! Toimitustilassa ovat ainoastaan tarkeimmat parametrit ndkyvissad mahdollista muuttamista varten.

Mikali muitakin parametreja joudutaan muuttamaan (esim. erilaiset moottorin arvot erilaisesta
moottorista johtuen), on parametrin PO03 "Paakayttaja-toimintatila” arvoksi asetettava 1, jotta kaikki
parametrit saataisiin nakyviin (ks. myos parametri P003 > sivu Fehler! Textmarke nicht
definiert.)!!!

Naytossa esitettavat parametrit (tehdasasetus; tila toimitettaessa):

Paakayttaja-toimintatila poiskytketty (P003 = 0) - ts. vain rajoitettu maara suureita nakyvissa; kaikki muut
parametrit nakymattdmissa:

Parametrointi ParameterBox-ohjauspaneelin avulla:

Toimintanaytot Ohjausriviliittimet Informaatio

P001 Toimintanaytdn valinta P400  Analogiatulon 1 toiminto P700 Vallitseva vika

P003 Paakayttaja-toimintatila P420  Digitaalitulon 1 toiminto P701  Vanha vika
Perusparametrit P421 Digitaalitulon 2 toiminto P743  Taajuusmuuttajan tyyppi
P102 Kiihdytysaika P422  Digitaalitulon 3 toiminto P744  Laajennusaste

P103 Hidastusaika P423  Digitaalitulon 4 toiminto

P104 Minimitaajuus P424  Digitaalitulon 5 toiminto

P105 Maksimitaajuus P434  Releen 1 toiminto

P107 Jarrun sulkeutumisaika P435  Releen 1 skaalaus

P460  Pyorimisvahdin aika-asetus

Parametrointi ControlBox-moduulin avulla:
Toimintanaytot P001 Toimintanayton valinta
P003 Paakayttaja-toimintatila
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6 KayttoonottoFehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

6.2 Erilaiset moottorit

Toimitustilan asetuksista poikkeavan moottorin kaytto:

Huom!

Moottorin parametrien nakyviin saamiseksi on parametrin PO03 "Supervisor mode” (= paakayttaja-
A toimintatila) arvoksi asetettava aluksi 1 (ks. my6s parametri PO0O3 - sivu Fehler! Textmarke nicht

definiert.)!!!

Laitteeseen on tallennettu vakiomoottoreita kasittdva moottoriluettelo. Vakiomoottorin valinta tapahtuu
parametrilla P200 "Moottoriluettelo”. Asianomaiset arvot latautuvat automaattisesti parametreihin P201 ...
P208 ja niita tulee tassa viela kerran vertailla moottorin arvokilvessa ilmoitettuihin arvoihin.

Poikkeavanlaisia moottoreita kaytettdessa on moottorin arvo- eli tyyppikilvestd saatavat arvot syotettava
parametrien P201 ... P208 arvoiksi.

Staattorin resistanssin automaattista maarittelyd varten on parametrin P208 arvoksi asetettava "0” ja
vahvistettava tdma painamalla "ENTER”-painiketta. Staattorin mittaus tapahtuu talldin vield kertaalleen
automaattisesti. Muistiin tallentuu sdhkdverkon haaran resistanssin perusteella laskettu arvo, joka riippuu siita,
onko parametrin P207 'Moottorin kytkentatapa’' arvona tahti vai kolmio).

6.3 Alkutarkistukset ParameterBox-ohjauspaneelia kaytettadessa

Tarkista, ettd kaikki kaapelit on kytketty kunnolla ja kaikki asiaankuuluvat varotoimet on kayty lapi.

Vasta tdman jalkeen saa taajuusmuuttajan kytked sahkéverkkoon. Jos ParameterBox on kytkettynd
taajuusmuuttajaan, saadaan sen naytdlle seuraavanlaiset lukemat:

300E 1,5kW/3  BSC

> NORDAC <

Frequenzumrichter
ONLINE Ul P1 EBereit

On varmistettava, ettd moottori voidaan kaynnistda turvallisesti. Paina ParameterBox-ohjauspaneelin painiketta
START (D Nayttd muuttuu seuraavanlaiseen muotoon:

300E  1,5kW/3 BSC

FilHz UV I/A

0.0 27 1.2

ONLINE Ul P1 R LAEUFT

Taman jalkeen on tarkistettava, ettd moottori pydrii haluttuun suuntaan. Tdma tapahtuu painamalla painiketta @
jolloin taajuusohjearvo kasvaa.

Naytolla nakyvat lahtétaajuus, jannite ja virta.

Kun painiketta "STOP” @ on painettu, moottori pysahtyy hidastusaika-asetuksen mukaisesti. Kun tama aika
on kulunut umpeen, nayttd palaa pysayttamista edeltaneeseen tilaansa.

Seuraavia parametreja voidaan nyt muuttaa tarvittaessa.
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6.4 Ohjauskytkennét, minimikokoonpano

Seuraavat vaiheet on suoritettava, jotta NORDAC trio SK 300E -kayttolaitetta paastaan kayttamaan sen
minimikokoonpanossa.

HUOM! Arvot edellyttavat, ettéd parametrien arvot ovat tehdasasetusten mukaiset.

1.) l/O-liitdntdmoduulina " Basic I/O” tai " Standard 1/O”:
a. Kytke elektroniikan aktivointisignaali:

Yhdista ohjausriviliitin [22] yldpotentiaaliin, esim. liitinpaikkaan [42].

b. Kytke analogisen janniteviestin (0—10 V) muotoinen ohjearvo ohjausriviliittimien [12] ja [14] valille sen

jalkeen, kun taajuusmuuttaja on kayttdvalmis (asetus riippuu parametrin P428 asetuksesta).

Esimerkki:

J—‘_J »

— [11]
L[12]

E ( [31h
Ly [14]
7 [22]
[23]
[24]

[42]

2.) llman I/O-liitdntdmoduulia

Aseta parametri P113, rydmintataajuus (arvoksi esim. 25 Hz). Jotta tdma parametri pdastaan
asettamaan, on parametrin PO0O3 arvoksi asetettava ensin "1” = "Paakayttaja-toimintatila”.

a.

C.
Esimerkki:

Qi oios

CRRHEE I Dl

Kytke elektroniikan aktivointisignaali:

T
[

ai

ON- RINGAL
b3

OHON neqegeles g

=3
2
[ 3
=

=
o
4
=

i &
o
S
3
]

Basic I/0

Yhdista ohjausriviliitin [21] ylapotentiaaliin (+15 V), esim. liitinpaikkaan [42]. Edellytyksena on, etta
digitaalitulo 1 on ohjelmoitu toimintoa [1] "Aktivointi my6tapaivaan” vastaavasti. Digitaalitulo 1 on
tehdasasetuksilla ohjelmoitu toiminnon [13] "PTC-tulo” mukaisesti, koska kaikissa trio SK 300E
-kayttolaitteissa on oltava moottorin termistorisuojaus.

Moottori pyorii rydmintataajuudella.

[41]
[40]
[41]
[40]
[42]
[74]
[73]

[02]

Digitaalitulo 1

+ 5 V kayttéjannite
GND (maa)

+ 5V kayttéjannite
GND (maa)

+ 15V kayttojannite
RS485-liitanta: B (-)
RS485-liitanta: A (+)

Viestirele
Viestirele
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7 Parametrointi

7

7.1

7.2

7.3

Parametrointi

Erilaisia optiona saatavia moduuleja (I/O-litantamoduuleja / teknologiayksikoita) kaytettdessa ovat eraat para-
metrit kaytettavissa vain tietynlaisissa kokoonpanoissa.

Paakayttaja-toimintatila

Taajuusmuuttajan kaytdn helpottamiseksi ja yksinkertaistamiseksi on olemassa Paakayttaja-toimintatila.
Taman moodin avulla paastaan tuomaan naytodlle parametrivalikoima koko laajuudessaan, sen ollessa kayton
yksinkertaistamiseksi normaalisti nakyvilla vain rajoitettuna.

Paakayttgja-toimintatilan poiskytkettynd ollessa (P0O03 = 0) ovat nadkyvissd ainoastaan yksinkertaiseen
kayttdéon tarvittavat parametrit. Kaikki muut parametrit ovat silti tarjolla taustalla; niitd vain ei tuoda nakyviin
naytolle. Padkayttéja-toimintatila voidaan kytkea paalle asettamalla POO3 = 1. Kun se on kytketty paalle, ovat
kaikki parametrit nékyvissa.

Kopiointitoiminto on paakayttgdja-toimintatilasta riippumaton. Siina tulevat kopioiduiksi taysimittaiset para-
metritietueet (-sarjat).

Huom!

Tehdasasetuksissa paakayttaja-toimintatila on poiskytkettyna, ts. parametreista nakyy vain rajoitettu valikoima.
A Kaikkien parametrien saamiseksi nakyviin on parametrin P003 “Paakayttdja-toimintatila® arvoksi

asetettava 1 (ks. myos parametri PO03 - luku 7.5 )!I!

Elektroninen arvokilpi

Varsinaisessa taajuusmuuttajassa olevan muistikapasiteetin ohella trio SK 300E -kayttolaitteessa on lisda
muistia litdntdmoduulissa. Tama merkitsee, ettd parametroidun taajuusmuuttajan vastaavat tietueet 16ytyvat
seka taajuusmuuttajasta etta liitdntdmoduulista.

Mikali moottoriin asennetaan erilainen (esim. uudempi) taajuusmuuttaja, siirtyy litdntamoduulissa oleva data
taajuusmuuttajaan automaattisesti ja tasta datasiirrosta saadaan raportti naytélle. Tama viesti voidaan kuitata
kuittaamalla nayttolaite tai kytkemalla laite paalle ja uudelleen pois paalta. Nyt taajuusmuuttaja on valmiina
kytkettavaksi uudelleen paalle aikaisempien parametritietueiden varassa.

Tama "Elektroninen arvokilpi” helpottaa suuresti vioittuneen laitteen vaihtamista. Uudelleenparametroinnin ja
-optimoinnin vaatimat pitkat tuotantoseisokit saadaan minimoiduksi.

Matriisiparametrien naytto

Eraiden parametrien asetukset ja esitykset naytdlla ovat useampitasoiset
(matriisimuotoiset). Kun parametri on valittu, on valittava viela matriisin
taso.

ParameterBox-ohjauspaneelia SK PAR-... (kuva oikealla) kaytettdessa tulee
matriisin tason valintamahdollisuus nékyville nayton oikeaan yldkulmaan.

Huom! Kaytettdessa ControlBox -moduulia SK 300E -taajuusmuuttajan
yhteydessd nakyy naytdlld matriisiparametreista vain ensim-
mainen taso. Muut matriisin tasot eivat ControlBox-moduulissa
nay.

Vain ParameterBox-moduulissa on mahdollista saada nakyviin
yksittaisten matriisiparametrien kaikki matriisitasot!

ParameterBox - SK PAR-2H
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7.4 Valikkoryhmaét
Laitteessa on kaksi parametritietuetta eli parametrisarjaa, joita voidaan vaihtaa "lennossa” (online) toiminnan
aikana. Kaikkien parametrien muuttaminen onnistuu online-periaatteella.

Yksittiset parametrit on yhdistetty eri ryhmiksi. Parametrin numerotunnuksen ensimmainen numero ilmaisee,
mihin valikkoryhmaén kyseinen parametri kuuluu:

Valikon ryhma Nro Paatoiminto
Toimintanaytot (PO--): Naytolla esitettavan arvon fysikaalisen yksikon valinta.
Perusparametrit (P1--): Kasittda taajuusmuuttajan perusasetukset, esim. kayttaytymisen

paalle- ja poiskytkentaessa.
Riittda perustason sovelluksiin yhdessa moottorin arvojen
parametroinnin kanssa.

Moottorin arvot / Moottorikohtaisten arvojen asetus; tarked ISD-virransaadon ja
ominaiskayraparametrit (P2--): ominaiskayran valinnan kannalta asetettaessa dynaamista ja staattista
momentinkorotusta.

Ohjausriviliittimet (P4--): Analogiatulojen ja -lahtdjen skaalaus, digitaalitulojen ja relelahtojen
toimintojen seka PID-saatimen parametrien maarittely.

Lisdparametrit (P5--): Esim.  vaylaliitdntoihin, pulssitaajuuteen  tai  vikailmoitusten
kuittaamiseen liittyvat toiminnot.

Informaatio (P7--): Esim. hetkellisten toiminta-arvojen, vanhojen virheilmoitusten,
laitteiden tilaa koskevien viestien tai ohjelmistoversion nayttéon liittyvat
toiminnot (lukuparametrit).

Matriisiparametrit -01 Eraat parametrit ovat lisdksi ohjelmoitavissa/luettavissa useampi-
tasoisina (matriiseina). Kun parametri on valittu, on valittava liséksi
XX matriisin taso.
Huom!

Parametria P523 voidaan kayttda parametrien tehdasasetusten palauttamiseen milloin tahansa. Tasta
voi olla hydtya esim. sellaisen taajuusmuuttajan kayttédnotossa, jonka parametrit eivat ole enaa
tehdasasetusten mukaiset.

Huom!
Kaikki parametriasetukset menetetddn asetettaessa P523 = 1 ja vahvistettaessa valinta "ENTER”-
painikkeella.

Hetkelliset parametriasetukset voidaan varmistaa siitamalla ne ParameterBox-ohjauspaneelin
muistiin tai tiedostoksi NORD CON -ohjelmiston avulla.
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7 Parametrointi

Esimerkki: parametrien kaytettavyys / parametrien kuvaus

K _ _ Paakayttaja Parametrisarja
% Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia

§ Kaytettavissa option avulla

T

S woL . s |

§ POOO -02 Nayttosuureen valinta

< oks || Bsc |/ smp
§ ] ]

[

Q

sarjastal riippuvat (parametrisarjakohtaiset) parametrit gn merkitty tunnuksella (P)

[0]

0.01. YQQQ \ Parameroitavan parametrisarjan valinta. Kaytettavissd/on 2 pargmetrisgrjaa. Kailki parametri-

Parametrin teksti

Matriisien arvot

Parametrin numero

Parametrin arvoalue

Parametrin tehdasasetus

OKS = ilman I/0-liitAntamoduulia

Padkayttaja-parametrit (S = Supervisor);
riippuvaisia parametrin PO03 asetuksesta

1/0-liitantamoduuli: BSC = Basic 1 / O

Parametrisarjakohtaiset (P) parametrit;

asetettavissa eri tavalla 2 parametrisarjassa;
valinta parametrin P100 avulla

O-liitantamoduuli: STD = Standard I / O
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7.5 Toiminta-arvojen naytto

i . Paakayttaja | Parametrisarja
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia — —— -
Kaytettavissa option avulla
P0O01 Nayttosuureen valinta - L ‘
Kaytettévissé aina
0..6 0 = taajuuden oloarvo [Hz], taajuusmuuttajan hetkellisesti tuottama taajuus.
[0] 1 = nopeus [1/min], taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma nopeuden oloarvo.

2 = taajuuden ohjearvo [Hz], hetkellistd ohjearvoa vastaava lahtétaajuus. Taman ei tarvitse olla
valttamatta sama kuin hetkellinen lahtdtaajuus.

3 = virta [A], taajuusmuuttajan mittaama Iahtévirran oloarvo.

4 = momenttivirta [A], momenttia kehittava taajuusmuuttajan Iahtovirta.

5 = jannite [V AC], taajuusmuuttajan |1Ahddsta saatavan vaihtojannitteen oloarvo.

6 = valipiirin jannite [V DC], taajuusmuuttajan sisaisen tasajannitevalipiirin jannite..

P0O03 Paakayttaja-toimintatila - ——
Kaytettavissa aina
0...9999 Paakayttaja-toimintatila voidaan kytkea tassa paalle ja pois. Nakyvissa olevien parametrien lukumaara
[0] riippuu sen poiskytkettyna ollessa siita, onko kaytossd ParameterBox- vai ControlBox-moduuli.

0 = 0 = paakayttgja-toimintatila poiskytketty (vain rajoitettu maara parametreja on nakyvissa)

1= 1=paakayttaja-toimintatila paallekytketty (kaikki parametrit PO01-P746 ovat nakyvissa)

2 = vain valikon ryhma 0 > Toiminta-arvon naytté < (P001 ... PO03) on nakyvissa.

3... 9999, kuten asetusarvo 2.

Nakyvissa olevat parametrit:

Paakayttaja-toimintatila poiskytkettyna -2 lukumaara rajoitettu

ParameterBox (SK TU2-PAR-...) ControlBox (SK TU2-CTR)
PO01 Naytettavien toiminta-arvojen valinta P001 Naytettavien toiminta-arvojen valinta
P003 Paakayttaja-toimintatila P003 Paakayttaja-toimintatila

P102 Kiihdytysaika

P103 Hidastusaika

P104 Minimitaajuus

P105 Maksimitaajuus

P107 Jarrun sulkeutumisaika

P400 Analogiatulon 1 toiminto

(vain BSC- tai STD-moduulin yhteydessa)
P405 Analogiatulon 2 toiminto

(vain STD-moduulin yhteydessa)
P418 Analogialahddn toiminto

(vain STD-moduulin yhteydessa)
P419 Analogialahddn skaalaus

(vain STD-moduulin yhteydessa)
P420 Digitaalitulon 1 toiminto
P421 Digitaalitulon 2 toiminto

(vain BSC- tai STD-moduulin yhteydessa)
P422 Digitaalitulon 3 toiminto

(vain BSC- tai STD-moduulin yhteydessa)
P423 Digitaalitulon 4 toiminto

(vain BSC- tai STD-moduulin yhteydessa)
P424 Digitaalitulon 5 toiminto

(vain STD-moduulin yhteydessa)
P434 Releen 1 toiminto
P435 Releen 1 skaalaus
P460 Pyérimisvahdin aika-asetus

P700 Vallitseva vika

P701 Vanha vika

P743 Taajuusmuuttajan tyyppi
P744 Laajennusaste
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7 Parametrointi

7.6 Perusparametrit

) s Parametri-
. i Paakayttaja -
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
. s |
P100 Parametrisarja - ——
Kéytettévissé aina
0/1 Parametroitavan parametrisarjan valinta. Kaytettavissa on 2 parametrisarjaa. Kaikki parametri-
[0] sarjasta riippuvat (parametrisarjakohtaiset) parametrit on merkitty tunnuksella (P).
Naytto : Parametrisarja 1 Parametrisarja 2

Parametrisarja voidaan vaihtaa "lennossa” (online).

Aktivoinnin tapahtuessa ControlBox-moduulin avulla vastaa toimintaparametrisarja parametrin P100
asetusta.

Parametrisarjan naytté ParameterBox-ohjauspaneelissa:

Aktiivisena oleva parametrisarja nakyy naytélla lyhenteena 'P1' tai 'P2'

L L S
P101 Parametrisarjan kopiointi . —
Kaytettévissé aina
0..1 0 = Ei kopiointiprosessin kaynnistysta.
[0] 1 = Kopioi aktiivisen parametrisarjan ei-aktiivisen parametrisarjan tilalle. Aktiivinen

parametrisarja P1 tai P2 ndkyy ParameterBox:in naytolla. Kaytettavissa on 2 keskenaan
vaihdettavaa parametrisarjaa.

Parametrisarjan kopiointi ParameterBox:iin tai siité toisaalle = ks. luku 4.5 ”ParameterBox-
moduulin parametritarametriBox” , P1201 — P1203

. . P
P102 Kiihdytysaika " e n |
Kaytettavissa aina
0..99,99s Kiihdytysaika on aika, joka vastaa taajuuden lineaarista kasvua arvosta 0 Hz aina asetettuun
[2,0] maksimitaajuuteen (P105) saakka. Hetkellisen ohjearvon ollessa <100 % lyhenee kiihdytysaika

lineaarisesti, asetetun ohjearvon mukaisesti.

Kiihdytysaika voi pidentya tiettyjen tekijoiden johdosta, esimerkkeina taajuusmuuttajan ylikuormitus,
viivastetty ohjearvon anto tai pyoristys tai virtarajan saavuttaminen.

P

P103 Hidastusaika

Kaytettavissé aina

0..99,99s Hidastusaika (jarrutusaika) on aika, joka vastaa taajuuden lineaarista pienenemista asetetusta
[2,0] maksimitaajuudesta (P105) arvoon 0 Hz saakka. Hetkellisen ohjearvon ollessa <100 % lyhenee
hidastusaika vastaavasti.

Hidastusaika voi pidentya tiettyjen tekijoiden johdosta, esimerkkeina valittu poiskytkentatapa
>disconnection mode< (P108) tai rampin pyéristys >ramp round off< (P106).

| P
Kaytettavissa aina

P104 Minimitaajuus

0...400,0 Hz Minimitaajuus on taajuus, jota taajuusmuuttaja tuottaa heti kun se on aktivoitu
[0,0] (= sen lukitus on avattu) eika vaikuttamassa ole mitdan lisdohjearvoa.

Yhdessa muiden ohjearvojen (esim. analogisen ohjearvon tai kiintedn taajuuden) kanssa
kaytettdessa lasketaan nama yhteen asetetun minimitaajuuden kanssa.

| P
Kaytettavissa aina

P105 Maksimitaajuus

0,1...400,0 Hz Maksimitaajuus on taajuus, jota taajuusmuuttaja tuottaa heti kun se on aktivoitu (= sen lukitus on

[50,0] avattu) ja vaikuttamassa on ohjearvon maksimiarvo; esim. parametria P403 vastaava analoginen
ohjearvo, vastaava kiintea taajuus tai ParameterBox-ohjauspaneelin avulla manuaalisesti annettu
maksimiarvo.
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Parametri

R, Parametri-
. Paakayttaja .
Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja

Kaytettdvissé option kanssa

P106

S P

Kaytettavissé aina

Rampin pyoristys

0...100 %
[0]

Talla parametrilla saadaan aikaan kiihdytys- ja hidastusrampin py&ristyminen. Tdma on tarpeen
sovelluksissa, joissa kayntinopeuden muutoksen on tapahduttava pehmeasti mutta silti
dynaamisesti.

Pydristys suoritetaan jokaisen ohjearvon muutoksen yhteydessa.

Asetettava arvo perustuu asetettuihin kiihdytys- ja hidastusaikoihin; arvoilla < 10 % ei kuitenkaan ole
vaikutusta.

P107

P

Jarrun sulkeutumisaika

Kaytettavissa aina

0..250s
[0,0]

Sahkoémagneettisten jarrujen fysikaalisista rajoituksista johtuva reagointiaika hidastaa jarrun
sulkeutumista. Tama voi saada nostinkayt6issa taakan vajoamaan ennen kuin se ehtii jaada jarrun
varaan.

Tama jarrun sulkeutumisviive voidaan huomioida parametrin P107 (jarrun kontrollointi) asetuksella.

Talla parametrilla voidaan jarrun sulkeutumiselle antaa ennakko, jotta jarru ehtii sulkeutua ennen
lopullista seis-signaalia. Taajuusmuuttaja tuottaa parametrilla P107 asetettavan sulkeutumisajan
verran absoluuttista minimitaajuutta (P505) estaen taten ajon jarrua vasten ja taakan vajoamisen
pysaytettdessa.

P108

s | P

Kaytettavissa aina

Toimintatapa poiskytkettdessa

[1]

Talla parametrilla maaritelldan tapa, jolla 1ahtdtaajuutta pienennetadn annettaessa
taajuusmuuttajalle lukitussignaali (aktivointisignaali > alapotentiaali eli low):

0 = lahtdjannitteen katkaisu: taajuusmuuttajan lahtdjannite katkaistaan valittomasti, jolloin
taajuusmuuttaja ei tuota lahtétaajuutta. Moottori hidastuu ainoastaan mekaanisen kitkan
vaikutuksesta. Kytkettdessa taajuusmuuttaja valittémasti uudelleen paalle voi seurauksena
olla vikalaukaisu.

1= ramppi: todellista lahtétaajuutta pienennetdan hidastusrampin mukaisesti niin kauan kuin
hidastusaikaa (parametri P103) on viela jaljella.

2 = viivastetty ramppi: kuten ramppi (1), kuitenkin siten, ettd hidastusramppia pidennetaan
kaytoén toimiessa regeneratiivisesti (= moottorin toimiessa generaattorina) tai lahtétaajuutta
nostetaan staattisessa kdytdssa. Talla toiminnolla voidaan tietyissa olosuhteissa estda
ylijannitelaukaisu tai vahentaa jarruvastuksessa syntyvaa havidtehoa.

Huom! Tata toimintoa ei saa ohjelmoida sovelluksen vaatiessa kontrolloitua jarrutusta
(nostinkaytét tms.).

3 = vdlitdn tasavirtajarrutus: taajuusmuuttaja kytkeytyy heti tuottamaan ennalta valittua
tasavirtaa (P109). Tata virtaa laite tuottaa DC-jarrutusajan (P110) verran.

4 = vakiopysaytysmatka: Hidastusramppi alkaa viivastettyna, mikali ei ajeta
maksimilahtétaajuudella (P105). Talloin paastaan siihen, ettd pysahtymismatka eri
taajuuksilta hidastettaessa on likimain sama.

Huom! T&ta toimintoa ei voi kayttaa paikoitustarkoituksiin eika sita pida kayttda rampin
pyoristyksen (P106) yhteydessa.

5= yhdistetty jarrutus: perustaajuuteen sekoitetaan todellisesta valipiirin jannitteesta riippuva
suurtaajuinen jannite (vain lineaarisella ominaiskayralla, P211 = 0 ja P212 = 0).
Hidastusajasta (P103) pidetdan mahdollisuuksien mukaan kiinni - moottorissa tapahtuu
ylimaaraista lampenemista!

6 = neli6llinen ramppi: hidastusramppi ei ole muodoltaan lineaarinen vaan neliéllinen.
7 = viivastetty neliéllinen ramppi: toimintojen 2 ja 6 yhdistelma.
8 = yhdistetty neli6llinen jarrutus: toimintojen 5 ja 6 yhdistelma.

9 = kiihdytys vakioteholla: koskee vain kentdnheikennysaluetta! Kayttolaitteen lisakiindytys
ja hidastus tapahtuvat talla alueella sdhkdisella vakioteholla. Ramppien ajalliset pituudet
riippuvat kuormasta.
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sl s g Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
P109 Tasavirtajarrutuksen virta - —
Kaytettavissa aina
0...250 % Toimintojen “tasavirtajarrutus” (P108 = 3) ja "yhdistetty jarrutus” virta-asetus (P108 = 5).
[100] Oikea asetusarvo riippuu mekaanisesta kuormasta ja halutusta pysahtymisajasta. Suuret kuormat

saadaan pysahtymaan nopeasti asettamalla arvo suureksi.
Asetus 100 % vastaa parametrilla "nimellisvirta” (nominal current) P203 asetettua arvoa.

S . S P
P110 Tasavirtajarrutusaika - —— |

Kaytettavissa aina
0...60,00s Aika, jonka kuluessa moottoriin injektoidaan toiminnon "tasavirtajarrutus” yhteydessa (P108 = 3),
[2,0] parametrilla "tasavirtajarrutusvirta” (DC brake current) valittua tasavirtaa.

Tasavirtajarrutusaika lyhenee suhteen "lahtétaajuuden oloarvo / maksimitaajuus (P105)” mukaan.

Aika alkaa kulua aktivointisignaalin katkaisuhetkesta lukien ja se voidaan keskeyttaa saattamalla
aktivointisignaali uudelleen paalle.

S | P
Kaytettavissa aina

P112 Momenttivirtaraja

25...400 % /401 Talla parametrilla voidaan asettaa raja-arvo momenttia synnyttavalle virralle. Talla voidaan ehkaista
[401] kayttolaitteen mekaaninen ylikuormittuminen. Momenttivirtaraja ei kuitenkaan suojaa mekaaniselta
jumiutumiselta (estetta vasten ajamiselta). Liukukytkin on korvaamaton suojalaite tallaista vastaan.

Momenttivirtaraja voidaan asettaa portaattomasti myos analogiatulon kautta. Ohjearvon
maksimiarvo (vrt. arvon 100 % viritys, P402 ja P408) vastaa talléin parametrin P112 asetusarvoa.

Raja-arvoa 20 % momenttivirrasta ei voida alittaa tatd pienemmalld analogisella ohjearvollakaan
(P400/405=2).

401 % = OFF = momenttivirtaraja pois paalta! Tdma on samalla taajuusmuuttajan tehdasasetus.
S P

Kaytettavissé aina

P113 RyOdmintataajuus

—400,0...400,0 Hz Kaytettdessa taajuusmuuttajan ohjaamiseen ParameterBox- tai ControlBox-ohjauspaneelia toimii
[00] rydmintataajuus aktivoinnin jalkeen sovellettavana aloitusohjearvona, mikali se on suurempi kuin mini-
’ mitaajuus.

Ohjausriviliittimien kautta ohjattaessa voi rydmintataajuus olla vaihtoehtoisesti kytkettyna paalle
jonkin digitaalitulon kautta (P420-424= rydmintataajuus >15<). Mitaan digitaalituloista ei saa
ohjelmoida aktivointia (toimintoa 1 tai 2) varten.

Ry&mintataajuuden asettaminen voi tapahtua suoraan tdman parametrin avulla tai (taajuus-
muuttajan ollessa aktivoituna painikepaneelin kautta) painamalla ENTER-painiketta. Hetkellinen
I&htdtaajuus otetaan tassa tapauksessa parametrin P113 arvoksi ja se on kaytettavissa
kaynnistettaessa laite uudelleen.

HUOM! Ohjausriviliittimien kautta annettavat ohjearvot, esim. rydmintataajuus, kiinteat
taajuudet tai analogiaohjearvo lisataan etumerkkeineen. Asetettua maksimitaajuutta
P105 ei voi tassa yhteydessa ylittaa eikd minimitaajuutta P104 alittaa.
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7.7 Moottorin arvot / ominaiskayraparametrit

bl s Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option avulla
. P
P200 Moottoriluettelo . o
Kaytettavissa aina
0..41 0= eiarvojen muutosta
[0] 1= ei moottoria: tilld asetuksella toimii taajuusmuuttaja ilman virransaatoa, jattiman
kompensointia ja esimagnetointiaikaa eika ole taten suositeltavissa moottorisovelluksiin.
Mahdollisia sovelluksia ovat induktiouunit tai muut keloja tai muuntajia kasittavat
sovellukset. Asetettuna ovat seuraavanlaiset moottorin arvot: 50,0 Hz / 1500 1/min /15,0 A/
400 V /0,00 kW / cos ¢ = 0,90 / tahtikytkentéd / Rs 0,01 Q / lryhuikaynT: 6,5 A
= 0,18kW400V 12= 5,5kW 400V 22= 7,5hv400V 32= 55kW230V
= 0,25kw400V 13= 7,5kW 400V 23= 0,25kW 230V 33= 0,33hv230V
= 0,37kW400V 14= 11kW 400V 24 = 0,37 kW 230V 34= 0,5hv230V
= 0,55kW400V 15= 0,5hv400V 25 0,55 kW 230 V 35= 0,75hv230V
= 0,75kwW400V 16= 0,75hv400V 26 = 0,75kW 230V 36= 1,0hv230V
= 1,1kW400V 17= 1,0hv400V 27= 1,1kw 230V 37= 1,5hv230V
= 1,5kw400V 18= 1,5hv400V 28= 1,5kW 230V 38= 2,0hv230V
= 2,2kW400V 19= 2,0hv400V 29= 22kw230V 39= 3,0hv230V
10= 3,0 kW 400V 20= 3,0hv400V 30= 3,0kW 230V 40= 4,0hv230V
11= 4,0 KW 400V 21= 5,0hv400V 31= 4,0kW 230V 41= 7,5hv230V
Talla parametrilla voidaan muuttaa esiasetettuja moottorin tietoja. Parametrien P201—-P209 osalta on
tehtaan oletusasetuksena teholtaan taajuusmuuttajan nimellistehoa vastaava 4-napainen vakio-
oikosulkumoottori.
Valittaessa jokin mahdollisista numeroista ja vahvistettaessa valinta ENTER-painikkeella tulevat
kaikki seuraavat moottoriparametrit (P201-P209) esiasetetuiksi 4-napaisen vakiomoottorin arvoihin
perustuen.
HUOM! Koska P200 on syotetyn arvon vahvistamisen jalkeen jalleen = 0, voidaan asetettu
moottori tarkistaa parametrin P205 avulla.
N . . . . S P
P201 Moottorin nimellistaajuus (kulmapistetaajuus)

Kaytettavissa aina

20,0 ... 400,0 Hz
[***]

Moottorin nimellistaajuus eli kulmapistetaajuus maarittelee U/f-kulmapisteen, jossa taajuusmuuttajan
|1ahdosta saadaan taysi nimellisjannite (P204).

. . L . S P
P202 Moottorin nimelliskayntinopeus - ——
Kéaytettavissé aina
300...24000 Moottorin nimelliskdyntinopeus on tarkea virheetdnta moottorin jattdman laskentaa ja kompensointia
1/min seka kayntinopeuden nayttdéa (P001 = 1) ajatellen.

[***]

*** Nama asetusarvot riippuvat parametrin P200 asetuksesta.
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7 Parametrointi
_ _ Paakayttaja Parametri-
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kéaytettdvissa option avulla
L L S P
P203 Moottorin nimellisvirta - ——
Kaytettavissa aina
0,01 ...20,00 A Moottorin nimellisvirta on ratkaisevan tarked parametri virta-vektorisdadon kannalta.
[***]
L C S P
P204 Moottorin nimellisjannite - ——
Kaytettavissa aina
100 ... 800 V Parametri >Nimellisjannite< (nominal voltage) sovittaa verkon jannitteen ja moottorin jannitteen
[**4] keskenaan. Yhdessa nimellistaajuuden kanssa se toimii jannite/taajuus-ominaiskayran pohjana.
N . S P
P205 Moottorin nimellisteho " .
Kaytettavissa aina
0..11kW Moottorin nimellisteho-parametrin avulla kontrolloidaan parametrin P200 avulla tehty moottorin asetus.
[***] Teho ilmoitetaan kilowatteina (kW) silloinkin, kun parametrissa P200 on ilmoitettu moottorin teho
hevosvoimina (hv).
. . S P
P206 Moottorin tehokerroin, cos ¢ - o
Kaytettavissa aina
0,50 ... 0,90 Moottorin tehokerroin (cos ¢) on ratkaisevan tarkea parametri virta-vektorisaddon kannalta.
[***]
. .. S P
P207 Moottorin kytkentatapa - ——
Kaytettavissa aina
0...1 0= tahti
[***] 1= kolmio
Moottorin kytkentatapa on ratkaisevan tarked tekija staattorin resistanssin mittauksen ja siis myds
virta-vektorisdadon kannalta.
. . . S P
P208 Staattorin resistanssi

Kaytettavissa aina

0,00 ... 300,00 &
[***]

Moottorin staattorin resistanssi = oikosulkumoottorin yhden silmukan resistanssi.

Vaikuttaa suoraan taajuusmuuttajan virran saatoon. Liian korkea arvo johtaa mahdollisesti ylivirtaan,
liian pieni arvo lilan pieneen moottorin vaantémomenttiin.

Yksinkertaista mittausta varten taman parametrin arvoksi voidaan asettaa nolla. Painettaessa
ENTER-painiketta seuraa automaattinen mittaus moottorin kahden vaiheen valilla. Taajuusmuuttajan
silmukkavastus selvitetdan laskennallisesti moottorin kytkentétavan (tahti/kolmio, P207) perusteella ja
sen arvo tallentuu muistiin.

Huom! Moottorin luotettavan toiminnan takaamiseksi on staattorin resistanssi ehdottomasti
mitattava.
. s P
P209 Tyhjakayntivirta - ——
Kaytettavissa aina
0,01..20,00 A Tama arvo lasketaan aina automaattisesti moottorin arvoista, jos parametreissa >cosp< P206 ja

[***]

>Nimellisvirta< P203 on tapahtunut muutoksia.

Huom! Mikali arvo on maara syo6ttaa suoraan, on se asetettava viimeisena moottoria koskevana

tietona. Vain taten voidaan varmistaa, ettei arvon paalle kirjoiteta mitéaan.

*** Nama arvot riippuvat siita, kuinka parametri 200 on valittu.
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b)) s s Parametri-
i ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kéaytettdvissa option avulla
. . s P
P210 Staattinen momentinkorotus - —
Kaytettavissa aina

0...400 % Staattinen momentinkorotus vaikuttaa esimagnetointivirtaan, joka vastaa kulloisenkin moottorin

[100] tyhjakayntivirtaa ja on siis kuormituksesta riippumaton. Tyhjakayntivirta selvitetdan laskennallisesti
moottorin tiedoista. Tehtaan oletusasetus 100 % on riittdva tyypillisten sovellusten kannalta.

. . S P
P211 Dynaaminen momentinkorotus PR
Kaytettavissa aina

0...150 % Dynaaminen momentinkorotus vaikuttaa momenttia muodostavaan virtaan ja on siis kuormituksesta

[100] riippuvainen suure. Tehtaan oletusasetus 100 % on tassakin riittava tyypillisten sovellusten kannalta.
Liian suuri arvo voi johtaa taajuusmuuttajan ylivirtaan, jolloin lahtéjannitteen korotus kuormitettuna on
liian suuri. Liian pieni arvo johtaa liilan pieneen moottorin vaantémomenttiin.

srgs e — S P
P212 Jattaman kompensointi . .
Kaytettavissa aina
0...150 % Jattdman kompensointi korottaa I&htétaajuutta kuormituksen funktiona pitdakseen oikosulkumoottorin
[100] kéayntinopeuden likimain vakiona.
Tehtaan oletusasetus 100 % on optimaalinen kaytettdessa oikosulkumoottoreita ja moottorin tietojen
asetusten ollessa oikeat.
: s . . s | P
P213 Virta-vektorisaddon vahvistuskerroin - ——
Kaytettavissa aina
5...400 % Téalla parametrilla vaikutetaan taajuusmuuttajan virta-vektorisdatoon (ISD-saatdon). Suuret asetus-
[100] arvot nopeuttavat, pienet hidastavat saatoa.
Tama parametri on sovitettavissa sovelluksen ominaisuuksien mukaan, esim. epastabiilin toiminnan
valttamiseksi.
. . s I
P214 Momentintarpeen ennakointi - —
Kaytettavissa aina

-200 ... 200 % Taman toiminnon avulla voidaan ennakoitu vaantémomentin tarve sisallyttaa saatimen saato-

[0] funktioon. Silla voidaan nostinkaytoissa edesauttaa taakan siirtymista kayttolaitteen varaan
kaynnistysvaiheessa.

Huom! Moottorikayttdmomentti syétetadn positiivisella, generatorinen momentti negatiivisella
etumerkilla.
o . s P
P215 Ennakoiva virrankorotustoiminto - ———
Kaytettavissa aina

0...200 % Vain ominaiskayréan ollessa lineaarinen (P211 = 0 % ja P212 = 0 %).

[0] Kayttolaitteen vaatiessa suurta kaynnistysmomenttia voidaan talla parametrilla korottaa virtaa
kaynnistysvaiheen ajaksi. Vaikutusaika on rajallinen ja se on valittavissa parametrin >ennakoivan
virrankorotuksen aika< (Time boost derivative action) P216 avulla.

Kaikki mahdollisesti asetettuna olevat virta- ja momenttivirtarajat (P112 und P537) ovat deaktivoituina
ennakoivan virrankorotustoiminnon ajan.
, , . S | P
P216 Ennakoivan virrankorotuksen aika - ———
Kaytettavissa aina
0,0..10,0s Vain ominaiskayréan ollessa lineaarinen (P211 = 0 % ja P212 = 0 %).
[0,0] Korotetun kaynnistysvirran vaikutusaika.
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7 Parametrointi
_ _ Paakaytta]A Parametri-
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kéaytettdvissa option avulla
P2xx Saato- ja ominaiskayraparametrit
Léhtéjénnite‘
P204
P10 P215
" »
P201 Lahtotaajuus
HUOM! —
- P216 =~ Aika
“tyypillinen”

asetus, kun
kyseessa on ...

Virta-vektoris&ato (tehdasasetus)
P201 ... P209 = moottorin arvot
P210 =100 %
P211 =100 %
P212 =100 %
P213 =100 %
P214= 0%
P215 = merkityksetdn
P216 = merkitykseton

Lineaarinen U/f-ominaiskayra
P201 ... P209 = moottorin arvot

P210 = 100 % (staattinen momentinkorotus)
P211=0%

P212=0%

P213 = merkitykseton

P214 = merkitykseton

P215 = 0 % (dynaaminen momentinkorotus)
P216 = 0 s (dynaamisen momentinkorotuksen aika)
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7.8 Ohjausriviliittimet

R, Parametri-
i . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja

Kaytettavissa option kanssa

P400 Analogiatulon 1 toiminto

lBsc st
0..16 Taajuusmuuttajan analogiatuloa voidaan kayttaa erilaisten toimintojen tarpeisiin. Huomionarvoista
[1] on, etta vain yksi alla esitetyista toiminnoista on kulloinkin mahdollinen.

Jos valittuna on esimerkiksi PID-taajuusoloarvo, et taajuusohjearvo voi olla analogiasignaali.
Ohjearvo voidaan antaa esimerkiksi kiintean taajuuden muodossa.

Analogiatoiminnot:

0 = pois, analogiatulo on ilman mitdan toimintoa.

1 = taajuusohjearvo, lahtétaajuus vaihtelee annetulla analogiaviestin alueella (P402/P403)
asetettujen minimi- ja maksimitaajuuden (P104/P105) valilla.

2 = momenttivirtaraja, asetettuna olevaa momenttivirtarajaa (P112) voidaan muuttaa

analogiaviestin avulla. Asetus 100 % ohjearvosta vastaa talldin parametrilla P112
asetettua momenttivirtarajaa.

3 = PID-taajuusoloarvo, on tarpeen saatésilmukan aikaansaamiseksi. Analogiatulossa
vaikuttavaa viestia (oloarvoa) verrataan ohjearvoon (esim. kiintedan taajuuteen).
Laht6taajuutta sdadellddn mahdollisuuksien mukaan, kunnes oloarvo vastaa ohjearvoa
(ks. sdatdsuureet P413 — P415)

4 = taajuuksien yhteenlasku, sovelletaan tapauksissa, joissa on maaritelty apuohjearvot ja
niihin liittyva taajuudenlisdys (P410/411). Tulon kautta saatu taajuusarvo lisataan tallgin
ohjearvoon.

5 = taajuuksien vahennyslasku, tulon kautta saatu taajuusarvo vahennetaan ohjearvosta.
6 = varalla
7 = varalla

8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo, kuten toiminto 3 eli PID-taajuusoloarvo; 1aht6taajuus ei
kuitenkaan voi pudota parametrin P104 avulla ohjelmoidun minimitaajuusarvon
alapuolelle (ei suunnanvaihtomahdollisuutta).

9 = valvottu PID-taajuusoloarvo, kuten toiminto 3 eli PID-taajuusoloarvo; taajuusmuuttajan
1ahtd kuitenkin katkeaa saavutettaessa minimitaajuus P104.

10 ... 13 = varalla

14 = prosessisaatimen oloarvo *, aktivoi prosessisaatimen. Analogiatulo 1 kytketaan olo-
arvoanturiin (kompensaattoriin, ilmasailidanturiin, tilavuusvirtausmittariin tms.).
Toimintatapa (0-10 V tai 0/4—20 mA) asetetaan parametrin P401 avulla.

15 = prosessisaatimen asetusarvo *, kuten toiminto 14, kuitenkin (esim. potentiometrilta
saatava) ohjearvo on maaritelty. Oloarvon sy6t6n on tapahduttava toisen tulon kautta.

16 = 16 = prosessisaatimen ennakko *, lisda prosessisaatimen peraan saadettavissa olevan
lisdohjearvon.

*) prosessisaadinta koskevat lisatiedot: ks. luku 12.3.
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7 Parametrointi

Parametri

Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia

Parametri-

Paakayttaja -
sarja

Kaytettavissa option kanssa

P401

Analogiatulon 1 toimintatapa

s |

| Bsc | sm

0..3
[0]

0=

rajoitettu janniteviesti 0-10 V:

Ohjelmoitua viritystd 0 % (P402) pienempi analoginen ohjearvo ei saa taajuutta ohjelmoidun
minimitaajuuden (P104) alapuolelle. Py6rimissuunta ei mydskaan vaihdu.

janniteviesti 0-10 V:

Sallii myds ohjelmoitua minimitaajuutta (P104) pienemmat lahtétaajuudet vaikuttavan
ohjearvon ollessa pienempi kuin 0 % -viritys (P402). Suunnanvaihto on taten
toteutettavissa yksinkertaisen janniteldhteen ja potentiometrin avulla.

Esim. sisdinen ohjearvo suunnanvaitomahdollisuudella: P402 =5V, P104 = 0 Hz,
Potentiometri 0-10V = suunnanvaihto, kun jannite on 5 V potentiometrin keskiasennossa.

Suunnanvaihtohetkelld (hystereesi = + P505) pysyy kayttolaite pysahdyksissa
minimitaajuuden (P104) ollessa absoluuttista minimitaajuutta (P505) pienempi.
Taajuusmuuttajan ohjaama jarru on hystereesialueella paalla.

Minimitaajuuden (P104) ollessa absoluuttista minimitaajuutta (P505) suurempi vaihtuu
kayttdlaitteen pydrimissuunta saavutettaessa minimitaajuus. Hystereesialueella + P104
taajuusmuuttaja tuottaa minimitaajuutta (P104) eikd taajuusmuuttajan ohjaama jarru mene
paalle.

0
-
o
(&)

valvottu janniteviesti 0-10 V:

12V

Viritetyn minimiohjearvon (P402)
alittaessa parametrien P403 ja
P402 erotuksen 10 prosentilla
laukeaa taajuusmuuttajan 1ahto
pois paalta. Heti kun ohjearvo
ylittda taas arvon

[P402 — (10 % *(P403-P402))],
sen |8hddsta saadaan taas
jannitetta.

2.0V-10% * 8.0V
2.0V

P402
P403 = 10,0V

OFF

P104
(fmin) |

=8.0V

Esim. ohjearvo 4-20 mA:

P402: 0 % -viritys = 1 V; P403: 100 % -viritys = 5 V; =10 % vastaa jannitettd —0,4 V;

ts. normaali toiminta-alue = 1-5 V (4—20 mA), 0,6—1 V = minimi-taajuusohjearvo, arvon
0,6 V (2,4 mA) alapuolella 1aht6 laukeaa pois paalta.

—10 ... +10 V Ohjelmoitua 0 % -viritysta (P402) pienemman ohjearvon ollessa paalla on
suunnanvaihto mahdollinen. Se voidaan toteuttaa yksinkertaisen jannitelahteen ja
potentiometrin avulla.

Esim. sisdinen ohjearvo suunnanvaihtomahdollisuudella: P402 =5V, P104 = 0 Hz,

potentiometri 0—-10 V = suunnanvaihto jannitteen ollessa 5 V potentiometrin
keskiasennossa.

Suunnanvaihtohetkelld (hystereesi = = P505) pysyy kayttolaite pyséhdyksissa
minimitaajuuden (P104) ollessa absoluuttista minimitaajuutta (P505) pienempi.
Taajuusmuuttajan ohjaama jarru ei mene paalle hystereesialueella.

Minimitaajuuden (P104) ollessa absoluuttista minimitaajuutta (P505) suurempi vaihtuu
kayttdlaitteen pydrimissuunta saavutettaessa minimitaajuus. Hystereesialueella + P104
taajuusmuuttaja tuottaa minimitaajuutta (P104) eikd taajuusmuuttajan ohjaama jarru mene
paalle.
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NORDAC trio SK 300E + Kasikirja

b e s Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
S
P402 Analogiatulon 1 arvon 0 % viritys
BSC STD
0,0..10,0V Télla parametrilla asetetaan jannite, jonka on maéara vastata analogiatulolle 1 valitun toiminnon
[00] minimiarvoa.
’ Tehdasasetuksella (ohjearvo) vastaa tama arvo parametrilla >Minimitaajuus<” (P104) asetettua
ohjearvoa.
Tyypilliset ohjearvot ja vastaavat asetukset:
0-10V > 0,0V
2-10V > 2,0 V (toimintoa >valvottu janniteviesti 0—10 V< varten)
0-20mA > 0,0 V (sisainen resistanssi noin 250 Q)
4-20 mA > 1,0 V (sisainen resistanssi noin 250 Q)
. . S
P403 Analogiatulon 1 arvon 100 % viritys |
| Bsc | sm
0,0..10,0V Talla parametrilla asetetaan jannite, jonka on maara vastata analogiatulolle 1 valitun toiminnon
[10,0] maksimiarvoa.
Tehdasasetuksella (ohjearvo) vastaa tdma arvo parametrilla >Maksimitaajuus<” (P105) asetettua
ohjearvoa.
Tyypilliset ohjearvot ja vastaavat asetukset:
0-10V > 10,0 V
2-10V > 10,0 V (toimintoa >valvottu janniteviesti 0—10 V< varten)
0-20mA > 5,0 V (sisainen resistanssi noin 250 Q)
4-20mA > 5,0 V (sisainen resistanssi noin 250 Q)
P400 ... P403
P401 =0 -> 0 — 10 V rajoitettu P401 =1 > 0 — 10V ei rajoitettu
Lahtbtaajuus ‘ Lahtdtaajuus ‘
P105 P105
positiivinen positiivinen i
P104 T : : ——— P104 ? : / —— —
esim. 00V 25V 50V 100v  Ohjearvo- &esim. oov /25v %ov 100v  Ohjearvo-
jannite- jannite-
P402 pao3  Viest T Al £ vest
negatiivinen
. . s |
P404 Analogiatulon 1 suodatin
| Bsc | sm
10 ... 400 ms Saadettava digitaalinen analogiasignaalin alipdastdsuodatin.
[100] Poistaa hairiopiikit, pidentaa reaktioaikaa.
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7 Parametrointi

L e e Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
P405 Analogiatulon 2 toiminto |
| | s
0..16
[0] Tama parametri on identtinen parametrin P400 kanssa
S
P406 Analogiatulon 2 toimintatapa ‘ | ‘ SO
0..3 o . .
(0] Tama parametri on identtinen parametrin P401 kanssa
. . S
P407 Analogiatulon 2 arvon 0 % viritys ‘ | ‘ STD
0,0..10,0V _ L . .
[0.0] Tama parametri on identtinen parametrin P402 kanssa
. . S
P408 Analogiatulon 2 arvon 100 % viritys ‘ | ‘ -
0,0..10,0V I — . .
[10.0] Tama parametri on identtinen parametrin P403 kanssa.
. . S
P409 Analogiatulon 1 suodatin |
| | s
10 ... 400 ms Lo . ) )
[100] Tama parametri on identtinen parametrin P404 kanssa.
o o s | P
P410 Sivuohjearvojen minimitaajuus - —
Kaytettavissa aina
0,0 ...400,0 Hz Tama on minimiarvo sille taajuudelle, jolla voidaan vaikuttaa ohjearvoon apuohjearvojen (esim.
[0,0] analogiatulon) kautta.
Apuohjearvot ovat taajuuksia, joita taajuusmuuttajaan tuodaan lisatoimintoja varten.
PID-taajuusoloarvo Taajuuksien yhteenlasku
Taajuuksien vahennyslasku Apuohjearvot vaylan kautta
Minimitaajuus analogisen ohjearvon (pot.metrin) avulla Prosessisaadin
. . . S S P
P411 Sivuohjearvojen maksimitaajuus - ———
Kéaytettévissé aina
0,0 ...400,0 Hz Tama on maksimiarvo sille taajuudelle, jolla voidaan vaikuttaa ohjearvoon apuohjearvojen
[50,0] (esim. analogiatulon) kautta.
Apuohjearvot ovat taajuuksia, joita taajuusmuuttajaan tuodaan lisatoimintoja varten:
PID-taajuusoloarvo Taajuuksien yhteenlasku
Taajuuksien vahennyslasku Apuohjearvot vaylan kautta
Maksimitaajuus analogisen ohjearvon (pot.metrin) avulla Prosessisaadin
Lisatietoja I16ytyy ohjearvon kasittelya koskevasta graafisesta esityksesta, luku 12.1 Il
s . S p
P412 Prosessisaatimen ohjearvo |
| Bsc | sm
0,0..10,0V Prosessisaatimen ohjearvon kiinteddn maarittelyyn; muutostarvetta hyvin harvoin.
[5,0] Vain, kun P400 = 14 ... 16 (prosessisaadin). Lisatiedot: ks. luku 12.3
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b e s Parametri-

) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa

i . s | P

P413 PID-sdaddn P-komponentti
| Bsc | sm
0...400,0 % Tama parametri toimii vain PID-taajuusoloarvo-toiminnon (parametri P400) valittuna ollessa.
[10,0] PID-sdad6n P-komponentti maaraa taajuushypyn suuruuden sdatéeroon perustuvan

saatépoikkeaman yhteydessa.
Esimerkiksi kun asetus P413 = 10 % ja saatdpoikkeama = 50 %, lisataan hetkelliseen ohjearvoon 5 %.
Lisatietoja PID-saadosta luvussa 12.2

. S P
P414 PID-sdadon I-komponentti |
lBsc st
0 ...400,0 %/ms Tama parametri toimii vain PID-taajuusoloarvo-toiminnon (parametri P400) valittuna ollessa.
[1,0] PID-sdadoén I-komponentti maaraa saatdpoikkeaman yhteydesséa taajuuden muutoksen ajan
funktiona.
Lisatietoja PID-saadosta luvussa 12.2
e . s | P
P415 PID-sdaddn D-komponentti
| Bsc | sm
0 ...400,0 %ms Téma parametri toimii vain PID-taajuusoloarvo-toiminnon (parametri P400) valittuna ollessa.
[1,0] PID-sda&d6n D-komponentti maaraa saatdpoikkeaman yhteydessa taajuuden muutoksen ja ajan

tulon (%ms).

Mikali jokin analogiatuloista on asetettu prosessisaatimen oloarvo -toiminnon mukaiseksi,
maaraa tama parametri Pl-sdatimen jalkeisen rajoituksen suuruuden (%).

Lisatietoja PID-sdadosta luvussa 12.2

S | P
P416 PID-s&atimen ramppi
| Bsc | sm
0,00...99,99 s Toimii vain toiminnon ” PID-taajuusoloarvo” valittuna ollessa.
[2,0] PID-taajuusohjearvoramppi.
Lisatietoja PID-saadosta: ks. luku 12.2 .
Haupt-Soltwert. |
Quallen
T auchin
Kombination
siche Sollwertver. -
Fesfquent 15 g—t—8—— Lo
ﬂ ™ Maximalfrequenz P105
Analog-Ein Smiienng | |
oSN 1 S oo uod T Sollwertrampe
Analog-Eingang 2 g=—pani O Lo \ P418 Maximalfrequenz P106 (Gberwacht, begrenzt)
I u Maximalfrequenz P105 (unbegrenz!)
Poiantonsimbor T2 /T\
—_— -
Bus-Solhwert 1,23 @0 i - st ¥
E— inimalfrequenz Frequenzrampe
PID - Regler \ , P102, P103
m:,”.;w Maximalfrequenz ¢—' P413 (P-Anteil) / e
en ., el . o
————— | ] Nebensoliwert P410 - P444 ( \-Anlei_il /S [ N 4
Analog-Eingang 1 € puna ouna T P415 (D-Anteil) B ——
Analog-Eingang 2 ©—— it L %, [N
B Minimalfrequenz P104 (aberwacht, begrenzt
Bus-Sollvert 2 @————0 / T N r-lI‘n!.'min‘\a]|'Ie~lz-ue¢'|z PU;DE \'-fucgvu’;nz I
Bus-Solwer! 3 g—t————t-0

Minimalfrequenz
Nebensollwert P411
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7 Parametrointi

Ml s e Parametri-
) ) Paakayttaja .

Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja

Kaytettavissa option kanssa
P418 Analogialahddn toiminto |

| | s

0..52 Analogiatoiminnot :
[0] Ohjausriviliittimista on saatavissa analoginen janniteviesti (0... +10 V, virta max. 5 mA).

Kaytettavissa on erilaisia toimintoja. Voimassa ovat talldin periaatteessa seuraavat seikat:
Analoginen janniteviesti 0 V vastaa aina valitun suureen arvoa 0 %.

10 V vastaa kulloistakin moottorin nimellisarvoa (ellei muuta ole ilmoitettu) kerrottuna
skaalauskertoimella P419. Esimerkki:

moott. nimellisarvo - P419
100%

=10V =

0 = ei toimintoa, ei riviliittimilla vaikuttavaa 1ahtdsignaalia.

1 = taajuuden oloarvo, analoginen janniteviesti on suoraan verrannollinen taajuusmuuttajan
lahtétaajuuteen.

2 = kayntinopeuden oloarvo, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma synkroninen
kayntinopeus, joka perustuu voimassaolevaan ohjearvoon. Kuormituksesta riippuvia
kayntinopeuden heilahteluja ei huomioida.

3 = lahtovirta, taajuusmuuttajan tuottaman lahtévirran tehollisarvo.

4 = momenttivirta, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma moottorin kuormitusmomentti
(100 % =P112)

5 = lahtdjannite, taajuusmuuttajan Iahddsta saatava jannite.

6 = valipiirin jannite, taajuusmuuttajan sisainen tasajannite. Tama jannite ei perustu
moottorin nimellisarvoihin. 10 V skaalauskertoimella 100 % vastaa jannitettd 850 V DC
(400 V-laitteet) tai 450 V (230 V -laitteet)!

Parametria P419 voidaan kayttaa tarvittavan toiminta-alueen muokkaamiseen.
Analogialdhdén maksimijannite (10 V) on yhtasuuri kuin vastaavan valitun suureen
standardiarvo

7 = parametrin P542 (ulkoinen ohjaus) arvo; analogialdhddn arvoksi voidaan asettaa
parametrin P542 avulla taajuusmuuttajan hetkellisesta toimintatilasta riippumattomasti
0,0-10,0 V.

30 = taajuusramppia edeltdva ohjearvo, ilmaisee taajuuden, joka muodostuu mahdollisten
edella olevien saatimien (ISD, PID, ...) vaikutuksesta. Tama arvo toimii paateasteen
ohjearvona kiihdytys- tai hidastusrampin (P102, P103) avulla tapahtuvan sovittamisen
jalkeen.

31 = vaylan kautta saatava arvo, analogialaht6a ohjaa vaylajarjestelma. Prosessidata (P546,
P547, P548) siirretaan sellaisenaan suoraan.

... jatkuu seuraavalla sivulla.
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b e s Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
Digitaalitoiminnot:
Kaikki parametrin >Releen 1 toiminto< (P434) yhteydesséa kuvatut toiminnot voidaan siirtdd myods
analogialdhddn valitykselld. Ehdon tayttyessa vaikuttaa lahténavoissa janniteviesti 10,0 V.
Toiminnon negaatio (kdanteistoiminto) voidaan maaraté parametrin >Analogialdhdén skaalaus<
(P419) avulla.
15 = ulkoinen jarru 27 = ...29varalla
16 = taajuusmuuttajan kdyntitieto 32 = .. 43varalla
17 = virtaraja 44 = |/O-vaylan tulobitti 0
18 = momenttivirtaraja 45 = |/O-vaylan tulobitti 1
19 = taajuusraja 46 = |/O-vaylan tulobitti 2
20 = taajuusvastaavuus 47 = 1/0O-vaylan tulobitti 3
21 = vikailmoitus 48 = |/O-vaylan tulobitti 4
22 = varoitus 49 = [|/O-vaylan tulobitti 5
23 = ylivirtavaroitus 50 = |/O-vaylan tulobitti 6
24 = moottorin ylikuumenemisvaroitus 51 = |/O-vaylan tulobitti 7
25 = momenttivirtaraja 52 = vaylaohjearvo
26 = parametrin P541 (ulk. ohjaus) arvo
. |
P419 Analogialahddn skaalaus
| | st
-500 ... 500 % Analogiatoiminnot P418 (=0 ... 14, 30, 31)
[100] Talla parametrilla voidaan analogialaht6 sovittaa hallutun toiminta-alueen mukaiseksi. Analogisen
lahtdviestin maksimijannite (10 V) vastaa valitun vaihtoehdon skaalausarvoa.
Mikali tata parametria siis korotetaan 100 % => 200 % toimintapisteen pysyessa vakiona, puolittuu
analoginen lahtdjannite. Lahtojannite 10 V vastaa talloin kaksinkertaista nimellisarvoa.
Negatiivisten arvojen yhteydessa logiikkaa muuntuu k&anteiseksi. Ohjearvo 0 % annetaan talléin 10
voltin I&htéjannitteena ja prosenttilukua —100 % vastaa jannite 0 V.
Parametrin P418 digitaalitoiminnot (=15 ... 28, 34...52)
Toimintojen >Virtaraja< (= 17), >Momenttivirtaraja< (= 18) ja >Taajuusraja< (= 19) yhteydessa
voidaan kytkentédkynnys asettaa tdman parametrin avulla. Prosenttilukuarvo 100 % perustuu talléin
vastaavaan parametriin (ks. myds P435).
Arvon ollessa negatiivinen annetaan toiminto omana negaationaan eli kdanteisena (0/1 — 1/0).
P420 Digitaalitulon 1 toiminto - —— |
Kaytettavissa aina
0..21 PTC-anturitulo tehdasasetuksena, liitinpaikka 21.
[13] Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.
HUOM! Digitaalitoiminnot eivat ole mahdollisia tdman tulon kautta, vaan vain toiminnot
numeroon 21 saakka!
P421 Digitaalitulon 2 toiminto |
| Bsc | sm
0..48 Aktivointi, pyérimissuunta myo6tapaivaan tehdasasetuksena, liitinpaikka 22

[1]

Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.
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7 Parametrointi

L e e Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa

P422 Digitaalitulon 3 toiminto BsC sTD
0..48 Aktivointi, pyérimissuunta vastapaivéan tehdasasetuksena, liitinpaikka 23

[2] Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.

P423 Digitaalitulon 4 toiminto ‘ BSC| ‘ SO
0..48 Parametrisarjan vaihto, bitti 0 tehdasasetuksena, liitinpaikka 24
[8] Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.

P424 Digitaalitulon 5 toiminto ‘ | ‘ SO
0..48 Kiintea taajuus 1 (P429) tehdasasetuksena, liitinpaikka 25
[4] Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.

... Toimintojen selostukset seuraavilla sivuilla
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Digitaalitulojen mahdollisten toimintojen luettelo, P420 ... P425, P470

Arvo Toiminto Kuvaus Signaali
00 Ei toimintoa Tulo on poiskytketty.
01  Aktivointi myotapaivaan Taajuusmuuttaja tuottaa positiivisen ohjearvon vaikuttaessa high

lahtdsignaalia, jonka kiertokentta pyorii myotapaivaan.
Nouseva pulssinreuna 0 — 1 (P428 = 0)
02  Aktivointi vastapaivaan Taajuusmuuttaja tuottaa positiivisen ohjearvon vaikuttaessa high
lahtdsignaalia, jonka kiertokentté pyorii vastapaivaan.
Nouseva pulssinreuna 0 — 1 (P428 = 0)
Automaattisen kdynnistyksen ollessa aktivoitu (P428 = 1) riittda ylapotentiaali (high).
Annettaessa aktivointiohjaussignaalit myo6ta- ja vastapdivaan samanaikaisesti on taajuusmuuttaja lukittu.

03 Suunnanvaihto Johtaa kiertokentan pyoérimissuunnan muuttumiseen myéta-  high
tai vastapaivaan vaikuttavan aktivointisignaalin yhteydessa.

04 Kiintea taajuus 1 ! Hetkelliseen ohjearvoon lisdtaan taajuus parametrista P429. high

05 Kiintea taajuus 2 ! Hetkelliseen ohjearvoon lisataan taajuus parametrista P430. high

06 Kiintea taajuus 3 L Hetkelliseen ohjearvoon lisdtaan taajuus parametrista P431. high

07 Kiintea taajuus 4 L Hetkelliseen ohjearvoon lisataan taajuus parametrista P432. high

Kun useampi kiinted taajuus on ohjattuna paalle samanaikaisesti, lasketaan ne etumerkkeineen yhteen.
Taman ohella summaan lasketaan yhteen analogiaohjearvo (P400) ja mahd. minimitaajuus (P104).

08 Parametrisarjan vaihto, bitti 0 Aktiivisen parametrisarjan valinta. (low-taso = parametrisarja  high
1, high-taso = parametrisarja 2)

09 Taajuuden pito Kiihdytys- tai hidastusvaiheen aikana esiintyva alapotentiaali  low
"low” saa hetkellisen [&htétaajuuden “pitoon”. Ylapotentiaali
"high” saa rampin jatkumaan entisellaan.

10 Lahdén lukitus Taajuusmuuttajan lahtéjannite katkeaa ja moottori pyoérii low
vapaasti pysahdyksiin ("low” = lukittu).

11 Pikapysaytys 2 (pika-seis) Taajuusmuuttajan lahtétaajuus pienenee parametrilla P426 low
ohjelmoidun pikapysaytysrampin mukaisesti.

12 Vikailmoituksen kuittaus 2 Vikailmoituksen kuittaus ulkoisen signaalin avulla. Taman 0->1
toiminnon ollessa ohjelmoimatta voidaan vikailmoitus kuitata Flanke
myos kytkemalla aktivointi (P506) alapotentiaaliin “low”.

13 PTC-anturitulo 2 Vaikuttavan analogiasignaalin evaluointi. Kytkentdkynnys noin analog
2,5 V. Poiskytkentaviive = 2 s, varoitus 1 sekunnin kuluttua.

14 Kauko-ohjaus 2 Vaylajarjestelman kautta ohjattaessa tapahtuu “low’-tasolla  high
vaihto ohjausriviliittimien kautta tapahtuvalle ohjaukselle.

15 Ry&mintataajuus ! Kiinted taajuusarvo on asetettavissa painikkeilla SUUREM-  high
MAKSI/PIENEMMAKSI ja ENTER (P113) ohjauksen tapah-
tuessa ControlBox- tai ParametriBox-moduulin avulla.

16  Taajuuden pito, Kuten asetusarvo 09, pitoa ei kuitenkaan tapahdu minimi- low

"moottoripotentiometritoiminto” taajuuden P104 ala- ja maksimitaajuuden P105 ylapuolella.
Rampit tulee asettaa kiihdytys- ja hidastusaikaparametrien
avulla.

17 Varalla

18 Py&rimisvahti 2 Tulossa on esiinnyttdva syklisesti (P460) nouseva pulssin- p.reuna
reuna, muutoin tapahtuu katkaisu ja saadaan vikailmoitus. 0->1
Toiminto kdynnistyy saataessa 1. nouseva pulssinreuna.

19  Ohjearvo 1 paalle/pois Analogiatulojen V2 paalle- ja poiskytkenta ("high” = EIN).

Signaali "low” asettaa analogiatulon tason 0 % mukaisesti, high

20  Ohjearvo 2 paalle/pois jolloin tapauksessa minimitaajuus (P104) > absoluuttinen 9
minimitaajuuus (P505) ei seuraa pysaytysta.

21 Kiintea taajuus 5 ! Hetkelliseen ohjearvoon lisdtaan taajuus parametrista P433. high

... jatkuu seuraavalla sivulla
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Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

Arvo Toiminto Kuvaus Signaali
22 ... 25 varalla
Digitaalitulojen analogiatoiminnot ovat ohjelmoitavissa jokaisen tulon osalta; niiden resoluutio on 7 bittia
ja niitd voidaan kayttaa yksinkertaisten sovellusten tarpeisiin.
26 Momenttivirtaraja Asetettavissa oleva kuormitusraja; lahtotaajuutta redu- analog
soidaan, kun se saavutetaan. — P112
27 PID-taajuusoloarvo Mahdollinen PID-oloarvon takaisinkytkenta analog
28 Taajuuksien yhteenlasku Yhteenlasku muiden taajuusohjearvojen kanssa analog
29 Taajuuksien vahennyslasku Vahennyslasku muista taajuusohjearvoista analog
30 PID-saadin paalle/pois PID-s&&din-/prosessisaadin-toiminnon p&alle- tai poiskytkentd  high
(high = PAALLE)
Digitaalitulojen analogiatoiminnot ovat ohjelmoitavissa jokaisen tulon osalta; niiden resoluutio on 7 bittia
ja niité voidaan kayttaa yksinkertaisten sovellusten tarpeisiin.
40 Prosessisaatimen oloarvo* Aktivoi prosessisaatimen, analogiatulo 1 yhdistyy oloarvo- analog
anturiin (kompensaattoriin, ilmasailidanturiin, tilavuusvirtaus-
mittariin, ...). Toimintatapa (0-10 V tai 0/4—-20 mA) asetetaan
parametrilla P401.
41 Prosessisaatimen ohjearvo* Kuten toiminto 14, ohjearvo kuitenkin annetaan ennalta (esim. analog
potentiometrin avulla). Oloarvo on annettava jonkin toisen
tulon kautta.
42 Prosessisaatimen ennakko* Antaa prosessisaatimelle yhteenlaskettavan, asetettavissa analog
olevan lisdohjearvon.
43 ... 46 varalla
47 Moottoripotentiometrin taajuus +  Aktivointisignaalin ollessa paéalla voidaan taajuusohjearvoa high
suurentaa painikkeen painalluksella. Nousun suuruus
painallusta kohden riippuu kiihdytysajasta P102. Rajoitus
tapahtuu maksimitaajuuden P105 avulla.
48 Moottoripotentiometrin taajuus —  Aktivointisignaalin ollessa paalla voidaan taajuusohjearvoa high
pienentaa painikkeen painalluksella. Laskun suuruus
painallusta kohden riippuu hidastusajasta P103. Rajoitus
tapahtuu minimitaajuuden P104 avulla.
Suunnanvaihto ei ole mahdollista tdman toiminnon avulla.
71 Moottoripotentiometrin taajuus +  Aktivointisignaalin ollessa paalla voidaan taajuusohjearvoa high
. suurentaa painikkeen painalluksella. Nousun suuruus
automaattisella tallennuksella i ta kohden riippuu kiihdytysajasta P102. Rajoitus
tapahtuu maksimitaajuuden P105 avulla.
Kun on kulunut sekunti taajuudenmuutoksesta, tallentuu
pidossa ollut taajuusarvo automaattisesti parametrin P113
(rydmintataajuus) arvoksi.
72 Moottoripotentiometrin taajuus —  Aktivointisignaalin ollessa paalla voidaan taajuusohjearvoa high
automaattisella tallennuksella pienentaa painikkeen painalluksella. Laskun suuruus
painallusta kohden riippuu hidastusajasta P103. Rajoitus
tapahtuu minimitaajuuden P104 avulla.
Suunnanvaihto ei ole mahdollista tdman toiminnon avulla.
Kun on kulunut sekunti taajuudenmuutoksesta, tallentuu
pidossa ollut taajuusarvo automaattisesti parametrin P113
(rydmintataajuus) arvoksi.

! Mikali mikaan digitaalituloista ei ole ohjelmoitu toimintoa "aktivoin my6ta- tai vastapaivaan” varten, johtaa kiintean taajuuden tai
rydmintataajuuden paalle ohjaaminen taajuusmuuttajan aktivoitumiseen. Kiertokentan pyérimissuunta riippuu ohjearvon etu-
merkista.

2 Toimii my0s vaylaohjauksella (RS232, RS485, CANbus, CANopen, DeviceNet, Profibus, InterBus, AS-Interface)

*) Tarkempia tietoja prosessisaatimesta 10ytyy luvusta 12.3
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s e s Parametri-
i . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option avulla
P426 Pik ayt ik > P
IKapysa Salka
pysayly Kaytettavissa aina
0...10,00s Digitaalitulon tai vayla- tai painikepaneeliohjauksen avulla laukaistavan tai vikatapauksessa
automaattisesti laukeavan pikapysaytystoiminnon ("pika-seis”) hidastusajan asetus.
[0.1]
Pikapysaytysaika on aika, joka vastaa taajuuden lineaarista pienenemista asetetusta maksimi-
taajuudesta (P105) aina arvoon 0 Hz saakka. Hetkellisen ohjearvon ollessa <100 % lyhenee
pikapysaytysaika vastaavasti.
S
P427 Pikapysaytys hairiotapauksissa
pysayly b Kaytettavissa aina
0..3 0 = pois, automaattinen pikapysaytys hairiétapauksissa on deaktivoitu
[0] 1 = sahkokatkos, automaattinen pikapysaytys sahkokatkostapauksissa
2 = vika, automaattinen pikapysaytys vikatapauksissa
3 = sahkokatkos tai vika, automaattinen pikapysaytys sdhkokatkos- tai vikatapauksissa
. .. . S
P428 Automaattinen kaynnistys - .
Kaytettavissa aina
0..2 0 = pois, taajuusmuuttaja vaatii nousevan pulssinreunan (signaali muuttuu "low” => "high”

[0]

vastaavassa aktivointiin kaytettavassa digitaalitulossa tai PotentiometerBox-moduulin
kytkimelld annettuna).

1 = pé&aalla, taajuusmuuttaja reagoi ylapotentiaaliin ("high”). Tama koskee seka digitaalista
tulosignaalia ettd PotentiometerBox-moduulin kytkimella annettua signaalia.

2 = heti verkkojannitteen mydta, kayttélaite kdynnistyy tuottamaan asetettua minimitaajuutta
tai rydmintataajuutta heti kun tehonsyo6ttd kytketaan paalle, ilman etta jossakin
digitaalitulossa vaikuttaa tai PotentiometerBox-moduulin kytkimelld annetaan high-signaalia.
Edellytys: mikédén digitaalituloista ei saa olla ohjelmoitu aktivointiin!

Ohjearvon anto:
liman |/O-liitdntdmoduulin tai PotentiometerBox-moduulin avulla annettua analogista
tulosignaalia:
> Asetettu minimitaajuus (P104) tai rydmintataajuus (P113)
P104 = asetettavissa vain positiivinen arvo, pydrimissuunta myétapaivaan
P113 = pyOrimissuunta myo6ta- tai vastapaivaan etumerkin mukaan.
> P104 ja P113 lasketaan yhteen, mikali ne on asetettu siten etta niiden etumerkit
ovat samat.
1/0O-liitdntdmoduulin tai PotentiometerBox-moduulin avulla annettua analogista tulosignaalia

kayttéen:
> P104 toimii (I/O-litdntdmoduulista tai potentiometriltd saatavan) analogisen

tulosignaalin minimiarvona eika sita lasketa taten yhteen. P105 (maksimitaajuus)
on analogisen tulosignaalin maksimiarvo.

Rydmintataajuus (P113) tulee asetettuna ollessaan lasketuksi yhteen tulosignaalin
kanssa

Kaytossaolevan PotentiometerBox-moduulin kytkin ei ole aktiivisena (moduuli toimii
pelkkana toimintamerkkivalopaneelina).

Huom!

Ellei mikdan digitaalitulo ole ohjelmoitu aktivointia varten ja parametri P428 muuttuu
muotoon [2] = "heti verkkojannitteen my6ta”, moottori kaynnistyy valittdmasti koska
kaikki aktivointiehdot tayttyvat.
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R, Parametri-
. i Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
.. " . S P
P429 Kiinted taajuus 1 " I
Kaytettavissa aina

—400 ... 400 Hz Kaytetaan kiinteiden taajuuksien asetukseen. Nama lisataan useamman valinnaisen taajuuden
[0,0] kokonaisuutena. Ellei mikdan digitaalitulo ole ohjelmoitu aktivointia varten, taajuusmuuttaja aktivoituu
’ aktivoitaessa jokin kiinted taajuus.

. " . S P
P430 Kiinteéa taajuus 2 " I
Kéaytettévissé aina
—400 ... 400 Hz T
Ks. (P429) Kiintea taajuus 1
[0,0]
.. N . S P
P431 Kiintea taajuus 3 " .
Kaytettavissa aina
—400 ... 400 Hz .
Ks. (P429) Kiintea taajuus 1
[0,0]
.. " . S P
P432 Kiintea taajuus 4 " PP
Kéytettévissé aina
—400 ... 400 Hz .
Ks. (P429) Kiintea taajuus 1
[0,0]
Lo . S P
P433 Kiintea taajuus 5 " o
Kaytettavissa aina
—400 ... 400 Hz e
(0] ks. (P429) Kiintea taajuus 1
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R, Parametri-
. i Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
. P
P434 Releen 1 toiminto - .
Kaytettavissa aina
0..38 Ohjausriviliittimet 1/2:

[7]

Asetukset 3 ... 5 ja 11 toimivat 10-prosenttisella hystereesilla, ts. releen kosketin sulkeutuu
(toiminnossa 11 avautuu) saavutettaessa raja-arvo ja avautuu (toiminnossa 11 sulkeutuu)
alitettaessa 10 % tata pienempi arvo. Antamalla parametrille P435 negatiivinen arvo voidaan
tama kayttaytyminen saada kaanteiseksi.

Asetus/toiminto

Releen kosketin ...
raja-arvolla
tai toiminto

ei toimintoa

avoin

ulkoinen jarru, moottorin varusteena olevan jarrun ohjaukseen.

Rele vetaa asetetulla absoluuttisella minimitaajuudella (P505, oletusarvo: 2 Hz).
Tyypillitsten jarrujen yhteydessa tulee my0s ohjearvon annon viivastyksen
(ks. myds P107) olla ohjelmoituna.

HUOM! SK 300E generoi tasajannitteen liittimiin —Br ja +Br liitettya jarrua
varten. Releen kosketinta tulee kayttaa padasiassa jarrun vaatiessa jotain
tiettya erikoisjannitetta.

sulkeutuu

taajuusmuuttajan kayntitieto, releen sulkeutunut kosketin ilmaisee
taajuusmuuttajan Iahddsta (U — V — W) saatavan jannitetta.

sulkeutuu

virtaraja *, perustuu moottorin nimellisvirran (P203) asetukseen. Arvo on
sovitettavissa skaalaustoiminnon (P435) avulla.

sulkeutuu

momenttivirtaraja perustuu moottorin arvojen P203 ja P206 asetukseen.
limaisee vastaavan vaantdmomenttikuormituksen. Arvo on sovitettavissa
skaalaustoiminnon (P435) avulla.

sulkeutuu

taajuusraja *, perustuu moottorin nimellistaajuuden (P201) asetukseen.
Arvo on sovitettavissa skaalaustoiminnon (P435) avulla..

sulkeutuu

ohjearvo saavutettu (taajuusvastaavuus), ilmaisee, etta taajuusmuut-
tajan taajuuden suureneminen tai pieneneminen (ramppi) on paattynyt.
Ohjearvo = oloarvo! Kun kosketin on sulkeutunut, on ohjearvon muututtava
vahintédan 1 Hz:n verran.

- Ohjearvoa ei ole saavutettu — kosketin avautuu

sulkeutuu

vikailmoitus, koontivikailmoitus. Vika on aktiivisena tai sita ei ole viela
kuitattu.
- Taajuusmuuttaja kayttévalmis — kosketin sulkeutuu

avautuu

varoitus, koontivaroitus, on saavutettu raja-arvo, joka saattaa johtaa
myShemmin taajuusmuuttajan laukeamiseen pois paalta.

avautuu

ylivirtavaroitus: I&htdvirta on ollut vahintaan 130 % taajuusmuuttajan
nimellisvirrasta 30 sekunnin ajan (I2t-toiminto).

avautuu

moottorin ylikuumeneminen (varoitus): moottorin [ampétilaa on
evaluoitu jonkin digitaalitulon kautta. > Moottori on ylikuumentunut.
Varoitus saadaan 1 sekunnin ja ylikuumenemislaukaisu tapahtuu 2
sekunnin kuluttua.

avautuu

momenttivirtaraja / virtaraja aktivoitunut (varoitus), parametrin P112
raja-arvo on saavutettu. Parametrilla P435 ei ole merkitysta.
Hystereesi = 10 %.

avautuu

releen ulkoinen ohjaus (P541): reletta voidaan ohjata parametrin P541
(bitti 0) avulla taajuusmuuttajan hetkellisesta toimintatilasta riippumatta.

sulkeutuu

13 =

... 29 varalla
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f s e Parametri-
. i Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
30 = |/O-véaylan tulobitti O (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
31 = |/O-vaylan tulobitti 1 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
32 = 1/O-vaylan tulobitti 2 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
33 = 1/O-véaylan tulobitti 3 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
34 = 1/O-vayléan tulobitti 4 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
35 = 1/O-vayléan tulobitti 5 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
36 = |/O-vaylan tulobitti 6 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
37 = 1/O-vaylan tulobitti 7 (option SK TU2-AS1, AS-Interface, yhteydessa) * sulkeutuu
38 = vaylaohjearvon arvo sulkeutuu
* Lisatiedot parametroinnista AS-Interface-liitinnan kautta > BU 0090 DE
P
P435 Releen 1 skaalaus - —
Kaytettavissa aina

—400 ... 400%

[100] Releen toiminnon raja-arvon sovitus. Arvon ollessa negatiivinen saadaan aikaan laht6a vastaavan
toiminnon kaanteistoiminto. Positiivisilla arvoilla releen kosketin sulkeutuu ja negatiivisilla arvoilla se
avautuu saavutettaessa raja-arvo.

P460 Pyorimisvahtitoiminnon aikavali - —
Kaytettavissa aina

0,0/

0,1..9999s 0,1 ... 999,9 = Odotettavissa olevien aikavalvontasignaalien (digitaalitulojen P420—P425 ohjelmoitava

[10,0] toiminto) valinen aika. Mikali tdma aika kuluu umpeen ilman etta pulssi saadaan rekisterdidyksi,

’ taajuusmuuttaja laukeaa pois paalta ja saadaan virheilmoitus E012.
0,0 = sovelluskohtainen virhe: rekisterditadessa tulossa nouseva pulssinreuna "low” => “high”
laukeaa taajuusmuuttaja pois paalta ja saadaan vikailmoitus E012.
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s e Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
- . L S
P480 I/O-vaylan tulobittien toiminnot - —
- Kaytettavissa aina
0..48 I/O-vaylan tulobitteja kasitelldan digitaalitulojen tapaan. Ne voidaan asettaa samojen toimintojen
[0] (P420...425) mukaisesti.
[01] = I/O-vaylan tulobitin 1 toiminto [05] = 1/O-vaylan tulobitin 5 toiminto
[02] = 1/O-vaylan tulobitin 2 toiminto [06] = 1/O-vaylan tulobitin 6 toiminto
[03] = I/O-vaylan tulobitin 3 toiminto [07] = 1/O-vaylan tulobitin 7 toiminto
[04] = I/O-vaylan tulobitin 4 toiminto [08] = I/O-vaylan tulobitin 8 toiminto
HUOM!
Matriisiparametrit:
Nama parametrit ovat asetettavissa vain ParameterBox-moduulin avulla;
ControlBox -moduulin avulla voidaan asettaa vain matriisi [01].
Edeltavilla sivuilla esitettyjen matriisiparametrien yhteydessa ovat asetettavissa seuraavat toiminnot.
Arvo Toiminto Arvo Toiminto
0 ei toimintoa 14 kauko-ohjaus
1 aktivointi myotapaivaan 15 rydmintataajuus
2 aktivointi vastapaivaan 16 moottoripotentiometri
3 suunnanvaihto 17 varalla
4 kiinted taajuus 1 18 py6rimisvahti
5 kiintea taajuus 2 19 analogiaohjearvo 1 PAALLE/POIS
6 kiintea taajuus 3 20 analogiaohjearvo 2 PAALLE/POIS
7 kiintea taajuus 4 21 kiintea taajuus 5
8 parametrisarjan vaihto, bitti O 22 -29 varalla
9 taajuuden pito (aktiv) 30 PID- / prosessisaadin PAALLE/POIS
10 paateasteen lukitus 31-46 varalla
11 pikapysaytys (pika-seis) 47 moottoripotentiometrin taajuus +
12 vikailmoituksen kuittaus 48 moottoripotentiometrin taajuus —
13 PTC-anturitulo
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R, Parametri-
. i Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
...-01 S
P481 I/0-vaylan lahtobitit —
.. 08 Kaytettavissa aina

0..38 I/0-vaylan lahtobitteja kasitellddn monitoimireleldhtdjen tapaan. Ne voidaan asettaa samojen
[0] toimintojen (P434...443 / P624...629) mukaisesti.

[01] = 1/O-vaylan lahtobitin 1 toiminto [05] = I/O-vaylan lahtobitin 5 toiminto
[02] = I/O-vaylan Iahtdbitin 2 toiminto [06] = /O-vaylan Iahtdbitin 6 toiminto
[03] = 1/O-vaylan lahtobitin 3 toiminto [07] = 1/O-vaylan lahtobitin 7 toiminto
[04] = 1/O-vaylan lahtobitin 4 toiminto [08] = I/O-vaylan lahtobitin 8 toiminto

Arvo Toiminto Arvo Toiminto

0 ei toimintoa

1 ulkoinen jarru 12 parametrin P541 arvo

2 taajuusmuuttajan kayntitieto 13-29 varalla

3 virtaraja 30 1/0-véiylén tulobitti 0

4 momenttivirtaraja 31 VO-vaylan tulobitti 1

5 taajuusraja 32 1/0-véiylén tulobitti 2

® E?)ﬂ’l‘é:f\‘/’jit::\‘ﬁtﬁtu) 33 /O-vaylan tulobitti 3

7 vikailmoitus 34 I/O-vaylan tulobitti 4

8 varoitus 35 1/O-vaylan tulobitti 5

ylivirtavaroitus 36 I/O-vaylan tulobitti 6
10 moottorin ylikuumenemisvaroitus 37 lahtS vaylaohjearvon kautta
11 momenttivirtaraja aktiivinen -varoitus
...-01 S
P482 I/O-vaylan lahtobittien skaalaus " o
... -08 Kaytettavissé aina

—400 ... 400 % Releen toimintojen / 1/0-vaylan lahtdbittien raja-arvojen sovitus. Arvon ollessa negatiivinen saadaan
[100] aikaan 1&4ht64 vastaavan toiminnon kaanteistoiminto.

Positiivisilla arvoilla releen kosketin sulkeutuu ja negatiivisilla arvoilla se avautuu saavutettaessa raja-arvo.

.. 01 L . S
P483 I/O-vaylan lahtdbittien hystereesi - o
... -08 Kaytettévissé aina
1...100 % Pé&alle- ja poiskytkentapisteiden ero, jonka avulla valtetdan lahtésignaalin varahtely.
[10]
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7.9 Lisaparametrit

s s i 5 Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
e s |
P503 Paaohjearvon antotapa TS
Kaytettévisséa aina
0..4 Paaohjearvon hyddyntamiseksi on parametrin P509 yhteydessa valittava taajuusmuuttajan ohjaus-
[0] signaalin lahde. Toimintatilassa 1 tulee siirretyksi ainoastaan paaohjearvo (ohjearvo 1) ja
toimintatilassa 2 parametreilla P543, P544 ja P545 valitut oloarvot.
USS-toimintatilaa k8ytettiessa:
Kaytettdessa SK 300E -kayttolaitetta siihen kytketyn ParameterBox-ohjauspaneelin avulla on
ulkoinen USS-kanava (vaylan aktivointi) lukittuna. Ulkoinen USS-tiedonsiirto kaynnistyy automaat-
tisesti irrotettaessa ParameterBoxin liitin. Jos taajuusmuuttaja joudutaan parametroimaan uudelleen,
katkeaa vaylan kautta tapahtuva tiedonsiirto liitettdessa ParameterBox takaisin paikoilleen.
0 =pois
1=USS-tilal 3 =USsS-tila 2
2 =CAN-tila 1 4 =CAN-tila 2
o o S
P504 Hakkuritaajuus (pulssitaajuus) - —
Kaytettavissa aina
3,0...10,0 kHz Paateasteen ohjaamiseen kaytettavaa pulssitaajuutta voidaan muuttaa tdman parametrin avulla.
[6,0] Korkeaksi asetettu pulssitaajuus johtaa pienempaan moottorimeluun mutta myés suurempiin EMC-
’ hairidemissioihin sekd moottorin mahdollisen nimellismomentin pienenemiseen.
t(sec)
Taajuusmuuttajan 1%t-ominaiskayra, 180 ;
hakkuritaajuuden nostaminen johtaa -
siihen, etta lahtdvirta ajan funktiona 50 i l‘
pienenee. ! \
\
.
. B 120 [ i
Huom! = hairidnpoistoluokan raja- | !
arvokayraan B paastaan (moottorin i A
paalle asennetulla taajuusmuuttajalla) 90 | \
asetuksella 6 kHz ! \
\ \
60 \ \ -
20 kHz 116 kHz 10 kHz ‘<=6kHz
.\.\ \\
30 N N
| \\‘
| |
. .
0
0.8 1 12 1.4
x Inenn
. T S P
P505 Absoluuttinen minimitaajuus ———
Kaytettavissa aina
0,1...10,0Hz

[2.0]

Taajuusarvo, jota pienempaa taajuutta taajuusmuuttaja ei voi tuottaa. Ohjearvon mennessa
absoluuttista minimitaajuutta pienemmaksi kytkeytyy taajuusmuuttaja pois paalta tai se alkaa tuottaa
taajuutta 0,0 Hz.

Absoluuttisella minimitaajuudella toteutetaan jarrun paalleohjaus (P434 tai P441) ja ohjearvon annon
viivastys (P107). Valittaessa asetusarvo "nolla” ei jarrurele veda pydrimissuunnan vaihtuessa.
Nostinkaytdissa tulisi arvoksi asettaa vahintdan 2 Hz. Tasta arvosta alkaen alkaa taajuusmuuttajan
virransaato toimia ja liitettyna oleva moottori kykenee tuottamaan riittdvan vaantdbmomentin.

HUOM! Lé&htétaajuudet < 2 Hz johtavat virranrajoitustoimintoon.
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Ml s e Parametri-
) . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
o . . . S
P506 Vikailmoitusten automaattinen kuittaus - —
Kaytettavissa aina
0..7 Vikailmoituksen manuaalisen kuittauksen ohella voidaan valita myds automaattinen kuittaus.
[0] 0= ei vikailmoitusten automaattista kuittausta
1..5 = sallittujen automaattisten vikailmoitusten kuittausten lukumaéré verkkojannitteen yhden
paalle/pois-kytkentdjakson puitteissa. Kun verkkojannite on katkaistu ja kytketty uudelleen
paalle, on taysi maara vikailmoituksia jalleen kaytettavissa.
6= aina, vikailmoituksen automaattinen kuittaus aina kun sen syy ei ole enaa vaikuttamassa.
7= ENTER-painike, vikailmoituksen kuittaus (‘resetointi’) onnistuu vain Enter-painikkeella tai
katkaisemalla verkkojannite. Kuittausta ei tapahdu aktivointisignaalin katketessa!
P507 PPO-t [ >
- |
yypp Kaytettavissa aina
1..4 Tata parametria tulee kayttaa ainoastaan Profibus-, DeviceNet- tai InterBus-moduulien yhteydessa.
[1] Ks. myds liséaselosteet BU 0020, BU 0080, BU 0070
. . S
P508 Profibus-osoite - —
Kaytettavissa aina
1..126 Profibus-osoite, vain Profibus-teknologiamoduulin yhteydessa
[1] Ks. myds Profibus-ohjausta koskeva lisaseloste BU 0020
P509 LiitAntarajapinta - —
Kaytettavissa aina
0..20 Taajuusmuuttajan ohjaukseen kaytettavan liitantarajapinnan valinta.
[0] (Parametri P503, padohjearvon antotapa).
0= ohjausriviliittimet tai paneeliohjaus ** ParameterBox-ohjauspaneelin (optio), potentio-
metripaneelin (optio) tai I/0-vaylan tulobittien avulla.
1= vain ohjausriviliittimet * taajuusmuuttajan ohjaus on mahdollista vain digitaali- ja
analogiatulojen tai I/O-vaylan bittien avulla.
2= USS-ohjearvo *, taajuusohjearvon siirto tapahtuu RS485-liitynnan kautta. Ohjaus rivi-
liittimien kautta on edelleen aktiivisena.
3= USS-ohjaussana *, ohjaussignaalit (aktivointi, pydrimissuunta jne.) siirretddn RS485-
litynnan kautta, ohjearvo analogiatulon kautta tai kiinteana taajuutena.
4= USS *, kaikki ohjausdata siirretddn RS485-liitynnan kautta. Analogiatuloon ja digitaalituloihin
ei ole ohjelmoitu toimintoja.
5= CAN-ohjearvo * (optio) HUOM!
6= CAN-ohjaussana * (optio) Kunkin véaylajarjestelmén tarkemmat tiedot ilmenevét ao.
a . . option omasta selosteesta.
7= CAN * (optio) BU 0020 = Profibus  BU 0050 = USS
8= Profibus-ohjearvo * (optio) BU 0060 = CANopen  BU 0070 = InterBus
9= Profibus-ohjaussana * (optio) BU 0080 = DeviceNet ~ BU 0090 = AS-Interface
10= Profibus * (optio)
11= CAN-ryhmalahetys ("Broadcast”) * (optio)
12= Interbus-ohjearvo * (optio)
13= Interbus-ohjaussana * (optio)
14= Interbus * (optio)

_ . . . *) Ohjaus painikepaneelin (ParameterBox-, Control-
15= CAN Open -ohjearvo * (optio) Box- tai PotentiometerBox-option) kautta on lukittu,
16= CAN Open -ohjaussana * (optio) mutta parametrointi yhd mahdollista.
17= CAN Open * (optio)

- ; _Ahi * ; **) Tiedonsiirron hairiytyessa painikepaneelin avulla
18 DeviceNet-ohjearvo * (optio) tapahtuvan ohjauksen yhteydessa (aikavalvonta 0,5 s)
19= DeviceNet-ohjaussana * (optio) lukittuu taajuusmuuttaja antamatta vikailmoitusta.
20= DeviceNet * (optio)
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Ml s e Parametri-
) . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
. . S
P511 USS-tiedonsiirtonopeus - —
Kaytettavissa aina

0..3 RS485-liitdnnan kautta tapahtuvan tiedonsiirron nopeusasetus. Kaikkien vaylaan liitettyjen

[3] vayldasemien nopeusasetuksen on oltava sama.
0= 4800 baudia 1= 9600 baudia 2= 19200 baudia 3= 38400 baudia

. S
P512 USS-osoite - ——
Kaytettavissa aina
0..30 Taajuusmuuttajan USS-vaylaosoitteen asetus.
[0]
L . S
P513 Valvontaviestin puuttumisaika - ——
Kaytettavissa aina
-0,1...100,0 s Hetkellisesti aktiivisena olevan vaylaliitynnan valvontatoiminto. Kun kelvollinen viesti on saatu, on
[0,0] seuraavan saavuttava asetetun ajan kuluessa. Muussa tapauksessa taajuusmuuttaja antaa vaylan
’ aikavalvonta -virheilmoituksen E010 >Bus Time Out< ja sen lahto laukeaa pois paalta.
-0,1=10,8/ 10,2 ei-aktiivinen, valvonta poiskytkettyna, vikailmoitusta ei generoida
0,0 ... 100,0 s = valvontaviestin puuttumisen aika-asetus
. .. S
P514 CAN-vaylan tiedonsiirtonopeus - ———
Kaytettavissa aina
0..7 CAN-liitdnnan tiedonsiirtonopeuden asetus. Kaikkien samaan vaylaan kytkettyjen laitteiden on
[4] kommunikoitava keskenaan samaa tiedonsiirtonopeusasetusta kayttaen.
Lisatietoja CANbus-option kayttajan kasikirjassa BU 0060
0 = 10 kilobaudia 3 = 100 kilobaudia 6 = 500 kilobaudia
1 = 20 kilobaudia 4 = 125 kilobaudia 7 = 1 megabaudi*
— : ; _ . . *) vain testaus-
2 = 50 kilobaudia 5 = 250 kilobaudia tarkoituksiin
*) Toiminnan varmuus ei ole taattu.
. S
P515 CAN-vaylaosoite - L |
Kaytettavissa aina

0..255 CAN-vaylaosoitteen asetus

[50]

P516 H taaj 1 > P
aajuus
yppytaa) Kaytettavissé aina

0,0 ...400,0 Hz Lahtotaajuus hyppaa talla parametrilla asetetun taajuuden (+ 2 Hz) yli.

[0,0] Kiihdytys- ja hidastusramppi hyppaavat tdman taajuusalueen yli; silla olevia taajuuksia ei saada
taajuusmuuttajan 1ahddsta jatkuvana. Talla parametrilla ei pida asettaa absoluuttista minimitaajuutta
pienempia taajuuksia.
0= hyppytaajuustoiminto deaktivoitu

P518 H tagj 2 > P
aajuus
yppytaa) Kaytettavissé aina
0,0 ... 400,0 Hz Ks. P516 Hyppytaajuus 1
[0,0]
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Ml s e Parametri-
. . Paakayttaja -
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
e s | P
P520 Vauhtikaynnistys " L
Kaytettavissa aina
0..4 Tata toimintoa tarvitaan taajuusmuuttajan kytkemiseksi pyérivaan moottoriin (esim. puhallin-
[0] kaytoissa).

0= poiskytketty, ei vauhtikdynnistysta.

1= kumpaankin suuntaan, taajuusmuuttaja hakee (tunnustelee) kayntinopeutta molempiin
pyorimissuuntiin.

2 = ohjearvon suuntaan, haku vain voimassaolevan ohjearvon mukaiseen py6rimissuuntaan
3= kumpaankin suuntaan, vain sahkdkatkoksen ja toimintohairion jalkeen
4 = ohjearvon suuntaan vain sdhkdkatkoksen ja toimintohairion jalkeen

S P
Kaytettavissé aina

P521 Vauhtikaynnistyksen resoluutio

0,02 ...2,50 Talld parametrilla voidaan muuttaa vauhtikdynnistystoiminnon taajuusikkunan leveytta. Liian suureksi
[0,05] asetetusta arvosta johtuva epatarkkuus saattaa saada taajuusmuuttajan laukeamaan paalta ylivirran
’ johdosta. Liian pieneksi asetettu arvo pidentaa hakuaikaa huomattavasti.

S P
Kaytettavissé aina

P522 Vauhtikaynnistyksen taajuusero (offset)

-10,0... 10,0 Hz  Taajuusarvo, joka voidaan lisata selvitettyyn taajuusarvoon esim. sita varten, ettd paastdan moottori-
[00] toimintoalueelle ja valtetdan nain regeneratiivinen toiminta seka siita aiheutuva hakkurin toiminta.

S
Kaytettavissé aina

P523 Tehdasasetusten palautus

0..2 Valittaessa vastaava arvo ja vahvistettaessa valinta painamalla Enter-painiketta tulee valittu
[0] parametrisarja palautetuksi tehdasasetuksilleen. Kun tdma asetus on suoritettu, parametrin P523 arvo
palaa automaattisesti 0:ksi.

0 = ei muutosta: parametrointi ei muutu.

1 = tehdasasetusten palautus: kaikkien parametrien tehdasasetukset palautetaan. Kaikki alun
perin parametroitu data menetetaan.

2 = tehdasasetusten palautus ilman vaylaparametreja: parametrien tehdasasetukset
palautetaan vaylaparametreja lukuunottamatta.

S
Kaytettavisséa aina

P535 Moottorin I’t-valvonta

0..1 0= pois

[0] 1= pailla
Moottorin lampdtila selvitetaan laskennallisesti 1ahtovirran, ajan ja Iahtétaajuuden perusteella. Kun
laskettu lampdtila-arvo saavutetaan, taajuusmuuttaja antaa virheilmoituksen E002/2.1 (moottorin

ylikuumeneminen) ja 1ahto laukeaa pois paalta. Mahdollisia positiiviseen tai negatiiviseen suuntaan
vaikuttavia ymparistotekijoita ei voida ottaa huomioon.

Huom! Ulkoista jaahdytyspuhallinta kaytettaessa on taman parametrin oltava poiskytkettyna (0).
s |
Kaytettavissa aina

P537 Hakkurin poiskytkenta (virtarajan johdosta)

0..1 Tama toiminto estaa taajuusmuuttajaa laukeamasta pois paalta valittdtmasti sen ylikuormittuessa.
[1] Lahtovirta rajoittuu noin 150 prosenttiin taajuusmuuttajan nimellisvirrasta virtarajan ollessa
paallekytkettyna. Tama rajoitus saadaan aikaan kytkemalla paateasteen transistorit lyhytaikaisesti
pois paalta; hetkellinen lahtbtaajuus sailyy tdssa yhteydesséa ennallaan.
0 = pois
1= paalla
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Ml s e Parametri-
) . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
S S
P538 Tulojannitteen valvonta " A
Kaytettavissa aina
0..3 Taajuusmuuttajan toimintavarmuuden turvaamiseksi on syoéttdjannitteen taytettava tietyt laatu-
vaatimukset. Verkon jonkin vaiheen katketessa lyhytaikaisesti tai jannitteen laskiessa tietyn raja-
[3]
arvon alapuolelle antaa taajuusmuuttaja vikailmoituksen.
Tietyissa kayttdolosuhteissa voidaan tallaiset vikailmoitukset joutua eliminoimaan. Téallaisissa
tapauksissa voidaan tulojen valvontaa sovittaa vastaavasti.
Kaytettdessa taajuusmuuttajaa 1-vaiheisessa verkossa on tulojannitteen valvonta kytkettava pois
paalta (P538 = 0).
0= pois
1 = vain vaihevika: vain vaiheviat johtavat vikailmoitukseen.
2 = vain alijannite: vain alijannitteet johtavat vikailmoitukseen.
3 = vaihevika ja alijannite: seka vaiheviat ettd alijannitteet johtavat vikailmoitukseen.
Huom! Kaytto sallitusta poikkeavalla verkkojannitteella voi rikkoa taajuusmuuttajan!
. S P
P540 Suunnanvaihdon esto " AT
Kaytettavissa aina
0..7 Talld parametrilla voidaan suunnanvaihto ja tésta johtuva vaara pydrimissuunta estaa tarvittaessa

[0]

turvallisuussyista.

0=
1=

ei rajoituksia pyérimissuunnan suhteen.

suunnanvaihto estetty, ControlBox-moduulin (SK TU2-CTR) suunnanvaihtopainike on lukittu.
Taman parametrin avulla ei voi lukita ParameterBox-moduulin suunnanvaihtopainiketta.

vain myo6tapaivaan*, vain myotapaivaan pyoriva kiertokenttd on mahdollinen. Valittaessa
"vaara” pyoérimissuunta on seurauksena aktivointi minimitaajuudella "oikeaan” pydrimis-
suuntaan.

Huom! Kaytettdessa PotentiometerBox-moduulia (SK TU2-POT) on aktivoituna toiminto 5!

vain vastapaivaan*, vain vastapaivaan pyoriva kiertokenttd on mahdollinen. Valittaessa
"vaarad” pydrimissuunta on seurauksena aktivointi minimitaajuudella “oikeaan” pyérimissuuntaan.

Huom! Kaytettdessa PotentiometerBox-moduulia (SK TU2-POT) on aktivoituna toiminto 6!

vain aktivointisuuntaan, vain aktivointisignaalia vastaava pyérimissuunta on mahdollinen,
muutoin tuotetaan taajuutta 0 Hz. Tapauksessa "aktivointi myodtapaivaan” ovat mahdollisia
vain positiiviset ja tapauksessa “aktivointi vastapaivaan” vain negatiiviset kdyntinopeudet.

Huom! Kaytettdessa PotentiometerBox-moduulia (SK TU2-POT) on aktivoituna toiminto 7!

vain myo6tépdaivaan + valvonta*, vain my6tapaivaan pyoriva kiertokenttd on mahdollinen.
Valittaessa "vaara” pydrimissuunta on seurauksena taajuusmuuttajan poiskytkenta.

vain vastapéaivaan + valvonta*, vain vastapaivaan pyoriva kiertokentta on mahdollinen.
Valittaessa "vaara” pydrimissuunta on seurauksena taajuusmuuttajan poiskytkenta.

vain aktivointisuuntaan + valvonta, vain aktivointisignaalia vastaava py6rimissuunta on
mahdollinen, muutoin on seurauksena taajuusmuuttajan poiskytkenta.

*) koskee painikepaneeli- (SK TU2-) ja riviliitinohjausta, ControlBox-moduulin suunnanvaihtopainike
on lisaksi lukittu.
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Ml s e Parametri-
. . Paakayttaja -
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
- - e s s Py S
P541 Releen ulkoinen ohjaus / vaylalahdot - —

Kaytettavissa aina

0..14 Taman toiminnon avulla on mahdollista ohjata reletta ja digitaalilahtda taajuusmuuttajan tilasta
[0] riippumattomalla tavalla. Vastaavan 1ahddn toiminnoksi on tata varten asetettava ulkoinen ohjaus

(P418 =7 tai P434 = 12).
Tama toiminto on bindarikoodattu, asetusalue [ 0000000000000-1111111111111 ]. Tata toimintoa

voidaan kayttdad manuaalisesti tai talla parametrilla tapahtuvan vaylaohjauksen yhteydessa
(toiminnan testaus).

ParametriBox: Tehtaessa asetus ParameterBox-moduulilla voidaan jokainen bitti asettaa paalle ja
pois yksitellen.

ControlBox: Nama arvot esitetdan ControlBox-moduulissa desimaalilukuina; yksittaisten bittien
itseisarvot ilmenevat seuraavasta taulukosta. Useammaan bitin ollessa paalla
(= 1) tulevat arvot lasketuiksi vastaavalla tavalla yhteen

VAYLA: Parametriin kirjoitetaan vastaava arvo, minka myo6ta rele/digitaalilahto tulee
asetetuksi.
Syoéte Bitti ParameterBox (tekstinayttd) ControlBox (arvon naytto)
1 Bitti0 Rele 1 paalle/pois paalla =1
2 Bitti 1  Analogialahto 1 (digitaalitoiminto) paalld/pois paalla = 2
3 Bitti2 varalla ---
4 Bitti 3  varalla
5 Bitti4 varalla ---
6 Bitti5 varalla
7 Bitti6 varalla
8 Bitti 7 varalla
9 Bitti 8  I/O-vaylan lahtobitti 0 paalla/pois paalla = 256
10 Bitti 9  1/O-vaylan lahtobitti 1 paalla/pois paalla = 512
11 Bitti 10 1/O-vaylan lahtobitti 2 paalla/pois paalla = 1024
12 Bitti 11 1/O-vaylan Iahtobitti 3 paalla/pois paalla = 2048
13 Bitti 12 1/0O-vaylan lahtobitti 4 paallé/pois paalla = 4096
14 Bitti 13 1/O-vaylan lahtobitti 5 paalla/pois paalla = 8192
P542 Analogialdhddn ulkoinen ohjaus S| | ‘ p—
0,0..10,0V Taman toiminnon avulla on mahdollista ohjata analogialahtoja (asennetusta optiosta riippuen) taajuus-
[0] muuttajan toimintatilasta riippumatta. Vastaava lahtd (P418) on tata varten asetettava toiminnon

ulkoinen ohjaus (P418 = 7) mukaiseen tilaan.
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_ _ Paskayttaja | | arametri-
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
S P
P543 Vayléaoloarvo 1 - —
Kaytettévissé aina
0..12 Talla parametrilla voidaan valita takaisinkytkentaarvo 1 vayldohjauksen yhteydessa.
[1] Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylayksikon omasta kayttoohjeesta.
0 = pois 7 = varalla
1 = taajuusoloarvo 8 = taajuusohjearvo
2 = kayntinopeusoloarvo 9 = vikailmoituksen numero
3 = \virta 10 = varalla
4 = momenttivirta 11 = varalla
5 = digitaali-l/O:n ja releen tila 12 = |/O-vaylan lahtobitit 0-7
6 = varalla
I S P
P544 Vaylaoloarvo 2 " o
Kaytettavissa aina
0..12 Talla parametrilla voidaan valita takaisinkytkentaarvo 2 vayldohjauksen yhteydessa.
[0] Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylayksikon omasta kayttdohjeesta.
0= Aus 7 = varalla
1 = taajuusoloarvo 8 = taajuusohjearvo
2 = kayntinopeusoloarvo 9 = vikailmoituksen numero
3 = \virta 10 = varalla
4 = momenttivirta 11 = varalla
5 = digitaali-I/O:n ja releen tila 12 = I/O-vaylan lahtobitit 0-7
6 = varalla
S P
P545 Vaylaoloarvo 3 - —
Kaytettavissa aina
0..12 Talld parametrilla voidaan valita takaisinkytkentdarvo 1 vayldohjauksen yhteydessa. Kaytettévissa
[0] vain, kun P546 = 3.
Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylayksikon omasta kayttdohjeesta.
0 = pois 7 = varalla
1 = taajuusoloarvo 8 = taajuusohjearvo
2 = kayntinopeusoloarvo 9 = vikailmoituksen numero
3 = \virta 10 = varalla
4 = momenttivirta 11 = varalla
5 = digitaali-l/O:n ja releen tila 12 = |/O-vaylan Iahtobitit 0-7
6 = varalla
S P
P546 Vaylaohjearvo 1 - —
Kaytettavissa aina
0..7 Talla parametrilla voidaan vaylaohjauksen yhteydessa yhdistaa tarjolla olevaan ohjearvoon 1 jokin
[1] toiminto.
Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylayksikon omasta kayttoohjeesta.
0= pois
1= taajuusohjearvo (16-bittinen)
2-6 = varalla
7= 1/0-vaylan tulobitit 0—7
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L e e Parametri-
) . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
o a S P
P547 Vaylaohjearvo 2 - —
Kaytettavissa aina
0..20 Talld parametrilla voidaan vaylaohjauksen yhteydessé yhdistaa tarjolla olevaan ohjearvoon 2 jokin
[0] toiminto.
Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylaliitdntdyksikbn omasta kayttdohjeesta.
0 = pois 9 = valvottu PID-taajuusoloarvo
1 = taajuusohjearvo 10-13 = varalla
2 = momenttivirtaraja 14 = prosessisaatimen oloarvo
3 = PID-taajuusoloarvo 15 = prosessisaatimen ohjearvo
4 = taajuuksien yhteenlasku 16 = prosessisaatimen ennakoiva toiminto
5 = taajuuksien vahennyslasku 17 = 1/O-vaylan tulobitit 0-7
6 = varalla 18 = varalla
7 = varalla 19 = releen asetus
8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo 20 = analogialahdon asetus
o m g S P
P548 Vaylaohjearvo 3 - —
Kaytettavissa aina
0..20 Talld parametrilla voidaan vaylaohjauksen yhteydessé yhdistaa tarjolla olevaan ohjearvoon 3 jokin
oiminto kun #3.
[0] toiminto kun P546 = 3
Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylaliitdntayksikbn omasta kayttdohjeesta.
0 = pois 9 = valvottu PID-taajuusoloarvo
1 = taajuusohjearvo 10-13 = varalla
2 = momenttivirtaraja 14 = prosessisaatimen oloarvo
3 = PID-taajuusoloarvo 15 = prosessisaatimen ohjearvo
4 = taajuuksien yhteenlasku 16 = prosessisaatimen ennakoiva toiminto
5 = taajuuksien vahennyslasku 17 = 1/O-vaylan tulobitit 0-7
6 = varalla 18 = varalla
7 = varalla 19 = releen asetus
8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo 20 = analogialahd6n asetus
. . - . . . S
P549 Potentiometripaneelin (optio) toiminto - —
Kaytettavisséa aina
0..16 Talla parametrilla yhdistetdan PotentiometerBox-moduulin (SK TU2-POT) avulla annettavaan
ohjearvoon jokin toiminto. (Selostus parametrin uvauksessa). Taajuusmuuttajan aktivointi
[1] hj jokin toiminto. (Selost trin P400 ki k Taaj ttaj ktivointi
PotentiometerBox-moduulilla onnistuu vain, kun tdman parametrin asetuksena on taajuusohjearvo
(P400 =1).
0 = pois 8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo
1 = taajuusohjearvo 9 = valvottu PID-taajuusoloarvo
2 = momenttivirtaraja 10-13 = varalla
3 = PID-taajuusoloarvo 14 = prosessisaatimen oloarvo
4 = taajuuksien yhteenlasku 15 = prosessisaatimen ohjearvo
5 = taajuuksien vahennyslasku 16 = prosessisaatimen ennakoiva toiminto
6 = varalla
7 = varalla
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Ml s e Parametri-
) . Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissa option kanssa
P551 Kayttolaiteprofiili - —
Kaytettavissa aina
0..1 Talla parametrilla aktivoidaan optiosta riippuen vastaavat prosessidataprofiilit.
[0] Tama parametri koskee vain pistoyksikkdtyyppisia teknologiamoduuleja (SK TU2-...).
Clelelpesiee | Celtemenr | bedlester liEists
IS S oo o I SR e L SR A SN .
Asetus
0= USS-protokolla (profiili "Nord”)
1= DS402-profiil | AC-Drives-profiili | Drivecom-profili
P552 Potentiometripaneelin myo6tapaivaan-toiminto " _r | -
Kaytettavissa aina
0..2 Talld parametrilla voidaan maéritelld PotentiometerBox (SK TU2-POT) -option yhteydessa kytkimen
[1] toiminto myo6tapaivaan-asennossa (R).
0 = eitoimintoa
1 = aktivointi myétapaivaan
2 = aktivointi vastapaivaan
P553 Potentiometripaneelin vastapaivaan-toiminto " ———
Kaytettavissa aina
0..2 Talla parametrilla voidaan maaritelld PotentiometerBox (SK TU2-POT) -option yhteydessa kytkimen
[2] toiminto vastapaivaan-asennossa (L).
0 = eitoimintoa
1 = aktivointi my6tapaivaan
2 = aktivointi vastapaivaan
. T S P
P558 Esimagnetointiaika " L
Kaytettavissa aina

0/1/2...500 ms
[1]

Virta-vektorisaato voi toimia kunnolla vain kun moottorissa vallitsee magneettikentta. Tasta syysta
moottori magnetoidaan ennen kaynnistysta tasavirralla. Esimagnetointiaika riippuu moottorin
rakenteellisesta koosta ja sen asetus tapahtuu tehdasasetuksissa automaattisesti.

Aikakriittisissa sovelluksissa voidaan esimagnetointiaikaa saataa tai se voidaan deaktivoida kokonaan.

0= pois, ei esimagnetointia

1= automaattisesti maaritelty esimagnetointiaika
2 ...500 = asetetun esimagnetointiajan mukaisesti
HUOM!  Liian pieneksi asetetut arvot saattavat heikentad dynamiikkaa ja kdynnistysmomenttia.

S P

P559 DC-jarrutuksen vaikutusaika " i
Kaytettévissé aina
0,00...5,00s Moottoriin sybtetdan pysaytyssignaalin ja hidastusrampin jalkeen lyhytaikaisesti tasavirtaa kaytto-
[0,50] laitteen pysayttdmiseksi kokonaan. Parametria voidaan tarvittaessa muuttaa koneikon massahitaus-
’ momentin mukaan.
Tasavirran suuruus riippuu edeltavasta hidastustapahtumasta (virta-vektorisaadolla) tai staattisesta
momentinkorotuksesta (ominaiskayran ollessa lineaarinen).
. . s | P
P560 Syklinen kirjoitus
0...1 Asetuksella 0 estyy syklisesti tapahtuva kirjoitus EEPROM-muistiin.

(1]

Talla on merkitysta erityisesti tapauksissa, joissa parametrien jatkuva kirjoittaminen vaylan kautta
muistiin rasittaa voimakkaasti muistielimia.
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7.10 Informaatio

L B g s Parametri-
. ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
P700 Vallitseva vikailmoitus - ——
Kaytettavissa aina
0..255 Parhaillaan vallitseva vikailmoitus. Tarkemmat tiedot luvussa 8 Vikailmoitukset.
ControlBox: Nayttd lukumuotoisena koodina; yksittéisia numeroita vastaavat vikailmoitukset
ilmenevat luvusta Vikailmoitukset.
ParametriBox: Vikailmoitukset saadaan naytdlle selvakielisind; tarkemmat tiedot ilmenevat
luvusta Vikailmoitukset.
P701 Edellinen vikailmoitus " . |
Kaytettavissa aina
0. 255 Talla parametrilla saadaan nakyviin viimeksi esiintynyt vikailmoitus.
e Tarkemmat tiedot luvussa 8 Vikailmoitukset.
.-01 N : S |
P707 Ohjelmistoversio " —
. -02 Kaytettavissa aina
0...999,9 Parametrin avulla saadaan nakyviin taajuusmuuttajan ohjelmiston versio- ja paivitysastetiedot. Talla
voi olla merkitysta, kun erilaisiin taajuusmuuttajiin on maara tehda samat asetukset.
... -01 = versionumero
... -02 = péivitysasteen numero
.. . . . S
P708 Digitaalitulojen tila " AT
Kaytettavissa aina
00000000 ... limaisee digitaalitulojen tilan binaari-/heksadesimaalikoodattuna. Tata nayttéa voidaan hyoédyntaa
11111111 (bin&ari) tulosignaalien tarkistamiseen.
tai (Dig. tulot 1-5 = bitit 0—4; signaalit: 0 = low; 1 = high)
0000 ... 00FF Bitti O = digitaalitulo 1 Bitti 4 = digitaalitulo 5
(heksadesimaali) Bitti 1 = digitaalitulo 2 Bitti 5 = analogiatulo 1
Bitti 2 = digitaalitulo 3 Bitti 6 = analogiatulo 2
Bitti 3 = digitaalitulo 4 Bitti 7 = varalla
Bitit 7-4 Bitit 3-0
. 0000 0000 binaari
Minimiarvo
0 0 hex
o 1111 1111 binaari
Maksimiarvo
F hex
ControlBox: bindarimuotoiset bitit muunnetaan heksadesimaaliarvoiksi ja tuodaan naytdlle.

ParametriBox: bitit ndytetaan oikealta vasemmalle kasvavassa (bindarisessa) jarjestyksessa.

HUOM! 1/O-liitantamoduulissa Standard 1/O on 4 digitaalituloa ja moduulissa Basic 1/O
vastaavasti 3 digitaalituloa.

. S S
P709 Analogiatulon 1 jannite |
| Bsc | s
Tuo naytdlle analogiatulosta 1 mitatun analogisen tuloviestin arvon.
0,0..10,0V
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b e s Parametri-
. i Paakayttaja -
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
P710 Analogialdhdon 1 jannite ‘ | ‘ sTD
Tuo naytdlle analogialdhddsta 1 saatavan analogisen 1&htdviestin arvon.
0,0..10,0V
. s |
P711 Releen tila " o
Kaytettdvissé aina
00... 11 limaisee viestireleen hetkellisen tilan. 00 .. 11 (bin&érinen); bitti 0 = rele 1 (P434)
(bin&arinen)
. o s |
pP712 Analogiatulon 2 jannite ‘ ‘ sTD
Tuo naytdlle analogiatulosta 2 mitatun analogisen tuloviestin arvon.
0,0...10,0V
. . s |
P716 Hetkellinen taajuus " AT
Kéaytettavissa aina

—400,0...400,0 Hz

limaisee hetkellisen lahtétaajuuden.

. . . S
P717 Hetkellinen kayntinopeus " I
Kaytettavissa aina
limaisee moottorin hetkellisen, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittaman kayntinopeuden.
0...9999 rpm . . R . e
HUOM! Naytettava arvo on pyodrimissuunnasta riippumatta positiivinen.
..-01 S
P718 .-02 Hetkellinen taajuusohjearvo
.03 Kaytettavissa aina

—400,0...400,0 Hz

limaisee ohjearvon avulla maaritellyn taajuuden

... -01 = hetkellinen, taajuusohjearvoldhteesta saatu taajuusohjearvo

... -02 = hetkellinen taajuusohjearvo taajuusmuuttajan "tilakoneessa” tapahtuvan kasittelyn jalkeen

... -03 = hetkellinen, taajuusrampin jalkeinen taajuusohjearvo

. i S
P719 Hetkellinen 1&htovirta " o
Kaytettavissa aina
0..50,0A limaisee lahtévirran parhaillaan vallitsevan arvon..
. . S |
P720 Hetkellinen momenttivirta . i
Kaytettavissa aina
-50,0 ... 50,0 A lImaisee laskennallisesti selvitetyn hetkellisen, momenttia muodostavan l&htévirran (patovirran).
Laskennan pohjana ovat mootorin arvot P201 ... P209.
(Positiivinen arvo = motorinen toiminta; negatiivinen arvo = generatorinen toiminta).
P722 Hetkellinen lahtdjannite - o |
Kaytettévissé aina
0...1000 VvV limaisee taajuusmuuttajan 1ahddstéa saatavan jannitteen parhaillaan vallitsevan arvon.
. c S
P728 Hetkellinen verkkojannite - ——
Kaytettavissa aina
0...1000 VvV limaisee taajuusmuuttajan tuloliitdntdan kytketyn hetkellisen verkkojannitteen.
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L e e Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
P736 Valipiirin jAnnite " L
Kéytettévissé aina
0...1000 vV DC limaisee tasajannitevalipiirissa vallitsevan hetkellisen jannitteen.
P739 Jaahdytyselementin lampdétila " -
Kéaytettavissa aina
0...XX°C limaisee taajuusmuuttajan jaahdytyslevylla vallitsevan
hetkellisen lampdtilan
0 = matala alue
9999 = korkea alue (20 ... 100 °C)
..-01 s
P740 I/0-vaylan tuleva prosessidata
.05 Kaytettavissa aina
0000 ... FFFF Talla parametrilla saadaan .. -01 = ohjaussana (parametrista P509 saatava ldhde)
(hex) tieto vaylajarjestelman kautta
siirrettavasta hetkellisesta o
ohjaussanasta ja ... -02 = ohjearvo 1 (P546)
ohjearvoista. ... -03 = ohjearvo 2 (P547)
.. -04 = ohjearvo 3 (P548)
.. -05 = 1/O-vaylan tulobitit (P480)
.01 S
P741 I/O-vaylan lahtevéa prosessidata
... -05 Kaytettavissa aina
0000...FFFF Talla parametrilla saadaan

(heksadesimaali-
luku)

tieto vaylajariestelmén kautta 0% = f1asana

siirrettavasta hetkellisesta

! : . .. -02 = oloarvo 1 (P543)
tilasanasta ja oloarvoista.

... -03 = oloarvo 2 (P544)
.. -04 = oloarvo 3 (P545)

.. -05 = |/O-véylan 1ahtSbitit (P481)

. . S
P742 Tietokantaversio " o
Kaytettavissa aina
0...9999 limaisee taajuusmuuttajan sisaisen tietokannan versionumeron.
P743 Taajuusmuuttajan tyyppi

Kaytettavissé aina

0,00 ... 250,00 kW

limaisee taajuusmuuttajan Iahtétehon kilowatteina [kW],
esim. ”1.50” = taajuusmuuttaja, jonka nimellisteho on 1,5 kW.

P744 Laajennusaste - I
Kaytettavissa aina
0..2 Talla parametrilla saadaan naytélle tieto taajuusmuuttaan integroiduista optioyksikoista.
0 = eil/O-liitantdmoduulia
1 = Basicl/O
2 = Standard /O
P745 Yksik6iden (optioiden) versio - —
Kéaytettévissé aina
0. 32767 Asennettujen yksikdiden (optioiden) ohjelmiston versionumero (vain silloin, kun yksikk® on

varustettu omalla prosessorillaan).
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b e s Parametri-
) ) Paakayttaja .
Parametri Asetusarvo / Kuvaus / Huomautuksia sarja
Kaytettavissé option avulla
P746 Yksik6iden (optioiden) tila - L
Kaytettavissa aina
0000 ... FFFF Asennettujen yksikdiden (optioiden) tila (aktivoidut yksikét); koskee erityisesti SK 300E-
(heksadesimaali-  taajuusmuuttajaan kytkettyja, integroidulla vaylaliitintamoduulilla varustettuja liitdntamoduuleja.
luku) - Vastaavien vaylamoduulien tila-arvot ilmenevat vastaavien moduulien ohjekirjoista.
SK TU2-POT:
Kytkimen asento
0 Vastap. | Myoétapaivaan
oV 0000 1000 2000
Potentiometrin |y, 01FF 11FE | 21FF
asento
10V 03FF 13FF 23FF
. C S
P747 Taajuusmuuttajan jannitealue " —
Kaytettavissa aina
1.2 limaisee verkkojannitealueen, jota varten laite on maaritelty.
1= 200V..240V
2= 380V..480V
P999 Taajuusmuuttajan t [ |
J J yypp Kaytettavissa aina
0...32767
(heksadesimaali- . . o o . . .
luku) Taajuusmuuttajan tyypin ilmaisu naytolla, esimerkiksi 9023 (heksadesimaaliluku)
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7.11 Parametriluettelo, kayttdjakohtaiset asetukset

(P) = Parametrisarjakohtainen, nama parametrit ovat asetettavissa eri tavalla 4 parametrisarjassa.

S — Paakayttajaparametri (S = Supervisor), nakyvissaolo riippuu parametrista P003.

ST Nimike el e Paa ) Kayttdonoton jalkeinen asetus
nro asetus | kayttaja P1 P2
TOIMINTANAYTOT (6.4)
P001 Toimintanaytto 0
Supervisor-Code 0= S-parametrit (paakayttajaparametrit) piilotettu
P003 Paakayttija-toimintatila 0 1= kaikki parametrit nakyvissa
PERUSPARAMETRIT (6.5)
P100 Parametrisarja 0 S
P101 Parametrisarjan kopiointi 0 S
P102 (P) Kiihdytysaika [s] 20
P103 (P) Hidastusaika [s] 2,0
P104 (P) Minimitaajuus [HZz] 0,0
P105 (P) Maksimitaajuus [Hz] 50,0
P106 (P) Rampin pyocristys [%] 0 S
P107 (P) Jarrun sulkeutumisaika [s] 0,00
P108 (P) Toimintatapa poiskytkettdessa 1 S
P109 (P) Tasavirtajarrutuksen virta [%] 100 S
P110 (P) Tasavirtajarrutusaika [s] 2,0 S
P112  (P) Momenttivirtaraja [%] 401(auspois) S
P113  (P) Ryo6mintataajuus [Hz] 0,0 S
MOOTTORIN ARVOT / OMINAISKAYRAPARAMETRIT (6.6)
P200 (P) Moottoriluettelo 0 S
P201  (P) Moottorin nimellistaajuus [Hz] 50,0 * S
P202 (P) Moottorin nimelliskayntinopeus [1/min] 1385 * S
P203 (P) Moottorin nimellisvirta [A] 48 * S
P204  (P) Moottorin nimellisjannite [V] 230 * S
P205 (P) Moottorin nimellisteho [kW] 1,10 * S
P206 (P) Moottorin tehokerroin cos @ 0,78 * S
Pa07 () ot kenttape IE
P208 (P) Staattorin resistanssi [Q2] 6,28* S
P209 (P) Tyhjakayntivirta [A] 3,0* S
P210 (P) Staattinen momentinkorotus [%] 100 S
P211  (P) Dynaaminen momentinkorotus [%] 100 S
P212 (P) Jattaman kompensointi [%] 100 S
P213  (P) Virta-vektorisddddn vahvistuskerroin [%] 100 S
P214  (P) Momentintarpeen ennakointi [%] 0 S
P215 (P) Ennakoiva virrankorotustoiminto [%] 0 S
P216  (P) Ennakoivan virrankorotuksen aika [s] 0,0 S

*) Riippuu taajuusmuuttajan tehosta, ts. parametreista P200 / P220
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T Nimike e Paa Kayttdonoton jalkeinen asetus
nro asetus | kayttaja P1 P2
STEUERKLEMMEN OHJAUSRIVILITTIMET (6.7)

P400 Analogiatulon 1 toiminto 1

P401 Analogiatulon 1 toimintatapa 0 S
P402 Analogiatulon 1 viritys: 0 % [V] 0,0 S
P403 Analogiatulon 1 viritys: 100 % [V] 10,0 S
P404 Analogiatulon 1 suodatin [ms] 100 S
P405 Analogiatulon 2 toiminto 0

P406 Analogiatulon 2 toimintatapa 0 S
P407 Analogiatulon 2 viritys: 0 % [V] 0,0 S
P408 Analogiatulon 2 viritys: 100 % [V] 10,0 S
P409 Analogiatulon 2 suodatin [ms] 100 S
P410 (P) Lisaohjearvon 1/2 minimitaajuus [Hz] 0,0 S
P411  (P) Liséohjearvon 1/2 maks.taajuus [Hz] 50,0 S
P412 (P) Prosessisdatimen ohjearvo [V] 5,0 S
P413 (P) PID-saadoén P-komponentti [%] 10,0 S
P414  (P) PID-s&&dén I-komponentti [%/ms] 1,0 S
P415 (P) PID-sd&dén D-komponentti [Y%oms] 1,0 S
P416  (P) PID-s&atimen ramppi [s] 2,0 S
P418 (P) Analogialdahddn toiminto 0

P419  (P) Analogialahdon skaalaus [%] 100

P420 Digitaalitulo 1 13

P421 Digitaalitulo 2 1

P422 Digitaalitulo 3 2

P423 Digitaalitulo 4 8

P424 Digitaalitulo 5 4

P426 (P) Pikapysaytysaika [s] 0,10 S
P427 Pikapysaytys hairidtapauksissa 0 S
P428 Automaattinen kaynnistys 0 S
P429 (P) Kiintea taajuus 1 [Hz] 0,0 S
P430 (P) Kiintea taajuus 2 [Hz] 0,0 S
P431 (P) Kiintea taajuus 3 [Hz] 0,0 S
P432 (P) Kiintea taajuus 4 [Hz] 0,0 S
P433 (P) Kiintea taajuus 5 [Hz] 0,0 S
P434 (P) Releen 1 toiminto 7

P435 (P) Releen 1 skaalaus [%] 100

P460 Pydrimisvahdin aika-asetus [s] 10,0

P480 I/O-vaylan tulobittien toiminto 0 S
P481 I/O-vaylan 1ahtobittien toiminto 0 S
P482 I/O-vaylan lahtobittien skaalaus 100 S
P483 I/0-vaylan lahtobittien hystereesi [%] 10 S
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Kayttdonoton jalkeinen asetus

Parametri . Tehdas- paa-
nro UDES asetus | kayttgja P1 P2
LISAPARAMETRIT (6.8)

P503 Paaohjearvon antotapa 0 S
P504 Hakkuritaajuus (pulssitaajuus) [kHZz] 6,0 S
P505 (P) Absoluuttinen minimitaajuus [Hz] 2,0 S
P506 Vikailmoitusten automaattinen kuittaus 0 S
P507 PPO-tyyppi 1 S
P508 Profibus-osoite 1 S
P509 Liitantarajapinta 0 S
P511 USS-tiedonsiirtonopeus 3 S
P512 USS-osoite 0 S
P513 Valvontaviestin puuttumisaika [s] 0,0 S
P514 CAN-tiedonsiirtonopeus 4 S
P515 CAN-osoite 50 S
P516 (P) Hyppytaajuus 1 [HZ] 0,0 S
P518 (P) Hyppytaajuus 2 [Hz] 0,0 S
P520 (P) Vauhtikdynnistys 0 S
P521  (P) Vauhtikdynnistyksen resoluutio [Hz] 0,05 S
P522  (P) Vauhtikdynnistyksen taajuusero [Hz] 0,0 S
P523 Tehdasasetusten palautus 0 S
P535 Moottorin |t-valvonta 0 S
P537 Virtaraja 1 S
P538 Tulojannitteen valvonta 3 S
P540 Suunnanvaihdon esto 0 S
P541 Ulkoinen releohjaus 0 S
P542 Analogialahtdjen 1...2 ulkoinen ohjaus [V] 0,0 S
P543 (P) Vaylaoloarvo 1 1 S
P544  (P) Vaylaoloarvo 2 0 S
P545 (P) Vaylaoloarvo 3 0 S
P546 (P) Vaylaohjearvon 1 toiminto 1 S
P547  (P) Vaylaohjearvon 2 toiminto 0 S
P548 (P) Vayladohjearvon 3 toiminto 0 S
P549 Potentiometripaneelin toiminto 1 S
P551 Kayttolaiteprofiili 0 S
e e 1 s
PSS3 | aptividntominto 2 s
P558 (P) Esimagnetointiaika [ms] 1 S
P559 (P) Tasavirtajarrutuksen vaikutusaika [s] 0,50 S
P560 Syklinen kirjoitus 1 S
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Parametri
nro

Nimike

Hetkellinen tila tai naytolta ilmenevat arvot

INFORMAATIO (6.9), vain luku

P700 Vallitseva vikailmoitus

P701 Edellinen vikailmoitus

P707 Ohjelmiston versio (/-paivitysaste)

P708 Digitaalitulojen tilat (bin/hex)

P709 Analogiatulon 1 jannite [V]

P710 Analogialdhdon 1 jannite [V]

P711 Lahtéreleen tila

P712 Analogiatulon 2 jannite [V]

P716 Hetkellinen taajuus [Hz]

P717 Hetkellinen kayntinopeus [1/min]

P718 Hetkellinen taajuusohjearvo 1..3 [Hz]

P719 Hetkellinen virta [A]

P720 Hetkellinen momenttivirta [A]

P722 Hetkellinen jannite [V]

P728 Verkkojannite [V]

P736 Valipiirin jannite [V]

P739 Jaahdytyselementin lampdtila [°C]

P740 I/O-véylén.tulev'a prosessidata
[heksadesimaalilukuna]

P741 I/O—véylénlléhteyé prosessidata
[heksadesimaalilukuna]

P742 Tietokantaversio

P743 Taajuusmuuttajan tyyppi [kW]

P744 Laajennusaste

P745 Yksikoiden (optioiden) versio

P746 Yksikoiden (optioiden) tila

P747 ;’gg;:ggr?/uuttajan jannitealue

P999 Taajuusmuuttajan tyyppi

[heksadesimaalilukuna]
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8 Vikailmoitukset

8 Vikailmoitukset

Toimintahairict voivat saada taajuusmuuttajan laukeamaan pois paalta. Talla pyritdan valttdmaan laitteen vioittuminen.

Vikailmoituksen kuittaamiseen ("resetointiin”, nollaukseen) on olemassa seuraavia vaihtoehtoja:

1.

a b~ DN

Laitteen LEDit:

verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkent3;
asianmukaisesti ohjelmoidun digitaalitulon (P420 ... P424 = toiminto 12) avulla;

katkaisemalla taajuusmuuttajan aktivointisignaali (ellei mitaan digitaalituloa ole ohjelmoitu kuittausta varten);
vaylan kautta annettava kuittauksena; tai

parametrin P506 >Automaattinen vikailmoituksen kuittaus< avulla.

Vihred LED ilmaisee verkkojannitteen paalldolon ja toiminnan
vilkkuvan koodin nopeutumisena,
[8hdon lisdantyvan kuormitusasteen.

Punainen

aikana,

Toimitushetken tilassa (ilman mitdan teknologiamoduulia) nakyy
ulospain 2 LEDia (vihread/punainen, ks. kuva). Nama LEDit
iimaisevat laitteen hetkellisen tilan.

LED ilmaisee

(ks. luku 6.2).

8.1 ControlBox-ohjauspaneelin naytt6

esiintyvan
vilkkumalla vian numerokoodia vastaavan maaran valahdyksia

taajuusmuuttajan

vian/toimintahairion

ControlBox ilmaisee vian numerona, jota edeltaa "E”. Vallitseva vika on lisdksi saatavissa naytolle parametrin
P700 avulla. Viimeksi esiintyneet vikailmoitukset tallentuvat muistiin parametrin P701 avulla.

Kun vian syy on eliminoitu tai eliminoitunut, vilkkkuu ControlBox -ohjauspaneelin naytélla nakyva vikailmoitus
ja se voidaan kuitata Enter-painikkeella.

8.2 Mahdolliset vikailmoitukset taulukoituina

Naytto

(ControlBox)

Vikailmoitus
ParameterBoxin naytolla

Syy

Ryhma Tarkemmin nakyva teksti e Korjaustoimenpiteet
P700/ P701
EO001 1.0 Inverter overtemperature Paateasteesta saatava (staattinen) vikailmoitussignaali
Taajuusmuuttajan e Alenna ymparistdlampétilaa (<50 °C tai <40 °C,
ylikuumeneminen ks. myds luku 9 Tekniset tiedot)
E002 ) Overtemperature motor Moottorin lampdtila-anturi on lauennut
Moottorin ylikuumeneminen . . . ]
(PTC-anturilta saatava tieto) e Vahenna moottorin kuormitusta
Vain kun jokin digitaalitulo ¢ Nosta moottorin kdyntinopeutta
(toiminto 13) on ohjelmoitu . . o .
vastaavasti. o  Kayta ulkoista moottorin jadhdytyspuhallinta
2.1 Motor overtemperature 5 ]
L ) I“t -virtaraja lauennut
Moottorin ylikuumeneminen
(I2t-valvontaan perustuva tieto) e Vahenna moottorin kuormitusta
. N 2
Vain kun moottorin I't-valvonta »  Nosta moottorin kdyntinopeutta
(P535) on ohjelmoituna.
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Naytto

(ControlBox)

Vikailmoitus
ParameterBoxin naytolla

Syy

Ryhma Tarkemmin nakyva teksti e Korjaustoimenpiteet
P700/P701
E003 3.0 Inverter overcurrent I2t-raja on ylittynyt, esim. > 1,5 x |, 60 sekunnin ajan
Taajuusmuuttajan ylivirta (huomioi my6s P504)
e  Taajuusmuuttajan 1ahdon jatkuvan ylikuormituksen
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, valttéminen
3.1 Overcurrent chopper L2 .
Jarruhakkurin ylivirta Jarruhakkurin I“t-raja on ylittynyt
e Jarruvastuksen ylikuormittumisen valttaminen
E004 4.0 Overcurrent module Moduulista saatu vikailmoitussignaali (lyhytaikainen
Moduulin ylivirta . , . e e
e  Oiko- tai maasulku taajuusmuuttajan 1ahdéssa
e Ulkoisen lahtdkuristimen kayttdminen (moottorin
kaapeli on liian pitka)
E005 5.0 Overvoltage dc-link voltage Taajuusmuuttajan valipiirin jannite on liian korkea
Valipiirin ylijannite P, . . .
e Takaisinsyotettdvan energian ohjaaminen
jarruvastukseen
e Hidastusajan (P103) pidentdminen
¢ Mahdollisesti viiveen asettaminen
poiskytkentatoimintatilaan (P108) (ei nostinkaytoissa)
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, » __Pika-seis-gjan pidentaminen (P426)
5.1 Overvoltage mains Verkkojannite on liian korkea
Verkon ylijannite
Y «  Jannitteiden tarkistus 380 V —20 % ... 480 V +10 %
tai 200 ... 240V = 10%
E006 6.0 DC-Link voltage undervoltage
(Valipiirin alijannite Taajuusmuuttajan/verkon/valipiirin jannite liian alhainen
_(l_e}t.élis_v_'!(_a_) ...................... e Verkkojannitteen tarkistus 380 V —20 % ...
6.1 Mains undervoltage 480V +10 % tai 200 ... 240 V £ 10 %
Verkon alijannite
EO007 7.0 Mains phase failure Jokin verkon kolmesta vaiheesta on ollut tai on poikki.
Verkon vaihekatkos
e Verkon vaiheid. tarkistus 380 V —20 % ...
480 V +10 % tai 200 ... 240 V £ 10 %, mahdollisesti
lian alhainen?
e Verkon kaikkien kolmen vaiheen on oltava paalla
symmetrisina.
OFF HUOMAUTUS: Naytdlle tulee viesti OFF, kun verkon kolme vaihetta redusoituvat tasaisesti,

ts. kun kaytossa tapahtuu sdanndéllisesti verkkojannitekatkos.
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8 Vikailmoitukset

Nayttod L .
Vikailmoitus s
(ControlBox) o Yy
- —1 ParameterBoxin naytolla : . .
Ryhma Tarkemmin nakyva teksti o Korjaustoimenpiteet
P700/ P701
E00S8 8.0 EEPROM parameter loss Virhe EEPROM-datassa
Parametri(e)n menetys . . . . .
EEPROM-muistista o Muistissa olevan tietueen ja taajuusmuuttajan
(maksimiarvo ylittynyt) ohjelmistoversiot eivat tismaa keskenaan.
HUOMAUTUS: Virheelliset parametrit tulevat ladatuiksi
uudestaan (tehdasasetus).
e  EMC-hairiét (ks. myos E020)
8.1 Invalid inverter type
Vaara taajuusmuuttajatyyppi e  Alustamaton taajuusmuuttaja
8.3 EEPROM CIU not recognised L L
1/0-yksikén EEPROM-muistia I/O-liitdntayksikdsta puuttuu EEPROM-muisti.
ei tunnisteta o Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkents.
(I/O-yksikkdvarustus)
8.4 EEPROM not recognised Taajuusmuuttajasta puuttuu EEPROM-muisti
internally N - - N
EEPROM-muistia ei o Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkenta.
tunnisteta sisdisesti
8.5 No EEPROM recognised EEMPROM-muisti puuttuu jarjestelmasta
EEPROM-muistia ei N - s N
tunnisteta e Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkenta.
8.6 Back-up copy used Sisainen data kaytdssa
Kaytossa varmuuskopio e Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkenta.
8.7 Different back-up copy Sisaisen datan paalle kirjoitettu uutta dataa
Erilainen varmuuskopio o Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkenta.
8.8 Empty EEPROM memory Alustamaton EEPROM-muisti
Tyhja EEPROM-muisti o Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkenta
E009 --- ControlBox error SPI-vaylan toiminta hairiytynyt, ei yhteyttd ControlBox/

ControlBox-vika

SimpleBox-yksikkd6n.

e  ControlBox-yksikén kunnollisen paikoillaanolon
tarkistus.

o Verkkojannitteen katkaisu ja uusi paallekytkenta.
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Naytto

(ControlBox)

Vikailmoitus
ParameterBoxin naytolla

Syy

Ryhma Tarkemmin nakyva teksti e Korjaustoimenpiteet
P700/P701
EO010 10.0 Telegram time out Datasiirrossa virhe. Parametrin P513 tarkistus.
Sanoman puuttumisaika ) - .
¢ Ulkoisen vaylayhteyden tarkistus.
e Vaylaprotokollan ohjelman toiminnan tarkistus.
e Vaylan isantalaitteen tarkistus.
e  CAN/CANopen-vaylan 24 V -syéttdjannitteen tarkistus.
e Nodeguarding-virhe (sisdinen CANopen-virhe)
e  Bus Off -virhe (sisdinen CAN-vayla)
10.2 External bus module Sanoman siirrossa virhe.
telegram time-out . - .
Ulkoisen vaylaaseman o Ulkoisen vaylayhteyden tarkistus.
sanoman puuttumisaika e Vaylaprotokollan ohjelmallisen toiminnan tarkistus.
e Vaylan isantalaitteen tarkistus.
10.4 External bus module o Parametrin P746 tarkistus.
initialisation failure
Ulkoisen vayldaaseman o Vaylayksikkd ei ole kunnolla paikoillaan.
alustusvirhe o Vaylayksikdn tehonsy6ton tarkistus.
10.1 External Bus module system
10.3 fallur_e o
______________ Ulkoisen vaylaaseman
10.5 jarjestelmavika/-virhe Tarkemmat tiedot kulloisenkin vaylalisalaitteen kayttdohjeesta.
10.6
10.7
10.8 External module
communication failure . N . S
Ulkoisen yksikon Vikaa yhteydessa / ulkoisen yksikdn toimintahairio
tiedonsiirtovirhe
EO011 11.0 ADU customer unit error Asiakkaan liitantarajapinnan vertailujannite (10 V / 15 V)
Vikaa asiakkaan A/D- vaara. Vikailmoitus saadaan vain kun ohjaus tapahtuu
muuntimen liitanta- riviliitinten kautta (P509 = 0/1).
rajapinnassa . e . . .
e  Ohjausriviliitinten tarkistus oikosulkujen suhteen.
E012 12.0 Watchdog customer / Johonkin digitaalituloon on valittu aikavalvontatoiminto eika
customer error . - I, . . .
. o u kyseisessa tulossa ole esiintynyt impulssia parametrilla P460
Asiakkaan jarjestelman . . S .
) ; . >Watchdog time/pydrimisvahdin aika-asetus< annettua aikaa
aikavalvonta / vikaa asiakkaan | . .
e . i pidempana aikana.
jarjestelmassa
E013 13.0 varalla
132 Slip error switch-off e  Seurantavirheen valvonta on reagoinut, moottori ei
monitoring ole kyennyt seuraamaan ohjearvoa.
Poiskytkenn&n valvonnan
seurantavirhe e Momenttirajan (P112) asetusarvon korotus.
e  Moottorin arvojen tarkistus (moottorin kytkenta,
staattorin resistanssi)
E018 18.0 Safety circuit Taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna on turvapiiri -turva-

Turvapiiri

pulssilukitsin- lauennut.
- toiminto valmisteilla -
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8 Vikailmoitukset

Nayttod L .
Vikailmoitus s
(ControlBox) S yy
- —1 ParameterBoxin naytolla : . .
Ryhma Tarkemmin nakyva teksti o Korjaustoimenpiteet
P700/ P701
E019 19.0 Parameter identification error
________________ F,’?ff"}f,‘?‘?ﬁf',(?),"l ,ty,r,‘,n,',s,t,ufy'fhg, Liitetyn moottorin automaattinen tunnistus ei ole onnistunut.
19.1 Motor star/delta circuit is not e Moottorin liitannan tarkistus
correct
Moottorin kytkenta e Moottorin ennalta asetettujen arvojen (parametrit
(téahti/kolmio) on vaara P201...P209) tarkistus
E020 20.0 varalla
20.1 Watchdog
Aikavalvonta, pydrimisvahti
20.2 Stack Overflow
Pinomuistin ylivuoto
20.3 Stack Underflow
Pinomuistin alivuoto
20.4 Undefined Opcode
Ei-maaritelty kayttajakoodi
20.5 Protected Instruction
Suojattu kasky
20.6 Illegal Word Access
Kégiksipaasy datasanaan ei EMC-hairitista aiheutuva jarjestelmavika ohjelman
sallittu suorituksessa.
207 """"" IIIegaI InstructlonAccess ””” Noudata johdotusohjeita, ks. luku 2.5 .
Kasiksipaasy kaskyyn ei Kayta ulkoista lisd-verkkosuodatinta. (Ks. luku 9.5 EMC)
________________ sallittu | Maadoita taajuusmuuttaja huolella.
20.8 EEPROM Error
EPROM-virhe (-vika)
20.9 varalla
21.0 NMI Error (wird von Hardware
nicht verwendet)
NMiI-virhe (ei kdytdssa
laitetasolla)
211 PLL Error PLL-vika
21.2 ADU Overrun
A/D-muuntimen ylivuoto
213 PMI Access Error
PMiI-yhteysvirhe
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9 Tekniset tiedot

9.1 Yleiset tiedot
Toiminto Erittely
Lahtotaajuus 0,0 ...400,0 Hz
Hakkuritaajuus 3,0 ... 10,0 kHz, vakioasetus = 6 kHz
Tyypillinen ylikuormitettavuus 150 % 30 sekunnin ajan, huippuarvo 200 % 3 sekunnin ajan
Suojaukset Taajuusmuuttajan ylikuumeneminen Oiko- ja maasulku
Yli- ja alijannite Ylikuormitus, tyhjakaynti
Saato- ja ohjaustapa Anturiton virta-vektorisdato (ISD), lineaarinen U/f-ominaiskayra
Analogiachjearvon anto / Pl-tulo * 0...10V (Ra~ 28 kQ) tai 0/ 4...20 mA (Ra~ 250 Q)
Analogiaohjearvojen resoluutio * 10 bittia, riippuu mittausalueesta
Ohjearvon vakaus analogiaohjearvo <1 % digitaaliohjearvo < 0,02 %
Analogialahto * 0...10 V/ max. 5 mA, skaalattavbissa, digitaalitoiminnot mahdollisia
Moottorin lampétilan valvonta Moottorin |t-valvonta (UL/cUL-hyvaksynta),
PTC-/ bimetallikytkin (ei UL/cUL-hyvaksyntaa)
Ohjauslahdot 1 rele 24 V DC, kuormitus max. 500 mA
Liitantarajapinta * Vakio: Optiona:
RS 485 Profibus DP
CAN Bus
CANopen
DeviceNet
InterBus
AS-Interface
Taajuusmuuttajan hyotysuhde noin 95 %
Ymparistolampétila —-10°C ... +50 °C (ei tiivistyvaa kosteutta)
Varastointi- ja kuljetuslampétila —20 °C ... +60 °C / +70 °C (max. 85 % ilman tiivistyvaa kosteutta)
Pitkaaikaisvarastointi Taajuusmuuttaja tulee kytkea viimeistdan 1 vuoden kuluttua 60 minuutiksi
verkkojannitteeseen. Taté tahtia tulee jatkaa varastoinnin koko kestoajan.
Kotelointiluokka IP 55 / IP66 (optio), riippuu kaytettdvasta moottorista
Galvaaninen erotus Ohjausriviliittimet (digitaalitulot ja -lahdot)
Sijoituspaikan maksimikorkeus <1000 m: ei tehon redusointia
merenpinnasta 1000...4000 m: tehon redusointi 1 % / 100 m
(ylijannitekategoria 3 sailyy 2000 metriin saakka)
2000...4000 m: enaa ylijannitekategorian 2 vaatimukset tayttyvat,
verkkoliitantdan tarvitaan ulkoinen ylijannitesuoja
Vglr_kkOJannltt?.en pe"rz'akkalsten . 60 s (koskee kaikkien laitteiden normaaleja toimintajaksoja)
paallekytkentojen valinen odotusaika
Kayttéjannite 15V /5V ks. sivu 22
Hyvaksynnat CE, UL, cUL
*) optio, moduulin SK CU2-BSC tai -STD, tai vaylaliitantamoduulien SK TU2-... avulla
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Tehon redusointi korkeissa ymparistdélampétiloissa (moottoriin integroitu versio):

Jos moottoriin integroitua taajuusmuuttajaa kaytetdan korkeissa
ymparistélampdtiloissa, on yksittéistapauksissa huomioitava tehon
redusointitarve. Eri teholuokkien taajuusmuuttajien todelliset
kaytettavissa olevat prosentuaaliset tehot eri ymparistolampdotiloissa
on listattu alla. Listatut arvot ovat voimassa pulssitaajuudella 6 kHz
(tehdas- eli oletusasetus).

. Ymparistolampotila
400 V -laitteet
40 °C 45 °C 50 °C
0,55 kW 100 % 100 % 100 %
Taajuusmuuttajan 0,75 kW 100 % 100 % 100 %
nimellisteho 1,1 kKW 100 % 100 % 100 %
1,5 kW 100 % 96 % 92 %

Tehon redusointi korkeissa ymparistélampoétiloissa (seindasennussarjalla varustettu versio):

Kaytettdessd moottorin 1ahituntumaan erilleen asennettua taajuusmuuttajaa
korkeissa ymparistélampdtiloissa on yksittdistapauksissa huomioitava tehon
redusointitarve. Eri teholuokkien taajuusmuuttajien todelliset kaytettavissa olevat
prosentuaaliset tehot eri ymparistdlampdtiloissa on listattu alla. Listatut arvot ovat
voimassa pulssitaajuudella 6 kHz (tehdas- eli oletusasetus).

) Ympaéristolampaotila
400 V -laitteet
40 °C 45 °C 50 °C
0,55 kW 100 % 100 % 100 %
Taajuusmuuttajan 0,75 kW 100 % 100 % 100 %
nimellisteho 1,1 kKW 100 % 100 % 100 %
1,5 kW 82 % 79 % 75 %
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9.2 Sahkoiset arvot, 230V

Rakennekoko 1

Laitetyyppi: SK 300E ... -370-323-B(-C) -550-323-B(-C) -750-323-B(-C)

Tuotenumero ..-B 275120370 275120550 275120750

-B-C 275160370 275160550 275160750

Moottorin nimellisteho 230V 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW

(4-nap. standardimoottori) 240V | o5hv | 075hv | At

Verkon vaiheet® 1/3 AC

Verkkojannite' 200-40 V, £10 %, 47 ... 63 Hz

Lahtdjannite 3 AC 0 -verkkojannite

Nimellinen lahtdvirta (230 V) rms [A] 2,2 3,0 4,0

Tyypillinen tulovirta® (230 V) rms [A] 5,0/3,1 7,2/4,2 9,7/5,6

Suos. verkkovaroke? (230 V)  hidas [A] 16/10 16/10 16/10

Jaahdytystapa Vapaa konvektio

Paino n. [kg] 4,0

Rakennekoko 2

Laitetyyppi: SK 300E ... -111-323-B(-C) -150-323-B(-C) -221-323-B(-C)

Tuotenumero ..-B 275121100 275121500 275122200
..-B-C 275161100 275161500 275162200

Moottorin nimellisteho 230V 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW

(4-nap. standardimoottori) 24OV 11/2 hv _______________________ 2 hv _______________________ 3 hv ___________

Verkon vaiheet® 1/3 AC 3AC

Verkkojannite 3 AC 200-240V, £10 %, 47 ... 63 Hz

Lahtojannite 3 AC 0 -verkkojannite

Nimellinen lahtdvirta (230 V) rms [A] 55 7,0 9,5

Tyypillinen tulovirta? (230 V) rms [A] 13,1/7,7 9,8 13,3

Suos. verkkovaroke® (230 V) hidas [A] 20/16 16 20

Jadhdytystapa Vapaa konvektio

Paino n. [ka] 8,4

! yksivaiheinen/kolmivaiheinen
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9.3 Sahkoiset arvot, 400 V

Rakennekoko 1
Laitetyyppi: SK 300E ...| -550-340-B(-C) -750-340-B(-C) -111-340-B(-C) -151-340-B(-C)
Tuotenumero ..-B 275120555 275120755 275121105 275121505
-B-C 275160555 275160755 275161105 275161505
Moott. nimellisteho 400 V 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kKW 1,5 kW
(4-nap. standardimoottor) 480V |  075hv | 1Th | - A 2hv
Verkon vaiheet 3AC
Verkkojannite 3 AC 380480V, —20 %/+10 %, 47 ... 63 Hz
Lahtdjannite 3 AC 0 -verkkojannite
Nimellinen lahtdvirta (400 V) rms [A] 1,6 2,2 3,0 3,7
Suositeltava jarruvastus optio 120 Q S3-50 %, 2 min.
Jarruvastuksen minimiarvo 90 Q S3-50 %, 2 min.
Tyypillinen tulovirta (400 V) rms [A] 2,5 3,1 4,2 5,2
Suos. verkkovaroke (400 V) hidas [A] 10 10 10 10
Jaahdytystapa Vapaa konvektio
Paino n. [kq] 4,0
Rakennekoko 2
Laitetyyppi: SK 300E ... -221-340-B(-C) -301-340-B(-C) -401-340-B(-C)
Tuotenurmero ..-B 275122205 275123005 275124005
-B-C 275162205 275163005 275164005
Moott. nimellisteho 400 V 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
(4-nap. standardimoottori) 480 V _______________ 3 hv _______________________ 4_1_;1;/ ________________________ 5 hv ___________
Verkon vaiheet 3AC
Verkkojannite 3 AC 380 -480V, -20 %/+10 %, 47 ... 63 Hz
Lahtojannite 3 AC 0 -verkkojannite
Nimell. I1&htovirta (400 V') rms [A] 55 7,0 9,2
Suositeltava jarruvastus optio 120 Q S3-50%, 2 min. 82 Q0 S3-50%, 2 min.
Jarruvastuksen minimiarvo 90 Q S3-50%, 2 min. 80 Q S3-50%, 2 min.
Tyypill. tulovirta (400 V') rms [A] 7,7 9,8 12,9
Suos. verkkovaroke (400 V) hidas [A] 16 16 16
Jaahdytystapa Vapaa konvektio
Paino noin [kg] 8,4
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9.4 Séahkoiset arvot, UL/cUL-hyvaksynt&a varten

Tassa kappaleessa annettuja arvoja on noudatettava, jotta UL/cUL-hyvéksynnan vaatimukset tayttyvat.

Rakennekoko 1 — verkko 230 V

Laitetyyppi: SK 300E... -370-323-B(-C) -550-323-B(-C) -750-323-B(-C)
Moott. nimellisteho 230V 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW
(4-napainen standardimoottori) 24OV ___________ 1/2 hv _____________________ % hv _____________________ 1hv ___________
FLA (lahto) 3AC [A] 2,2 3,2 4,2

Suos. verkkovaroke  J-luokan sulake LPJ 10A LPJ 10A LPJ 10A

Rakennekoko 2 — verkko 230 V

Laitetyyppi: SK 300E... -111-323-B(-C) -151-323-B(-C) -221-323-B(-C)
Moott. nimellisteho 230V 1,1 kKW 1,5 kW 2,2 kW
(4-napainen standardimoottori) 24OV 11/2hv ____________________ 2hv ______________________ éT\{/ ___________
FLA (lahto) 3AC [A] 6 6,8 9,6

Suos. verkkovaroke J-luokan sulake LPJ 15A LPJ 15A LPJ 20A

Rakennekoko 1 — verkko 400 V

Laitetyyppi: SK 300E...| -550-340-B(-C) | -750-340-B(-C) | -111-340-B(-C) | -151-340-B(-C)
Moott. nimellisteho 400 V 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kKW 1,5 kW
(4-napainen standardimoottori)  460..480 V| “»h | 1w | %h | 2hv
FLA (lahto) 3AC [A] 1,6 21 3,0 3,4

Suos. verkkovaroke J-luokan sulake LPJ 10A LPJ 10A LPJ 10A LPJ 10A

Rakennekoko 2 — verkko 400 V

Laitetyyppi: SK 300E... -221-340-B(-C) -301-340-B(-C) -401-340-B(-C)
Moott. nimellisteho 400 V 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
(4-napainen standardimoottori) 460480V ___________ 3 hv _____________________ 4hv ______________________ 5hv ___________
FLA (l1ahto) 3AC [A] 4,8 6,2 7,6

Suos. verkkovaroke J-luokan sulake LPJ 15A LPJ 15A LPJ 15A
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9.5 Sahkdmagneettinen yhteensopivuus (EMC)

Kaikkien sahkolaitteiden, joissa on suljettuja, omia toimintoja ja joita tuodaan markkinoille peruskayttajille ("loppukayttajille”)
tarkoitettuina erillislaitteina, on taytettdva tammikuusta 1996 alkaen EU-direktiiivin ETY/89/336 vaatimukset. Valmistajan
kannalta on olemassa kolme eri keinoa osoittaa laitteen tayttavan taman direktiivin vaatimukset:

1. EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

Tassd on kyse valmistajan antamasta vakuutuksesta, ettd laitteen sahkoistd ymparistéa koskevat eurooppalaiset
standardit tayttyvat. Valmistajan vakuutuksessa saa viitata vain sellaisiin standardeihin, jotka on julkaistu Euroopan
Yhteison virallisessa lehdessa.

2. Tekninen dokumentointi

Voidaan laatia tekninen dokumentointi, jossa kuvataan laitteen EMC-kayttaytyminen. Tama toimenpide on
hyvaksytettdvd asianomaisen eurooppalaisen viranomaisen nimeamassa “ilmoitetussa laitoksessa”. Taten on
mahdollista kayttaa vield valmisteilla olevia standardeja.

3. EU-tyyppikoestussertifikaatti (Tama menetelma koskee vain radiolahetinlaitteita.)

SK 300E-taajuusmuuttajissa on "omia” toimintoja vain silloin, kun ne on liitetty muihin laitteisiin (esim. moottoriin).
Perusyksikot eivat voi taten kantaa CE-merkkid, joka vahvistaisi yhdenmukaisuuden EMC-direktiivin vaatimusten
kanssa. Seuraavassa annetaan tastd syystd yksityiskohtaisempia tietoja tuotteiden EMC-kayttaytymisesta. Tassa
yhteydessa edellytetdan, ettd laitteet on asennettu tassd dokumentoinnissa mainittuja ohjeita ja huomautuksia
noudattaen.

Luokka A, ryhma 2: Yleinen, teollisuusymparistédn

Tayttaa kayttolaitteiden kayttda toissijaisissa (teollisuus-) ymparistdissa koskevan EMC-standardin EN 61800-3
vaatimukset ja yleisten standardien puutteessa esiintyvat vaatimukset.

Luokka A, ryhma 1: Hairiosuojattu, teollisuusympaéristodn

Tassa kayttdluokassa valmistaja voi itse antaa todistuksen siitd, etta laitteet tayttavat EMC-kayttaytymisensa osalta
teollisuusymparistdissad kaytettavia kayttolaitteita koskevat EMC-direktiivin vaatimukset. Hairiéséateilyn ja hairio-
kestoisuuden raja-arvot vastaavat teollisuusymparistdja koskevien perusstandardien EN 61000-6-2 ja EN 61000-6-4
kyseisia raja-arvoja.

Luokka B, ryhmé& 1: Hairiosuojattu, asuinalueille sekda ammatti- ja pienteollisuusymparist66n

Tassa kayttdluokassa valmistaja voi itse antaa todistuksen siita, etta laitteet tayttadvat EMC-kayttaytymisensa osalta
asuin-, elinkeino- ja pienteollisuusymparistdissd kaytettavia kayttolaitteita koskevat EMC-direktiivin vaatimukset.
Hairiésateilyn ja hairidkestoisuuden raja-arvot vastaavat teollisuusymparistdja koskevien perusstandardien EN 61000-6-2
ja EN 61000-6-4 kyseisia raja-arvoja.

Huom!

NORDAC SK 300E -taajuusmuuttajat on tarkoitettu ainoastaan ammattikayttéon. Standardin EN 61000-3-2
A yliaaltohdiridsateilyad koskevat vaatimukset eivat siksi koske niita.
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9.6 EMC-raja-arvoluokat

Ota huomioon, ettd naihin raja-arvoluokkiin paastaan vain kaytettdessa vakioasetusten mukaista hakkuri-
taajuutta (6 kHz) ja enintaan sallitun pituista, suojattua moottorikaapelia.

Taman ohella on olennaisen tarkeaa, ettd kaapelointi tehddan EMC-kelpoisella tavalla. Moottorikaapelin hairié-
suojajohdin tulee kytked molemmista paistaan (taajuusmuuttajan hairidsuoja-maadoituskulmakappaleeseen ja
moottorin metalliseen liitdntdkoteloon).

L aitet i Moottoriin integroitu rakenne Asennus moott. [ahituntumaan
yypp (asenn. suoraan moottorin paalle) (seindasennussarjaa kayttaen)
SK 300E-550-340-B (-C)
- Luokka B (1) Luokka A (1)
SKSQOE-401-340-B(C) |
SK 300E-370-323-B (-C)
- Luokka B (1) Luokka A (1)
SK 300E-221-323-B (-C)
Suojatun moottorikaapelin . 15 m
maksimipituus
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10 Moottorin arvot

10 Moottorin arvot

10.1 Moottorin arvot, kulmapistetaajuus 50 Hz

(=nopeudensaatdalue 1:5)
a) 230V -taajuusmuuttaja

Taajuudella 50 Hz kaytettavia moottoreita voidaan kayttaa kulmapisteeseen 50 Hz / 230 V saakka nimellis-
momentillaan. Kayttd yli 50 Hz:n taajuuksilla on mahdollista; moottorista saatava momentti kuitenkin
redusoituu (pienenee) epalineaarisesti (ks. allaoleva kaavio). Kulmapistetaajuuden ylapuolella moottori joutuu
kentanheikennysalueelle, koska jannitetta ei voida nostaa arvoa 230 V suuremmaksi nostettaessa taajuutta yli
50 Hz:n. Verkkojannite rajoittaa kaytettavissa olevan jannitteen 230 volttiin.

Seuraavat arvot perustuvat moottorin tehoon 2,2 kW; moottorissa on 230/400 voltin kdamitys.

Taajuusmuuttajan tyyppi Taajuusmuuttajan parametrointiarvot
NN PN - RSt
Fn [HZ] [min'1] IN[A] | Un [V] [KW] cos ¢ | Kytkenta Q]
SK...71L/4 TI0/1 D -SK 300E-370-323-B |50 1360 1,9 [230 0,37 0,77 kolmio 23,80
SK...80S/4 TI0/1 D -SK 300E-550-323-B |50 1375 2,63 | 230 0,55 0,73 kolmio 15,10
SK...80L/4 TI0/1 D -SK 300E-750-323-B |50 1375 3,63 | 230 0,75 0,74 kolmio 10,20
SK...90S/4 TI0/1 D -SK 300E-111-323-B | 50 1385 4,81 230 1,1 0,78 kolmio 6,28
SK...90L/4 TI0/1 D -SK 300E-151-323-B | 50 1385 6,3 [230 1,5 0,80 kolmio 4,37
SK...100L/4 TI 0/1 D -SK 300E-221-323-B |50 1440 9,03 | 230 2,2 0,74 kolmio 2,43
) ) ) Lahdo6n arvot ominaiskayran kulmapisteessa
Taajuusmuuttajan tyyppi —
Pg [kW] ng [minP™ '] Mg [Nm]

SK...71L/4 TI10/1 D -SK 300E-370-323-B 0,37 1360 2,6
SK...80S/4 TI0/1 D -SK 300E-550-323-B 0,55 1375 3,82
SK...80L/4 TI0/1 D -SK 300E-750-323-B 0,75 1375 5,21
SK...90S/4 TI0/1 D -SK 300E-111-323-B 1,1 1385 7,58
SK...90L/4 TI0/1 D -SK 300E-151-323-B 1,5 1385 10,34
SK...100L/4 TI 0/1 D -SK 300E-221-323-B 2,2 1440 14,59

— M/My 50 Hz -ominaiskayré (4-napainen moottori)

=== P/Py

1,2

1
0,8 +
~
~
0,6 | NS
04 1
\\
0,2
04 — : _
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 E’Se\]Juus
z
0 1445 2890 K.nopeus
[1/min]
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b) 400V -taajuusmuuttaja
Taajuudella 50 Hz kaytettavia moottoreita voidaan kayttdad kulmapisteeseen 50 Hz / 400 V saakka nimellis-
momentillaan. Kaytto yli 50 Hz:n taajuuksilla on mahdollista; moottorista saatava momentti kuitenkin redusoituu
(pienenee) epélineaarisesti (ks. allaoleva kaavio). Kulmapistetaajuuden ylapuolella moottori joutuu kentan-
heikennysalueelle, koska jannitettd ei voida nostaa arvoa 400 V suuremmaksi nostettaessa taajuutta yli
50 Hz:n. Verkkojannite rajoittaa kaytettavissa olevan jannitteen 400 volttiin.

Seuraavat arvot perustuvat moottorin tehoon 2,2 kW; moottorissa on 230/400 voltin kdamitys. Tehon ollessa
3 kW tai tata suurempi kaytetadan 400/690 voltin kaamitysta.

Taajuusmuuttajan parametrointiarvot

Taajuusmuuttajan tyyppi . Pn . | Ret
Fn [HZ] | nn [min™] | In [A] Un [V] (kW] cos ¢ | Kytkenta [©]
SK...80S/4 TI0/1S -SK 300E-550-340-B |50 1375 1,52 400 0,55 0,73 tahti 15,10
SK...80L/4 TI10/1 S -SK 300E-750-340-B |50 1375 2,10 400 0,75 0,74 tanti 10,20
SK...90S/4 TI10/1S -SK 300E-111-340-B | 50 1385 2,78 400 1,1 0,78 tahti 6,28
SK...90L/4 TI0/1 S -SK 300E-151-340-B |50 1385 3,64 400 1,5 0,80 tahti 4,37
SK...100L/4 TI0/1 S -SK 300E-221-340-B |50 1440 5,22 400 2,2 0,74 tahti 2,43
SK...100L/40 TI 0/1 D -SK 300E-301-340-B |50 1410 6,90 400 3 0,80 kolmio 5,45
SK...112M/4 TI 0/1 D -SK 300E-401-340-B |50 1445 8,30 400 4 0,80 kolmio 3,44
) ) ) Lahddn arvot ominaiskdyran kulmapisteesséa
Taajuusmuuttajan tyyppi —
Pg [kW] ng [MinP™ "] Mg [Nm]

SK...80S/4 TI0/1 S -SK 300E-550-340-B 0,55 1375 3,82
SK...80L/4 TI0/1 S -SK 300E-750-340-B 0,75 1375 5,21
SK...90S/4 TI0/1 S -SK 300E-111-340-B 11 1385 7,58
SK...90L/4 TI0/1 S -SK 300E-151-340-B 1,5 1385 10,34
SK...100L/4 TI 0/1 S -SK 300E-221-340-B 2,2 1440 14,59
SK...100L/40 TI 0/1 D -SK 300E-301-340-B 3 1410 20,32
SK...112M/4 TI 0/1 D -SK 300E-401-340-B 4 1445 26,44

—— M/My 50 Hz -ominaiskayra (4-napainen moottori)

-~ = P/Py

1,2

1

0,8 +

06 | ~

04+

B
0,2 1+
0 —t —t —
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Taajuus
[Hz]
K.nopeus
0 1445 2890 [1/min]
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10 Moottorin arvot

10.2 Moottorin arvot, kulmapistetaajuus 87 Hz (vain 400 V -laitteet)
87 hertsin karakteristiikalla saadaan laajempi nopeudensdatbalue vakiona pysyvallda moottorin
nimellismomentilla. Seuraavien ehtojen tulee toteutua::
e Moottorissa kolmiokytkentd, kdamitys 230/400 V
e Taajuusmuuttajan kayttdjannite 3~400 V

e Taajuusmuuttajan lahtévirran on oltava suurempi kuin kaytettdvan moottorin virran kolmiokytkennassa
(vastaava arvo - taajuusmuuttajan Ihtéteho >= V3 x moottorin teho)

Kaytettavalla moottorilla on tassd kokoonpanossa nimellinen kulmapiste 230 V / 50 Hz ja laajennettu
kulmapiste 400 V / 87 Hz. Kayttdlaitteesta saadaan talléin lisd4 antotehoa kertoimen V3 verran. Moottorin
nimellismomentti pysyy vakiona aina taajuuteen 87 Hz saakka. 230 voltin kdamin kaytté 400 voltin jannitteella
ei ole lainkaan kriittista, koska kaamitys on suunniteltu yli 1000 voltin koestusjannitteille.

HUOM! Seuraavat arvot perustuvat standardimoottoriin, jossa on 230/400 voltin kaamitys.

Taajuusmuuttajan parametrointiarvot
Taajuusmuuttajan t i
) jan yypp Fn [Hz] | ny [min™] N Uy V] | Pn[kW] | cos ¢ | Kytkenta Rst
(Al Q]
SK...71S/4  T10/1 D -SK 300E-550-340-B |50 1380 1,32 | 230 0,25 0,77 kolmio 36,50
SK...71L/4  T10/1 D -SK 300E-750-340-B |50 1360 1,91 | 230 0,37 0,75 kolmio 23,77
SK...80S/4 Tl 0/1 D -SK 300E-111-340-B |50 1375 2,63 | 230 0,55 0,73 kolmio 15,10
SK...80L/4 TI0/1 D -SK 300E-151-340-B |50 1375 3,64 | 230 0,75 0,74 kolmio 10,20
SK...90S/4 TI0/1 D -SK 300E-221-340-B |50 1385 4,81 | 230 1,1 0,78 kolmio 6,28
SK...90L/4 TI10/1 D -SK 300E-301-340-B |50 1385 6,30 |230 1,5 0,80 kolmio 4,67
SK...100L/4 TI10/1 D -SK 300E-401-340-B |50 1440 9,03 | 230 2,2 0,74 kolmio 2,43
) ) ) Lahdon arvot ominaiskayran kulmapisteessa
Taajuusmuuttajan tyyppi 7
Pgs [kW] ng [min"'] Mg [Nm]
SK...71S/4  T10/1 D -SK 300E-550-340-B 0,43 2475 1,65
SK...71L/4  T10/1 D -SK 300E-750-340-B 0,64 2455 2,49
SK...80S/4 TI0/1 D -SK 300E-111-340-B 0,95 2470 3,67
SK...80L/4 TI0/1 D -SK 300E-151-340-B 1,3 2470 5,01
SK...90S/4 TI 0/1 D -SK 300E-221-340-B 1,9 2480 7,32
SK...90L/4 TI10/1 D -SK 300E-301-340-B 2,6 2480 10,01
SK...100L/4 TI10/1 D -SK 300E-401-340-B 3,8 2535 14,32
—_— M/My 87 Hz -ominaiskayra (4-napainen moottori)
-~ = P/Py
1,2
1 — ===
”
-~ ”
08 1 PRs \
” - -
0,6 + .- -
04 + e
-~ ”
02+ 4
”~ - i
0 =~ — e L Taai
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 [:guus
K.nopeus
0 1445 2890 [1/min]
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10.3 Moottorin arvot, kulmapistetaajuus 100 Hz (vain 400 V -laitteet)

(=nopeudensaatdalue 1:10)

Valittavissa on myo6s toimintapiste 100 Hz / 400 V. Silld saadaan vielakin laajempi nopeudensaatbalue,
saatdosuhde jopa 1:20. Tarvitaan erikoismoottori (ks. alempana), joka poikkeaa tavallisista 50 Hz:lle
suunnitelluista moottoreista. Moottori kehittda tassa tapauksessa vakiomomentin koko saatéalueellaan, mutta
tuo vakio-
momentti on pienempi kuin 50 Hz:lle suunniteltujen moottoreiden vastaava.

Etuna on laajemman nopeudensaatdalueen ohella moottorin parempi terminen kayttaytyminen. Pienilld no-
peuksilla ei valttamatta tarvita erillistd jadhdytyspuhallinta.

HUOM! Seuraavat arvot koskevat 100 Hz:n vakiomoottoreita, joissa on 230/400 voltin kaamitys.

Taajuusmuuttajan parametrointiarvot

Taajuusmuuttajan tyyppi

Fx [Hz] Fn':in.1] IN[A] |UNIV] | PnIKW]|cos ¢ |Kytkentd | Rst[€]

SK...71L/4  T10/1 D -SK 300E-550-340-B | 100 2900 1,5 400 0,55 0,72 |kolmio |27,30

SK...80S/4 TI10/1 D -SK 300E-750-340-B | 100 2900 2,0 400 0,75 0,71 kolmio 15,10

SK...80L/4  TI0/1 D -SK 300E-111-340-B | 100 2910 29 400 1,1 0,72 | kolmio 10,20

SK...90S/4  TI0/1 D -SK 300E-151-340-B | 100 2025 3,6 400 1,5 0,74 | kolmio |6,40

SK...90L/4  TI0/1 D -SK 300E-221-340-B | 100 2920 4,9 400 2,2 0,79 |kolmio |4,67

SK...100L/4 TI0/1 D -SK 300E-301-340-B | 100 2940 6,7 400 3 0,77 | kolmio |2,43

SK...100L/40 TI 0/1 D -SK 300E-401-340-B | 100 2940 8,5 400 4 0,79 | kolmio 1,77

L&hddn arvot ominaiskédyran kulmapisteesséa

Taajuusmuuttajan t i
) jan yypp Pg [kW] ng [min”"] Mg [Nm]

SK...71L/4 T1 0/1 D -SK 300E-550-340-B 0,55 2900 1,81
SK...80S/4 TI 0/1 D -SK 300E-750-340-B 0,75 2900 2,47
SK...80L/4 T10/1 D -SK 300E-111-340-B 1,1 2910 3,61
SK...90S/4 T1 0/1 D -SK 300E-151-340-B 1,5 2925 4,90
SK...90L/4 T10/1 D -SK 300E-221-340-B 2,2 2920 7,20
SK...100L/4 TI 0/1 D -SK 300E-301-340-B 3 2940 9,75
SK...100L/40 TI 0/1 D -SK 300E-401-340-B 4 2940 12,99

—_— M/My 100 Hz -ominaiskayra (4-napainen moottori)

—= == P/Py

1,2

1 —
- -
08 | 1--7
. -
0,6 1 1-1
- - -
04+ _--
- - -
0,2 + -
- -
0 4= ’ —t—t—t—t—t—+—+ —t—t—+ .
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 E:g““s
K.nopeus
0 1445 2890 [1/min]
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11 Mitat

11 Mitat
11.1 230V -laitteet
Moottorin tyyppi Moottor[iknv\?]ntoteho Ralrerc:le- g gl m (o] p (pelkssltggjuus-
muuttaja)
71L/4,72 0,37 /0,55 138 194 214 | 214 156
80 S/4 /2 0,55/0,75 RK1 156 189 214 | 236 156 4,0
90 S/6 0,75 176 194 214 | 276 156
80 L/2 1,1 156 211 283 | 236 196
80 L/40 1,1 156 211 283 | 236 196
90 S/2, /4 1,5/1,1 176 216 283 | 276 196
90 L/4, /6 1,5/1,1 RK2 176 216 283 | 276 196 8.4
100 L/6 1,5 194 234 283 | 306 196
100L/4 2,2 194 234 283 | 306 196
kaikki mitat millimetreind [mm] noin [kg]
11.2 400V -laitteet
Moottorin tyyppi Moottor[il?v\?]ntoteho Ralfoel?ge- g gl m 0 p (pelklljgltr;;juus-
muuttaja)
80 S/4 0,55 156 189 214 | 236 156
80 L/2, /4 1,1/0,75 156 189 214 | 236 156
80 L/40 1,1 RK1 156 189 214 | 236 156 40
90 S/2, /4, I6 1,5/1,1/0,75 176 194 214 | 276 156
90 L/4, /6 1,5/1,1 176 194 214 | 276 156
100 L/6 1,5 194 212 214 | 306 156
100L/4 2,2 194 234 283 | 306 196
100L/40 3,0 RK2 194 234 283 | 306 196 8,4
112M/4 4,0 218 244 283 | 326 196
kaikki mitat millimetreina [mm] n. [kgl

Il

o

g

(&)

n
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12 Lisatietoja

12.1 Ohjearvon kéasittely SK 300E -taajuusmuuttajassa

Paaohjearvon
lahteet
— : — P&é-taajuusohjearvo
Digitaalitulon toiminto:
Pydrimissuunta ©
Kiinteat taajuudet 1-5 © _——
Ryomintataajuus P113
(my6s ohj.paneelilla) Skaalaus
. Skaal
Analogiatulo 1 o—, 408_?;:04 PCSS
Analogiatulo 2 Siaataus ||/
210918t £ ©—15 105-p409™] P104
Ohjauspaneeli / P549
pot.metripaneeli Liitanta
Vaylaohjearvot © P546-P548
1,2,3

P509£ ] M?f
O O ()» (G
1

Sivuohjearvon
toiminto

8 PID-

sdadin
© _(P‘ P413-
far| LPA416

Sivuohjearvon
lahteet

Sivuohjearvojen normiointi
Taajuuksien yhteen-
vahennyslasku

. o Skaalaus |y PéOO
Analogiatulo 1 P400-P404 " | skaalaus |
Skaalaus
i P405
Analogiatulo 2 O—5 105 pagor™| P411 >
Potentiometri- P549 - P54
paneeli >/ >
Vaylaohjearvo 2 ©—*vayian valina® P410 P35S
Vayliohjearvo 3 o—s{ 210 P348| siwon

jearvon

Taajuusoloarvo

Maksimitaajuus

Momenttiraja

Virtaraja

toiminto
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12 LisatietojaFehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.

Ohjearvojen muodostus

$ig”
Vo 4
Rajoitus
H taa- Min/Max- Taajuus- ' o
?Esz:ta rajoitus framppi Virranrajoitus
" P1105 i P112 TAA-
N > t »O JUUSOH-
f P102,P103 JEARVO
P516- P104 P106,P107 P537
P519 P505 P108,P114
A ’ A 7y
fmax mrnax II'THX
BU 0300 FI
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12.2 SK 300E -taajuusmuuttajan PID-s&adin

Paéohjearvon
lahteet
myos
yhdistelming,
ks. ohjearvojen kasitt

Kiint. taajuudet 1-5 ©

Rydmintataajuus o

Maksimitaajuus, P105

Analogiatulo 1 0——| PZ";S_';‘;M—
w\ Ohjearvoramppi,
Analogiatulo 2 o 430“21'5289__0 P416
Ohjauspaneeli/ o o >
pot.-metripaneeli
| >
Vaylaohjearvot o o
1,23 Minimitaajuus, P104
Sivuohjearvon ) _
lahteet Sivuohjearvon
maksimitaajuus, P410
Analogiatulo 1 ©—— Pikgg_';lfo 4T 1°
. Skaalaus
Analogiatulo 2 PA05-P 409——0\
Potentiometripaneelio o)
Vaylaohjearvo 2 © / ) \
Vaylaohjearvo 3 ©
Sivuohjearvon
minimitaajuus, P411
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Maksimitaajuus, P105 (valvottu, rajoitettu)
Maksimitaajuus, P105 (rajoittamaton)

A\

PID - saadin

P413 (P-komponentti)
P414 ( I-komponentti)
P415 (D-komponentti)

i

Taajuusramppi
P102, P103

Minimitaajuus, P104 (valvottu, rajoitettu)
- Maksimitaajuus, P105 (rajoittamaton)

BU 0300 FI
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12.3 Prosessisaadin

Prosessisaadin on Pl-saadin, jonka lahtosuuretta voidaan rajoittaa. Lahtdésuure on myds prosentuaalisesti
skaalattu vertailuohjearvon mukaan. Tallaista saadintd kaytettdessa voidaan saatimen peraan kytkettya
kayttolaitetta ohjata Pl-saatimen avulla sdadettavan vertailuohjearvon avulla.

Paaohjearvo

a) Analogiatulo
(P400=4)

b) Digitaalitulon
analogiatoiminto
(=28)

Ohjearvo

pi P416

a) Digitaalitulon
analogiatoiminto
(=41)

b) Analogiatulo
(P400=15)

¢) P412(0.0-10.0V)

Oloarvo

a) Digitaalitulon
analogiatoiminto
(=40)

b) Analogiatulo
(P400=14)

P- kerroin P413
|- kerroin P414
Pl- saadin

Rajoitus P415

Prosessisdatimen sovellusesimerkki

Heiluritelasaatodinen kaytto

— =

Siséinen arvo laskennan
tarpeisi

Heiluritela = Pendelwalze (saks.), PW ("tanssija”)

x1%2
Y 100%

Digitaalitulon
analogiatoiminto (=42)

Kiihdytysaika P102
Ohjearvoramppi

0-100%

Kuva: Prosessisaatimen toimintakaavio

Prosessinohjaustietokone

—I =

| Ohj.arvo pros.tietokoneelta li AIN1

|Aktivointi my6tapaivaan

|PW:n paikkaoloarvo

li

PW:n paikkaohjearvo
parametrin P412 avulla

/ v \
Keskiasento

7 <3 | 5V, paikka-
PW:n paikka/ ohjearvo
oloarvo pot.-
metrill,

0-10V 10V
Taajuusmuuttaja f ?
DIN 1 Ohjearvo i
pros.-tk:lta

Saatimen raja, P415
[% ohjearvosta]

Saatimen raja, P415

T

t
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Prosessisdatimen parametriasetukset

(Esimerkki: taajuusohjearvo 50 Hz, saatorajat +25 %)

taaj.ohjearvo[Hz|x P415[%]j
100%

P105 (maksimitaajuus) [Hz] ~ : 2taaj.ohjearvo[Hz]+(

50Hz x 25%
Esimerkki: > 50Hz + ———— " =62,5 Hz
100%
P400 (analogiatulon toiminto) :”4” (taajuuksien yhteenlasku)
P411 (taajuusohjearvo [HZ] : taajuusohjearvo analogiatulossa 1 vaikuttavalla 10 V -viestilla

Esimerkki: 50 Hz

P412 (prosessisaatimen ohjearvo): prosessisdatimen keskiasetus / tehdasasetus 5 V (sovitettavissa
tarvittaessa)

P413 (sdadon P-komponentti) [%]: tehdasasetus 10 % (sovitettavissa tarvittaessa)
P414 (sdadon I-komponentti) [% / ms]: suositus 0,1 %S

P415 (rajoitus +/-) [%] : sdatimen rajoitus (ks. ylla)

Huom! Prosessisaadin-toiminnossa kaytetdan parametria P415
saatimen rajoittamiseen Pl-saadon jalkeen. Talla parametrilla on
siis kaksinkertainen toiminto.

Esimerkki: 25 % ohjearvosta

P416 (saadinta edeltava ramppi [s]: tehdasasetus 2 s (tarvittaessa viritys saatokayttaytymisen mukaan)
P420 (digitaalitulon 1 toiminto) :”1" aktivointi my6tapaivaan

P421 (digitaalitulon 2 toiminto) :”40” PID-prosessisdatimen oloarvo
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12.4 Kunnossapito ja huolto

12.4 Kunnossapito ja huolto

NORDAC trio SK 300E -taajuusmuuttajat eivat kaipaa huoltoa asianmukaisesti kaytettyina. Noudata myds
"Yleisissa tiedoissa” (luku 9.1) annettuja arvoja.

Mikali taajuusmuuttajaa kaytetdan polyisessda ymparistdossa, on sen jaahdytyspinnat puhdistettava
saanndllisesti paineilmalla. Hukkalammon moitteettoman poistumisen vuoksi on aina varmistettava, ettei
taajuusmuuttajan milladn pinnoilla ole merkittdvampia epapuhtauksia eivatkd ne ole minkaan esineiden
peitossa.

Teknisen tukemme puoleen kaannyttaessa tulee mainita laitteen tarkka tyyppi (tyyppikilvesta/naytélta) ja mah-
dollinen lisavarustus (optiot) seka kaytdssa olevan ohjelmiston versio (P707) ja sarjanumero (tyyppikilvesta).

Korjaukset

Laite tulee korjausta vaativissa tapauksissa lahettaa seuraavaan osoitteeseen:

NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7
33840 TAMPERE
Puhelin (03) 254 1800
Faksi (03) 254 1820

Mahdolliset korjausta koskevat tiedustelut pyydamme osoittamaan valmistajalle seuraavasti:

NORD Gear Oy tai NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7 Ristiniementie 121A
33840 TAMPERE 48310 KOTKA
Puhelin (03) 254 1800 Puhelin (05) 227 6480
Faksi (03) 254 1820 Faksi (05) 227 6481

Lahetettdessa taajuusmuuttaja korjattavaksi emme voi ottaa vastuuta mahdollisista laitteeseen liitetyista osista
(verkkokaapeli, potentiometri, ulkoinen nayttélaite tms.)! Pyydamme irrottamaan taajuusmuuttajasta kaikki
osat, jotka eivat ole olleet siina kiinni alun perin.

Tiedot internetissa

Dokumentointi I16ytyy saksan-, englannin-, ranskan- jne. kielisend myos internet-sivuiltamme:
www.nord.com

Tama kasikirja on pyynndsta saatavissa myods paikalliselta Nord-edustajalta.
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14 Edustajat / omat toimipisteet

NORD -toimipisteet ympéari maailmaa:

Brazil / Brasilia
NORD Motoredutores do Brasil Ltda.

Rua Dr. Moacyr Antonio de Morais, 700
Parque Santo Agostinho

Guarulhos — Séo Paulo

CEP 07140-285

Puh. +55-11-6402 8855
Faksi +55-11-6402 8830

info@nord-br.com

Canada/ Kanada
NORD Gear Limited

41, West Drive
CDN -Brampton, Ontario, L6T 4A1

Puh. +1-905-796-3606
Faksi +1-905-796-8130

info@nord-ca.com

Mexico / Meksiko

NORD GEAR CORPORATION
Mexico Regional Office

Av. Lazaro Cardenas 1007 Pte.
San Pedro Garza Garcia, N.L.
México, C.P. 66266

Puh. +52-81-8220-9165
Faksi +52-81-8220-9044

HGonzalez@nord-mx.com

India/ Intie
NORD Drivesystems Pvt. Ltd.

21 Vedas Centre

D.P. Road

AUNDH

Pune Maharashtra -411 007

Tel: +91-2(0)-5889 373
Faksi +91-2(0)-5888 872

info@nord-in.com

Indonesia/ Indonesia
PT NORD Indonesia

JIn. Raya Serpong KM. 7
Kompleks Rumah Multi Guna
Blok D No. 1

Pakulonan (Serpong) -Tangerang
West Java -Indonesia

Puh. +62-21-5312 2222
Faksi +62-21-5312 2288

info@nord-ri.com

P.R. China/ Kiinan kansantasavalta

NORD (Beijing) Power Transmission
Co.Ltd.

No. 5 Tangjiacun,
Guangqudonglu, Chaoyangqu
Beijing 100022

Puh. +86-10-67704 -069 (-787)
Faksi +86-10-67704 —330

nordac@nord-cn.com

Singapore / Singapore
NORD Gear Pte. Ltd.

33 Kian Teck Drive, Jurong
Singapore 628850

Puh. +65-6265 9118
Faksi +65-6265 6841

info@nord-sg.com

United States / USA
NORD Gear Corporation

800 Nord Drive / P.O. Box 367
USA-Waunakee, WI 53597-0367

Puh. +1-608-849 7300
Faksi +1-608-849 7367

info@nord-us.com

P.R. China/ Kiinan kansantasavalta

NORD (Suzhou) Power Transmission
Co.Ltd.

#oak ;7N Tolk B X<FA#5105

No. 510 Changyang Street,
Suzhou Ind. Park, Jiangsu, China.
P.C : 215021

BAL Tel : +86-512-85180277
f£E Faksi +86-512-85180278

Kweng@nord-cn.com
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14 Edustajat / omat toimipisteet

N O R D -toimipisteet Euroopassa:

Austria/ ltavalta

Getriebebau NORD GmbH
Deggendorfstr. 8
A-4030 Linz

Puh. +43-732-318 920
Faksi +43-732-318 920 85

info@nord-at.com

Belgium / Belgia

NORD Aandrijvingen Belgie N.V.
Boutersem Dreef 24
B-2240 Zandhoven

Puh. +32-3-4845 921
Faksi +32-3-4845 924

info@nord-be.com

Croatia / Kroatia

NORD Pogoni d.o.o.
Obrtnicka 9
HR-48260 Krizevci

Puh. +385-48 711 900
Faksi +385-48 270 494

nord-pogoni@kc.htnet.hr

Czech. Republic / TSekin tasavalta

NORD Pohanéci Technika s.r.o
Palackého 359
CZ-50003 Hradec Kralové

Puh. +420-495 5803 -10 (-11)
Faksi +420-495 5803 -12

hzubr@nord-cz.com

Denmark / Tanska

NORD Gear Danmark A/S
Kliplev Erhvervspark 28 — Kliplev
DK-6200 Aabenraa

Puh. +45 73 68 78 00
Faksi +45 73 68 78 10

info@nord-dk.com

Finland / Suomi

NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7
FIN-33840 Tampere

Puh. +358-3-254 1800
Faksi +358-3-254 1820

info@nord-fi.com

France / Ranska

NORD Réducteurs sarl.
17 Avenue Georges Clémenceau
F-93421 Villepinte Cedex

Puh. +33-1-49 63 01 89
Faksi +33-1-49 63 08 11

info@nord-fr.com

Great Britain / Iso-Britannia

NORD Gear Limited

11, Barton Lane

Abingdon Science Park

GB-Abingdon, Oxfordshire OX 14 3NB

Puh. +44-1235-5344 04
Faksi +44-1235-5344 14

info@nord-uk.com

Hungary / Unkari

NORD Hajtastechnika Kft.
Torokko u. 5-7

H-1037 Budapest

Puh. +36-1-437-0127
Faksi +36-1-250-5549

info@nord-hg.com

Italy / ltalia

NORD Motoriduttori s.r.l.
Via Newton 22
IT-40017 San Giovanni in Persiceto (BO)

Puh. +39-051-6870 711
Faksi +39-051-6870 793

info@nord-it.com

Netherlands / Alankomaat

NORD Aandrijvingen Nederland B.V.
Voltstraat 12
NL-2181 HA Hillegom

Puh. +31-2525-29544
Faksi +31-2525-22222

info@nord-nl.com

Norway / Norja

Nord Gear Norge A/S
Solgaard Skog 7, PB 85
N-1501 Moss

Puh. +47-69-206 990
Faksi +47-69-206 993

info@nord-no.com

Poland / Puola

NORD Napedy Sp. z.0.0.
Ul. Grottgera 30
PL-32-020 Wieliczka

Puh. +48-12-288 22 55
Faksi +48-12-288 22 56

biuro@nord-pl.com

Russian Federation / Venaja

OO0 NORD PRIVODY
Ul. A. Nevsky 9
RU-191167 St.Petersburg

Puh. +7-812-327 0192
Faksi +7-812-327 0192

info@nord-ru.com

Slowakia / Slovakia

NORD Pohony, s.r.o
Stromova 13
SK-83101 Bratislava

Puh. +421-2-54791317
Faksi +421-2-54791402

info@nord-sk.com

Spain / Espanja

NORD Motorreductores

Ctra. de Sabadell a Prats de Llucanés
Aptdo. de Correos 166

E-08200 Sabadell

Puh. +34-93-7235322
Faksi +34-93-7233147

info@nord-es.com

Sweden / Ruotsi

NORD Drivsystem AB
Ryttargatan 277 / Box 2097
S-19402 Upplands Vasby

Puh. +46-8-594 114 00
Faksi +46-8-594 114 14

info@nord-se.com

Switzerland / Sveitsi

Getriebebau NORD AG
Bachigenstr. 18
CH-9212 Arnegg

Puh. +41-71-388 99 11
Faksi +41-71-388 99 15

info@nord-ch.com

Turkey / TurkKki

NORD-Remas Rediiktér San. ve Tic. Ltd.
Sti.

Tepedren Koyl

TR-34959 Tuzla — Istandbul

Puh. +90-216-304 13 60
Faksi +90-216-304 13 69

info@nord-tr.com

Ukraine / Ukraina

GETRIEBEBAU NORD GmbH

Reprasentanz

Vasilkovskaja, 1 office 306

03040 KIEW

Puh. + 380-44-537 0615
Faksi + 380-44-537 0615

vtsoka@nord-ukr.com
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NORD-toimistot Saksassa

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf-Diesel-Str. 1 « D-22941 Bargteheide

Puhelin +49 4532 / 401 -0
Faksi +49 4532 / 401 -253

info@nord-de.com

www.nord.com

Pohjoinen toimipiste

Etelainen toimipiste

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf-Diesel-Str. 1 « D-22941 Bargteheide

Puhelin +49 4532 /401 -0
Faksi 04532 / 401 -253

NL-Bargteheide@nord-de.com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Katharinenstr. 2-6 « D-70794 Filderstadt-
Sielmingen

Puhelin+49 7158 / 95608 -0
Faksi 07158 / 95608 -20

NL-Stuttgart@nord-de.com

Bremenin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Stuhrener Weg 27 « D-27211 Bassum

Puhelin +49 4249 / 9616 -75
Faksi 04249 / 9616 -76

NL-Bremen@nord-de.com

Nurnbergin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Schillerstr. 3 + D-90547 Stein

Puhelin +49 911 / 67 23 11
Faksi 0911 /67 24 71

NL-Nuernberg@nord-de.com

Edustaja:

Hans-Hermann Wohlers
Handelsgesellschaft mbH

Ellerbuscher Str. 179 « D-32584 Lohne

Puhelin +49 5732 /40 72
Faksi 05732 /123 18

NL-Bielefeld@nord-de.com

Munchenin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Untere Bahnhofstr. 29a « D-82110 Germering

Puhelin +49 89 / 840 794 -0
Faksi 089 / 840 794 -20

NL-Muenchen@nord-de.com

Lantinen toimipiste

Itdinen toimipiste

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
GroRRenbaumer Weg 10  D-40472 Disseldorf

Puhelin +49 211 / 99 555 -0
Faksi 0211 / 99 555 -45

NL-Duesseldorf@nord-de.com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Leipzigerstr. 58 « D-09113 Chemnitz

Puhelin +49 371 / 33 407 -0
Faksi 0371 / 33 407 -20

NL-Chemnitz@nord-de.com

Butzbachin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Marie-Curie-Str. 2 « D-35510 Butzbach

Puhelin +49 6033 / 9623 -0
Faksi 06033 / 9623 -30

NL-Frankfurt@nord-de.com

Berliinin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Heinrich-Mann-Str. 8 « D-15566 Schoneiche

Puhelin +49 30/ 639 79 413
Faksi 030 / 639 79 414

NL-Berlin@nord-de.com

Tuotenro 607 3011 / 0508



