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Sékerhets- och driftsinstruktioner
for frekvensomriktare

(enligt lagspanningsdirektiv 73/23/EWG)

1. Generellt

Vid drift & omriktaren spanningsforande, beroende pa
kapslingsgrad eventuellt oisolerad och kan styra roterande
eller varma delar av maskin.

Vid eventuell otillatet borttagande utav skyddskapa, felaktigt
anvandande, installation eller handhavande finns risk for
allvarliga personskador och skador pa utrustning.

For vidare information, se dokumentation.

All service, transport, installation, igangkorning,
programmering och underhall skall skétas utav kompetent
personal (Observera IEC 364 eller CENELEC HD 384 eller
DIN 0100 och IEC 664 eller DIN/VDEO0110 och &aven lokala
skyddsforeskrifter).

"Kompetent personal” avser personal som &r val fértrogen
med installation, montering, programmering och &ven
maskinens funktion.

2. Avsedd anvéandning

Frekvensomriktare &r utrustning designade for elektriska
installationer eller for installation i maskiner.

Vid installation i maskiner &r det ej tillatet att starta
omriktaren innan denna uppfyller kraven i direktiv
89/392/EEC (Maskinsékerhetsdirektiv -MDS). Beakta aven
direktiven i EN 60204.

Igdngkorning ( normal drift ) &r endast tillatet nar
utrustningen uppfyller de krav som foéreligger i EMC direktiv
(89/338/EEC).

Omriktaren uppfyller de krav som foreligger i lag-
spanningsdirektiv 73/23/EEC. De harmoniserar aven med
serie prEN50178/DIN VDE 0160 i kombination med EN
60439-1/VDE0660, del 500, och EN 60146/VDE 0558.

Tekniska data och information finner ni pa typskylt och i
dokumentation, denna maste strikt féljas.

3. Transport och lagring

Instruktionerna  fér  transport, lagring och  korrekt

anvandande maste foljas enl. anvisningar.

Omgivningsforhallanden maste uppfylla kraven i prEN
50178.

4, Installation

Installation och ventilation skall vara enligt de anvisningar
som finns i dokumentation.

Omriktaren far ej utsattas for mekanisk averkan. | klartext
innebér detta att vid transport far omriktaren ej utsattas for
béjning/brytning ej heller far isolerade komponenter lamnas
oisolerade. Ingen mekanisk kontakt far vara mojlig till
elektroniska komponenter.

Omriktare innehdller komponenter som ar kansliga for
statisk elektricitet och kan latt forstoras vid felaktigt
anvandande. Elektroniska komponenter maste skyddas mot
mekanisk averkan.

5. Elektrisk anslutning

Vid arbete med omriktare i drift maste gallande skydds-
foreskrifter foljas.

Elektrisk installation maste ske enligt de krav som foreligger
for aktuell storlek, (t.ex. kabelarea, avsakring och anslutning
av jord) se for dvrigt dokumentation. .

Instruktioner fér installation enligt gallande EMC-Krav
sdsom skarmad kabel, jordning, filter och kabeldragning
finns i gallande dokument for omriktare. Alla komponenter,
aven omriktare, méste vara markta med ett CE-marke. Att
utrustning uppfyller gallande EMC-krav faller pa den eller de
som gor installationen eller pa tillverkaren av maskinen.

6. Vid drift

Installationer som innehaller omriktare skall vara utrustade
med styr- och skyddsutrustning / -funktioner enligt gallande
skyddsforeskrifter och de lagar som finns. Byte av omriktare
kan innebara att de mjukvaruskydd som finns ej fungerar
tillfredsstallande.

Efter det att spanningen till omriktaren bryts, far icke plintar
och eller komponenter vidréras pa omriktaren innan den i
kondensatorerna lagrade energin urladdats. Respektera
den varningstext och anvisningar som finns pa omriktaren.

Vid drift skall alla skyddskapor vara monterade och dorrar
hallas stangda.

7. Underhall och service

Tillverkarens rekommendationer maste féljas.

FORVARA DRIFTSINSTRUKTIONERNA PA EN SAKER PLATS!
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Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

1 Allmént

NORDAC SK 300E ar en serie frekvensomriktare byggda pd& mikroprocessorteknik och konstant
mellankretsspanning for varvtalsreglering av vaxelstromsmotorer for effekter mellan 0,55 kW och 4 kW.

Tack vare sensorlés vektorreglering kan en ansluten motor regleras med optimal spanning och frekvens. Resultatet ar
maximalt vridmoment och konstant varvtal.

1.1 Vid leverans

Kontrollera omriktaren omedelbart nar den ankommit/packats upp med avseende pd transportskador som
deformationer eller I6sa delar.

Vid en eventuell skada, gér en skadeanmalan och ta omedelbart kontakt med speditéren.

Viktigt! Detta géaller &ven om emballaget &r oskadat!

1.2 Leveransens omfattning

Standardutférande:
e Frekvensomriktare (FO) med max. skyddsklass IP66 monterad pa motor eller vaxelmotor inkl.
anslutningsenhet fér anpassning av motor och FO
Tackplat for anslutningen for frontmodulen
Integrerat natfilter for granskurva B enligt EN 55011 for frekvensomriktare monterad p& motor
Integrerad bromschopper
Integrerad bromsstyrning
Integrerat granssnitt RS485
Driftsinstruktion

Tillbehor:
e Separat frekvensomriktare SK 300E (ej monterad pa motor)
Anslutningsenhet for anpassning av SK 300E pé befintliga motorer (kap. 2.2.1)
Kit for vAggmontage (kap. 2.6 )
Bromsmotstand, IP 66 (kap. 2.5 )
Granssnittsomvandlare RS232 / RS485 (kap. 0; tillaggsbeskrivning BU 0010)
Div. forbindningskabel (kap. 0)
NORD CON, mjukvara fér PC-parametrering (kap. 0)
Parameterbox, extern kontrollpanel med klartextindikering (LCD), handvariant eller for montering i elskap
(kap. 4 ; tillaggsbeskrivning BU 0040)

e Frontmodul (kap. 3.1 ):
Potentiometerbox, extramodul med kontakt och steglés potentiometer
Profibus, Bus-access
InterBus, Bus-access
DeviceNet, Bus-access
CAN Bus, Bus-access
CANopen, Bus-access
ASi, Bus-access

Extra BUS-beskrivningar finns

tillgangliga...
>>> www.nord.com <<<

e Kontrollimodul (kap. 3.2 ):
Basic 1/0, medelstort antal styrsignaler
Standard I/O, stort antal styrsignaler
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1.3 Sakerhets- och installationsinstruktioner

anlaggningar och ar spanningsforande. Direkt berdring kan leda till svara skador eller till och med

A NORDAC SK 300E frekvensomrikare ar utrustning designad fér anvandning i industriella starkstroms-
dodsfall.

¢ All installation och 6vriga arbeten far endast utforas av kompetent personal och med spanningen franslagen.

Driftsinstruktionen maste finnas tillganglig och beaktas konsekvent av denna personal.
e Beakta gallande installations- och skyddsfoéreskrifter betraffande elektriska anlaggningar.

e Omriktaren ar spanningsférande i ca 5 minuter efter det att strommen slagits fran. Forst efter dessa fem minuter
far omriktaren 6ppnas eller skydd resp. kontrollboxen tas bort. Innan strommen kopplas in igen maste alla skydd

sattas tillbaka.

e Aven nar motorn star stilla (t.ex. genom att reglersparren ar 6ppen, blockerad drift eller kortslutning pa
utgangskontakterna) kan anslutningskontakterna, motorplintarna och plintarna for bromsmotstandet vara

stromférande. En stillastdende motor ar inte liktydigt med att den &r galvanisk skild fran néatet.

e Observera, under vissa instéllningsbetingelser kan omriktaren starta automatiskt efter anslutning till

natet.
o Frekvensomriktaren ar endast avsedd for fast anslutning och far inte anvandas utan att vara ordentligt jordad

motsvarande lokala foreskrifter fér hoga krypstrommar (> 3,5mA). Enligt VDE 0160 skall en andra jordledning

anslutas eller sa skall jordkabelns area vara minst 10mm?>.

e Vid anvandandet av 3-fasmatade frekvensomriktare ar konventionella jordfelsbrytare som enda skydd ej
lampliga om de lokala skyddsforeskrifterna inte tillater en komponent som kan leda strom vid felkallan.

Jordfelsbrytaren maste som standard vara konstruerad enligt de nya VDE 0664-normerna.

VARNING! LIVSFARA!

Effektdelen kan i vissa fall vara spanningsférande i upp till 5 minuter efter frankoppling fran natet.
Omriktarens anslutningar, motorkablar och motorplintar kan vara spanningsférande!

Berdring av oppna eller fria plintar, kablar och apparatdelar kan leda till svara skador eller &ven orsaka
dodsfall!

/!\ OBSERVERA

e Barn och allmanheten far inte tillatas komma i narheten av utrustningen!

e Utrustningen far bara anvandas for det andamal som tillverkaren angivit. Obehériga andringar och
anvandning av reservdelar och tillbehtér som inte séljs eller rekommenderas av tillverkaren kan valla
brand, elchocker och personskador.

. Forvara denna driftsinstruktion inom omedelbart rackhall eller ge den till varje ansvarig anvandare!

1.4 Godkannanden

1.4.1 UL/CUL-certifiering

- CUL-certifikatet ar under utfardande. For ytterligare information, kontakta Din NORD-representant.

For Nordamerika, UL- och CUL-certifiering Fil: NMMS.E177342

Lamplig for natanslutning med max kortslutningsstrom pa 5000 A
(symmetrisk), 480V (3-fasomriktare) och skyddad via en "klass J-sékring”, se u

£.6. kapitel 8.2 . cC\"“ I_ US LISTED

Max omgivningstemperatur 50°C

1.4.2 Europeiska EMK-direktivet
Nar utrustningen installeras enligt anvisningar i denna handbok, uppfyller NORDAC SK 300E c €

alla krav i EMK-direktivet enligt EMC Product Standard for Power Drive Systems EN61800-3.

BU 0300 SE NORD forbehaller sig ratten till forandringar



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

2 Montage och installation

2.1 Lackering

Frekvensomriktare SK 300E med tillhgrande anslutningsenhet &ar lackerade med en svart pulverlack. Dessa
komponenter kan inte 6vermalas !!! Vaxelmotorn skall malas separat.

2.2 Montage

2.2.1 Montage av anslutningsenheten

Anslutningsenheten och frekvensomriktaren ar alltid komplett monterade och
kontrollerade vid leverans av en trio-montdr (vxel + motor + frekvensomriktare).
Anslutningsenheten kan dven monteras separat bade pa en befintlig motor eller om
en gammal trio frekvensomriktare byts ut.

Anslutn.enhetens komp.:

Komponentgruppen ,Anslutningsenhet* (typbeteckning: T1 0/1) innehaller foljande:
Hus i gjutet utférande

Kontrolimodulenhet

M12-uttag med systemkontakt

Skruvsats for fastséattning av kontrollmodulenheten

Formonterade kablar for anslutning av motor och kalledare

Arbetsfdrlopp:

1.) Skruva in M12-uttaget i anslutningsenhetens gjutna hus sa att den sitter
garanterat tatt.

2.) Montera det gjutna huset pa fastet till NORD-motorns kopplingsdosa (som
tas bort) med de medlevererade skruvarna. Huset skall da riktas upp med
rundningen mot A-sidan. Motorns kopplingsplint skall vara kvar. Anvands
motor av annat fabrikat maste man kontrollera om dosfastet passar mot det
gjutna huset!

3.) Efter att blecken i motorns kopplingsdosa satts fast for ratt motorkoppling,
skall de férmonterade kablarna for motor- och kalledaranslutning anslutas till
resp. inkopplingspunkt pa motorn. Kontrolimodul

4.) Efter att kablarna till motorn och kalledaren anslutits till resp. plint i

kontrollmodulenheten KME (anslutningspunkter, se kap. 2.4.1 ,Oversikt for '
anslutningsenhetens plintar (83

5.) skall KME monteras med de medlevererade skruvarna i det gjutna huset. M12
6.) M12-uttagets systemkontakt ansluts till motsvarande anslutning (se bild 2). ~uttag

e —
R

Kabel for termistoransl.

- =
e =
e

Kabel fér motoranslutning U-V-W

el LB sedd

Jo A . . ..
—— . Skruvtillbehor

Bild 1: Komplett anslutningsenhet Abb.2: Anslutning M12-uttag
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2 Montering och installation

2.2.2 Montering av omriktaren

For att kunna ansluta frekvensomriktaren (FO) elektriskt, maste den forst demonteras. Lossa forst de 4
fastskruvarna (bild 1), sa att FO kan tas bort lodratt uppat (bild 2). Efter genomford installation skall FO ater sattas
pa plats lodratt (bild 3), med bérjan med hakarna som sitter mot typskylten och som garanterar att monteringen blir
korrekt. Ytterligare information angaende insattningen av en kontrollmodul framgér av kap. 3.2.3 ,Montering av
kontrollmodul

For att hdgsta skyddsklass IP66 skall uppnas, maste man se till att alla fastskruvarna fér FO dras fast ordentligt. Se
till att ratt férskruvning anvands till resp. anslutningsledning motsvarande den aktuella ledningsarean.

Varmeavledningen fran frekvensomriktaren sker genom konvektion. Den anvanda elmotorn maste han en vanlig
flakt sd att luften pad omriktarens ovansida kan ventilera. Varmeavledningen far inte hindras av kraftig
nedsmutsning.

Fastskruvar

Centreringsstift

Bild 1: FO med fastskruvar Bild 2: Demontering av FO Bild 3: Montering av FO

2.2.3 Komplettering av SK 300E

SK 300E kan monteras pa befintig motor om matten pa kopplingsdosans faste stammer Gverens med
motsvarande matt pa anslutningsenheten. For att hogsta skyddsklass IP66 for frekvensomriktaren skall kunna
garanteras for hela kombinationen trio SK 300E, maste motorn ha motsvarande skyddsklass.

For NORD-motorer galler att anslutningsenheten kan monteras direkt pA SK 80-112. For SK 63-71 kravs en
adapterplatta.

NORD motorstorlek Pamontering SK 300E
SK63- 71 Pamontering med adapterplatta 63-71 (art.nr
011015410)

(extra ramtatning, art.nr 13097000)

SK 80-112 Direkt pAmontering av anslutningsenheten

For motorer av annan typ géaller att man kontrollerar om anslutningsenheten for SK 300E passar eller e;.

Om kunden sjalv monterar en trio SK 300E pa plats pa en befintlig motor, maste anvisningarna Montering av
anslutningsenhet i kap. 2.2.1 beaktas.

BU 0300 SE NORD forbehaller sig ratten till forandringar 7



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

2.3 Riktlinjer vid ledningsdragning

Omriktarna ar konstruerade for drift i industriell miljé dar man kan vanta sig héga varden av elektromagnetiska
storningar. | allménhet garanterar en fackmassigt utférd installation en risk- och stérningsfri drift. Om gransvarden
kravs, vilka 6verskrider EMK-direktivet, kan foljande riktlinjer vara till nytta:

(1) Forvissa er om att all apparatur i elskapet ar vél jordad via korta jordkablar med stort tvarsnitt och till samma
jordningspunkt eller -skena. Det ar sarskilt viktigt att varje mandverenhet, t.ex. en automatiseringsenhet, som
ar ansluten till en omriktare, ar ansluten med kort jordledare med stor ledningsarea till samma jordningspunkt
som omriktaren. Anvand med fordel flatkabel (eller metallbygel) d& dessa har en lagre impedans vid hoga
frekvenser.

Jordkabeln fran den frekvensstyrda motorn ansluts om mdjligt direkt till jordanslutningen vid kylflansen
tillsammans med jordledaren fran den tillhérande omriktarens nétkabel. Anslutning av alla jordkablar till en
central jordskena i elskapet garanterar i regel en problemfri drift.

(2) Anvand i mojligaste man skarmad kabel for mandverkretsarna. Var noga med “"snygga” kabelandar och tillse
att ledarna inte dras 6ver langre strackor utan att vara skarmade.

Skarmen pa kablar for analoga borvarden skall endast anslutas till frekvensomriktarens jordpunkt.

(3) Mandoverledningar dras sa langt fran ledningarna for kraftforsorjning som majligt, varvid separata kabelkanaler
anvands. Vid korsande kablar skall de om mgjligt dras i 90° vinkel.

(4) Se till att kontaktorerna i elskapen ar avstorda, antingen genom RC-koppling (vid vaxelstromskontaktorer) eller
genom diodkoppling (vid likstromskontaktorer), varvid avstérningsmedlet skall anbringas pa
kontaktorspolen. Varistorer som transientskydd kan ocks& anvandas. Denna avstorning ar speciellt viktig
nar kontaktorerna mandvreras fran omriktarens relaer.

(5) Anvand skarmad eller armerad kabel for forbindelsen mellan motor och omriktare varvid skarm/armering
jordas i bada andarna. Detta gors om mdjligt direkt vid omriktarens jordanslutning.

(6) Ett gniststorningsfilter ar alltid monterat i standardomriktarna. Monteras frekvensomriktaren direkt pa motorn,
uppfylls gniststorningsgrad klass B. Om frekvensomriktaren monteras nara motorn, t.ex. pd en vagg, uppfylls
gniststorningsgrad klass A om en skdrmad motorkabel med max 15 m langd anvénds.

(7) Vvalj lagsta mojliga kopplingsfrekvens. Darigenom reduceras intensiteten hos de av omriktaren skapade
elektromagnetiska storningarna.

Vid installation av omriktaren far man under inga omstandigheter bryta mot
sakerhetsforeskrifternal

2.4 Elektrisk anslutning

VARNING

DENNA UTRUSTNING MASTE VARA JORDAD.
C For att sakerstélla saker drift av utrustningen maste den installeras och sattas i drift pd ratt satt av

kvalificerad personal med héansyn tagen till de varningar som ges i denna manual.

Uppmarksamma speciellt allmadnna och lokalt tillampliga installations- och sakerhetsforeskrifter rérande
installationer som innehaller farliga spanningar (t.ex. VDE) samt lampliga foreskrifter betraffande anvandning
av verktyg och personlig skyddsutrustning.

Natingdngarna och motorplintarna kan innehalla farliga spanningar aven om omriktaren inte ar i drift. Anvand
alltid isolerade skruvmejslar p& dessa anslutningar.

Skilj utrustningen fran natet innan anslutningar gors eller andras.
Forsékra er om att frekvensomriktaren och motorn ar tillverkade for aktuell anslutningsspanning.

8 NORD forbehaller sig ratten till forandringar BU 0300 SE



2 Montering och installation

Jord ,PE* (fran natsidan)
Anslutning fér jordkabel fran

2.4.1 Oversikt for anslutningsenhetens plintar

matarspanning.

Ooooooo
[zJufufufujujm]

Option:
kontrollmodul

Systemkontakt M12-uttag

=
[EXEXEXXN]

Signalplintar:
|

[21]
[41]
[40]
[41]
[40]
[42]
[74]
[73]

[02]
[01]

Dig. ingang 1 (termistoringang) *
+ 5V matn.spénning
0V, GND

+ 5V matn.spénning
0V, GND

+ 15V matn.spéanning(max. 100mA)
Granssnitt RS 485: B (-)
Granssnitt RS 485: A (+)

(max. 275mA)

avslutningsmotstand RS 485 On/Off

Signalrela (fel)
Signalrela

(max. 24V /
500 mA)

se nedan

> [...] = plintnr
- Max. ansl.tvarsnitt,

| T
<_ ”C o sloes
LT L2 13 UV W o M12-uttag
il Anslutning for en parameterbox
L L/\ eller en PC for styrning och
7 ¥ ] parametrering av omriktaren
7 | il \ \ N N /
Jord , PE*
Mekanisk \ Extra PE-anslutning
Néatanslutning ekanis Bromsmotstand (t.ex. for signalledning,
3 x 380V — 480V broms Vid behov kan ett bromsmot- bromsmotstand)
50/60 H Styrning for en stand anslutas fér gene-
d natsakri kz1 elektromekanisk ratorisk bromsning.
med natsakring oc ; . .-
huvudbrytare 9 gwtlfrbrozn;lls.3 Polgr|teten ar“mte V|kt|_g. De digitala ing&ngama
(fas ,L1,L2,L3") € Kap. 2.4. Se till at} ,,PEo-ansIutnlnggn Kan forsorjas med
genomfoérs sa att huset blir enhetens interna

Natsakring:
se kap. 8

Qekniska data”

/

jordat !

- /

spanning pd 15 V eller
frdn PLC (7,5 — 33V DC).
Uppgifterna inom ,(...)"
avser fabriksinstallningen.

Motoranslutning U,V,W
Dessa plintar finns redan fran
fabrik och behdvs endast vid ett

A

Maximal tilldten belastning

motorbyte !

Matningsspanning + 5V

Max. 275 mA

Matningsspanning +15V

Max. 100 mA

Signalrela

Max. 24V / 500 mA

A

Maximala ledningsareor

Natanslutning Signalplintar Mekanisk broms Motoranslutning Bromsmotstand
2,5mm? 1,5mm? 2,5mm?
BU 0300 SE NORD forbehaller sig ratten till forandringar 9



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

2.4.2 Motortemperaturskydd

Det enda tillférlitiga dvertemperaturskyddet fér motorer ar en
temperaturgivare (termistor, PTC) som ar monterad i o
motorlindningen. Denna kan anslutas till och utvarderas fran en +5V Matarspanning
digital ingang. Kl. 15

Motorn till en trio SK 300E utrustas i princip med en termistor
(PTC). I omriktarens baskonfiguration (utan kontrollmodul) finns

1 digital ingang tillganglig. Denna skall i princip anvandas som i .
ingdng for kalledaren och &r instélld for detta fr&n fabrik. Dig. Ingang N ? f
[21] | Motor
0
= PTC

Inkopplingen av matningsspanningen sker sedan direkt (P428
JAutomatisk  start® 2 = direkt natanslutning), via en busférbindning, med parameterboxen, med
potentiometeroptionen eller med mjukvaran NORD CON. Behovs ytterligare styrsignaler, maste enheten
kompletteras med en kontrolimodul (Basic I/O, standard 1/O).

Om en annan digital ingang skulle anvandas for kalledaren vid komplettering av en kontrollmodul, maste
motsvarande parameter P420...P424 stéllas in pa vardet 13 for den digitala ingangen.

2.4.3 Elektromekanisk broms

For att en elektromekanisk broms skall kunna aktiveras, genereras en utgangsspanning pa plintarna -Br/+Br av
frekvensomriktaren (se Kap. 2.4.1 ,Oversikt for anslutningsenhetens plintar). Denna beror pa vilken
matningsspanning som ligger pa omriktaren. Féljande spanningskombinationer géller:

Natspéanning / vaxelspanning Bromsspolens spanning
400V ~ 180V =
460V ~ - 480V ~ 205V =

Vid planeringen maste man ta hansyn till att ratt broms resp. spanning for bromsspolen valjs i forhallande till
frekvensomriktarens matningsspanning.

10 NORD forbehaller sig ratten till forandringar BU 0300 SE



2 Montering och installation

2.5 Bromsmotstand

Om en trefasmotor utsatts for en dynamisk bromsning (reducering av
frekvensen), atermatas elektrisk energi till omriktaren. | detta fall finns risk
att spanningen i omriktarens mellankrets okar till en sadan niva att
omriktaren kopplar fran och ett felmeddelande lagras. Detta kan férhindras
genom att ansluta ett bromsmotstand till den integrerade bromschoppern i
omriktaren, som da kan omvandla den atermatade energin till varme i

motstandet.

For monteringen av bromsmotstandet pa frekvensomriktaren medlevereras
tva forskruvningar, vilka skall forses med tillhérande tatningsringar.

Monteringen kan endast goras pa anslutningsenheten T1 0/1.

2.5.1 Elektriska data, bromsmotstand

g 5 . Kontinuerlig be- *) pulsbe-
Omriktartyp Motstand typ Resistans lastning (ca) lastning (ca) Kabel, 500mm
SK 300E-550-340-B ... SK BR3-120/100-TI0/1 2
SK 300E-401-340-B (art.nr 075140010) 120 Q 10w 4.0kw 20,75 mm

) tillatet, beroende pa typ av applikation, max. 5% ED / 120s (700VDC)

2.5.2 Matt, bromsmotstand

Omiriktartyp Motstand typ L B T Héalavstand
SK 300E-550-340-B ... SK BR3-120/100-TI0/1
SK 300E-401-340-B (art.nr 075140010) 150 140 65 7

Alla matt i mm

Maétt (har for frekvensomriktare BG1):

Elektrisk anslutning:

T ")

:1 oy e 0

-B +B

L Lt |
| swmesssses II
| PElsesdd |
{ .

Forskruvningar

Ledningsfarg Anslutningsplint
Brun +B
Vit -B
Gron/gul PE

> Se aven kap. 2.4.1 , Oversikt anslutninasenhetens plintar

BU 0300 SE
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Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

2.6 Kit fér vaggmontage
( SK T1 0/1-WMK ; art.nr 075115110 )

For att omriktaren SK 300E skall kunna anvandas i
narheten av en motor, kan en separat installation
gbras med hjalp av ett vaggmonteringskitt. Med
denna option kan frekvensomriktaren monteras
utanfor elskapet pa en vagg med sin maximala
skyddsklass IP66.

Montage

Vaggmonteringskitet monteras med hjélp av nedan-
stdende halschablon.

Betréffande omgivningsbetingelserna skall nedan-
stdende derating-villkor beaktas.

153 mm

125 mm

152 mm
180 mm

< 72 mm >

12 mm
5,5 mm

Detalj av fasthalen:

Idrifttagning

Komponentgruppen ar komplett férberedd for
anslutning av motor-, matnings- och signalkablar.
Efter att kablarna anslutits behover frekvens-
omriktaren endast sattas pd plats och skruvarna
dras fast. Olika datasatser for frekvensomriktaren
och den ,elektroniska typskylten“ samt med en réd
LED visas endast i displayen vid den forsta
idrifttagningen. Denna indikering tjanar som
information for operatéren, genom en startsignal
kvitteras meddelandet och datasatserna
synkroniseras. Omriktaren ar direkt klar for drift nar
installationen genomférts och korrekta motordata
matats in.

1 !

Effektderating fér héga omgivningstemperaturer (utférande med Kitt f6r vaggmontage)

Om frekvensomriktaren monteras i narheten av motorn med hjalp av ett vaggmonteringskitt, maste man ta hansyn till
att effekten kan reduceras i vissa fall vid hoga omgivningstemperaturer. De procentuella effektvardena som star till
forfogande for resp. omriktare vid olika omgivningstemperaturer finns listade hér nedan. Angivna véarden géller for

pulsfrekvensen 6 kHz (fabriksinstallt).

Omgivningstemperatur
40° C 45° C 50° C
0,55 kw 100 % 100 % 100 %
Frekvensomriktarens 0,75 kW 100 % 100 % 100 %
markeffekt 1,1 kW 100 % 100 % 100 %
1,5 kW 82 % 79 % 75 %

12 NORD forbehaller sig ratten till forandringar
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2 Montering och installation
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Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

3 Optioner

3.1 Frontmodul

(Technology Unit, option)

Frontmoduler utgér komponentgrupper som kan fas som tillval och som uttékar
omriktarens funktioner beroende pa kundens krav.

Forutom BUS-anslutningar for alla BUS-system som efterfragas p& marknaden
gar det att fa en enhet med omkopplare och potentiometer for direkt
varvtalsreglering for manévrering pd omriktaren pa plats. Omriktarens hdga
skyddsklass galler aven for alla frontmoduler.

Art.nr 075130060

Frontmodul Beskrivning Data
SK TU2-...
Potentiometerbox Denna box mojliggor steglds varvtalsreglering . 0
SK TU2-POT direkt p& frekvensomriktaren. 1 potentiometer 0...100 %

1 omkopplare vanster-0-hdger

Profibus-modul
SK TU2-PBR
Art.nr 075130070

Detta granssnitt mojliggor styrning av NORDAC
trio SK 300E via den seriella Profibus-porten.

Profibus-granssnitt

InterBus-modul
SK TU2-IBS
Art.nr 075130080

Detta granssnitt mojliggor styrning av NORDAC
trio SK 300E via InterBus-granssnittet.

InterBus-granssnitt

DeviceNet-modul

Detta granssnitt mojliggor styrning av NORDAC
trio SK 300E via DeviceNet-granssnittet.

SK TU2-DEV DeviceNet-granssnitt
Art.nr 075130090
CANopen-modul Detta granssnitt mojliggor styrning av NORDAC
SK TU2-CAO trio SK 300E via CANopen-granssnhittet. CANopen-granssnitt
Art.nr 075130100
CAN-modul Detta granssnitt mojliggor styrning av NORDAC
SK TU2-CAN trio SK 300E via CAN-granssnittet. CAN-granssnitt
Art.nr 0751300XX
ASi-modul L .
SK TU2-AS] Detta granssnitt mojliggor styrning av NORDAC ASi-granssnitt
trio SK 300E via ASI-granssnittet. Diverse 1/0O
75130120

3.1.1 Montering av frontmodulen

Vid montering av en frontmodul maste tackplatens 6 skruvar tas bort. Ge akt pa
jordkabeln som sitter ansluten pa& platen. Se till att denna kabel ansluts vid
monteringen av frontmodulen s& att jordningen fungerar ordentligt. Maximal
skyddsklass IP66 kan endast garanteras om tatningen och de 6 skruvarna satts

in ratt.

ﬁ-ﬂNORDAC

Bild 1: Fastskruvar for
frontmodulen

14
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2 Montering och installation

3.1.2 Potentiometerbox

Potentiometerboxen kan anvandas som styrenhet for olika funktioner. Dessa kan
valjas i parameter P549. F6r mandévreringen ar en steglés potentiometer och en
3-lagesomkopplare for val av héger-stopp-vénstervarv integrerade i komponent-
gruppen. Det ror sig darvid om en mandverstéllare for Start Fram/Back eller
Stopp. Genom installningen fran fabrik &ar en direkt styrning av utgangsfrekvensen
maojlig, och da inom omradet for lagsta (P104) och hogsta frekvens (P105).

Observera: Omriktaren kan bara styras via potentiometerboxen om

( SK TU2-POT ; art.nr 075130060 )

parametern P509 >granssnitt< ar installd pa ,signalplintar eller
knappsats“ (P509 = 0) och omriktaren dessforinnan inte fatt startsignal
via signalplintarna.

3.1.3 Profibus-modul

Med
automatiseringsenheter. SPS, PC, mandvrerings- och observationsinstrument
kan harigenom kommunicera bitseriellt via en enhetlig Bus. PROFIBUS DP satts
huvudsakligen in nar det galler sensor- och aktorkommunikation, da korta
reaktionstider &r nédvandiga i ett system. PROFIBUS DP &r lamplig som
ersattning for den kostnadsintensiva parallella signaldverféringen med 24V och
matvardesoverforingen. Denna  hastighetsoptimerade = PROFIBUS-variant
anvands exempelvis vid frekvensomriktardrift av automatiseringsenheter.

Datautbytet ar fastlagt i DIN 19245 del 1 och 2 och anvandningsspecifika
utdkningar i del 3 i denna norm. | samband med den europeiska
faltbusstandardiseringen kommer PROFIBUS att integreras i den europeiska
faltbusnormen EN 50170.

(SK TU2-PBR ; art.nr 075130070 )

Profibus kan data utbytas mellan ett stort antal olika

M12 — PIN Signal Avslutningsmotstandet for den sista
Bus-deltagaren kan kopplas som and-
1 +5V kontakt pa utgdngen for den sista
2 A-data omriktaren.
3 GND
4 B-data
5 Skarm
Kannetecken:

For mer detaljerad information hanvisar vi till driftsinstruktion BU 0020 eller ta kontakt med er leveranttr.

Galvaniskt skilt bus-granssnitt

Overforingsrate upp till 1,5 Mbit/s som standard

Problemfri anslutning till omriktaren via 5-polig M12-kontakt eller via fast plintanslutning.

Statusindikering med 2 LED

Problemfri programmering av samtliga omriktarparametrar
Styrning av utgangsfrekvensen via Profibus-férbindningen
Overforing av aktuell omriktarstatus under drift

Upp till 126 omriktare till samma bus

BU 0300 SE NORD forbehaller sig ratten till forandringar
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Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

3.1.4 InterBus-modul )

( SK TU2-IBS ; art.nr 075130080 ) L NORDAC®
Det 6ppna faltbussystemet InterBus forbinder enhetligt hela processperiferin med A N
alla styrningar som finns p& marknaden. InterBus &r ett mycket effektivt bussystem
som arbetar enligt ett specielll master-slave-forfarande, det s.k.
summaramprotokollet. Denna summaram mojliggér en konstant buscykel.
Topologiskt sett ar InterBus ett ringsystem, i vilket fram- och returledningen gar
genom varje deltagare. Darmed garanteras helduplexdrift.

Kéannetecken:

e Galvaniskt skilt avgaende bus-granssnitt e Extern 24V-

«  Master-slave-forfarande: konstant buscykel forsdrjning for avbrottsfri busdrift (M8-férbindning)

genom summaramprotokoll e 5-polig M12-férbindning for fjarrbusanslutningen

o Buslangd: 400m (mellan tva enheter), totallangd e Statusindikering 6ver 5 InterBus LED-dioder samt
13km en drifts-LED med 2 farger

e Overféringshastighet 500kBit/s som standard e omfattande systemdiagnos och snabb

« DRIVECOM 21-profil gér att stélla in fellokalisering

e Bearbetning av parameterdata 6éver PCP * automatisk deltagaradressering

For mer detaljerad information hanvisar vi till driftsinstruktion BU 0070 eller ta kontakt med er leveranttr.

3.1.5 DeviceNet-modul
( SK TU2-DEV ; art.nr 075130090 )

DeviceNet &r en 6ppen kommunikationsprofil for industriella automatiseringssystem
som &r fordelade. Via DeviceNet kan darmed enheter av olika fabrikat ha
datautbyte. Kommunikationsprofilen ar definierad i DeviceNet Specification. Vid
sidan av kommunikationsprofilen definierar DeviceNet s.k. enhetsprofiler fér de
viktigaste enhetstyperna som anvands inom industriell automatiseringsteknik, t.ex.
digitala och analoga /O, drivningar osv.

Kéannetecken:
e Galvaniskt skilt bus-granssnitt e Programmering av frekvensomriktarens alla
e  Overforingshastighet upp till 500 kBit/s som parametrar via DeviceNet
standard e Understéd av kommunikationsprofilen
e  Problemfri anslutning till omriktaren via en 5- DeviceNet Specifikation Release 2.0
polig M12-kontakt. och drivprofilen AC-Drive
e  Statusindikering med 4 LED e Group 2 Only Slave (understdd av Predefined
e 24V-forsorjning for busdrivern Master/Slave Connection Set)

For mer detaljerad information hanvisar vi till driftsinstruktion BU 0080 eller ta kontakt med er leverantér.
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2 Montering och installation

3.1.6 CANopen-modul
( SK TU2-CAO; art.nr 075130100 )

CANopen a en oOppen  kommunikationsprofil  for  industriella 'r-.r,;ﬂ
automatiseringssystem som ar fordelade. Den ar baserad pa CAN- e 'Nﬂ NORDAC e
bussystemet (Controller- Area- Network), som utvecklats av Bosch och som ) SK300E CAN open
beskriver lagren 1 (Physikal layer) och 2 (Datadverforing) for referensmodellen 2 =

OSlI (ISO 11898). CANopen specificerades av den internationella

Errer

organisationen CAN- in- Automation (CiA) och definierar
kommunikationsmekanismerna (processdata, parametrering, 6vervakning
osv.) via CAN-Bus. Via CANopen kan darmed enheter av olika fabrikat ha
datautbyte. Kommunikationsprofilen ar definierad i CiA:s standard DS-301.

Vid sidan av kommunikationsprofilen definierar CANopen s.k. enhetsprofiler
féor de viktigaste enhetstyperna som anvdnds inom industriell
automatiseringsteknik, t.ex. digitala och analoga I/O, drivningar osv.

Kéannetecken:
e Galvaniskt skilt bus-granssnitt e Programmering av frekvensomriktarens alla
e  Overforingshastighet upp till 1 Mbit/s som parametrar via CANopen
standard e Understdéd av kommunikationsprofilen DS-301
e Problemfri anslutning till omriktaren via en 5- och drivprofilen DS-402
polig M12-kontakt. ¢ Dynamisk mapping
e  Statusindikering med 4 LED (4 TPDO och 4 RPDO)
e 24V-férsérining som option e Heartbeat och Nodeguarding

For mer detaljerad information hanvisar vi till driftsinstruktion BU 0060 eller ta kontakt med er leveranttr.

3.1.7 CAN-modul

. i o)
SK TU2-CAN ; art.nr 075130XXX .
( ) ®J NORDAC®

CAN-Bus gor det mdjligt att genomfora effektiva automatiseringssystem med SO

fordelad intelligens. Orsaken till den breda anvéandningen av CAN-protokollet
ar framfor allt att mycket prisvarda protokollkomponenter star till forfogande.
CAN &r baserat pa en linjeformig topologi. Via en repeater ar tradartade
topologier mojliga. Kollisionsregistreringen och -upplésningen, som &r
integrerad i CAN-protokollet, samt registrering av fel mojliggor ett hogt
busutnyttjande och hog datasakerhet.

Kéannetecken:
e Galvaniskt skilt bus-granssnitt (frontmodul) e Para-
e  Overforingshastighet fran 10 kBit/s till 500 metrering och styrning av enheten enligt CAN
kBit/s som standard (i specialfall 1 Mbit/s) specifikation 2.0A och 2.0B
e  Anslutning till omriktaren via en 5-polig M12- e Overféring av aktuell omriktarstatus under
kontakt drift

e Upp till 512 omriktare till samma bus

For mer detaljerad information hanvisar vi till driftsinstruktion BU 0030 eller ta kontakt med er leveranttr.
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Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

3.2 Kontrollmodul
(Customer Units, option)

Kontrollmoduler utgdérs av  komponentgrupper
(option) som staller olika antal signalingangar och -
utgangar till forfogande. Beroende pa kundens krav
kan mojligheterna fér hur en omriktare styrs
anpassas pa olika satt.

| en frekvensomriktare kan alltid en kontrollmodul
integreras. Efter att en modul anslutits och
natspanningen kopplats pa, identifieras modulen
automatiskt av omriktaren och de erforderliga
funktionerna ar darmed tillgéngliga.

Kontrollmodul

Data

Art.nr 075130010

styrsignaler for enkla applikationer.

Beskrivning Befintliga signalplintar utokas med
SK CuU2-... féljande plintar
Basic I/0 o .
SK CU2-BSC Enklaste kontrollmodul med lampligt antal 3 digitalingangar

1 analogingang 0...10V

Art.nr 075130020

Standard 1/0 Utokad funktion for speciella applikationer av
SK CU2-STD alla de slag.

4 digitalingangar
2 analogingangar 0...10V
1 utgang anal./dig.

18 NORD forbehaller sig ratten till forandringar
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3 Optioner

3.2.1 Kontrollmodul Basic I/O
( SK CU2-BSC ; art.nr 075130010 )

Kontrollmodulen (Customer Unit) Basic /O erbjuder
ett passande antal styrsignaler fér enklare
styruppgifter och erbjuder darmed en prisvérd I6sning
for manga olika applikationer.

Forutom de styrsignaler som ingadr i grund-
utrustningen erbjuder Basic I/O 3 digitala och en
analog ingang. Den analoga differentialingangen kan
bearbeta signaler fran 0...10V eller 0...20mA resp.
4...20mA.

o Referensspg. +10 V (max. 10 mA 11 g & f
Analogutgéng SPS: 0...10V ' po ( ) [ 5|y |
: ) , AGND, OV [12] : Y
eller potentiometer: tLE | Analocdinga 13 .
2,0kQ...10kQ Ly [ Analogringang - (13] OR2@
v Analog-ingang + [14] g s :’:; =
Potentialfri kontakt eller _ Digitalingang 2 [startsignal hoger] [22] % E e g E-
utgang for en SPS: ¢——— — | Digitalingang 3 [startsignal vanster] [23] 9 3 s °F
7,5...33V S o . M ks
low = 0...3.5 Vol o—— —— | Digitalingdng 4 [parametersatsomkoppling] [24] Rk
(low =0...3,5 Vol Matningsspg. +15 V (max. 100 mA) [42] 5 %

I

(Maximalt anslutningstvarsnitt: 1,5 mm?2)

Dip-omkopplare :

Man kan vélja ett strom- eller spanningsborvarde for den analoga ingdngen. Dip-omkopplarna skall stallas in pa
féljande satt:

1. Inkoppling av ett skenmotstand ON = strémbdrvarde 4..20 mA
for analogingang 1 OFF = spanningsboérvarde 0...10V
2. Inkoppling av en brygga mellan ON = brygga sluten
plintarna AGND/OV och AIN- OFF = brygga 6ppen
OBSERVERA

A Vid installning av strémboérvarde:

For drift med ett stromborvarde 0/4...20mA maste man ta hansyn till skaleringen. Om 20mA
motsvarar ett installningsvarde pa 100%, maste parameter P403 ,Justera analogingang 1
100%"“ stallas in pa 5V !
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Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

3.2.2 Kontrollmodul Standard I/O
- ( SK CU2-STD ; art.nr 075130020 )

Kontrollmodulen (Customer Unit) Standard I/O erbjuder maximal funktion vid digital och analog signalbearbetning
hos SK 300E. Forutom de I/O som ingar i grundutrustningen star 2 analoga ingangar, 4 digitala ingangar och 1
analog/digital utgang till forfogande.

De 2 analoga ingangarna &r inte utférda som differentialingdngar. Dessa kan bearbeta signaler fran 0...10V eller
0...20mA resp. 4...20mA (genom inkoppling av ett skenmotstand via resp. Dip-omkopplare). Med utgangen kan en
analog eller digital utvardering goéras for att dverfora aktuella driftsparametrar till t.ex. ett indikeringsinstrument eller
ett processkontrollsystem.

Analogutgdng SPS: 1 Referensspg. +10 V (max. 10 mA) [11]
0...10V eller I |AGND/0OV [12]
potentiometer: . Analogingang 1 [14]

(low = 0...3,5 Volt) — — Digitalingang 5 [fast frekvens 1] [25]
— | Matningsspg. +15 V (max. 100 mA) [42]

2,0kQ...10kQ —————— | Analogingang 2 [16] )
— | Analogutgéng 1 [17] % I z g’.
Y . . 2 oo @
Potentialfri kontakt eller - Digitalingang 2 [startsignal hoger] [22] f'; e T
utgang fér en SPS: ¢—— —— | Digitalingang 3 [startsignal vénster] [23] Helo ey
7,5...33V ¢——— —— | Digitalingang 4 [Parametersatsomkoppling] [24] g B
(2]
S |
= A
B O

\
- bt

(Maximalt anslutningstvarsnitt: 1,5 mmz2)

Dip-omkopplare :

Man kan vélja ett strom- eller spanningsborvarde for de analoga ingangarna. Dip-omkopplarna skall stillas in pa
féljande satt:

1. Inkoppling av ett skenmotstand ON = stromborvéarde 4..20 mA
for analogingang 1 OFF = spanningsborvarde 0...10 V

2. Inkoppling av ett skenmotstand ON = strémbdrvarde 4..20 mA
for analogingang 2 OFF = spanningsbérvarde 0...10 V

OBSERVERA

Vid instéllning av strdombdrvarde:
e For drift med ett stromborvarde 0/4...20mA maste man ta hansyn till skaleringen. Om 20mA

motsvarar ett installningsvarde pa 100%, maste parameter P403 ,Justera analogingang 1
100%* stallas in pa 5V !

Analogingangar:
Ar bada analogingdngarna parametrerade for samma funktion, har analogingang 1 prioritet,
analogingang 2 saknar funktion !
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3 Optioner

3.2.3 Montering av kontrollmodul

A

OBSERVERA

Installationen far endast utféras av kvalificerad personal med sarskild hansyn till gallande
sékerhets- och varningsforeskrifter.

Forlopp:

1 = Koppla frn natspanningen, beakta vantetiden.
2 = Lossa omriktarens fastskruvar och ta bort den fran motorn.
Observera: Q Néar omriktaren tas bort maste man ta hansyn till kondensatorns urladdningstid

pa 5 minuter och att man inte kommer i beréring med omriktarens undersida.

3 = Placera kontrollmodulen sa att borrhalen stammer 6verens pa ett ungefar. Tryck ner kretskortet genom att
trycka pa plastkapan tills kortet snapper fast i hallarna.
(om kortet skall tas ut trycks hallarna tillbaka med en hand och kontrolimodulen pa anslutningsplintarna tas
bort uppat.)

4 = Sétt in fastskruvarna
(samtidigt blir enheten jordad, nagon ytterligare jordanslutning behovs inte).

5 = Utfér behdvliga anslutningar.

6 = Satt pa frekvensomriktaren och dra fas skruvarna.

Detaljerat forlopp = se féljande sidor !

Korthéllare 1

Fastskruv 1

Signalplintar

kontrollmodul:

Se kap. 3.2
“Kontrollmodul

Fastskruv 2

I ol
—
Kontroll- Signalplintar:
modul i
Se kap. 2.4.1 ,Oversikt
for anslutningsenhetens
plintar
. & :
[ =0 ¢ 298¢ o B
U (o efo 0 oo o =
L1 L2 13 U Y W e e 5 o Korthallare 2
0
© e @ ; Q;D

BU 0300 SE

NORD forbehaller sig ratten till forandringar

21



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

1.) Lossa fastskruvarna 2.) Ta bort frekvensomriktaren uppat

Fastskruvar

o

3.) Anslutningsenhet utan kontrolimodul. 4.) Lagg kontrollmodulen pé korthallarna och tapparna
Ta bort fastskruvarna for sa att man kan se de invandiga gangorna for
kontrollmodulen. fastskruvarna.

pla i1 Getriebebau NORD
BEHA G

iiﬁ e in K3 Ta
TN ams wsnelte a2
S

Fastskruvar

Tappar med invandig génga

Korthallare
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3 Optioner

5.) Tryck ner kontrollmodulen till den 6.) Nar omriktaren satts tillbaka,
snapper fast i korthallaren. se till att hakarna forst sticks ner
Skruva déarefter fast fastskruvarna. i omriktarens framkant.

Centreringsstift

Korthallare

For att hogsta skyddsklass IP66 skall uppnas, se till att tatningen ar felfri och att alla 4 fastskruvarna ar ordentligt
fastdragna !!!

Forutsattningen for att hela enheten trio SK 300E skall hélla hogsta skyddsklass IP66 ar att motorn héller samma
skyddsklass som omriktaren.

Borttagning av kontrollmodulen:

7.) Lossa bagge korthallarna... 8.) ...och lyft kontrolimodulen
lodratt.

Je azehay &AL
furml s 14

T

{iﬁ
i
\NEn
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Driftsinstruktion NORDAC trio SK 300E

4  Drift och indikering

For driften av omriktaren SK 300E finns olika losningar beroende pa anvandning. Vid anvandning pa plats kan
handvarianten av parameterboxen anslutas direkt med en Mi12-kontakt p& enheten. Férutom styrning och
parametrering av frekvensomriktaren kan aven driftsvarden indikeras och datasatser lagras (se aven kap. 4.1
Parameterboxen kan aven fas som inbyggnadsvariant for fast montage i en instrumentpanel. Funktionen ar densamma
som for handvarianten (se aven kap. 4.2 ,Parameterbox (inbyggd variant)

\

a3 ey =

B

(
M
AL
6@
A

LV

-

Varje NORDAC-omriktare kan styras och parametreras med den kostnadsfria mjukvaran NORD CON. Tillsammans
med en laptop eller PC star harigenom olika diagnosverktyg till forfogande, med vilka man kan optimera drivningar
pa ett bekvamt satt. Parametersatser och oscillogram kan lagras, bearbetas och arkiveras. For ytterligare
information, se kap. 0,

alitim]

© Geeied 6“""‘ =
o 209 |m [¥ | s % %
: o—
g @ v (@)
[
O bk Q
Sl 1 AR — 3
. ST | :
R

7o e

:i\g&fp —"@‘&fp :“639 -?“6!’ :“6.‘“9 :\\ rp 1
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-> Internetsida for nerladdning av NORD CON : > www.nord.com <
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4 Bedienen und Anzeigen

4.1 Anslutningsvarianter manoverelement .
Anslutning NORDAC

Frekvensomriktare

Direkt med
systemkontakt

Parameterbox

SK PAR-2H
Art. nr 078910100

Handvariant

. Ledningstvarsnitt : 0,75 mm2
Kabellangd : max. 3m

Parameterbox

SK PAR-2E

Art. nr 078910110 Standard 4-ledare

(ingar €j i
4-polig skruvplint leveransen) Anslutningsenhet
SK 300E

SK 300E
Wmn
EJ—- ?

NORD CON
Mjukvara (utan kostnad)

Art. nr 006112221 Granssnittsomvandlare Forbindningskabel 300E
(...eller genom nerladdning

fran infernef) SK IC1-232/485 Art. nr 078910060

Art. nr 276970020

BU 0300 SE NORD forbehaller sig ratten till forandringar 25



Driftsinstruktion NORDAC trio SK 300E

4.1 Parameterbox (handvariant)
( SK PAR-2H ; art.nr 078910100 )

Parameterbox SK PAR-2H &r en kompakt mandverenhet for direkt anslutning till
frekvensomriktaren SK 300E. Enheten ar forsedd med en férbindningskabel med
en M12-kontakt. For anslutning till andra NORDAC frekvensomriktare resp. en
PCllaptop behovs speciella forbindningskablar, vilka specificeras narmare i
driftsinstruktionen fér parameterboxen ,BU 0040 DE".

Anslutning till trio SK 300E

Anslutningen till trio SK 300E kan goras direkt till det befintliga M12-uttaget. Tack
vare de speciella kontaktkomponenterna bibehdlls den hogsta skyddsklassen
IP66 for den kompletta enheten.

For ytterligare information, se driftsinstruktionen for parameterboxen ,,BU 0040
SE*“.

Kontakt M12 Beskrivning Kabel
2 (vit) + 5V / 250mA
1 (br) GND Langd 3m
4 (sv) P+ (A) (RS485 +) 4 x 0,75mm?
3 (bl) P- (B) (RS485 -)

Parameterbox
SK PAR-2H
(handvariant)

26 NORD forbehaller sig ratten till forandringar
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4 Drift och indikering

4.2 Parameterbox (inbyggd variant)
( SK PAR-2E ; art.nr 078910110)

Parameterbox SK PAR-2E ar en kompakt mandverenhet for montering i en
instrumentpanel. Upp till 5 omriktare kan anslutas déver de interna plintarna
. Ser man till frontsidan, uppfylls skyddsklass IP66.

4.2.1 Mekanisk montering

For montering i en elskdpsdorr eller en instrumentpanel maste ett hal med
matten 137mm x 82mm (tolerans +/- 1mm per sida) tas upp. Vid monteringen
satts den slutna enheten in i detta hal. 6 skruvar (M3 x 7mm) medlevereras

for montering pa instrumentpanelens insida. Efter att parameterboxen skruvats
fast pa elskapsdorren pa ett korrekt satt, uppfylls hogsta skyddsklass IP66 pa
skapets framsida.

Parameterboxen SK PAR-2E kan darefter anslutas elektriskt via de intern
skruvplintarna 1-4. Exakt belaggning for plintarna framgar av féljande avsnitt.

Elskapets ins

Parameterbox
SK PAR-2E
(inbyggnadsvariant)

a

|
ida !

Elskapets front

136

i 90 mm

82 mm ~ 35m|
+/-1mm

Tatning

Tatning

162 mm

Fastskruvar
6 st M3 X 7mm

Li 100 mm 4—‘

BU 0300 DE NORD férbehaller sig réatten till forandringar
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Driftsinstruktion NORDAC trio SK 300E

4.2.2 Elektrisk anslutning

Parameterbox SK PAR-2E ansluts 6ver den 4-poliga skruvplinten som sitter inne i sjalva boxen.

Nummer Beskrivning Plintar
+ 5V / 300mA
2 GND
1 mm2
3 USS A (RS485 +)
4 USS B (RS485 -)

Matningsspanning N
Spanningsforsorjningen +5V for parameterboxen kan i princip tas fran den
anslutna frekvensomriktaren. Om flera omriktare ar sammankopplade maste
man vara noga med att denna spanning tas endast frdn en omriktare och inte
fran flera ! For detta bor den omriktare véljas som har den kortaste kabelvagen
till parameterboxen.
Maximal kabellangd vid en rekommenderad ledningsarea pa 0,75mm2 ar 3m.

. ;,,,/
Kommunikation via RS485 B
Om flera frekvensomriktare ansluts efter varandra (som bilden visar), bér man observera att parameterboxen skaII
utgora den forsta eller den sista deltagaren i bussystemet. Ett avslutningsmotstand (ca 120Q2) maste anslutas i den
andra anden av hela bussforbindningen for frekvensomriktaren. Ett sddant avslutningsmotstand finns som standard
i SK 300E.

Elskap
SK PAR'ZE ector mc
Art.nr 078910110 |V | | SK 700E |
||
SK 300E
Véaxelmotor med FO i falt

For ytterligare information, se driftsinstruktionen fér parameterboxen ,,BU 0040 SE“.
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4 Drift och indikering

4.3 Funktioner hos parameterboxen

4.3.1 Installning av sprak

Nedanstaende kortbeskrivning visar hur 6nskat sprak stélls in fér parameterboxen. Boxen levereras med tysk text
fran fabrik. Nar boxen kopplas in, visas foljande utgangsdata:

300E 0,75kW/3 BSC
> NORDAC <

Omriktare
ONLINE Ul P1 Klar

1.) Tryck 4x p& knappen @ - ,Optionen“ och @ for Enter.
2.) Parameter P1301 ,Sprache : Deutsch” visas

3.) Med knappen kan nagot av nedanstdende sprak véljas i nedanstaende ordning:
English

Francais

Espanol

Sverige

Nederlands

4.) Med @ ‘Enter’ véljs det sprdk man dnskar.
5.) Tryck 2x samtidigt p& knapparna @ @ for att aterga till borjan.

4.3.2 Indikering

Efter att parameterboxen anslutits och natspanningen kopplats in sker en automatisk ,,bus scan“. Parameterboxen
identifierar den anslutna frekvensomriktaren. Displayen visar omriktartyp och dess aktuella driftstillstand.

300E 0,75kW/3 BSC
> NORDAC <

Omriktartyp

Omriktare Omriktarens
ONLINE ul P1 aktuella status

Vid normalt indikeringsmodus visas samtidigt 3 driftsvarden och aktuell omriktarstatus.
De indikerade driftsvdrdena kan véljas ur en lista med 8 mdjliga varden (i menyn >Indikering< / >Véarden for
indikering<).

Omriktartyp Kontrollmodul
Aktuellt arvarde for // /
sOkta driftsvarden

med motsvarande

enheter
Nivan for aktuell
menystruktur
Parameterboxens —/ S~ Omriktarens
aktuella status aktuella status
Vald omriktare

Aktiv parameter i
omriktaren
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Driftsinstruktion NORDAC trio SK 300E

OBSERVERA
Det digitala frekvensborvardet ar installt p& OHz fran fabrik. For att kontrollera om driften arbetar,

maste ett frekvensborvarde matas in via knappen @ eller en joggfrekvens matas in via
motsvarande menynivd >Parametrering<, >Grundparameter< och motsvarande parameter
>Joggfrekvens< (P113).

Installningar far endast utforas av kvalificerad personal varvid sérskild hansyn skall tas till
gallande sakerhets- och varningsforeskrifter.

VARNING: Efter att START-knappen @ paverkats, kan driften starta omgéende!

4.3.3 Drift

LCD- Grafisk LCD-display med bakgrundsbelysning for indikering av driftsvarden och parametrar hos den
i anslutna omriktaren, samt parameterboxens egna parametrar.

o

@ 00 ® W®OBE:

Med hjalp av VALJAR-knapparna kan man bladdra mellan de olika menynivéerna och mellan
de olika menypunkterna.

Genom att trycka pa knapparna @ och @ samtidigt, stegar man tilloaka en niva.

Vardet pa en parameter kan andras med hjalp av VARDE-knapparna.

Genom att trycka pa knapparna @ och @ samtidigt, laddas det fabriksinstéallda vardet for
den valda parametern.

Genom att styra omriktaren via knappsatsen, stéller man in frekvensborvardet med hjélp av
VARDE-knapparna.

Genom att trycka pA ENTER-knappen vaxlar man till vald menygrupp eller sa bekréaftas de
andrade menypunkterna resp. inmatade parametervardena.

Observera: Vill man lamna en parameter utan att ett inknappat varde matas in, kan man
anvanda nagon av VALJAR-knapparna for att g& ur den aktuella parametern.

Styrs omriktaren fér stunden via knappsatsen (ej signalplintarna), kan den aktuella
borfrekvensen lagras i parametern joggfrekvens (P113), bekréfta med enter.

START-knapp for start av motor.

STOPP-knapp for att stanna motor.
Observera: endast anvandbart om denna

- — - funktion inte ar spéarrad i antingen parameter
Motorns rotationsriktning andras genom att P509 eller P540.

riktnings-knappen paverkas.
Rotationsriktning vanster indikeras med ett
minustecken i displayen.

Varning ! Var forsiktig néar det galler pumpar,
skruvtransportorer, flaktar osv.

Lysdioderna indikerar parameterboxens aktuella tillstand.
Q@ on

® ok ON (gron) Parameterboxen ar ansluten till spanningsmatningen och ar driftsberedd.

ERROR (rod) Ett fel foreligger i databearbetningen eller i den anslutna omriktaren.
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4 Drift och indikering

Styrning av omriktaren

Omriktaren kan bara styras helt via potentiometerboxen om parametern >Granssnitt< (P509) ar installd pa
>Signalplintar eller knappsats< (0) (instéllning for NORDAC SK 300E och SK 700E fran fabrik) och omriktaren
dessférinnan inte fatt startsignal via signalplintarna.

I

NORDAC

START (aktiverad) - Ly Ingen funktion vid

= 4 styrning av omriktaren

\

/
v

STOPP (aktiverad) ol Searar
a frekvensen

B
16

N

506
@
v

7

7
) ( vector

Andring rotationsriktning Minska frekvensen

ol
1

Lagring av aktuell
frekvens

Observera: Om omriktaren far startsignal i detta modus, anvands den parametersats som valts fér denna
omriktare under parameter >Parametersats< i menyn >Parametrering< >Grundparameter<. Om man
vill &ndra parametersats under drift, maste samma parameter véljas i den nya parametersatsen och

sedan aktiveras med knapparna @@ eller @

Varning:  Efter att man tryckt START, kan omriktaren starta omedelbart med den frekvens som programmerats
innan (minfrekvens P104 eller joggfrekvens P113).
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Driftsinstruktion NORDAC trio SK 300E

Menystruktur

Menystrukturen bestar av olika nivaer, vilka i sin tur ar uppbyggda i en ringstruktur. Genom att trycka pa ENTER,
véxlar man till nasta niva. Atergang till foregdende niva sker genom att bada VALJAR-knapparna trycks ned
samtidigt.

700E 3,0kW/3 POS STD Ul U2 U3 U4 (O)5)
Fi/Hz u/v I/A 1 - - - -
45.0 360 3.4 OK - - - -
ONLINE FU P1 R Kor 100
Display 1] Option a
ﬁ \<:>‘ Parameter editing — Parameterhantering N — ﬁ
P1001 II P1301
Bus-Scan (}:| Sprak
:| Driftsindikeringar B P1201 a
ﬁ [ E >ENTERK il niva ) [ ;:| Kopiera - kalla
P1002 II P1302
Omriktare urval Driftsval
Grundparameter P1202 .
j:[ >ENTERK (ilniva ) Kopiera - M&
P1003 ﬁ P1303
Visa val Auto-Bus-Scan
Motordata P1203
iI ﬁ SENTERK (il niva §) Starta kopiering iI
P1004 II iI ﬁ P1304
Visa varden Kontrast
|
II ! P1204
ﬁ i Ladda standardvéard
1
i
P1005 2] Menystruktur omriktare, j:[ P1305 2|
Visa faktor varierar med valda optioner Valj lésenord
(t.ex. posicon, ...)
- kap. 5 Parametrering P1205 .
Radera minne
i
@I — : ﬁ P1306
tillbaka E P-box l6senord
! PO
II tillbaka
@I - P1307
tillbaka Reset boxparam.
P1308
NORDAC p-box
Version 2.8

&

( § PO
tillbaka

>Display< (P11xx), >Parameter editing<, >Parameterhantering< (P12xx) och >Optioner< (P13xx) &r rena
parameterboxparametrar och har inget med omriktarens parametrar att gora.

Via menyn > Parameter editing < kommer man in i omriktarens menystruktur. Detaljerna for denna struktur hanger
ihop med vilka optioner omriktaren ar utrustad med, som exempelvis Kontrollmoduler (SK CU1-...) och/eller
expansionsmoduler (SK XU1-...). Beskrivningen av parametreringen borjar i kapitel 5.
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4 Drift och indikering

Displayens uppbyggnad under parametreringen

Om ett parametervarde andras, blinkar vardet pa displayen tills man trycker ENTER. For att erhalla det
fabriksinstallda vardet for den parameter som skall bearbetas, maste de b&da VARDE-knapparna paverkas
samtidigt. Aven i detta fall maste instéllningen bekraftas med ENTER for att andringen skall lagras.

Om man vill &ngra @ndringen, kan man aterga till foregdende varde genom att trycka pa VALJAR-knappen forst en
gang och trycker man sedan en gang till lamnar man parametern ifraga.

Parameternr som skall bearbetas

Parametersats som skall bearbetas

Parameter som ska
bearbetas

Aktuellt
parametervarde

Aktuell status for
parameterboxen

Observera:

1/

P102 PS1
Accelerationstid

RN

Menystrukturens
niva

2,90 s
ONLINE FU

P1

Status for styrt
objekt

7

Valt styrobjekt

Aktiv parameter -
sats i styrobjektet

Den undre raden pa displayen anvands speciellt for att visa aktuell status fér boxen och for

omriktaren som skall styras.

Parameterboxparametrar

Till varje menygrupp &r féljande huvudfunktioner kopplade:

Menygrupp Nr Huvudfunktion

Indikering (P10xx): Val av driftsvarden och indikeringens uppbyggnad

Parametrering (P11xx): Programmering av ansluten omriktare och alla lagringsobjekt

Forvaltning av parametrar (P12xx): Kopiering och lagring av kompletta parametersatser fran lagringsobjekt och
omriktare

Optioner (P14xx): Instéllning av parameterboxens funktioner samt alla automatiska forlopp

Indikering av parametrar

Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning

P1001 Med denna parameter startas en Bus Scan. | displayen kan man se hur férloppet fortskrider.
Efter en Bus Scan star parametern pa ,FRAN".

Bus Scan Beroende pa resultatet gar parameterboxen over till driftslage ,ONLINE* eller ,OFFLINE".

P1002 Val av objekt som skall parametreras/styras.

Val av omriktare

Indikeringar och operationer vid kommande forlopp ar relaterade till det valda objektet. Endast de enheter som
kants igen vid Bus Scan ar tillgangliga i omriktarlistan. Det aktuella objektet visas pa statusraden.

Vardeomrade: FU, S1 ... S5

P1003

Indikeringsmodus

Val av indikering av driftsvarden fér parameterboxen

Standard 3 godtyckliga varden bredvid varandra
Lista 3 godtyckliga varden med enhet under varandra
Indikering m. stora siffrorl godtyckligt vdrde med enhet

BU 0300 DE
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Driftsinstruktion NORDAC trio SK 300E

Parameter

Instéllningsvarde / Beskrivning / Anméarkning

P1004

Indikerade véarden

Val av aktuellt &rvarde som indikeras av parameterboxen.
Valt varde indikeras pa forsta plats pa en intern lista for indikerade varden och kommer darmed att visas i
indikeringsmodus Indikering med stora siffror.

Mdjliga arvarden for indikeringen: Varvtal DC-spanning Borvarde for frekvens
Momentstréom Varvtal Strom
Spéanning Arvarde frekvens

P1005

Normeringsfaktor

Det forsta vardet i normeringslistan skalas med normeringsfaktorn. Avviker denna normeringsfaktor fran 1,00,
visas inte enheten for det skalade vardet i displayen.

Vardeomrade: -327,67 till +327,67; upplésning 0,01

Parametrering

Parameter

Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning

P1101
Val av objekt

Val av objekt som skall parametreras.

Den fortsatta parametreringen hanfors till det valda objektet. Endast de enheter och objekt som kénts igen vid
Bus Scan é&r tillgangliga i listan.

Vardeomrade: FU, S1 ... S5

Parameterhantering

Parameter

Instélliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning

P1201

Kopiera - kélla

Val av aktuellt kallobjekt som anvands vid kopieringen.
Endast de omriktare och lagringsobjekt som kénts igen vid Bus Scan &r tillgangliga i listan.

Vardeomrade: FU, S1 ... S5

P1202 Val av aktuellt malobjekt som anvands vid kopieringen.
Endast de omriktare och lagringsobjekt som kéants igen vid Bus Scan ar tillgéangliga i listan.
Kopiera - mal Vardeomréade: FU, S1 ... S5
P1203 Med denna parameter startar en dverforingsprocess genom vilken alla parametrar som valts i >Kopiera — kélla<

Kopiera - start

Overfors till det objekt som definierats i >Kopiera — destination<. .
Om kopieringen skulle leda till att data skrivs ver, visas ett fonster med krav pa kvittering. Overforingen startar
efter att kvittensen mottagits.

P1204

Ladda standardvarden

Med denna parameter 6verskrivs de tidigare valda parametrarna for objektet ifrdiga med standardvardena.
Denna funktion ar séarskilt viktig for bearbetningen av minnesenheterna. Endast med hjalp av denna parameter
kan man ladda en fiktiv omriktare med parameterboxens varden och sedan bearbeta dem.

Vardeomrade: FU, S1 ... S5

P1205

Radera minne

Med denna parameter raderas uppgifterna for den valda minnesenheten.

Vardeomrade: S1 ... S5

Optioner
Parameter Installningsvarde / Beskrivning / Anmérkning
P1301 Val av sprék for betjaning av parameterboxen
Sprak Sprakalternativ: tyska engelska hollandska
pra franska spanska svenska
P1302 Val av driftssatt for parameterboxen
Driftsval e Offline:
Parameterboxen anvands sjalvstandigt Nagon kommunikation med omriktarens datasats sker €j.
Parameterboxens minnesenheter kan parametreras och hanteras.
® Online:
En omriktare ar ansluten till parameterboxens granssnitt. Omriktaren kan parametreras och styras. Vid
6vergang till driftssatt ,ONLINE" startar en Bus Scan automatiskt.
® PC-Slave:
endast mojlig med p-boxen eller SK PAR-.. parameterbox
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4 Drift och indikering

Parameter

Instéllningsvarde / Beskrivning / Anméarkning

P1303

Auto - Bus Scan s Fran

e Till

Instéllning vid inkoppling.

Ingen Bus Scan genomférs, de omriktare som varit anslutna fore urkopplingen anropas igen vid nasta
inkoppling.

En Bus Scan genomférs automatiskt nar parameterboxen kopplas in.

P1304 Kontrastinstallning av parameterboxens display
Kontrast Vardeomrade: 0% ... 100%; upplosning 1%
P1305 | denna parameter kan anvandaren ange ett [dsenord.

Valj l6senord

Om ett varde skilt frdn 0 &r inmatat i denna parameter, kan varken installda varden i parameterboxen eller
parametrarna for den omriktare som &r ansluten andras.

P1306 Om lésenordsfunktionen skall nollstéllas, maste det I6senord som angivits under parameter P1305 >Ange
I6senord< anvandas. Om ratt l6senord valts, &r parameterboxens alla funktioner ater tillgangliga.

P-Box lésenord

P1307 Med denna parameter aterstélls standardvardena i parameterboxen. Alla instéllda varden i parameterboxen och
i minnesenheterna raderas néar denna parameter matas in.

Reset boxparameter

P1308

Mjukvaruversion

Visar parameterboxens mjukvaruversion (NORDAC p-box). Ha denna beteckning tillganglig vid behov.

4.3.4 Parameterbox felmeddelanden

Indikering
Fel

Orsak
> Avhjalpning

Fel i kommunikationen

200
OTILLATET PARAMETERNUMMER

201
PARAMETERVARDE KAN INTE ANDRAS

202
PARAMETER UTANFOR VARDEOMRADET

203
FELAKTIGT SUB- INDEX

204
INGEN ARRAY-PARAMETER

205
FELAKTIG PARAMETERTYP

206
FELAKTIG SVARSKOD USS-GRANSSNITT

Dessa felmedelanden beror p& EMK-stérningar eller olika mjukvaruversioner hos
anvandarna.

»  Kontrollera parameterboxens och den anslutna omriktarens mjukvaruversion.

»  Kontrollera ledningsdragningen till alla komponenter med avseende pé eventuella
EMK-stérningar.

207

KONTROLLSUMMAFEL FOR USS-
GRANSSNITT

Kommunikationen mellan omriktare och parameterboxen &ar stérd (EMK). Nagon saker drift
kan ej garanteras.

»  Kontrollera anslutningen till omriktaren. Anvand skarmad kabel mellan enheterna. Dra
BUS-kabeln atskild fran motorkablarna.

208

FELAKTIG STATUS-ID FOR USS-
GRANSSNITT

Kommunikationen mellan omriktare och parameterboxen ar stérd (EMK). Nagon saker drift
kan ej garanteras.

»  Kontrollera anslutningen till omriktaren.
Anvand skarmad kabel mellan enheterna. Dra BUS-kabeln atskild frdn motorkablarna.

BU 0300 DE
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Indikering Orsak
Fel > Avhjalpning
209 1 Parameterboxen véntar pa svar frdn den anslutna omriktaren. Vantetiden har 16pt ut utan att

OMRIKTAREN SVARAR INTE

svar erhallits.

»  Kontrollera anslutningen till omriktaren.
Installda varden for omriktarens USS-parameter har andrats under drift.

Identifikationsfel

220

OBEKANT ENHET

Enhetens ID hittades inte.
Den anslutna omriktaren finns inte upptagen i parameterboxens databank, nagon
kommunikation kan inte etableras.

> Var god kontakta narmaste representant for Nord Drivsystem.

221 Mjukvaruversionen hittades inte
. Mijukvaran for den anslutna omriktaren finns inte upptagen i parameterboxens databank,

MJUKVARUVERSIONEN AR nagon kommunikation kan inte etableras.
OBEKANT

»  Var god kontakta narmaste representant fér Nord Drivsystem.
222 | omriktaren finns en obekant modul (kontrolimodul / expansionsmodul).
UTBYGGNADSSTEGET AR »  Kontrollera omriktarens moduler
OBEKANT

> Kontrollera vid behov parameterboxens och omriktarens mjukvaruversion.
223 Vid aterstallande av den senaste bus-konfigurationen svarar en annan enhet an den som

BUSKONFIGURATIONEN HAR ANDRAT SIG

lagrats.
Detta fel kan endast uppstd om parametern >Auto- Bus- Scan< star pA& FRAN och en annan
enhet har anslutits till parameterboxen.

> Aktivera funktionen Auto - Bus Scan

224

ENHETEN UNDERSTODS INTE

Den omriktartyp som anslutits till parameterboxen understods inte!

» Parameterboxen kan inte anvandas tillsammans med omriktaren ifr&ga.

225

FORBINDELSEN TILL OMRIKTAREN AR
SPARRAD

Forsok att fa forbindelse med enhet som inte ar online (tidigare timeout-fel).

»  Genomfér en Bus Scan via parameter >Bus Scan< (P1001).

Fel vid betjaning av parameterboxen

226

KALLA OCH DESTINATION (MAL) UTGORS
AV OLIKA ENHETER

Kopiering av objekt av olika typer (fran / till olika omriktare) ar ej majlig.

227

KALLAN AR TOM

Forsok att kopiera data fran en raderad (tom) minnesenhet

228

DENNA KOMBINATION AR INTE TILLATEN

Destination och kélla for kopieringsfunktionen ar desamma. Kommandot kan inte
genomforas.

229

Forsok att parametrera en raderad minnesenhet
VALT OBJEKT AR TOMT
230 Varning !

OLIKA MJUKVARUVERSIONER

Forsok att kopiera objekt med olika mjukvaruversioner. Detta kan leda till problem vid
parameterdverféringen!

231

OGILTIGT LOSENORD

Forsok att &ndra en parameter utan att giltigt boxldsenord matats in i >Box- l6senord< P
1306.

232

BUS-SCAN ENDAST VID ONLINE-DRIFT

En Bus Scan (stkning efter anslutna omriktare) kan endast ske vid ONLINE-drift.
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4 Drift och indikering

Indikering Orsak
Fel > Avhjalpning
VARNINGAR
240 SKRIVA OVER DATA?
2> JA NEJ
241 RADERA DATA?
> JA NEJ

Dessa varningar vill géra operatéren uppmarksam pa en andring som kan fa langtgdende

242 BYTA MJUKVARUVERSION? konsekvenser och som darfor kraver en extra bekréaftelse.

- VIDARE AVBRYT

Efter att vald option bestamts, bekrafta med "ENTER”.

243 BYTA SERIETYP?

- VIDARE AVBRYT
244 RADERA ALLA DATA?

2> JA NEJ

Fel pa omriktarstyrningen

250 | parametern Omriktarens granssnitt har den begéarda funktionen inte fatt startsignal.

DENNA FUNKTION SAKNAR STARTSIGNAL

>  Andra vardet pd parametern P509 >Granssnitt< fér den anslutna omriktaren till dnskad
funktion. .

251

STYRKOMMANDOT BLEV INTE UTFORT

Omriktaren kunde inte utfora kommandot da en 6verordnad funktion som t.ex. snabbstopp
eller en STOPP-signal ligger pa omriktarens signalplintar.

252

| OFFLINE-LAGE AR STYRNING INTE
MOJLIG

Forsok till avrop av en styrfunktion i Offline-mode.

> Byt p-boxens driftssétt i parameter >Driftssatt< P1302 till Online och upprepa férloppet.

253

FELKVITTERING MISSLYCKADES

Kvittering av ett fel p4 omriktaren misslyckades, felmeddelandet kvarstar.

Felmeddelanden fran omriktaren

,FELMEDDELANDE NR fran
OMRIKTARE*

FELMEDDELANDE OMRIKTARE
+FELMEDDELANDETEXT OMRIKTARE"

Ett fel har uppstatt pa omriktaren med det nummer som displayen anger. Felmeddelandets
nummer samt klartext visas.
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4.3.5 Datautbyte med NORD CON

Minnesenheterna S1 till S5 for NORDAC parameterbox kan hanteras och arkiveras via styr- och parametrerings-
mjukvaran NORD CON .

For att data skall kunna dverféras maste PC:ns seriella granssnitt (RS232) forbindas med parameterboxen via en
granssnittsomvandlare (SK 1C1-232/485, art.nr 276970020) och passande anslutningskabel (M12 Socket/SUB-D,
art.nr 078910210). Dessutom maste granssnittsomvandlaren anslutas till en extern spanningsmatning. Anvand
,adapter USB/5V’ (art.nr 078910220) for detta, vilken ansluts via en jackkontakt till granssnittsomvandlaren och
med en USB-kontakt till PC/laptop.

Foéljande komponenter behovs for forbindningen parameterbox - PC/laptop:

RS232
PC / Laptop R
USB-port
Parameterbox Adapter M12 So/SUB-D Granssnittsomvandlare Mjukvara
SK PAR-2H for SK PAR-2H > SK IC1 SK 1C1-232/485 NORD CON
Art.nr 078910100 Art.nr 078910210 Art.nr 276970020 Art.nr 006112221

Adapter USB/5V for
SKIC1-232/485 |
Artnr078910220 | %/

Kommunikationen styrs frdn PC:n i denna konstellation. Parameterboxen maste dessutom stéllas pd PC-Slav i
menypunkten >Optioner<, parameter >Driftssatt (P1302)< . Programmet NORD CON kommer nu att efter en Bus
Scan identifiera de lagrade minnesenheterna S1 till S5 som separata omriktare med bus-adresserna 1 till 5 och
visa dem pa bildskarmen.

Observera: Endast omriktare (data), som tidigare lagrats i minnesenheterna, kan identifieras och bearbetas av
parametreringsmjukvaran NORD CON. Om en datasats for en ny omriktare skall bearbetas, maste
omriktartypen forst ha stallts in via parametern >Ladda standardvarden (P1204)<. Genom att ater
genomféra en Bus Scan identifierar mjukvaran den nya minnesenheten som sedan kan bearbetas med
de kanda verktygen.

Ablerkolle

b
Gerat  Optionen  Mokros  Fenster  Hite

NORDAC
|SK 220001 FET

| 10:54:48 | 38400 Baud

MStont| B Anso Lt~ 17| IENordTel Ver | $4Posteingang - | F38K 7S0FCT | 33 Ubedsiig -0 _|["Nord CON B¥Micosottwor | 4747 1054

Alla NORD CON:s parametreringsfunktioner star nu till férfogande.
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4.3.6 NORD CON Software
(NORD CON, art.nr 006112221) NORD CON
N Mijukvara
Allmant :
NORD CON a&r ett PC-program for styrning och parametrering av  NORDAC
frekvensomriktare tillverkade av Getriebebau NORD. Mjukvaran kan installeras pa TII"'_P'__F
alla datorer som har operativsystem Windows 95, 98, NT, 2000, ME eller XP. 1

.\% 3
| -
Med NORD CON kan upp till 31 frekvensomriktare kommunicera via det egna granssnittet hﬁ
RS485. Q\_“b :

PC:n och SK 300E kopplas ihop via granssnittsomvandlaren SK [C1-232/485
(art.nr 276970020) och férbindningskabel 300E (art.nr 078910060).

Vid sidan av styrning och parametrering av frekvensomriktaren kan &ven g; b e

driftsvarden indikeras. Tack vare en integrerad oscilloskopfunktion star ett —=

mycket anvéandbart verktyg for optimering av drivpaket till forfogande. Kurvorna YA

precis som parametersatserna - kan lagras, bearbetas och arkiveras. T e e e e e

> Internetsida for nerladdning av NORD CON : > www.nord.com < e e

Kéannetecken

e Framtagning, dokumentation och sékring av parameterinstallningar for en frekvensomriktare

e Styrning av den anslutna frekvensomriktaren

e Observation av den anslutna frekvensomriktaren
. . . Gerdl | Gorid 2

¢ Inspelning av makron for test- och processforlopp Typ | s 250 FOT

e Fjarrstyrning av en ansluten frekvensomriktare [ |

L2
L3

aod

Fjarrstyrning

@’
© [

Vid en igangkorning (parametrering) simuleras de bekanta enhetsvyerna och mojliggor
darmed fjarrstyrning i en bekant omgivning.

9@

Alla funktioner gér att genomfdra som ar mojliga med omriktarens mandéverenhet.
Simulation Controlbox

Steuerklemmen I Zusatzparameter I Informationen

Param etrerlng Alle Basis-Parameter | Motordaten

(M 1 Auswahl Anzeige W 100 Parametersatz I;I
Alla parametrar for en ansluten omriktare kan lasas, andras, |/ 101 Param.-Satz kapieren [ 132 e el .
lagras eller skrivas ut fér dokumentationen med NORD CON. ¥ 103 Bremszett |1 90 STl Fagaie o

W 108 Maximale Frequenz W 105 Rampenverundungen
Varje parameter har ett parameternamn och ett eget | 107 Einfslzeh Bremse RIS TR ,

¥ 109 Strom DC-Bremse W 112 Momentstramgrenze ~|

parameternummer, som goér att man latt kan hitta den. Tack vare

detta underlattas hanteringen vasentligt. Ex. parameterval

Aktueller Schritt

Bermerkung

1000 Lirnrichter-Fustand bereit einstellen
5000 Freigabe recht 50% fiir 5 sec

HLZ1 keing ] Hochlaufzeit auf 2 Sekunden setzen
5000
0

Makron

Freigabe links 100% fir 5 Sekunden
Hochlaufzeit auf 1 Sekunden setzen

Med hjalp av makron kan man skapa enkla processfoérlopp for
testaindamal. Dessa kan exempelvis anvandas for test under
igdngkorningen.

T O E N |a |g |m |11 |12 |13 |1a |15 |15 |1? |1E |1g |

Telegramm in Hex-Darstellung
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5 Igangkérning

5.1 Grundinstéllningar
NORDAC trio SK 300E é&r sa installd fran fabrik att 4-poliga standardmotorer kan styras utan att ytterligare
forinstéliningar behéver goras.

Omriktaren har ingen huvudstrombrytare och &r saledes alltid stromsatt i och med att natspanningen ar ansluten.
Den vantar med utgdngarna inaktiva tills den far en extern startsignal.

Foljande mojligheter till startsignal finns:
1) Om en parameterbox ar ansluten ges startsignal genom att man trycker pa START-knappen.

Se ,Forsta kontroll med parameterboxen® pa s.41 .

2.) Vid anslutning till PC:n kan en startsignal skapas med mjukvaran ,NORD CON* genom att man trycker pa
START-knappen (se kapitel 0, s.39).

3.) Genom att sammankoppla en styringéng, t.ex. digitalingang 2 till kontrollboxen Basic I/O eller Standard /O
(plint 22), med den interna spanningsmatningen pa 15V (plint 42), sker en ,startsignal héger* om
omriktaren &r fabriksinstalld.

4.) Om parametern P428 ,Automatisk start* andras till [2]="Direkt vid spanning", sker startsignalen direkt nar
spanningen kopplas in. Forutsattningen for detta ar att ingen digital ingang ar parametrerad for startsignal.

Varning:  Om ingen digital ingdng &r programmerad for startsignal och man andrar parametern P428 till
e [2]=“Direkt vid spanning®, startar motorn omedelbart, da alla villkor for startsignal ar uppfyllda!

OBSERVERA

& Endast de viktigaste parametrarna for eventuella parameterandringar ar tillgangliga
vid leverans! Om det krdvs att d&ven andra parametrar andras, som t.ex. motordata
om en annan motor anvands, maste parameter P0O03 , Supervisor-modus* sattas till 1
sd att alla parametrar gar att se (se &ven parameter P003 = S.45) !l

Tillgdngliga parametrar vid leverans:

Supervisor-modus urkopplat > begransat antal tillgangliga, alla andra parametrar &r dolda:

Driftsindikeringar Signalplintar

P0O01 Val av driftsindikering P400 Funktion analogingang 1

P0O03 Supervisor-modus P420 Funktion digitalingang 1
P421 Funktion digitalingang 2

Grundparametrar P422 Funktion digitalingang 3

P102 Accelerationstid P423 Funktion digitalingdng 4

P103 Retardationstid P424  Funktion digitalingang 5

P104 Minimal frekvens P434  Funktion reld 1

P105 Maximal frekvens P435 Normering reld 1

P107 Falltid broms P460 Watchdog cykeltid
Information

P700 Aktuellt fel
P701 Senaste fel
P743 Omriktartyp
P744 Konfigurering
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5.2 Avvikande motor

Anvéndning av motor som avviker frén leverans:

& OBSERVERA

For att motorparametrarna skall kunna bli tillgangliga, maste forst parameter P003
»Supervisor-modus” sattas till 1 (se dven parameter PO03 > S.45) !l

En motorlista for standardmotorer finns lagrad i omriktaren. En standardmotor som skall anvéandas valjs i parameter
P200 ,Motorlista“. Motsvarande data laddas automatiskt i parametrarna P201 — P208 och kan sedan jamféras med
uppgifterna pa motorns typskylt.

Om andra motorer anvands, maste uppgifterna pa motorns typskylt matas in i parametrarna P201 till P208.

For att kunna bestamma statormotstandet automatiskt, maste parametern P208 sattas till ,,0“ och bekréaftas med
LENTER". Statormotstandet mats automatiskt en gang. Systemet lagrar sedan vardet efter att det konverterats till
ett fasresistansvéarde (beroende pa P207, stjarn- / triangelkoppling).

5.3 Forsta kontroll av parameterboxen

Kontrollera att alla kablar &r ratt anslutna och att alla relevanta sakerhetsatgarder &r vidtagna.
Koppla pa strommen till omriktaren. Om parameterboxen &r ansluten, visas foljande pa displayen:

300E 1,5kW/3 BSC
> NORDAC <

Omriktare

ONLINE- Ul P1 Klar
DRIFT

Forsakra er om att motorn kan starta utan att nagon fara uppstar. Tryck pd START-knappen @ pa parameterboxen.
Indikeringen véxlar till :

300E 1,5kW/3 BSC
unv  IIA

27 1.2
Ul P1 R Kor

Kontrollera att motorn roterar &t dnskat hall nar @-knappen paverkas och att borfrekvensen okar.
Aktuell utgangsfrekvens, -spanning och -strom visas i displayen.

Tryck pa ,STOPP“- knappen @ Motorn stannar efter den instéllda retardationstiden. Nar denna tid passerat,
vaxlar displayen till foregdende indikering.

Nu kan féljande parametrar anpassas efter behov.
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5.4 Minimalkonfiguration av signalplintar

For att NORDAC trio SK 300E skall kunna kéras med minimalkonfiguration, maste féljande steg genomféras.
Uppgifterna forutsatter att parameterdata ar installda fran fabrik.

1.) Med kontrollmodul ,Basic I/O* eller ,Standard 1/0*
a) Koppling av elektronisk startsignal:
Anslut signalplint [22] till en hdg signal, t.ex. plint [42 = 15 Volt].

b) Anslut ett analogt spanningsborvérde (0-10V) mellan signalplint [12] och [14].

Exempel:

2.) Utan kontrolimodul

E>”

oM 03 § HWH

Basic 1/0

A=1
®
e |
E.
o
@ ||
g
c
=z
(o]
m:
c.

a) Stallin joggfrekvensen i P113 (t.ex. 25 Hz ). For att parametern skall kunna stallas in, maste forst
»Supervisor-modus” stéllas in i PO03 (andras till ,1%).

b) Koppling av elektronisk startsignal:
Anslut signalplint [21] till en hog signal, t.ex. plint [42] ,+15V'". Forutsattningen for detta ar att digitalingang 1

ar programmerad for funktion [1] "Startsignal hoger”. Digitalingang 1 &r programmerad som

Jtermistoringdng* fran fabrik, da varje trio SK 300E skall ha ett termistorskydd.

Motorn roterar med joggfrekvensen.

Exempel:

ﬁ‘

Digitalingéng 1 [21* | ==+ —
+ 5V matningsspanning [41] B

GND [40] g

+ 5V matningsspanning [41] i

GND [40] @

+ 15V matningsspanning [42] g

Granssnitt RS485 : B (-) [74] =

Grénssnitt RS485 : A (+) (73] {g

Signalrela [02] E E

Signalrela [01] W‘

“QD" 22000 a

L1 |-2 L3 UV W R

]
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6 Parametrering

6 Parametrering

6.1 Elektronisk typskylt

Trio SK 300E innehaller en extra minneskomponent i anslutningsenheten vid sidan om minnesplatsen i omriktaren.
Detta innebar att efter att omriktaren parametrerats finns en datasats bade i omriktaren och i anslutningsenheten.
Om omriktaren tas bort frAn motorn, finns bade omriktarens och motorns data lagrade i motoranslutningsenheten.
Satts en annan (t.ex. ny) omriktare pa motorn, 6verfors uppgifterna som finns i anslutningsenheten automatiskt till
omriktaren. Displayen visar d& meddelandet Overfoéring av nya data. Meddelandet kan kvitteras via displayen eller
genom att omriktaren kopplas frdn och sedan till igen en gang. Darmed ar omriktaren klar for drift med de tidigare
parameteruppgifterna.

Genom denna ,elektroniska typskylt* méjliggors ett mycket snabbt byte av en defekt enhet, vilket gor att langa
avbrott undviks med ny parametrering och optimering.

Omriktaren ar efter bytet klar for drift med de tidigare parametrarna.

6.2 Parametergrupper

Alla parametrarna ar samlade under olika menygrupper. Den forsta siffran anger under vilken menygrupp man
finner de olika parametrarna:

Till varje menygrupp ar féljande huvudfunktioner kopplade:

Menygrupp Nr Huvudfunktion
Driftsindikeringar (PO--): | denna meny kan man vélja olika driftsinformation fér den anslutna omriktaren.
Grundparametrar (P1--): Refererar till grundlaggande instéliningar i omriktaren, t.ex. motorns uppférande vid

start och stopp. Tillsammans med gallande motordata ar detta tillrackligt for en
standardapplikation.

Motordata (P2--): Installning av specifika motordata for aktuell motor och som ar viktiga fér ISD-
stromregleringen. Aven for statisk och dynamisk boost som finns tillganglig beroende
pa val av regleringsprincip (U/f).

Signalplintar (P4--): Denna parametergrupp ar for skalning av analoga in- och utgangar, konfigurering av
digitala ingangar och relautgangar tillika definiering av reglerparametrar.

Extra funktioner (P5--): For val av instéllningar i t.ex. granssnitt, val av taktfrekvens eller aterstalining av
felmeddelanden.

Information (P7--): For indikering av diverse driftsdata, tidigare fel med diverse information eller
mjukvaruinformation.

P5-- och Vissa parametrar i dessa grupper ar arrangerade och tillgangliga fér programmering
P7-- parameter och avlasning av status.
Observera: Med parameter P523 kan Ni gora en aterstallning av omriktarens alla parametrar till fabriksvarden,

dvs sdsom den en gang levererades. Detta bor géras varje gang Ni installerar omriktaren for forsta
gangen och aven da Ni har problem med omriktaren kan detta rekommenderas.

Varning: Sa fort Ni andrar parameter P523 = 1 och trycker pa ,ENTER®, kommer installningarna som
tidigare fanns i omriktaren att raderas.
Tidigare installningar bor forst sparas i parameterboxens minne eller i en NORD CON-fil.
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6.3 Tillgang till Parametrar

Beroende pa vilka tillvalsgrupper (kontrollmoduler/frontmoduler) som omriktaren bestyckas med och genom att
tillgangliga parametrar mojligen inskranks genom att ,Supervisor-modus® inaktiveras, star en del parametrar till
forfogande endast i en bestamd konfiguration. Pa foljande sidor (kap. 6.4 ,Parameterbeskrivning

“) finns en beskrivning av alla parametrar som finns i omriktaren och med vilka konfigurationer de &r tillgangliga for
information och &ndring av data.

D& potentiometerboxen anvands, finns ingen begransning nar det galler de parametrar som visas. Antalet
tillgéngliga parametrar ar darfér analogt med de beskrivna mojligheterna.

A OBSERVERA

For att alla parametrarna skall kunna bli tillgangliga, maste parameter P003
, Supervisor-modus" séattas till 1 (se dven parameter P003 - S.45) !!!

Parameter Installningsvarde / Beskrivning / Anmarkning Tillgénglig med option
P00 (P)(S) Driftsindikering | OKS | BSC | STD | PBR | AS
| / / [ /
Parametertext
Gar endast att se i
supervisor-modus (s.n.)
OKS = utan kontrollmodul
BSC = Basic I/O
STD = Standard 1/O
PBR = Profibus-modul
N ASI = Asi-modul
Beroende pa vald
parametersats
Parameternummer

6.3.1 Supervisor-modus

For att forenkla betjaningen av frekvensomriktaren finns ett Supervisor-modus. Med denna modus kan diverse
parametrar doljas som inte behdvs vid enkel drift.

N&r Supervisor-modus ar inaktiverat, ar endast de parametrar som kravs vid enkel drift tillgangliga. Alla andra
parametrar finns trots detta i bakgrunden, men de visas inte. Supervisor-modus kan aktiveras i parameter (P003). |
aktiverat lage ar alla parametrar tillgangliga.

| parameterbeskrivningen star vilken parameter som endast ar tillganglig i Supervisor-modus inom parentes (S) (se
ovan). Finns ingen parentes (S), ar parametern alltid tillganglig.

Vid kopiering av en parametersats &r inte antalet kopierade parametrar beroende av Supervisor-modus. Alla
parametrar blir alltid kopierade.
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6 Parametrering

6.4 Parameterbeskrivning
(P) = beroende av parametersats, dessa parametrar kan stéllas in var for sig i 2 parametersatser.
(S) = beroende av Supervisor-modus, parametern ar endast tillganglig om detta modus &r aktiverat.
(Finns ingen parentes, visas alltid parametern)
[...] = Varde, installt fran fabrik

6.4.1 Driftsindikering

Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option
PO01 Val av driftsindikering Alltid tillgénglig

0..6 0 = Aktuell frekvens [Hz], ar den aktuella, av omriktaren levererade frekvensen.

[0] 1 = Varvtal [1/min], &r det faktiska, av omriktaren berdknade varvtalet

2 = Borfrekvens [Hz], &r den utgangsfrekvens, som motsvarar det faststéllda borvardet. Denna frekvens
maste inte Gverensstamma med den aktuella utgangsfrekvensen.

3 = Strom [A], ar den aktuella, av omriktaren matta utgangsstrommen.

4 = Momentstrom [A], & omriktarens utgangsstrom som ger aktuellt vridmoment.

5 = Spéanning [Vac], ar den aktuella véaxelspanning, som omriktaren styr ut till motorn.
6 = Mellankretsspanning [Vdc], ar omriktarens interna DC-mellankretsspéanning.
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

PO03 Supervisor-modus Alltid tillgénglig
SOl oooooo-..SUpenvisor-modus kan aktiveras och avaktiveras har

[0] 0 = Supervisor-modus avaktiverat (endast ett begransat antal parametrar ar tillgangliga)

1= Supervisor-modus aktiverat (alla parametrar ar tillgéngliga)

A

OBSERVERA

For att alla parametrarna skall kunna bli tillgangliga, maste parameter PO03 , Supervisor-

modus*® sattas till 1 !

Tillgangliga parametrar:

Supervisor-modus avaktiverat = begransat antal:

P0O01 Val av driftsindikering
P0O03 Supervisor-modus
P102 Accelerationstid

P103 Retardationstid

P104 Minimal frekvens

P105 Maximal frekvens

P107 Falltid broms

P400 Funktion analogingang 1
P420 Funktion digitalingang 1
P421 Funktion digitalingdng 2
P422 Funktion digitalingang 3
P423 Funktion digitalingang 4
P424  Funktion digitalingang 5
P434 Funktion reld 1

P435 Normering reld 1

P460 Watchdog cykeltid
P700 Aktuellt fel

P701 Senaste fel

P743 Omriktartyp

P744 Konfigurering

(endast vid Basic I/O eller Standard 1/O)

(endast vid Basic I/O eller Standard 1/O)
(endast vid Basic I/O eller Standard 1/O)
(endast vid Basic I/O eller Standard 1/O)
(endast vid Standard 1/O)

Supervisor-modus aktiverat = alla parametrar ar tillgangliga (P000 — P746)

46 NORD férbehaller sig ratten till forandringar

BU 0300 DE



6 Parametrering

6.4.2 Grundparametrar

Parameter Installningsvarde / Beskrivning / Anméarkning Tillganglig med option
P100 (S) Parametersats Alltid tillganglig
0/1 Vélj den parametersats som Ni 6nskar arbeta med. 2 parametersatser finns tillgangliga. Alla parametrar
0] som ar beroende av parametersatser ar betecknade med (P).
Indikering : Parametersats 1 Parametersats 2
Omkoppling mellan olika parametersatser ar mdojlig under drift (online).
Om Ni startar omriktaren med parameterboxen, motsvarar parametersatsen for drift instéllningen i P100.
Parametersatsindikering pa parameterboxen:
Den aktiva parametersatsen visas i displayen med kortbeteckningen ,P1’ eller ,P2’
P101 (S) Kopiering av parametersats Alltid tillganglig
0..1 0 = Startar ingen kopiering.
[0] 1 = Kopierar den aktiva parametersatsen till den inaktiva parametersatsen. Aktiv &r parametersatsen P1
eller P2 som indikeras i parameterboxen. 2 parametersatser finns tillgangliga fér omkopplingen.
Kopiering av parametersatser till/fran parameterboxen-> se kap. 0S.33, P1201 — P1203
P102 (P) Accelerationstid Alltid tillganglig
0..99,99s Accelerationstiden ar den tid det tar fér omriktaren att accelerera fran OHz till den installda maxfrekvensen
[2,0] (P105) efter en linjar kurva. Om Ni anvander ett borvarde <100%, kommer accelerationstiden att
reduceras linjart beroende pa vilket borvarde som ar installt.
Accelerationstiden kan under vissa omstandigheter bli langre t.ex. om omriktaren blir éverbelastad,
borvardet fordrojs (P107), rampdampning intrader (P106) eller da stromgransen uppnas (P112).
P103 (P) Retardationstid | Alltid tillgénglig
0..9999s Retardationstiden ar den tid det tar for omriktaren att retardera fran den instéllda maxfrekvensen (P105) till
[2,0] OHz efter en linjar kurva. Om Ni anvander ett borvarde <100%, kommer retardationstiden att reduceras.
Retardationstiden kan under vissa omstandigheter bli langre t.ex. om >Frankopplingsmode< (P108) valjs
eller >SRampdampning< (P106) intrader.
P104 (P) Minimal frekvens Alltid tillgénglig
0...400,0 Hz Minimal frekvens ar den frekvens som omriktaren styr ut sa fort den startas under forutsattning att inget
[0,0] borvarde har aktiverats.
| kombination med andra borvarden (t.ex. analogt Borvarde eller Fast frekvens) adderas minimal frekvens
till det aktuella borvéardet.
P105 (P) Maximal frekvens | Alltid tillganglig
0,1...400,0Hz  Ar den frekvens som omriktaren styr ut nar den startas och under férutséattning att 100% bérvarde &r
[50,0] justerat, t.ex. analogt Borvarde P403, en fast frekvens eller ett 100%-igt bérvarde via parameterboxen.
P106 (P)(S) Rampdampning (S-ramp) |AIItid tillganglig
0...100 % Med denna parameter uppnas en mjukare ramp for acceleration och retardation. Denna funktion kan vara
0] nodvandig da en hastighetsforandring behover ske pa ett mjukt men dynamiskt satt.
Rampdampningen upptrader varje gang ett borvarde andras.
Installningen av denna parameter beror pa den av Er 6nskade accelerations- och retardationstiden. Ett
varde <10% har ingen markbar effekt.
P107 (P) Falltid broms Alltid tillgénglig
0..250s Elektromagnetiska bromsar har den egenskapen att de har en tidsfordrojning innan de reagerar.. Detta
[0,00] kan f& effekten att en last sjunker vid t.ex. lyftdrifter med resultatet att en last ej stannar dar den skall eller
att motorn inte orkar lyfta lasten e.dyl.
| denna parameter Falltid broms P107 kan detta férhindras genom att en motsvarande tidsférdréjning
justeras innan omriktaren fortsétter accelerationen efter att startsignal givits till dito.
Under den tid som bromsen lyfter kommer omriktaren att ga p& absolut minfrekvens (P505) under den tid
Ni stallt in i denna parameter. Under denna tid bygger motorn upp ett moment da den kdérs mot den
mekaniska bromsen med sin fordréjning, och detta forhindrar att lasten faller.
BU 0300 DE NORD férbehaller sig réatten till forandringar 47



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

Parameter

Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

P108 (P) (S)

Frankopplingsmode Alltid tillgénglig

0..4
(1]

| denna parameter avgors hur den utgdende frekvensen till motorn skall reduceras da Ni nskar stanna
motorn (startsignal - low):

0 = Sparra spanning: Den utgdende spanningen/frekvensen sparras omedelbart fran omriktaren. | detta
fall retarderar motorn mot de yttre mekaniska friktioner som finns i maskinen. Om omriktaren startas
igen innan motorn stannat, kan detta leda till ett fel och felmeddelande.

1 = Retardationsramp: Den aktuella utgdngsfrekvensen reduceras enligt den installda tiden i parameter
P103.

2 = Reaktionstidsramp: Lika rampen ovan, men med den skillnaden att vid behov forlangs tiden om
motorn gar som generator resp. 6kar frekvensen om driften &r statisk. Denna funktion kan forhindra att
omriktaren larmar for dverspanning i mellankretsen, eller reducera effektférlusterna i
bromsmotstandet.

Observera: Anvand EJ denna funktion om kontrollerad retardation erfordras, t.ex. vid lyft- och
hissdrifter.

3 = Omgaende DC-broms: Omriktaren kopplar omgaende om till férvald DC-broms (P109). Denna
likstrém styrs ut under >Tid DC-broms< (P110).

4 = Konstant stoppstracka: Om omriktaren inte gar p& maxfrekvensen (P105), kommer det att bli ett
visst tidstillagg innan omriktaren borjar rampa ner. Detta &r anledningen till att stoppstréckan blir mer
eller mindre konstant oavsett vilken frekvens Ni kor pa.

Observera: Anvand inte denna funktion da Ni behover positionera. Anvand ej heller funktionen i
kombination med S-ramp (P106).

5= Kombinerad retardation: | omriktaren kan i vissa fall en hogfrekvent spanning uppsta i mellankretsen
som beror pa den da aktuella spanningen i mellankretsen (VDC, endast vid linjar U/f-kurva, P211=0
och P212=0). Beroende pa omstandigheterna kommer &nda retardationstiden (P103) att hallas. < en
temperaturékning kan uppsta i motorn!

6 = Kvadratisk ramp: Bromstiden &r snarare kvadratisk an linjar.
7 = Kvadratisk ramp med fordrdjning: Kombination av funktion 2 och 6
8 = Kvadratisk kombinerad retardation: Kombination av funktion 5 och 6.

9 = Konstant accelerationseffekt: Endast anvandbar i faltférsvagningsomradet! Den elektriska effekt
som omriktaren accelererar och retarderar med &r konstant. Kurvan for retardation beror pa den last
som foreligger.

Strém DC-broms |AIItid tillganglig

P109  (P) (S)
0... 250 %
[100]

Instéllning av strém fér DC-broms (P108 = 3) och kombinerad retardation (P108 = 5).

Ratt installning har avgors av den mekaniska lasten och 6énskad stopptid. Med ett hdgre vérde har kan en
stor last stoppas snabbare.

Instéllningen 100% ar likvardig med det instéllda vardet i P203 >Markstrom<.

P110  (P)(S)

Tid DC-broms | Alitid tillganglig

0..60,00s
(2,0]

Ar den tid som omriktaren styr ut en strém (P109) till motorn med under forutséttning att (P108 = 3) ar
aktiverad.

Beroende pa omstandigheterna, aktuell utgangsfrekvens till max. frekvens (P105), férkortas >Tid DC-
broms<.

Tiden réknas fran det att stoppsignal kommer. Ger Ni en ny startsignal innan tiden &r ute, kommer
systemet att sluta rakna tiden.

P112  (P)(S)

Momentstromgréans |AIItid tillganglig

25 ... 400/ 401 %
[401]

Med denna parameter &r det mdjligt att justera den strdm som genererar ett moment. Denna justering kan
skydda driften mot mekanisk 6verlast. Denna installning skyddar inte en véxelmotor mot haveri (vid
mekanisk blockering, chockbelastning). Vid sadana typer av drift rekommenderar vi som alltid en
slirkoppling e.dyl.

401 % = FRAN betyder att momentstrémgransen stangs av. Detta &r samtidigt omriktarens
grundinstéllning

P113  (P)(S)

Joggfrekvens |AIItid tillganglig

-400,0...400,0 Hz
[0,0]

Anvands parameterboxen, kommer omriktaren vid start att g& med den i parameter Joggfrekvens (P113)
installda frekvensen nar denna &r stdrre &n minfrekvensen. Vid mandvrering via signalplintarna kan
joggfrekvensen avropas via ndgon av de digitala ingdngarna (P420-424 = joggfrekvens>15<). Ingen av de
digitala ingangarna far vara programmerad for startsignal (funktion 1 resp. 2).
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6 Parametrering

6.4.3 Motordata

Parameter Installningsvéarde / Beskrivning / Anméarkning Tillganglig med option

P200 (P)(S) Motorlista Alltid tillgéanglig

0..14 0= ingen andring av data 4 = 0,37kW 8= 1,5kW 12 = 5,5kW

[0] 1= ingen motor 5= 0,55kW 9= 2,2kW 13=7,5kwW
2= 0,18kW 6 = 0,75kW 10 = 3,0kW 14 = 11kw
3= 0,25kW 7= 1,1kwW 11 = 4,0kW
Med denna parameter kan en férinstéllning av en standard 4-polig asynkronmotor utféras. Kontrollera
datauppgifterna i parametrarna 201 - 209 efterat, vissa skillnader kan forekomma beroende pa fabrikat.
Genom att vélja siffra for motsvarande motor som skall férinstallas och darefter bekréafta med ENTER,
lagras data. Observera! Ni kan inte kontrollera vilken effekt som programmerats i denna parameter da
den nollstélls efter att Ni tryckt pA ENTER!

P201 (P)(S) Motorns markfrekvens | Alltid tillganglig

20,0 ... 400,0 Hz
[***]

Motorns markfrekvens tillika den frekvens dar omriktaren styr ut markspanningen som stalls in i parameter
(P204).

P202  (P)(S)

Motorns markvarvtal |AIItid tillgénglig

300..24000 1/min

[*'k*]

Motorns markvarvtal &r viktigt for att efterslapningsfunktionen och indikeringen av motorns varvtal i
displayen skall kunna kalkyleras korrekt (PO01 = 1).

P203 (P) (S) Motorns markstrom |AIItid tillganglig

0,01...20,00 A Motorns markstrém &r en avgdrande parameter for korrekt berékning av stromvektorregleringen.

[***]

P204  (P) (S) Motorns markspanning |AIItid tillganglig

100 ... 800 V Med >Markspanning< anpassar man gallande natspanning fran omriktaren till motorns markdata. |

[4] kombination med parametern markfrekvens bestdms U/f-kurvan, dvs vid vilken frekvens som omriktaren
skall lamna den instéllda markspéanningen.

P205 (P)(S) Motorns markeffekt |AIItid tillganglig

0..11 kw Aktuella motordata kan véljas i parameter P200. Aktuell information finner Ni i denna parameter.

[4] Data i omriktaren kommer da att laggas in i de berérda parametrarna.

P206 (P)(S) Motor cos ¢ | Alltid tillganglig

0,50 ... 0,90 Motorns effektfaktor cos ¢ ar en avgérande parameter for optimering av vektorregleringen.

[***]

P207  (P) (S) Motorkoppling |AIItid tillgénglig

0.1 0= stjarna

] 1= triangel
Motorkopplingen ar avgdrande fér méatningen av statorresistans och darmed foér stromvektorregleringen.

P208 (P) (S) Statorresistans Alltid tillgéanglig

0,00 ... 300,00 &
[*'k*]

Motor- statorresistans = resistansen i en lindning pa en trefas asynkronmotor.

Paverkar direkt stromregleringen i omriktaren. Om vardet &r for hogt, kan detta resultera i en éverstrom, ett
for 1agt varde resulterar i ett samre moment.

Det finns ett enkelt sétt att méata statorresistansen. Andra vardet i denna parameter till 0, tryck darefter pa
ENTER. Resistansen mellan tva faser mats nu automatiskt av omriktaren. Omriktaren kalkylerar om vardet
till gallande resistans fér en fas, och beroende av inkoppling i P207 (stjarna eller triangel) kommer
gallande data att sparas i P208.

Observera: For att stromvektorregleringen skall fungera utan problem, maste statormotstandet

matas automatiskt av omriktaren.

*** Dessa installningar avgors av motorvalet i P200.
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

P209 (P)(S) Tomgangsstrom Alltid tillgénglig

0,01...20A Omriktaren beraknar detta varde automatiskt genom gallande motordata och nar en férandring &r gjord i

[¥+] >cose< P206 och parametern >Mérkstrom< P203.

Observera: For de som vill mata in detta varde manuellt &r det viktigt att Ni férst &ndrar alla andra
parametrar och som sista atgard andrar i P209, i annat fall kommer omriktaren att skriva 6ver
vardet i denna parameter nar nya berakningar gors.

P210 (P)(S)  Statisk boost Alltid tillganglig

0...400 % Den statiska boosten har en avgorande inverkan pa magnetfaltet som genererar strém. Denna strom &r

[100] likvardig med tomgéngsstrommen i den aktuella motorn, darmed &r den oberoende av lasten!
Tomgangsstrommen beréknas med géllande motordata som vi namnt tidigare. Fabriksinstéllningen pa
100% éar typisk for de flesta applikationer.

P211  (P)(S) Dynamisk boost Alltid tillgéanglig

0..150 % Den dynamiska boosten ar en parameter som ar direkt avgérande for den strom som genererar ett

[100] moment och féljaktligen kan behdva justeras beroende pa géllande last. Aven har géller att
fabriksinstallningen pa 100% &r typisk for de flesta applikationer.

Ett for hogt varde har kan leda till verstrom, detta beroende pa att spanningen kommer att 6ka for mycket

nér lasten okar.

En for 1&g installning (under 100%) kan leda till otillrackligt moment.

P212  (P)(S) Eftersldpningskompensation Alltid tillgénglig

0..150 % Efterslapningskompensationen &r en funktion som forsakrar sig om att motorns varvtal pa en trefas

[100] asynkronmotor bibehalls nastan konstant, detta genom att 6ka frekvensen nar lasten okar.
Fabriksinstéllningen pa 100% &r en optimal installning under forutsattning att en trefas asynkronmotor
anvands och att instéllningen av aktuella motordata &r korrekt.

P213  (P) (S) Forstarkning ISD-regl. Alltid tillgénglig

5 ... 200 % Med denna parameter kan Ni justera den dynamiska responsen for strémvektorregleringen (ISD-

[100] reglering) pa omriktaren. Hoga varden resulterar i en snabb reglering, vid laga varden blir den
lAngsammare.

Genom att justera denna parameter kan instabila system eller system som uppvisar andra odnskade

uppforanden pa en drift finjusteras sa att instabilitet undviks.

P214  (P) (S) Forberett moment Alltid tillganglig

-200 ... 200 % Med denna funktion ar det mojligt att férinstalla omriktaren pé ett forvantat momentbehov. Denna funktion

0] ar speciellt anvandbar vid hissdrifter dar funktionen ger en mer effektiv start, dvs motorn "tar tag i lasten”
under startfasen.

Observera: Om motorn lyfter, dvs gar som motor, valjer Ni ett positivt varde, om motorn gar som
generator, dvs lasten sjunker, véljer Ni ett negativt vérde.

P215 (P)(S) Forberedd boost |AIItid tillganglig

0...200 % Endast vid linjar U/f-kurva (P211 = 0% och P212 = 0%).

[] For drifter, dar det kravs ett hogt startmoment, &r det mgjligt att under starten erhalla en hogre strom.
Denna funktion aktiveras genom att man véljer ett procenttal som ar lampligt for driften (bérja med ett 1agt
varde och tka efter hand), tiden som boosten ar tillganglig begrénsas i parametern >Tid férberedd boost <
P216.

P216 (P)(S) Tid férberedd boost Alltid tillgénglig
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0,0..100s

[0,0] Tid som funktionen &r aktiverad.

Endast vid linjar U/f-kurva (P211 = 0% och P212 = 0%).

L, Typiska® installningar for:

Strémvektorreglering
(fabriksinstallning)

P201 till P208 = motordata
P210 = 100%
P211 = 100%
P212 = 100%
P213 = 100%
P214= 0%
P215 = ej relevant

P216 = ej relevant

Linjar U/f-kurva

P201 till P208 = motordata
P210 = 100% (statisk boost)
P211 = 0%

P212 = 0%

P213 = 100% (ej relevant)
P214 = 0% (ej relevant)

P215 = 0% (dynamisk boost)
P216 = 0s (tid dynamisk boost)

Utgdende
spanning

P215

P210— T

P20

i ,  Utgéende frekvens

-

P216

Tid

*** Dessa installningar avgors av motorvalet i P200.
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6.4.4 Signalplintar

Parameter Installningsvarde / Beskrivning / Anméarkning Tillganglig med option
P400 Funktion analogingéang 1 | BSC | STD | |
0..9 0 = Fran, den analoga ingadngen har ingen funktion.
[1] 1= Borfrekvens, angivet analogomrade (P402/P403), varierar utgangsfrekvensen mellan installt min-
och maxvarde (P104/P105).
2 = Momentstrémgrans, baserad pa instdlld momentstromgrans (P112), kan denna &ndras via
analogingdngen. 100% borvarde motsvarar darvid den instéllda momentstromgransen.
3= Arvardesfrekvens PID, behovs for att bygga upp en reglerkrets. Den analoga ingangen (&arvéarde)
jamférs med borvardet (t.ex. fast frekvens). Utgangsfrekvensen anpassas till dess att arvardet
anpassats till bérvardet. (se reglerparametrarna P413 — P415)
4 = Frekvensaddition, galler i kombination med ett extra frekvensvarde via sekundara borvéarden
(P410/411). | dessa fall adderas boérvardena.
5 = Frekvenssubtraktion, den analoga instéllda frekvensen dras ifran borvardet.
6 = Reserverat
7 = Reserverat
8 = Begransning arvardesfrekvens PID, likvardig med funktion 3, Arvardesfrekvens PID , dock med den
skillnaden att utgangsfrekvensen ej tillats vara lagre an minfrekvensen i parameter P104. (andring av
rotationsriktning med borvarde ar ej majlig).
9 = Kontroll arvardesfrekvens PID, likvardig med funktion 3, Arvardesfrekvens PID, dock med den
skillnaden att omriktaren kopplar fran utgangsfrekvensen om minfrekvensen P104 uppnés.
14 = Processreglering arvarde *, aktiverar processregleringen, analogingang 1 kopplas ihop med
arvardesgivaren (ridarvals, tryckdosa, flédesgivare, ...). Valj (0-10V resp. 0/4-20mA) stélls in i P401.
15 = Processreglering borvarde *, lika funktion 14, men har bestams regleringen av borvardet (t.ex. via
en potentiometer). Arvardet maste faststillas via en annan ingang.
16 = Optimera processreglering *, adderar ett instéllbart, extra bérvarde efter processregleringen.
*) ytterligare detaljer betr. processregleringen framgar av kap. 11.3
P401 (S) val analogingang 1 | | Bsc | s | |
0..3
[0] 0=0-10V begransad: Ausgangs- ‘
Ett instéllt analogt borvarde, lagre an 0% frequenz
(P402), resulterar i att frekvensen ej kan bli P105
lagre &n instdlld minfrekvens (P104).
Rotationsriktningen pa& motorn kan ej andras
med 0% i borvérde.
Ausgangfrequenz = Utgdende frekvens
Sollvertspannung= Bdrvérdesspanning positiv
P104 ‘ / —
zB. 00V 2,5V 5,0V 100v  Sollwert-
— «—» spannung
P402 P403
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Parameter Instélliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning
1=0-10V Ausgangs- ‘
Denna funktion tilldter en lagre frekvens an frequenz l
programmerad minfrekvens (P104) néar ett borvarde P105
anges som ar lagre an 0% (P402). Detta &r ett enkelt
s&tt att fA motorn att &ndra rotationsriktning med en
potentiometer.
positiv
P104 ‘ / —
z.B. | 0,0V 2,5V 5,0V 10,0v Sollwert-
\ — Spannung
___________________________________________ negativ P402 P403
|
|
2 =0-10V dvervakning: '
Nar borvardet understiger 10% av instéllt varde i i_ __________________________________________
P403, resulterar detta i att omriktaren / motorn . ‘
stannar. Nar vardet s stiger 6ver 10% igen [P402 —
(10%*(P403-P402))] , startar omriktaren / motorn P105 (fmax)| — — — — — — — — — — — — L
ater. > \
S \
I |
Exempel pd instélining 4-20mA: 3‘:’0} }
P402: Justera s& att 0% = 2V; P403: Justera sa att C_Sc'} s }>
100% = 10V; -10% motsvarar -0,8V; dvs 2-10V (4- 2 1= IS
20mA) &r det omréde omriktaren arbetar i, 1,2-2V = N ;é }g}
min frekvensborvarde, under 1,2V (2,4mA) kommer &} I3 ki
omriktare / motor att stanna. o | \
P104 (fmin) — - —
—— » unv
=80V
3 =0-10V utan broms:
Samma funktion som for 1 = 0-10V, emellertid gar
inte bromsen till vid andrad rotationsriktning - resp.
borfrekvens = OHz.
P402 (S) Justering analogingang 1 0% | ‘ BSC |STD | ‘
0,0..10,0V Denna parameter anvands for att justera den spanning som motsvarar minvardet (0%) for funktionen pa
[0,0] analogingang 1.
Fabriksinstallningen for denna parameter (bdrvarde) ar installd for att motsvara vardet i P104
>Minfrekvens<.
Typiska borvarden och dess instéllningar enligt nedan:
0-10V > o0V
2-10V > 2,0 V (med funktionen 0-10V 6vervakning)
0-20mA > 0,0 V (internt motstand, resistans ca 250Q)
4-20mA > 1,0 V (internt motstand, resistans ca 250¢2)
P403 (S) Justering analogingang 1 100% | | Bsc | s | |
0,0..100V Denna parameter anvands for att justera den spanning som motsvarar maxvardet (100%) for funktionen
[20,0] pa analogingang 1.
Fabriksinstaliningen for denna parameter (borvarde) ar installd for att motsvara vardet i P105
>Maxfrekvens<.
Typiska bérvarden och dess instéllningar enligt nedan:
0-10V > 10,0V
2-10V > 10,0 V (med funktionen 0-10V dvervakning)
0-20mA > 5,0 V (internt motstand, resistans ca 250Q)
4 —-20 mA > 5,0 V (internt motstand, resistans ca 250Q)
P404 (S) Filter analogingang 1 | ‘ BSC | STD | ‘
10 ... 400 ms Justerbart digitalt filter fér analogsignal.
[100] Spikar/stérningar pa signalen filtreras, resulterar i langre reaktionstid.
BU 0300 DE NORD férbehaller sig réatten till forandringar 53



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

P405 (S) Funktion analogingang 2 ‘ | STD | ‘

0..4 0 = Fran, den analoga ingadngen har ingen funktion.

[0] 1 = Borfrekvens, angivet analogomréde (P402/P403), varierar utgangsfrekvensen mellan installt min-
och maxvérde (P104/P105).

2 = Momentstromgrans, baserad pa installd momentstromgrans (P112), kan denna andras via
analogingangen. 100% borvarde motsvarar darvid den installda momentstromgransen.

3 = Arvardesfrekvens PID, behdvs for att bygga upp en reglerkrets. Den analoga ingangen (Arvarde)
jamférs med borvardet (t.ex. fast frekvens). Utgangsfrekvensen anpassas till dess att arvardet
anpassats till bérvardet. (se reglerparametrarna P413 — P415)

4 = Frekvensaddition, galler i kombination med ett extra frekvensvarde via sekundara borvarden
(P410/411). | dessa fall adderas boérvardena.

5 = Frekvenssubtraktion, den analoga instéllda frekvensen dras ifran borvardet.

6-7 = Reserverat

8 = Begransning arvardesfrekvens PID, likvardig med funktion 3, Arvardesfrekvens PID , dock med
den skillnaden att utgéngsfrekvensen ej tillats vara lagre an minfrekvensen i parameter P104.
(&ndring av rotationsriktning med boérvarde ar ej mojlig)

9 = Kontroll arvardesfrekvens PID, likvardig med funktion 3, Arvardesfrekvens PID, dock med den
skillnaden att omriktaren kopplar fran utgangsfrekvensen om minfrekvensen P104 uppnas.

14 = Processreglering arvarde *, aktiverar processregleringen, analogingang 1 kopplas ihop med

arvéardesgivaren (ridarvals, tryckdosa, flodesgivare, ...). Valj (0-10V resp. 0/4-20mA) stélls in i P401.

15 = Processreglering bérvarde *, lika funktion 14, men har bestams regleringen av bérvérdet (t.ex. via

en potentiometer). Arvardet maste faststallas via en annan ingang.

16 = Optimera processreglering *, adderar ett installbart, extra borvarde efter processregleringen.

*) ytterligare detaljer betr. processregleringen framgar av kap. 11.3
P406 (S) Val analogingéng 2 | ‘ | STD | ‘
0..2 0 = 0-10V begransad: Ett installt analogt borvarde, lagre an 0% (P402), resulterar i att frekvensen ej kan
0] bli lagre &n installd minfrekvens (P104). Rotationsriktningen pad motorn kan ej andras med 0% i
borvarde.

1 = 0-10V: Denna funktion tillater en lagre frekvens an programmerad minfrekvens (P104) nar ett
bérvarde anges som ar lagre an 0% (P402). Detta &r ett enkelt satt att f& motorn att andra
rotationsriktning med en potentiometer.

2 = 0-10V 6vervakning: Nar borvardet understiger 10% av installt varde i P403, resulterar detta i att
omriktaren / motorn stannar. Nar vardet s& stiger éver 10% igen [P402 —(10%*(P403-P402))] , startar
omriktaren / motorn ater.

3 = 0- 10V utan broms: Samma funktion som for 1 = 0-10V, emellertid gar inte bromsen till vid andrad
rotationsriktning - resp. borfrekvens = OHz.

P407 (S) Justering analogingang 2 0% | ‘ | STD | ‘
0,0..100V Denna parameter anvands for att justera den spanning som motsvarar minvardet (0%) for funktionen pa
[0,0] analogingang 1. Fabriksinstallningen for denna parameter (borvarde) ar instélld for att motsvara vardet i

P104 >Minfrekvens<.

P408 (S) Justering analogingang 2 100% | ‘ | STD | ‘
0,0..100V Denna parameter anvands for att justera den spanning som motsvarar maxvardet (100%) for funktionen
[10,0] pa analogingéng 1. Fabriksinstallningen fér denna parameter (borvarde) ar installd for att motsvara vardet i

P105 >Maxfrekvens<.

P409 (S) Filter analogingang 2 | ‘ | STD | ‘
10 ... 400 ms Justerbart digitalt filter fér analogsignal.
[100] Spikar/stérningar pa signalen filtreras, resulterar i langre reaktionstid.
P410  (P) (S) Minimalfrekvens analogingang 1/2 | ‘ BSC | STD | ‘
0,0...400,0 Hz  Ar den lagsta frekvens som motorn kan g& med nar sekundart bérvarde (t.ex. analogingéng) ar aktiverat.
[0.0] Sekundart borvarde ar de frekvenser som kan adderas till omriktarens funktioner, t.ex. Aktuell
PID-frekvens Addera frekvens
Subtrahera frekvens Sek. borvarde vis Bus
Minfrekvens via analogt borvarde (potentiometer)
Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning | Tillganglig med option
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P411  (P)(S) Maximalfrekvens analogingang 1/2 | ‘ BSC | STD | ‘
0,0...400,0Hz  Ar den hogsta frekvens som motorn kan ga med nar sekundart bérvarde (t.ex. analogingdng) &r aktiverat.
[50,0] Sekundart borvarde ar de frekvenser som kan adderas till omriktarens funktioner, t.ex.  Aktuell PID-
frekvens Addera frekvens
Subtrahera frekvens Sek. boérvarde vis Bus
Maxfrekvens dver analogt bérvarde (potentiometer)
Ytterligare information om detta i schemat dver bearbetning av bérvarde i kap. 11.1 pés.81!!!
P412  (P) (S) Boérvéarde processreglering | ‘ BSC | STD | ‘
0,0..10,0V For inmatning av ett fast borvarde for processregleringen, vilket andras mycket sallan.
[5,0] Endast med P400 = 14 ... 16 (processreglering). Ytterligare detaljer framgéar av kap. 11.3
P413  (S) P-faktor PID-reglering | | Bsc | s | |
0 ... 400,0 % Fungerar endast da funktionen aktuell PID-frekvens valjs i parameter P400.
(10,0] Vid en o6nskad avvikelse i regleringen bestammer P-faktorn den storlek pa frekvensékningen som &r
nodvandig for korrigeringen. Ytterligare information betr. PID-regleringen framgar av kap. 11.2
P414  (S) I-faktor PID-reglering | | Bsc | st | |

0 ... 400,0 %/ms
(1.0]

Fungerar endast da funktionen aktuell PID-frekvens valjs i parameter P400.

Vid en odnskad avvikelse i regleringen bestammer I-faktorn reaktionstiden for frekvensférandringen.
Ytterligare information betr. PID-regleringen framgar av kap. 11.2

P415  (S)

D-faktor PID-reglering | ‘ BSC | STD | ‘

0 ... 400,0 %ms
(1.0]

Fungerar endast da funktionen aktuell PID-frekvens valjs i parameter P400.

Vid en odnskad avvikelse i regleringen bestdmmer D-faktorn forandringen for frekvensen multiplicerat med

tiden.

Om P400 valts till 14, 15 eller 16 (processreglering), verkar denna parameter som regleringsbegransning i

% (se kap. 11.3 ,Processreglering
Ytterligare information betr. PID-regleringen framgar av kap. 11.2

P416  (S) Ramptid Pl-bérvarde | | Bsc | sTD | |
0,00...99,99s Fungerar endast da funktionen aktuell PID-frekvens &r aktiverad.
[2,0] Ramptid for PID-borvarde. Yiterligare information betr. PID-regleringen framgar av kap. 11.2
P418 (S) Funktion Analogutgang | ‘ | STD | ‘
0..26 Analog funktion :
[0] Det ar mojligt att f& ut en analog signal (O till +10 Volt, max. 5mA) fr&n omriktaren. Ett antal olika funktioner
gar att aktivera, varvid foljande galler: 0 Volt analogspanning motsvarar alltid 0% av det valda vardet.
10 Volt motsvarar alltid nominellt motorvarde (t.ex. motorvarvtal, momentstrom, osv.) multiplicerat med
vardet i P419 som t.ex.:
_ 10Volt = Motormarkdata - P419
100%
0 = Fran, ingen signal finns pa plintarna.
1= Aktuell frekvens, den analoga signalen ar proportionell mot den utgdende frekvensen.
2 = Motorvarvtal, ar det av omriktaren kalkylerade synkrona varvtalet, baserat pa aktuellt borvarde.
Ingen hansyn tas till variationer pa lasten.
3 = Utgangsstrom, ar det av omriktaren avgivna effektivvardet pa strommen.
4 = Momentstrom, indikerar det av omriktaren kalkylerade lastmomentet.
5= Utgangsspanning, ar den av omriktaren avgivna spanningen.
6 = Mellankretsspanning, 10 Volt, vid 100% normering, motsvarar 600 VDC !
Med P419 kan en justering av arbetsomradet genomféras. Maximala vardet pa analoga utgangen (10V)
motsvarar skalningen till motsvarande val.
7 = Extern styrning, med P542 kan den analoga utgangen sattas mellan 0,0V och 10,0V.
8-14 = Reserverat
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Parameter

Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

Digital funktion:

Alla relafunktioner, beskrivna i parameter >Reléd 1 Funktion< P434, kan &ven aktiveras och utféras av den
analoga utgangen. Uppfylls kriterierna, s& laggs en 10,0V-signal ut. Funktionen kan upphavas genom
parameter P419 >Justera analog utgang 1<.

15=  Extern broms 21=  Fel

16 = Omriktare i drift 22 = Varning

17 = Strémgrans 23 = Varning Overstrém

18 = Momentstromgrans 24 = Varning 6vertemp. motor
19 = Frekvensgréans 25 = Momentstromgrans

20 = Borvarde uppnatt 26 = Externkontroll via P541

Analog funktion 0 — 10V :

30= Aktuell borfrekvens fore ramp, anger den frekvens, som anges av ev. forlagrade
regleringar (ISD, PID,...). Denna utgdr sedan borfrekvensen for effektsteget, efter vilken detta
anpassades 6ver accelerations- resp. retardationsrampen (P102, P103).

P419 (P)(S) Justering Analogutgang 1 | ‘ | STD | ‘

-500 ... 500 % P418 Analoga funktioner 0-14

[100] Med denna parameter kan en justering av analogutgdngen goras till 6nskat arbetsomrade. Maximala
vardet pa analoga utgadngen (10V) motsvarar skalningen till motsvarande val. Ta t.ex. en motor med
markstrommen 5A. Enligt katalog vill motorn ha 2 x méarkstrém (5A x 2 = 10A) instéllning i denna
parameter = 200% som ger 10V, vilket innebér att en motor som gar pa 100% av markstrémmen ger ca
5V pa analogutgangen.
Samma sak géller alla varden, 6kas vardet for denna parameter fran 100% till 200%, resulterar detta i att
ett 100% varde motsvarar 5V p& analogutgéngen. Vid negativt val i denna parameter &r logiken omvand,;
ett varde pa 0% ger 10V pa analogutgangen och foljaktligen 100% ger ett varde pa analogutgangen
motsvarande OV.
P418 Digitala funktioner 15-26
Med denna funktion kan stromgréns (= 17), momentstromgrans (= 18) och frekvensgrans (= 19) stéllas in.
Ett varde p& 100% resulterar i en hog (10V) signal ut pa plint. Skulle ett negativt varde véljas i denna
parameter (-100%,) resulterar detta i en omvand funktion, dvs hdg signal (10V) sa lange gréans ej ar
uppnadd och Iag signal nar grans tangeras (0/1 — 1/0).

P420 Funktion digitalingang 1 |AIItid tillganglig

0..21 Termistoringdng som fabriksinstallning

[13] Olika funktioner kan programmeras for varje dig. ingang. For mer detaljerad information, se nedan.
Observera: Digitala funktioner ar inte mojliga med denna ingéng, alltsa géller funktioner endast till nr 21!

P421 Funktion digitalingang 2 (ASi-ingangsbit 1) | | Bsc | s | | Asl

0...42 Start héger som fabriksinstalining

[1] Olika funktioner kan programmeras for varje dig. ingang. For mer detaljerad information, se nedan.

P422 Funktion digitalingang 3 (ASi-ingangsbit 2) | ’ BSC | STD ‘ | ASI

0...42 Start vanster som fabriksinstallning

[2] Olika funktioner kan programmeras for varje dig. ingang. For mer detaljerad information, se nedan.

P423 Funktion digitalingang 4 (ASi-ingangsbit 3) | | Bsc | s | | Asl

0...42 Parameteromkoppling som fabriksinstallning

[8] Olika funktioner kan programmeras for varje dig. ingang. For mer detaljerad information, se nedan.

P424 Funktion digitalingang 5 (ASi-ingangsbit 4) | ‘ | STD ‘ | ASI

0...42 Fast frekvens 1 som fabriksinstéllning

[4] Olika funktioner kan programmeras for varje dig. ingang. For mer detaljerad information, se nedan.
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Parameter

Instélliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning | Tillganglig med option

Mojliga funktioner for de digitala ingangarna 1-5 (P420-P424)

0 = Ingen funktion 13 = Termistoringang
— = U Analog utvardering av signalen.
1= Start héger (hdg niva : . 2
ger (hog ] )o reagerar vid en spénning pa ca 2,5 Volt
2 = Start vanster (hog niva)

14 = Fjarrmandvrering

3= Andrarotationsriktning (hég niva) (1&g niva = signalplintar,
4 = Fast frekvens 1 P429 laggs till hég nivéa = busstyrning)
5= Fast frekvens 2 P430 laggs till 15 = Joggfrekvens (hog niva), P113
6 = Fast frekvens 3 P431 laggs till 16 = Frekvenshéllning ,motorpot.” (&g nivd),
_ } . utgangsfrekvensen halls endast mellan min- och
7 = Fast frekvens 4 P432 laggs till maxfrekvensen.

8 = Parameteromkoppling
(lag niva = parametersats 1,
hog niva = parametersats 2)

18 = Watchdog, den 1:a hoga signalen pa Watchdog-
ing&ngen aktiverar Watchdog-funktionen. fran den
tidpunkten maste denna triggas cykliskt (hog puls)

9 = Frekvenshéllning (I&g niva) motsvarande tiden i P460. Innehélls inte denna tid,
Utgéngsf_rekvensen halls i _ kopplar omriktaren fran och visar felmeddelande E012.
]?;Sc:rlleratlons- eller retardations- Aven en kontinuerlig hdg signal utldser ett externt

Watchdog-fel E012.

19 = Analogt bérvarde 1 TILL/FRAN
Kopplar till/fran analogingang 1 (P400-P404)
A 20 = Analogt bérvarde 2 TILL/FRAN
11 = Snabbstopp (lag niva) oo " )
Omriktaren reducerar frekvensen Kopplar till/fran analogingang 2 (P405-P409)
med den programmerade 21 = Fast frekvens 5 P433 laggs till
snabbstoppstiden (P426).

12 = Felkvittering (kort puls 0 — 1) 22.25 = Reserverat
... med en extern signal

10 = Spéarra spanning (Iag niva)
Utgangsspanningen kopplas fran,
motorn stannar mot yttre friktion.

Analogfunktionerna (26-29) for digitala ingdngar kan programmeras for varje ingdng och har en
uppldsning pa 7 bit. De kan anvandas for enkla applikationer

26 = Momentstromgrans
installbar lastgrans; nar gransen uppnas, reduceras utgangsfrekvensen. > P112

27 = Aktuell PID-frekvens
Aktuellt varde fran arvardesgivare for PID-reglering

28 = Addera frekvens
Adderar frekvens till andra frekvens-borvarden

29 = Subtrahera frekvens
Subtraherar frekvens fréan andra frekvens-bérvarden

30 = PID-reglering Till/Fran

40 = Processreglering arvarde *, aktiverar processregleringen, analogingang 1 kopplas ihop med
arvardesgivaren (ridarvals, tryckdosa, flodesgivare, ...). Modus (0-10V resp. 0/4-20mA)
stalls in i P401.

41 = Processreglering pt‘)rvérde *, lika funktion 14, men har bestadms regleringen av borvardet (t.ex. via
en potentiometer). Arvardet maste faststallas via en annan ingang.

42 = Optimera processreglering *, adderar ett instéllbart, extra borvarde efter processregleringen

*) ytterligare detaljer betr. processregleringen framgér av kap. 11.3

P426  (P) (S)

Snabbstoppstid Alltid tillgénglig

0...10,00s Instalining av retardationstiden foér snabbstoppsfunktionen som kan aktiveras med digital ingang, bus-
[0,10] styrning, tryckknappar eller med automatik da fel uppstar.
Snabbstoppstiden ar den tid det tar for omriktaren att retardera fran den instéllda maxfrekvensen (P105) till
OHz efter en linjar kurva. Om Ni anvander ett borvarde <100%, kommer snabbstoppstiden att reduceras.
P427  (S) Snabbstopp vid fel Alltid tillganglig
0..3 0 = Fran, automatiskt snabbstopp &r ej aktiverat vid fel
[0] 1 = Natbortfall, automatiskt snabbstopp d& spanningen forsvinner
2 = Fel, automatiskt snabbstopp da fel uppstar
3 = Natbortfall och fel, automatiskt snabbstopp da spanningen férsvinner eller fel uppstar
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option
P428  (S) Automatisk start Alltid tillgénglig
0..2 0 = Fran, omriktaren behdéver en hdg signal for start (dndring av signal fran low* till ,high*) pa varje

[0]

A

digital ingang.
1 = Till, omriktaren reagerar pa en nivaandring (,high“).

2 = Direkt vid spanning nar spanningen kopplas in, startar driften omedelbart med joggfrekvens.
Forutsattning: Ingen digital ingang far vara programmerad for startsignal !

Varning: Ar ingen digital ingng programmerad for " startsignal” och
man andrar parameter P428 till [2]="Direkt vid spéanning“, startar
motorn omedelbart, da alla villkor for startsignal ar uppfylida!

P429 (P) (S)

Fast frekvens 1 |AIItid tillgénglig

-400 Hz...400 Hz
[0,0]

Instéllning av fasta frekvenser. Dessa adderas vid val av flera frekvenser. Om ingen av de digitala
ingdngarna ar programmerade for start, startar omriktaren direkt om en fast frekvens laggs pa.

P430 (P) (S)

Fast frekvens 2 |AIItid tillganglig

-400 Hz...400 Hz
[0,0]

Se (P429), Fast frekvens 1

P431  (P) (S)

Fast frekvens 3 |AIItid tillganglig

-400 Hz...400 Hz
(0,0]

Se (P429), Fast frekvens 1

P432 (P) (S)

Fast frekvens 4 |AIItid tillganglig

-400 Hz...400 Hz
[0,0]

Se (P429), Fast frekvens 1

P433 (P) (S) Fastfrekvens 5 | Alltid tillganglig
-400 Hz...400 Hz  Se (P429), Fast frekvens 1
P434 (P) Funktion reld 1 |AIItid tillganglig
0..12 0= ingen funktion 6 = Borvarde uppnatt, hysteres = 1Hz
[71 1= extern broms, for styrning av en separat 7 = Felmeddelande,
motorbroms. Relét sluter vid absolut fel féreligger fortfarande eller har inte kvitterats.
minfrekvens (P505). 8= Varning,
2 = Omriktare i drift omriktaren arbetar néra ett gransvarde
3= Strémgrans uppnadd *, baserat pa installt 9 = Varning for dverstrom, t.ex. 130% mérkstrom
varde pa motorns markstrom i P203. under 30 sek. (I2t-funktion)
4 = Momentstromgrans *, baserat pa installda 10 =Varning fér évertemp. i motorn
motordata i P203 och P206. 11 = Momentstromgrans aktiv, varning,
5= Frekvensgrans *, baserat pa instéllt varde pa gransvarde i P112 har natts. Hysteres = 10%.
motorns mérkirekvens i P201. 12 = Extern styrning, styrs via P541.
*) hysteres = 10%, normering med P435
P435 (P) Skalning rela 1 |AIItid tillgénglig
-400 % ... 400 %  Anpassning av gransvéardena for relafunktioner. Vid ett negativt varde, fds en omvand funktion av reléts
[100] status. (0/1 = 1/0, Oppen/Sluten alternativt Sluten/Oppen).
P460 Watchdog cykeltid |AIItid tillganglig
0,0 Tidsintervallet mellan tva pulser som maste komma pa den digitala ingangen (om funktion aktiverats, P420
0,1..9999 s — P425). Om hdg puls ej kommer inom stipulerad tid, stannar omriktaren med felkod E012. OBS! Denna
[10.0 5] Overvakning galler EJ omriktaren, detta &r en extern "Watchdogfunktion”.
0s
0,0: Om tid stalls p& 0,0, indikeras Kundorienterat fel och omriktaren kopplar fran och visar
felmeddelande E012 sa fort signalen pa digitalingdngen gar fran "hog” till "1ag”.
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6.4.5 Extra parametrar

Parameter Installningsvarde / Beskrivning / Anméarkning Tillgénglig med option
P503 (S) Styrande funktioner for (bus)utgang Alltid tillgéanglig
0..4 For att kontrollera omriktaren via en bus (val i P509) typ USS eller CAN, maste man definiera hur
0 omriktaren skall kontrolleras. | Mode 1 kan bara frekvens skickas (bdrvarde 1) och i Mode 2 kommer
(0] arvardena i P543, P544 och P545 att dverforas.
Vid anvéndning av USS-mode:
Kérs SK 300E med ansluten parameterbox, ar den externa USS-kanalen spéarrad for Bus-styrning. Den
externa USS-kommunikationen startar automatiskt nar parameterboxens kontakt lossas. Skulle omriktaren
ater parametreras, avbryts Bus-kommunikationen igen om parameterboxen &r ansluten.
0= Fran
1= USS mode 1 (option) 3= USS mode 2 (option)
2= CAN mode 1 (option) 4= CAN mode 2 (option)
P504 (S) Taktfrekvens Alltid tillganglig
3,0...10,0 kHz Med denna parameter kan den interna pulsfrekvensen for styrning av effektdelen andras. Ett hogre varde
[6,0] leder till minskat ljud fran motorn, men det leder aven till en starkare EMC-stralning.
P505 (P)(S) Absolut minfrekvens Alltid tillgénglig
0,1..10,0Hz Anger det frekvensvarde som omriktaren inte kan underskrida aven om P104 = 0,0 och 0% borvéarde stalls
[2,0] in.
Absolut minfrekvens &r den frekvens som bestdmmer nér relderna dppnar vid funktionen "Extern broms”
(P434) och "Falltid broms” (P107).
P506 (S) Automatisk kvittering Alltid tillganglig
0..7 0 = ingen automatisk kvittering av fel
[0] 1...5 = Antal tillatna automatiska felkvitteringar inom en inkopplingscykel. Efter frankoppling och
efterfoljande inkoppling av natspanningen, har kvitteringsmajligheterna atergatt till ursprungligt antal.
6 = alltid, ett felmeddelande kvitteras alltid automatiskt efter det att felet avhjalpts.
7 = deaktivering av felkvittering via startkommando: ingen kvittering sker genom att startkommandot
tas bort. Kvitteringen av ett fel &r endast mdojlig med ENTER-knappen eller en extra styrsignal (reset).
P507  (S) PPO-typ (option) | | | | PBR |
1.4 Endast med optionen Profibus
(1] Se &ven driftsinstruktionen for Profibus
P508 (S) Profibus-adress (option) | ‘ | | PBR ‘
1...126 Profibus-adress, endast med optionen Profibus
(1] Se &ven driftsinstruktionen for Profibus
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option
P509 (S) Gréanssnitt Alltid tillgénglig
0..20 Har valjer Ni huruvida Ni vill kontrollera / styra omriktaren via plint, knappar och/eller Bus. (Styrande
[0] funktioner for (bus)utgang)
0 = signalplintar eller knappfunktioner ** med parameterboxen eller potentiometeroptionen
1= endast signalplintar ", kontroll och styrning av omriktaren ar mojlig endast via digitala och analoga
ingangar. = har kravs en kontrollmodul!
2 = USS borvarde *, borvardet for frekvensen skickas via RS485-granssnittet. Ovriga funktioner via
digitala ingangar.
3= USS signalkod *, styrsignalerna (start, rotationsriktning, ...) éverfors via RS485-granssnittet,
borvardet via den analoga ingangen eller de fasta frekvenserna.
4 = USS *, alla styrdata skickas via RS485-granssnittet. De analoga och digitala ingangarna har ingen
funktion.
5= CAN bdrvéarde * (option)
6 = CAN signalkod * (option)
7 = CAN * (option)
8 = Profibus bdrvéarde * (option)
9 = Profibus signalkod * (option)
10 = Profibus * (option)
11 = CAN Broadcast * (option)
12 = Interbus borvarde *** (option)
13 = Interbus signalkod *** (option)
14 = Interbus *** (option)
15 = CAN Open bdrvéarde *** (option)
16 = CAN Open signalkod *** (option)
17 = CAN Open *** (option)
18 = DeviceNet bdrvarde *** (option)
19 = DeviceNet signalkod *** (option)
20 = DeviceNet *** (option)
*) Knappsatserna (parameterbox, potentiometeroption) ar sparrade, parametreringen ar fortfarande mgjlig.
**) Om kommunikationen ar stoérd nar knappsatsen anvands (time out: 0,5 s), spéarrar omriktaren utan
felmeddelande.
***) Dessa granssnittsmoduler &r under utarbetande!
P511 (S) USS Baudrate | Alltid tillganglig
0..3 0 = 4800 Baud 1= 9600 Baud 2 = 19200 Baud 3 = 38400 Baud
(3]
P512  (S) USS Adress | Alitid tillganglig
0..30 Instélining av adressen for resp. omriktare i natverket.
[0]
P513 (S) Telegram Time Out |AIItid tillganglig
0,1..100,0s Overvakningsfunktion for resp. Bus-granssnitt som &r aktivt. Efter det att ett telegram med information
[0,0] skickats till omriktaren, maste nésta telegram komma inom den stipulerade tiden. Skulle tiden Sverskridas,
kommer omriktaren att stanna med felmeddelandet E010 >Bus Time Out<.
Staller man in vardet 0, stangs funktionen av.
P514 (S) CAN - Bus Baudrate
0..7 Installning av hastigheten for dverféringen av data i CAN-bussen. Alla enheter i bussen maste vara
[4] identiskt instéllda.
For vidare information, se manual BU 4030 Option CAN.
0= 10kBaud 3= 100kBaud 6 = 500kBaud
1= 20kBaud 4 = 125kbaud 7= 1MBaud
2= 50kBaud 5= 250kBaud
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Parameter Instélliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option
P515 (S) CAN - Bus Adress Alltid tillgénglig
0..255 Instéllning av CAN Bus-adressen.
[50]
P516 (P)(S) Uteslutning frekvens 1, + 2Hz Alltid tillganglig
0,0...400,0Hz  Omriktaren kommer har att blockera den har angivna frekvensen + 2Hz.
[0,0] Under acceleration och retardation kommer omriktaren EJ att styra ut den blockerade frekvensen. Det
finns ingen mening med att har stélla in ett varde under Absolut minfrekvens.
0 = funktionen &r ej aktiverad
P518 (P)(S) Uteslutning frekvens 2, + 2Hz Alltid tillganglig
0,0...400,0 Hz Se P516 Uteslutning frekvens 1
[0,0]
P520 (P)(S) Flygande start Alltid tillgénglig
0..4 Denna funktion maste aktiveras om omriktaren ev. skall starta en motor som roterar vid start. Detta kan
0] vara fallet vid t.ex. flaktdrifter.
0= Fran
1 = Bada riktningarna, omriktaren soker hastigheten pa motorn i bada riktningarna.
2 = i borvardets riktning, soker efter varvtal i samma riktning som bérvardet anger.
3 = i badariktningarna, endast efter strombortfall och fel
4 = i boérvéardets riktning, endast efter strémbortfall och fel
P521  (P) (S) Flygande start, upplésning |AIItid tillganglig
0,02 ...2,50 Med denna parameter kan man bestamma hur stor upplosningen skall vara vid flygande start. For stort
[0,05] omréade minskar noggrannheten, vilket kan resultera i felmeddelandet Overstrom. Med ett for litet omrade
' kan soktiden 6ka kraftigt.
P522 (P)(S) Flygande start, offset |AIItid tillganglig
-10,0 ... 10,0 Hz  Ett frekvensvarde adderas till den av omriktaren hittade frekvensen p& motorn for att t.ex. sékerstalla att
[0,0] omriktaren vid start "driver” motorn. Skulle omriktaren starta pé.en for 1ag frekvens, kommer motorn att
' bromsas och under kort tid g& som generator med ev. felkod "Overspanning”.
P523 (S) Aterstallning till fabriksinstalining |A|Itid tillganglig
0..2 Genom att har vélja funktion 1 eller 2 och bekréfta med ENTER, kommer alla parametrar att raderas och
0] de ursprungliga vardena att aterstallas sasom nar omriktaren levererades, denna parameter aterstéller sig
sjalv till 0.
0 = Ingen andring: andrar inte installningen
1 = Aterstallning till fabriksinstallning: laddar fabriksdata
2 = Fabriksinstallning utan Bus: laddar fabriksdata utan Bus-parametrar
P535 (S) I’t- motor Alltid tillganglig
0..1 0 = frankopplad
[0] 1= inkopplad
Motortemperaturen beréknas av omriktaren genom utgaende strom, tiden motorn varit i drift och utgaende
frekvens. Nér omriktaren beraknar att motorn natt en kritisk temperatur, kommer omriktaren att stanna
med felmeddelandet EO002/2.1 (Overtemperatur motor). Programmet tar ingen hansyn till
omgivningstemperatur eller om motorn ar utrustad med forcerad kylning.
Anvands en extra kylflakt, skall denna parameter kopplas ifrén (0).
P537 (S) Stromgrans, genom pulsfrankoppling (ca 150% Inru) |AIItid tillganglig
0..1 Denna funktion forhindrar att omriktaren stannar omedelbart da en kort kraftig dverlast (>150% av
11] omriktarens markstrom) intraffar. Normalt begrénsas strommen till 150% av omriktarens markstrém.
Denna funktion kan under en kort tid dsidosatta begransningen.
0= Fran
1=Til
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

P538 (S) Natspanningsdvervakning Alltid tillgénglig

0..3 For en tillforlitlig drift med omriktaren krévs att spanningen uppfyller géllande krav. Skulle spanningen
13] sjunka under en viss niva eller andra kortvariga storningar upptrada pa négon av faserna, stannar

omriktaren med felmeddelande.

Under vissa forutsattningar kan det finnas olika orsaker till att férhindra omriktaren fran att stanna, och att
&sidosatta denna dvervakning. | detta fall kan denna parameter anpassas.

0= Frén
1 = Fasfel: endast fasfel leder till felmeddelande
2 = For Iag spanning: endast for 1ag spanning leder till felmeddelande

3 = Fasfel och for 1&g spanning: Fasfel och for laga spanningar leder till
felmeddelande

Observera: Omriktaren kan férstéras om den matas med annan spéanning an vad den &r avsedd fér!

P540 (S) Spérra rotationsriktning Alltid tillgénglig
0..3 For att forsakra er om optimal sékerhet gar det att forhindra alla o6nskade andringar av motorns
[0] rotationsriktning.

0 = ingen inskrénkning av rotationsriktning

1 = spéarra byte av rotationsriktning, knappen for rotationsriktning pa parameterboxen &r sparrad.
2 = endast rotation héger, endast rotationsriktning héger ar majlig.

3 = endast rotation vénster, endast rotationsriktning vanster ar mojlig.

P541 (S) Extern relastyrning Alltid tillgénglig
0..3 Denna funktion ar binart kodad: 00000000...00000011
[0] 1=reldal

2 = analogutgéng 1 (digital funktion)
3= rela 1+ analogutgang 1 (digital funktion)
(Se instéllning P434)

P542 (S) Extern styrning av analoga utgangen | | | STD | |ASI
0,0V ... 10,0V Med denna parameter gar det att manuellt eller via bussen bestdmma spanningen pa de analoga
[0] utgdngarna oavsett omriktarens status och oberoende av varandra. Har maste dock hansyn tas till att
installningen for motsv. utgang (P418) ar aktiverad som funktion Extern styrning (= 7).
P543 (P) (S) Bus — arvarde 1 | Alltid tillganglig
0..9 | denna parameter kan onskat arvarde 1 valjas da omriktaren styrs via en Bus.
[1] Observera: FOr vidare information, se de olika BUS-manualerna.
0= Fran 5= Status digitala ingangar & relan
1= Arvarde frekvens 6 = Reserverat
2 = Arvéarde varvtal 7 = Reserverat
3= Strom 8 = Bdrvarde for frekvens
4 = Momentstrom 9= Felkod nr
P544  (P) (S) Bus — arvéarde 2 Alltid tillgénglig
0..9 | denna parameter kan onskat arvarde 2 valjas da omriktaren styrs via en Bus.
[0] Observera: For vidare information, se de olika BUS-manualerna.
0= Fran 5= Status digitala ingangar & relan
1= Arvarde frekvens 6 = Reserverat
2 = Arvérde varvtal 7 = Reserverat
3= Strom 8 = Borvarde for frekvens
4 = Momentstrom 9= Felkod nr
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Parameter Installningsvéarde / Beskrivning / Anméarkning Tillganglig med option
P545 (P) (S) Bus — arvéarde 3 Alltid tillgénglig
0..9 | denna parameter kan énskat arvarde 3 véljas da omriktaren styrs via en Bus. Denna funktion &r endast
[0] aktiv nar P546 = 3.
Observera: For vidare information, se de olika BUS-manualerna.
0= Fran 5= Status digitala ingangar & relan
1= Arvarde frekvens 6 = Reserverat
2 = Arvérde varvtal 7 = Reserverat
3= Strom 8 = Borvarde for frekvens
4 = Momentstrom 9= Felkod nr
P546 (P) (S) Bus — borvéarde 1 Alltid tillgénglig
0..1 Da omriktaren kontrolleras via en Bus, anvands denna parameter for tilldelning och definiering av funktion
(1] gallande bérvarde 1.
Observera: For vidare information, se de olika BUS-manualerna.
0= Fran
1= 16 Bit Frekvens
P547  (P) (S) Bus — borvarde 2 Alltid tillganglig
0..9 Da omriktaren kontrolleras via en Bus, anvands denna parameter for tilldelning och definiering av funktion
[0] gallande bérvarde 2.
Observera: For vidare information, se de olika BUS-manualerna.
0= Fran 5= Subtrahera frekvens
1= Borvarde for frekvens 6 = Reserverat
2 = Momentstromgrans 7 = Reserverat
3 = Aktuell PID-frekvens 8 = Begréansning arvardesfrekvens PID
4 = Addera frekvens 9 = Kontroll arvardesfrekvens PID
P548 (P) (S) Bus — boérvarde 3 Alltid tillgéanglig
0..9 Da omriktaren kontrolleras via en Bus, anvands denna parameter for tilldelning och definiering av funktion
[0] gallande boérvarde 3. Endast nar P546 = 3.
Observera: For vidare information, se de olika BUS-manualerna.
0= Fran 5= Subtrahera frekvens
1= Borvarde for frekvens 6 = Reserverat
2 = Momentstromgrans 7 = Reserverat
3 = Aktuell PID-frekvens 8 = Begréansning arvardesfrekvens PID
4 = Addera frekvens 9 = Kontroll arvardesfrekvens PID
P549 (S) Funktion pot.box (option) Alltid tillganglig
0..9 Funktionen for potentiometern nar omriktaren styrs med potentiometerboxen bestams med denna
[ parameter. (For vidare information, se beskrivningen for P400)
0= Fran 5 = Subtrahera frekvens
1 = Borvarde for frekvens 6 = Reserverat
2 = Momentstromgrans 7 = Reserverat
3 = Aktuell PID-frekvens 8 = Begransning arvardesfrekvens PID
4 = Addera frekvens 9 = Kontroll &rvardesfrekvens PID
P551 (S) Driftsprofil Alltid tillganglig
0..1 Med denna parameter aktiveras, beroende pa option, CANopen Profil DS401 resp. Interbus Drivecom
Profil.
[0] ) _
0 = Fran 1= Til
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option

P558 (P) (S) Magnetiseringstid Alltid tillgénglig

0/1/2...500 ms ISD-regleringen kan endast arbeta riktigt, om ett magnetfalt finns i motorn. Av detta skal matas motorn
11] med en likstrom, precis fore starten. Tidsintervallet beror pa den aktuella motorns storlek och stélls in

automatiskt av omriktaren (fabriksinstéllning).

For applikationer dar denna tid &r kritisk, kan magnetiseringstiden justeras manuellt eller deaktiveras.
0 = ingen magnetiseringstid

1 = automatisk faststalld magnetiseringstid

2 ... 500 = magnetiseringstid som Ni véljer sjalv

P559 (P) (S) DC-fordrojningstid Alltid tillganglig

0,00...5,00s Efter att stoppsignal givits till omriktaren och motorn rampat ner till noll, kommer en likstrom att styras ut till

[0,50] motorn for att definitivt stanna. Langden pa tiden som likstrommen skall styras ut kan stéllas in i denna
parameter,

langden beror pa det troghetsmoment som foreligger
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6.4.6 Information

Parameter Installningsvarde / Beskrivning / Anméarkning Tillganglig med option
P700 Aktuellt fel Alltid tillganglig
0..255 Aktuellt fel indikeras har; parameterbox - felmeddelande visas i klartext
P701 Senaste fel Alltid tillganglig
0..255 Denna parameter visar det senast visade felmeddelandet.
EZ)O? {gg Mjukvaruversion Alltid tillganglig
Visar aktuell mjukvaruversion och andringsversion fér omriktaren och kan inte &ndras
0...999,9 ...[01] = Versionsnummer
...[02] = Andringsversion nummer
P708 (S) Status digitala ingangar ‘ Alltid tillganglig
00...1F Visar status for de digitala ingadngarna i hexadecimal form. Har kan man kontrollera att omriktaren indikerar
hexadecimal de aktuella signalerna. (Dig.ingang 1-5 = Bit 0-4; signaler: O=low 1=high)
P709 (S) Spanning analogingang 1 ‘ ‘ BSC | STD | ‘
0..10,0V Visar det matta analoga ingangsvardet 1.
P710 (S) Spanning analogutgang 1 ‘ ‘ | STD | ‘
0..10,0V Visar det utmatade véardet fran den analoga utgangen 1.
P711 (S) Status utgangsrela ‘ Alltid tillganglig
00 ... 11 (binar) Visar aktuell status pa relat. 00 ... 11 (binar); Bit 0 = rela 1 (P434)
P712  (S) Spanning analogingang 2 ‘ ‘ | STD | ‘
0..10,0V Visar det matta analoga ingangsvardet 2.
P716  (S) Aktuell utgangsfrekvens ‘ Alltid tillganglig
-400,0...400,0 Hz Visar den aktuella utgdngsfrekvensen.
P717  (S) Aktuellt motorvarvtal ‘ Alltid tillganglig
0 . 9999 1/min Visa_r det _aktl_JeIIa, av omriktaren berdknade motorvarvtalet. Vardet indikeras som positivt, oberoende av
rotationsriktningen.
P718 ..[01]
(S) ..[02] Aktuell borvardesfrekvens Alltid tillganglig
..[03]

-400,0...400,0 Hz

Visar den frekvens som definierats som borvarde.

...[01] = aktuell bérvardesfrekvens enligt aktuell givare

...[01] = aktuell borvardesfrekvens efter bearbetning i omriktaren, maskinstatus
...[01] = aktuell borvardesfrekvens efter frekvensramp

P719 (S) Aktuell utgadngsstrom ‘ Alltid tillganglig

0..50,0A Visar den aktuella utgdngsstrémmen.

P720 (S) Aktuell momentstrom ‘ Alltid tillganglig

50,0 ... 50,0 A Visar Qen _gktue_lla momelnt.bildanc.ie ut__gé’mgfstrémmen som beraknats av omriktaren.
(Positivt varde = motordrift; negativt varde = generatordrift)

P722 (S) Aktuell utgdngsspanning ‘Alltid tillganglig

0...500V AC Visar den aktuella spanningen som omriktaren styr ut till motorn.

P728 (S) Aktuell natspénning ‘ Alltid tillganglig

0...1000V AC Visar den aktuella natspanningen p& omriktarens ingang.

P736 (S) Mellankretsspénning ‘ Alltid tillganglig

0..1000V DC Visar den aktuella mellankretsspanningen.

P739 (S) Temperatur kylflans

0. XX°C Visar kylflansens aktuella temperatur. Vid en.temperatur pa ca 54 °C kopplar frekvensomriktaren fran med
felmeddelandet E001.0 ,Overtemperatur omriktare’.
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Parameter Instéliningsvéarde / Beskrivning / Anmérkning Tillganglig med option
P740 ..[01]
) %8;} Bus control word (processingangsdata) Alltid tillganglig

..[04]

0000...FFFF hex

Visar aktuella processingangsdata.

...[01] = Control word
...[02] = bérvarde 1
...[J03] = bérvarde 2
...[04] = bérvéarde 3

P741 ..[01]
(S)  .[02
...[03]
..[04]

Bus status word (Processutgangsdata)

Alltid tillganglig

0000...FFFF hex

Visar aktuella processutgangsdata.

...[01] = Status word
...[J02] = arvarde 1
...[03] = &rvéarde 2
...[04] = &rvarde 3

P742  (S) Databasversion ‘ Alltid tillganglig
0...9999 Visar omriktarens interna databasversion.
P743 Omriktartyp | Alltid tillganglig
0...4kW Visar storleken pa omriktare i kW
P744 Konfigurering ‘ Alltid tillganglig

| denna parameter visas de utbyggnadskort som omriktaren &r utrustad med.

0 = Ingen kontrollbox
0..3 1= Basicl/O

2= Standard I/O

3= ASI
P745  (S) Tillbehorsversion | Alltid tillganglig
0...32767 Mjukvaruversion fér monterade utbyggnadskort (endast om de har egna processorer).
P746  (S) Tillbehorsstatus | Alltid tillganglig

0000...FFFF hex

Status foér monterade utbyggnadskort (om aktiva), for SK300E speciellt frontmodulen med integrerat Bus-

kort. .

-> Statusvarde for resp. Bus-kort, se resp. Bus-instruktion.
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6 Parametrering

6.5 Parameterlista

(P) = avgors av vilken Parametersats som ar aktiv, dessa parametrar kan stallas in var for sig i 2 parametersatser.
(S) = beroende av Supervisor-modus, parametern ar endast tillganglig om detta modus &r aktiverat.
(Finns ingen parentes, visas alltid parametern)

Parameter nr

Beteckning

Fabriksinstallning

Egna noteringar

P1

P2

DRIFTSINDIKERING (6.4.1)

POO1

Val av driftsindikering

P0O03

Supervisor-modus

GRUNDPARAMETRAR (6.4.2)

P100 (S) Parametersats
P101 (S) Kopiera parametersats
P102 (P) Accelerationstid [s] 2,0
P103 (P) Retardationstid [s] 2,0
P104 (P) Minimal frekvens [Hz] 0,0
P105 (P) Maximal frekvens [Hz] 50,0
P106 (P) (S) Rampdéampning (S-ramp) [%0] 0
P107 (P) Falltid broms [s] 0,00
P108 (P)(S) Frankopplingsmode 1
P109 (P)(S) Strém DC-broms [%] 100
P110 (P)(S) Tid DC-broms 2,0
P112  (P)(S) Momentstromgrans [%] 401
P113  (P) (S) Joggfrekvens [Hz] 0,0
MOTORDATA / U/f-KURVA PARAMETRAR (6.4.3)
P200 (P) (S) Motorlista 0
P201 (P)(S) Motorns méarkfrekvens [Hz] 50,0
P202 (P)(S) Motorns mérkvarvtal [1/min] 1375 *
P203  (P) (S) Motorns méarkstrom [A] 2,1*
P204  (P) (S) Motorns méarkspanning [V] 400 *
P205 (P)(S) Motorns markeffekt [W] 0,75 *
P206 (P) (S) Motor cos phi 0,74 *
P07 (P)(S) [\gg;cr):lk:%pf llrri]agngel=1] 0
P208 (P)(S) Statorresistans [Q] 10,2 *
P209 (P)(S) Tomgangsstrom [A] 1,45 *
P210 (P) (S) Statisk boost [%] 100
P211  (P)(S) Dynamisk boost [%] 100
P212  (P)(S) Efterslapningskompensation [%] 100
P213  (P)(S) Forstéarkning 1ISD-regl. [%] 100
P214  (P) (S) Forberett moment [%] 0
P215 (P) (S) Forberedd boost [%] 0
P216 (P) (S) Tid férberedd boost [s] 0,0
*) beroende pa storlek p& omriktare!
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Egna noteringar

Parameter nr Beteckning Fabriksinstallning
P1 P2
SIGNALPLINTAR (6.4.4)

P400 Funktion analogingang 1

P401 (S) Val analogingang 1 0
P402 (S) Justering analoging. 1: 0% [V] 0,0
P403 (S) Justering analoging. 1: 100% [V] 10,0
P404  (S) Filter anal.ing. 1 [ms] 100
P405 (S) Funktion analogingang 2 0
P406 (S) Val analogingang 2 0
P407 (S) Justering analoging. 2: 0% [V] 0,0
P408 (S) Justering analoging. 2: 100% [V] 10,0
P409 (S) Filter anal.ing. 2 [ms] 100
P410 (P)(S) Minfrekvens anal.ing. 2 [Hz] 0,0
P411  (P) (S) Maxfrekvens anal.ing. 2 [Hz] 50,0
P413 (S) P-faktor PID-reglering [%0] 10,0
P414  (S) |-faktor PID-reglering [%/ms] 1,0
P415 (S) D-faktor PID-reglering [%ms] 1,0
P416 (S) Ramptid PID-reglering [s] 1,0
P418 (S) Funktion Analogutgang 0
P419 (P) (S) Justering analogutgang 1 [%] 100
P420 Funktion digitalingang 1 13
P421 Funktion digitalingang 2 1
P422 Funktion digitalingang 3 2
P423 Funktion digitalingang 4 8
P424 Funktion digitalingang 5 4
P426  (P) (S) Tid snabbstopp [s] 0,1
P427  (S) Snabbstopp vid fel 1
P428 (S) Automatisk Start 0
P429  (P) (S) Fast frekvens 1 [Hz] 0,0
P430 (P) (S) Fast frekvens 2 [Hz] 0,0
P431  (P)(S) Fast frekvens 3 [Hz] 0,0
P432  (P)(S) Fast frekvens 4 [Hz] 0,0
P433  (P)(S) Fast frekvens 5 [Hz] 0,0
P434  (P) Funktion rela 1 1
P435 (P) Normering reléd 1 [%] 100
P460 Watchdog cykeltid [s] 10.0
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6 Parametrering

Parameter nr Beteckning Fabriksinstallning Egna noteringar
P1 P2
EXTRA PARAMETRAR (6.4.5)
P503 (S) Styrande funktioner for (bus)utgang 0
P504 (S) Pulsfrekvens [kHz] 6,0
P505 (P)(S) Abs. minfrekvens [Hz] 2,0
P506 (S) Automatisk kvittering 0
P507 (S) PPO-typ 1
P508 (S) Profibus-adress 1
P509 (S) Granssnitt 0
P511 (S) USS Baudrate 3
P512 (S) USS Adress 0
P513 (S) Telegram Time out [s] 0,0
P514 (S) CAN - Bus Baudrate 4
P515 (S) CAN-Bus-adress 50
P516 (P) (S) Uteslut frekvens 1 [Hz] 0,0
P518 (P)(S) Uteslut frekvens 2 [Hz] 0,0
P520 (P)(S) Flygande start 0
P521  (P)(S) Flyg. start upplésning [Hz] 0,05
P522  (P)(S) Flyg. start offset [Hz] 0,1
P523 (S) Fabriksinstallning 0
P535 (S) I’t- motor 0
P537  (S) Strémgrans, genom pulsfrankoppling 1
P538 (S) Natsp. dvervakning 3
P540 (S) Val rotationsriktning 0
P541 (S) Extern styrning reld 0
P542 (S) Séatt analogutg. 1 ... 2 0
P543 (P) (S) Bus-arvarde 1 1
P544  (P) (S) Bus-arvarde 2 0
P545  (P) (S) Bus-arvarde 3 0
P546  (P) (S) Bus-borvarde 1 1
P547  (P) (S) Bus-borvarde 2 0
P548 (P) (S) Bus-borvarde 3 0
P549 (S) Funktion pot.box 1
P551 (S) Driftsprofil 0
P558 (P) (S) Magnetiseringstid [ms] 1
P559 (P) (S) DC-fordrdjningstid [s] 0,50
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Parameter nr

Beteckning

Aktuell status eller displayvarde

ENDAST INFORMATION (6.4.6), kan endast lasas

P700 Aktuellt fel
pP701 Senaste fel
P707 (S) Mjukvaruversion
[01] Versionsnummer
[02] Revision nummer
P708 (S) Status digitaling. (hex)
P709 (S) Spénning analoging. 1 [V]
P710 (S) Spanning analogutg. 1 [V]
P711 (S) Status pé rela 1 [binart]
P712  (S) Spénning analoging. 2 [V]
P716 (S) Aktuell frekvens [Hz]
P717  (S) Aktuellt varvtal [1/min]
P718 (S) Akt. borvardesfrekv. 1..3 [Hz]
[01] ...enligt aktuell givare
[02] ...efte_r bearbetning i omriktare,
maskinstatus
[03] ...efter frekvensrampen
P719 (S) Aktuell strom [A]
P720 (S) Akt. momentstrom [A]
P722  (S) Aktuell spanning [V]
P728 (S) Natspanning [V]
P736 (S) Akt. mellankretsspanning [V]
P739 (S Temperatur kylflans
P740 - (S) l(3|ourf)cC(:)sﬂstirr?glgglvnogrgdata)
[01] Control word
[02] Borvarde 1
[03] Borvarde 2
[04] Borvarde 3
P71 (S) E)Urf)csgztststgvg?lgjsdata)
[01] Status word
[02] Arvarde 1
[03] Arvarde 2
[04] Arvarde 3
P742  (S) Databasversion
P743 Omriktartyp
P744 Konfigurering
P745 (S) Tillbehérsversion
P746 (S) Tillbehorsstatus
70 NORD férbehaller sig ratten till forandringar BU 0300 DE



7 Felmeddelanden

7 Felmeddelanden

Om ett fel uppstar, kan det leda till att omriktaren kopplas ifran.

Foljande majligheter finns att aterstalla (kvittera) ett fel:

1. genom att sla frdn strommen och sedan sla till den igen,

. genom en motsvarande programmerad digital ingdng (P420 ... P424 = funktion 12),

genom en Bus-kvittering eller

2
3. genom att ta bort "startsignalen” pa omriktaren (om ingen digital ingang for kvittering ar programmerad),
4
5

genom P506, den automatiska felkvitteringen.

Tabell 6ver mdjliga felmeddelanden

__lf]_q'_lf_e_”_r_]g _________ Fel Orsak
Inf €
Grupp  Infoi » Avhjalpning
P700/701
EOO1 1.0 Overtemperatur i omriktaren Felsignal fran slutstegsmodulen (statisk)
» Sank omgivningstemperaturen (<50°C resp. <40°C, se
Tekniska data)
E002 2.0 Overtemp. i motor (termistorer) Motortemperaturgivaren har l6st ut
(endast om dig. ingangen programmerats med funktion 13)
» Reducera motorbelastningen
> Oka motorvarvtalet
» Montera separat motorflakt
21 Overtemp. i motor (12t) Gransen for 1’t-motor har 6verskridits
(endast om I’t-motor (P535) har programmerats med
funktion 1)
» Reducera motorbelastningen
» Oka motorvarvtalet
E0O03 3.0 Overstrom effektmodul Omriktaren stannar pga att I2t-grénsen har dverskridits, t.ex.
1,5 x I, under 30s
» Undvik varaktig dverbelastning av omriktaren
3.1 Overstrom fr&n bromschopper 12t Orsakas av att Izt-gransen for bromschoppern (motstandet)
har 6verskridits
» Undvik éverbelastning av bromschoppern (motstandet)
E004 4.0 Overstrém i modul Felsignal fran modul (kortvarig)
>  Atgarda kortslutning eller jordningsfel pa omriktarens
utgang
» Satt in en extern utgangsdrossel (motorkabeln &r for
l&ng)
EO0O5 5.0 Overspanning i mellankretsen Mellankretsspanningen i omriktaren ar for hog
> Reducera atermatad energi dver ett bromsmotstand
» Forlang bromstiden (P103)
» Stéll in ev. urkopplingsmode (P108) med fordréjning (ej
vid lyftanordningar!)
» Forlang tiden for snabbstopp (P426)
5.1 Overspanning, natanslutning Natspanningen &r fér htg
»  Kontrollera natspanningen ( 380V -20% till 480V +10%)
EO06 6.0 Laddningsfel Mellankretsspanningen i omriktaren &ar for 1ag
(Lag spanning i mellankretsen) > Kontrollera natspanningen ( 380V -20% till 480V +10%)
6.1 For I&g spanning, mellankretsen Omriktarens natspanning ar for lag
» Kontrollera natspanningen ( 380V -20% till 480V +10%),
ev. for 1ag
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_I_r]g_lk_e_r_l_rlg _________ Fel Orsak
G Inf e
rupp ol » Avhjalpning
P700/701
EOO7 7.0 Fasbortfall - natanslutning En av tre ingangsfaser var eller ar avbruten eller &r for 1ag.
(endast for 3-fas-omriktare) > Kontrollera ingangsfaserna ( 380V -20% till 480V +10%),
ev. for 1ag?
» Alla tre ingangsfaserna maste vara symmetriska.
E008 8.0 Parameterforlust Fel i EEPROM-data
Mjukvaruversionen f6ér de lagrade datasatserna passar inte
till omriktarens mjukvaruversion.
Observera: Felaktiga parametrar laddas med nya data
automatiskt (standardvéarden).
8.1 Fel typ av omriktare Omriktaren har inte initialiserats
8.3 EEPROM KSE ej identifierat Inget EEPROM finns i anslutningsenheten
8.4 Internt EEPROM ej identifierat Inget EEPROM sitter i omriktaren
8.5 Inget EEPROM Aar identifierat Inget EEPROM-minne finns i systemet
8.6 Anvéandning av sakerhetskopia Anvandning av interna data
8.7 Skillnad sakerhetskopia Overskrivning av interna data
8.8 Tomt EEPROM-minne Ej initialiserat EEPROM-minne
E010 10.0 Bus Time Out Telegramtiden har 16pt ut
» Telegramoverforingen ar felaktig, kontrollera
forbindelsen.
» Kontrollera programfdrloppet fér USS-protokollet.
> Kontrollera Bus-mastern.
10.1/3/5 Systemfel extern Bus-option
10.2 Bus Timeout extern Bus-option
104 Initialiseringsfel extern Bus-option
EO11 11.0 Referensspanning Referensspanningen for kontrollmodulen ar fel (10V/15V).
Visas endast om styrningen sker via plintarna (P509 = 0/1).
» Kontrollera signalplintarna avseende ev. kortslutning.
E012 12.0 Extern Watchdog Kund-Watchdog aktiverades inte inom stipulerat tidsintervall
(P460)
» Extern styrning avbruten
» Kabelbrott
E013 13.2 Frankopplingsdvervakning Forprogrammerad tid for frankopplingsforioppet har
overskridits.
» Kontrollera motordata
E020 20.1 Systemfel Fel i programutférandet, orsakat av EMC-fel.
» Beakta riktlinjerna fér kabeldragningen.
»  Sattin ett externt nétfilter.
» Kontrollera att omriktaren &r ordentligt jordad.
20.2 Systemfel Stack overflow
203  Systemfel Stack underfow
20.4  Systemfel Undefined opcode
205  Systemfel Protection Fault (skyddad
e dmstruktion)
20.6 Systemfel lllegal Word (felaktigt kommando
for word access)
oo Operand Access .
20.7 Systemfel lllegal Instruction (felaktig
instruktion for access)
U ACCESS
20.8 Systemfel initialiseringsfel
Eprom
72 NORD férbehaller sig ratten till forandringar BU 0300 DE



8 Tekniska data

8 Tekniska data

8.1 Allmanna data

Typisk 6verbelastbarhet
Skyddsatgarder mot

Installbart bérvarde pa plats

Analog bérvardesingang / Pl - ingang

Analog borvardesuppldsning
Borvardesstabilitet
Motortemperatur - dvervakning
Ramptider

Styrutgangar

Granssnitt

Omriktarens verkningsgrad
Omgivningstemperatur
Lager-/transporttemperatur
Skyddsutférande

Galvanisk separation Galvanisk separation

Hogsta tillatna inkopplingsfrekvens

Funktion Specifikation
Utgangsfrekvens 0...400 Hz
Uppldsning 0,1 Hz

150% under 30 s

Overtemperatur i omriktaren / motorn

Over-/ underspanning Overlast, tomgéang
Potentiometerbox (option)

0..10V

0/4..20 mA

10-bit, relaterat till matomradet
analogt < 1% digitalt < 0,02%
I’t - 6vervakning PTC - ingang (termistor)
0..99s

1 rela 24V /500 mA DC
Option: 1 analogutgang
Standard:

RS 485

Option:

Profibus DP (option)
CAN Bus (option)
CANopen (option)
DeviceNet (option)
InterBus (option)

Asi (option, under utarbetande)

ca 95 %

-10°C ... +50°C (ingen kondens)
-20°C ... +70°C

Max IP66

Signalplintar (digitala ingangar / utgangar)

250 inkopplingar / tim

Kortslutning, jordningsfel

Effektreducering fér h6ga omgivningstemperaturer (utférande med motor)

Anvands omriktaren monterad p& en motor vid hoga omgivningstemperaturer, behdver man ta en viss effektreducering i beaktande.
De procentuella effektvardena som star till forfogande for resp. omriktare vid olika omgivningstemperaturer finns listade har nedan.
Angivna varden géller for pulsfrekvensen 6 kHz (fabriksinstallt).

Omgivningstemperatur

40° C 45° C 50°C
0,55 kW 100 % 100 % 100 %
Frekvensomriktarens 0,75 kW 100 % 100 % 100 %
markeffekt 1,1 kW 100 % 100 % 100 %
1,5 kw 100 % 96 % 92 %
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8 Tekniska data

8.2 Elektriska data

Storlek 1

Omriktartyp: SK 300E .... -550-340-B -750-340-B -111-340-B -151-340-B
Motormarkeffekt | kWIL 055 .9 R R -
(4-polig standardmotor) [hp] 0,75 1 15 2
Néatspanning 3 AC 380 - 480V, -20 %/+10 %, 47 ... 63 Hz

Utgangsspanning 3 AC 0 - natspanning

Nominell utgangsstrém (rms) [A] 1,6 2,2 3,0 3,7

Rek. bromsmotstand (tillbehor) 120 Q S3-50%, 2 Min.

Min. bromsmotstand (tillbehor) 90 Q S3-50%, 2 Min.

Typisk ingangsstrom (rms) [A] 2,5 3,1 4,2 5,2

Rek. natsakring trég 10A 10A 10A 10A

Typ av ventilation Konvektion

Vikt ca [kg] 4

Storlek 2

Omriktartyp: SK 300E .... -221-340-B -301-340-B -401-340-B
Motormarkeffekt ] kwpy 22 0 R 4
(4-polig standardmotor) [hp] 3 4 5

Néatspanning 3 AC 380 - 480V, -20 %/+10 %, 47 ... 63 Hz

Utgangsspanning 3 AC 0 - natspanning

Nominell utgangsstrém (rms) [A] 55 7,0 9,2

Rek. bromsmotstand (tillbehor) 120 Q S3-50%, 2 Min. 82 Q S3-50%, 2 Min.

Min. bromsmotstand (tillbehor) 90 Q S3-50%, 2 Min. 80 Q S3-50%, 2 Min.
Typisk ing&ngsstrom (rms) [A] 7,7 9,8 12,9

Rek. natsakring trég 16A 16A 16A

Typ av ventilation Konvektion

Vikt ca [kg] 8,4
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8.3 Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)

Alla elektriska utrustningar som har en sluten, egen funktion och som kan anvéndas separat och som marknadsférs som
separata enheter och som skall anvandas av en slutanvandare, maste fr.o.m. januari 1996 motsvara EEC-direktivet EEC/89/336
. Det finns tre olika satt pa vilka tillverkaren kan styrka utrustningens kompatibilitet med detta direktiv:

1. EG tillverkardeklaration

Detta dokument, som utstélls av tillverkaren, visar att kraven i direktivet ar uppfyllda betraffande den elektriska
omgivningen for utrustningen ifrdga. Endast normer, som &r officiella inom EU, far citeras i denna tillverkardeklaration.

2. Teknisk dokumentation
Tillverkaren kan ta fram en teknisk dokumentation som beskriver utrustningens kompatibilitet i forhallande till EG-
direktivet. Dokumentationen maste godkannas av en ,kompetent instans* som utsetts av myndigheterna. Harigenom &ar
det mdjligt att anvanda sig av normer som ar under utarbetande.

3. EG typtestcertifikat Denna metod géller endast fér radiosdndare.

Omriktare typ SK 300E har endast en egen funktion ndr de &r anslutna till annan utrustning (t.ex. med en motor).

Grundenheterna kan alltsa inte bli CE-markta som bekraftelse pa att de uppfyller kraven i EG-direktivet. Av det skélet beskrivs i

det féljande mer noggrant hur omriktarna motsvarar kraven i EG-direktivet, varvid det forutsatts att omriktarna installeras enligt
de riktlinjer och anvisningar som omnamns i denna driftsinstruktion.

Klass 1 (-) : For allmén, industriell applikation

Overensstammelse med EMC-normen for elektriska drifter EN 61800-3, for anvandning i sekundarmiljo (industriell) och inte
allmant tillgéanglig.

Klass 2 (A) : Avstord, for industriell miljo (driften har egen stromfdrsorjning)

I denna driftsklass kan tillverkaren sjalv bekrafta att hans utrustningar uppfyller kraven i EG-direktivet nar de anvands
tilsammans med elektriska drifter i industriell miljo. Gransvardena motsvarar grundnormerna EN 50081-2 och EN 50082-2 for
stralning och stérokanslighet i industriell miljo.

Klass 3 (B) : Avstord, for bostadsomraden, naringsliv och latt industrimiljo
I denna driftsklass kan tillverkaren sjalv bekréfta att hans utrustningar uppfyller kraven i EG-direktivet nar de anvands i

bostadsomraden, naringsliv och latt industrimiljé. Gransvardena motsvarar grundnormerna EN 50081-1 och EN 50082-1
for stralning och stérokanslighet.

Observera: Frekvensomriktare NORDAC SK 300E ar uteslutande tillverkade for industriell anvandning. Av det skalet
svarar de inte mot normen EN 61000-3-2 for strélning fran 6versvangningar.

EMC gransvardesklasser

Nedanstéende filteregenskaper realiseras med de natfilter som finns integrerade som standard.

) Motorintegrerat utférande Monterad vid sidan av motor
Omriktartyp ) . )
(direkt monterad pa motor) (med kit for vaggmontage)
SK 300E-550-340-B
- Klass 3 (B) Klass 2 (A)
SK 300E-401-340-B
max. motorkabel,
2 15m
skarmad
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9 Motordata

9.1 Motordata berdkningspunkt 50Hz
(® Regleromrade 1:5)

Vid 50Hz-drift kan aktuell motor kéras med markmomentet upp till sin berakningspunkt 50Hz/400V. Trots detta gar
det att kora med hogre frekvens &n 50Hz, men i sddant fall reduceras det utgadende momentet i
olinjar form (se nedanstdende diagram). Ovanfor berakningspunkten hamnar motorn i det omrade dar
faltforsvagning intrader da spanningen inte gar att 6ka over 400V om frekvensen 6verstiger 50Hz. P& grund av
natspanningen finns endast max. 400V tillganglig.

Nedanstaende data hanfor sig till max effekt 2,2kW fér en motorlindning pa 230/400V. Fran 3kW raknas med
400/690V-lindningar.

Frekvensomriktarens parametreringsdata
yp Fu [H i
N [HZ] g fumin | IN[A] | UNIV] | Pa[KW | cose | Koppl. | Re[Q)]
SK...80S/4 TI0/1 S — SK 300E-550-340-B 50 1375 1,52 400 0,55 0,73 stjarn 15,10
SK...80L/4 TI 0/1 S — SK 300E-750-340-B 50 1375 2,10 400 0,75 0,74 stjarn 10,20
SK...90S/4 TI0/1 S — SK 300E-111-340-B 50 1385 2,78 400 11 0,78 stjarn 6,28
SK...90L/4 TI0/1 S — SK 300E-151-340-B 50 1385 3,64 400 15 0,80 stjarn 4,37
SK...100L/4  TI0/1 S — SK 300E-221-340-B 50 1440 5,22 400 2,2 0,74 stjarn 2,43
SK...100L/40 TI0/1 D — SK 300E-301-340-B 50 1410 6,90 400 3 0,80 |triangel | 5,45
SK...112M/4  T1 0/1 D — SK 300E-401-340-B 50 1445 8,30 400 4 0,80 |triangel | 3,44
- Effektdata i beréakningspunkten
yp
Pg [kW] ng [1/min] Mg [Nm]
SK...80S/4 T1 0/1 S — SK 300E-550-340-B 0,55 1375 3,82
SK...80L/4 TI0/1 S — SK 300E-750-340-B 0,75 1375 521
SK...90S/4 TI0/1 S — SK 300E-111-340-B 1,1 1385 7,58
SK...90L/4 TI0/1 S — SK 300E-151-340-B 15 1385 10,34
SK...100L/4  TI0/1 S — SK 300E-221-340-B 2,2 1440 14,39
SK...100L/40 TI 0/1 D — SK 300E-301-340-B 3 1410 20,32
SK...112M/4  TI 0/1 D — SK 300E-401-340-B 4 1445 26,44
’g'/’g"N U/f-kurva 50 Hz (4-polig motor)
_——— N
1,2
1 b e
d ’ \ b S ~
0,8 + .7 So
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016 7 4 -~ <
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0,4 s
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02+ L7
4
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0 £——t ——— —t
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Frekvens [Hz]
Frekvens / Hz 2890 Varvtal [1/min]
Varvtal / 1/min

BU 0300 DE NORD férbehaller sig réatten till forandringar 77



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

9.2 Motordata berdkningspunkt 87Hz

U/f-kurvan for 87Hz visar en uttkning av varvtalsomradet med konstant markmoment. For att detta skall kunna
genomforas, maste foljande punkter uppfyllas:
e Motorn i triangelkoppling for en statorlindning for 230/400V
e Frekvensomriktare med driftspanningen 3~400V
e Frekvensomriktarens utgdngsstrém maste vara stérre an triangelstrommen for den aktuella motorn
(riktvarde > omriktarens effekt >= V3 x motoreffekten)

Vid denna konfiguration har motorn en markdriftspunkt vid 230V/50Hz och en uttkad driftspunkt vid 400V/87Hz.
Harigenom okar driftens effekt med en faktor V3. Markmomentet fér motorn forblir konstant upp till frekvensen
87Hz. Om en 230V-lindning kérs med 400V &r detta helt OK, da isolationen ar dimensionerad for testspanningar
>1000V.

Foljande motordata géller for standardmotorer med 230/400V-lindning.

- Frekvensomriktarens parametreringsdata
yp -
Fn [HZ | w [1/min] | In [A] Un [V] Pn[KW | cos ¢ | Koppl. | Rst[Q)]
SK...71S/4 TI 0/1 D — SK 300E-550-340-B 50 1380 1,32 230 0,55 0,77 |triangel | 36,50
SK...71L/4 T1 0/1 D — SK 300E-750-340-B 50 1360 1,91 230 0,75 0,75 |triangel | 23,77
SK...80S/4 T10/1 D — SK 300E-111-340-B 50 1375 2,63 230 1,1 0,73 |triangel | 15,10
SK...80L/4 T10/1 D — SK 300E-151-340-B 50 1375 3,64 230 1,5 0,74 |triangel | 10,20
SK...90S/4 T10/1 D — SK 300E-221-340-B 50 1385 4,87 230 2,2 0,74 | triangel 6,40
SK...90L/4 T10/1 D — SK 300E-301-340-B 50 1385 6,15 230 3 0,78 |triangel | 4,67
SK...100L/4  TI0/1 D — SK 300E-401-340-B 50 1440 9,00 230 4 0,74 | triangel 2,43
- Effektdata i berédkningspunkten
yp
Pg [kW] Mg [Nm] ng [1/min]
SK...71S/4 T10/1 D — SK 300E-550-340-B 0,43 1,73 2400
SK...71L/4 TI 0/1 D — SK 300E-750-340-B 0,64 2,60 2366
SK...80S/4 TI10/1 D — SK 300E-111-340-B 1,0 3,82 2393
SK...80L/4 TI10/1 D — SK 300E-151-340-B 1,3 5,21 2393
SK...90S/4 TI10/1 D — SK 300E-221-340-B 1,9 7,58 2410
SK...90L/4 TI0/1 D — SK 300E-301-340-B 2,6 10,34 2410
SK...100L/4  TI0/1 D — SK 300E-401-340-B 3,8 14,39 2506
'F\>A//|'3\AN U/f-kurva 87 Hz (4-polig motor)
N
1,2
1 ===
_F \
- 7
0,8 + P
- -
P -
06 _ -
. -
- -
04 + T
- -
- -
0,2 _ -
- -
O . /‘ - | | | | | | | | | | | | |
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 Frekvens [Hz]
Frekvens / Hz 2890 Varvtal [1/min]
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9.3 Motordata berdkningspunkt 100Hz
(= Installningsomrade 1:10)

For ett stort varvtalsomrade upp till forhallandet 1:20 kan man valja en driftspunkt pd 100Hz/400V. Foér detta kravs
speciella motordata (se nedan), vilka avviker fran de vanliga uppgifterna for 50Hz. | sddant fall maste man beakta
att ett konstant moment skapas Over hela omradet, men att detta moment dock &r lagre &n markmomentet vid

50Hz

-drift.

Fordelen vid sidan om det stora installningsomradet for varvtalet ar battre temperaturférhallanden fér motorn.
Nagon separat flaktkylning behovs inte om driften gar i ett lagre varvtalsomrade.

Foéljande motordata galler fér standardmotorer med 230/400V-lindning.

T Frekvensomriktarens parametreringsdata
yp - .
Fn [Hz | w[2/min] | IN[A] | Un [V] Pn[KW | cos @ | Koppl. | RsQ]
SK...71L/4 T1 0/1 D — SK 300E-550-340-B 100 2920 15 400 0,55 0,68 |triangel | 28,42
SK...80S/4 TI 0/1 D — SK 300E-750-340-B 100 2930 2,0 400 0,75 0,71 |triangel | 17,22
SK...80L/4 T10/1 D — SK 300E-111-340-B 100 2925 2,8 400 1,1 0,72 |triangel | 11,49
SK...90S/4 T10/1 D — SK 300E-151-340-B 100 2945 3,6 400 1,5 0,74 | triangel 6,72
SK...90L/4 T10/1 D — SK 300E-221-340-B 100 2935 4.8 400 2,2 0,78 | triangel 4,72
SK...100L/4  TI10/1 D — SK 300E-301-340-B 100 2950 6,7 400 3 0,76 | triangel 2,62
SK...100L/40 TI0/1 D — SK 300E-401-340-B 100 2945 8,5 400 4 0,80 | triangel 1,98
T Effektdata i berakningspunkten
yp
Pg [kW] ng [1/min] Mg [Nm]
SK...71L/4 T1 0/1 D — SK 300E-550-340-B 0,55 2920 1,79
SK...80S/4 T1 0/1 D — SK 300E-750-340-B 0,75 2930 2,44
SK...80L/4 T10/1 D — SK 300E-111-340-B 1,1 2925 3,59
SK...90S/4 T10/1 D — SK 300E-151-340-B 1,5 2945 4,88
SK...90L/4 T10/1 D — SK 300E-221-340-B 2,2 2935 7,16
SK...100L/4  TI10/1 D — SK 300E-301-340-B 3 2950 9,71
SK...100L/40 TI0/1 D — SK 300E-401-340-B 4 2945 13,1
M/My U/f Kurva 100 Hz (4-polig Motor)
=== PPy
1,2
1 >
”
- ' d
. -
0,8 + -~
-
- -
P -
0,6 P <
A -
2 - -
04+ -7
Piig
o~ - -
02+ -~
- -
f - -
0 —t—t : : —t : —t—t—t
0 1445 2890 \Varvtal [1/min]

Ytterligare information om konstruktion och projektering finns i katalogen , Elektroniska Produkter* E3000 / 04.
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10 Matt
i Vikt (omriktare
Motortyp Motoreffekt Omriktare g gl m 0 p ( )
[kW] storlek ca [kq]
80 S/4 0,55 165 188,5 214 236 156
80 L/2, /4 1,1/0,75 165 188,5 214 236 156
80 L/40 11 165 188,5 214 236 156
BG1 4,0
90S/2,/4,/6( 15/1,1/0,75 183 193,5 214 276 156
90 L/4, /16 15/1.1 183 193,5 214 276 156
100 L/6 15 201 2115 214 306 156
100L/4 2,2 201 233,5 282 306 196
100L/40 3,0 BG2 201 233,5 282 306 196 8,4
112Mm/4 4,0 228 247 282 326 196
Alla matt i mm
m P
,F 7-7 7H7- lng
AN A
L\ =)
- alaininininininn
= . 7N
N &y
o =
0 g
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11 Ovrig information

11.1 Bearbetning av bérvarde
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11 Ovrig information

11.3 Processreglering

Processregleringen utgérs av en Pl-reglering, med vilken det &r mgjligt att begransa regleringsutgdngen. Dessutom
normeras utgadngen procentuellt till ett styrande borvarde. Detta ger mojlighet till att styra en befintlig efterkopplad
drift med en styrfrekvens och att efterreglera med Pl-regleringen.

Master-
borvarde
a)Analog Ingang
(P400 = 1)
b)Analog Fkt for
dig. Ing. (= 28) P416

Ramp PID-Regler.

Borvard.ramp

Borvarde

a)Analog Fkt for P-Faktor P413 . .
dig. Ing. (= 41 I-Faktor P414 Begrensning Accelerationstid
"iog ngin P45 P102
b)Analog Ingéng

(PaoD = 19 Pl-Regler r———= =) x1 Borvard. ramp

©)P412 (0,0 - 10,0V) : X
| x2 —>y ®(> .
L / f N\ x1#x2

Arvarde -

a)Analog Fkt for|
dig. Ing.. (= 40)

b)Analog Ingéng
(P400 = 14)

internt Varde for Berékning Analog fkt.

For dig.Ingdng

Fkt. 42 0100 %

11.3.1 Anvandningsexempel processreglering

Avrullning, regl. Maskin Ridarvals = PW Mastermaskin

\—>

Mittpunkt 5V

— ov

-
Arvardesposition /

Via Pot 0..10 V

Onskad position

10V
fA
Frequency Inverter
| set point from pilot machine |7 AIN1 | controller limit P415
| enable right ——Dig.1| set point of in % of set point

— , pilot machine o
| actual position CR ——1Dig.2] controller limit P415

nominal position CR
via parameter P412

o

t

BU 0300 DE NORD forbehaller sig ratten till forandringar 83
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11.3.2 Parameterinstallning Pl-reglering

(Exempel: Borvarde for frekvens: 50 Hz, reglergranser: +/- 25%)

P105 (maxfrekvens) [Hz]

P400 (Fkt. analogingang)

P411 (borfrekvens) [Hz]

P412 (borvarde processreglering)

P413 (P-reglering) [%0]

P414 (l-reglering) [% / ms]
P415 (begréansning +/-) [%]
P416 (Ramp fore reglering) [s]
P420 (Fkt. digitalingang 1)

P421 (Fkt. digitalingang 2)

D> Bbrfrekv.[Hz]+(

: rekommendation 0,1 %,

Borfrekv.Hz]x P415[%]j
100%

50Hz x 25%

'Ex. 250Hz+—————=625Hz

100%

1 4" (frekvensaddition)

: Borfrekvens vid 10V pa analogingang 1
- Ex. 50 Hz

: Medelvarde PW / fabriksinstéllning 5 V (anpassas vid behov)

: Fabriksinstallning 10% (anpassas vid behov)

ms

: Reglerbegransning (se ovan) Ex. 25% av borvardet
: Fabriksinstallning 2s (justeras vid behov till reglerforhallandet)
., 1* Startsignal hbger

. ,40" @rvarde PID processreglering

84
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11 Ovrig information

11.4 Underhall och service

Frekvensomriktare typ NORDAC SK 300E kraver inget underhall forutsatt att de anvands enligt denna
driftsinstruktion.

Om frekvensomriktaren kommer att anvandas i dammig miljo, maste kylytorna rengdras regelbundet med tryckluft.
Det maste aven sakerstéllas att hela frekvensomriktarens ovansida ar fri fran grov smuts eller att nagot skydd sitter
i vagen, detta for att underlatta ventilationen och varmebortférseln.

11.5 Kontakt

Vid ev. fragor ang. frekvensomriktaren eller vid behov av reparation av vaxelmotorn (eller hela trio SK 300E),
kontakta:

NORD Drivsystem AB

Upplands Vasby Goteborg end. Tekn.Support
Ryttargatan 277 Industrivagen 53

194 02 UPPLANDS VASBY 433 61 SAVEDALEN
Telefon 08-594 114 00 Telefon 031-340 95 60
Telefax 08-594 114 14 Telefax 031-340 95 66

e-post: info@nord-se.com
Tillverkare av omriktarna:

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf-Diesel-Stralle 1
D-22934 Bargteheide / Hamburg

Telefon: 04532 / 401-516 oder -518
Telefax: 04532 / 401-555

Om en omriktare skickas for reparation, ansvarar vi inte for tillbehdr som ej hor till omriktaren som t.ex. natkabel,
potentiometer, externa indikeringsinstrument etc! Var god och demontera alla delar som inte &r original.

Pa var Internet-sida kan ni hitta var omfattande dokumentation och driftsinstruktioner till alla elektroniska produkter
pa tyska, engelska och franska.

>>> http://www.nord.com <<<

BU 0300 DE NORD férbehaller sig réatten till forandringar 85


http://www.nord.com/

Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

Noteringar:

86 NORD forbehaller sig rétten till forandringar BU 0300 DE



Noteringar

Noteringar:

BU 0300 SE

87




Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

Noteringar:

88 NORD forbehaller sig rétten till forandringar BU 0300 DE



Noteringar

12 Alfabetiskt register

A

Adapter USB/SV ......oooiiiiiiiieic e
Anslutning till SK 300E
Anslutningsenheten........................
Anslutningskabel | ...
ASI-Modul.........oooiiiiiiiiiii
Automatisk felkvittering

Automatisk Start..........coooiiiiiiiiie e
B

BUS TIME OUL ... 72
C

CE-MArKNING «..eveeeeiiiiee et 76
D

Datautbyte med NORD CON........ccoviiiiiiiiiiaiiiiiiiieeee e 38

Dip-0MKOPPIAre ... 19, 20

DriftSINAIKENING ..o 45
E

EEC-direktiv EEC/89/336 ..........ccevvieriiiniiienie e 76

EEPROM ...ttt e 72

Efterslapningskompensation ..., 50

EG tillverkardeklaration

Elektronisk typskylt

EMC ..o

EMC-norm...............

ENTER-knappen .....

EXtra parametrar ..........cccceeeieiei
=

Funktioner for digitala INgaNngar..........ccccceeevervreseeeeennnn. 57

FOrsta Kontroll..........ccccoveiiiniiiiiiineee e 41
G

Grundparametrar........cc.ueeieeeeeiiieei e 47
I

INFOrMALION ... 65
K

Komplettering av SK 300E .........ccocoveiiiiieiiiiiie e 7

Kontaktinformation ...........cccocvevieniieniieniesee e 85

Kontrollmodul ..........cccocviiiiiiiiii e 18

KONVEKLION. ...ceiiiiiiiiiieeee e 7
L

Lagring-/Transporttemperatur. ............ccveeevvveeeinveeesnineeens 73

LED S ittt 30

Linjar U/M-KUIVa .......c.oviiiiie e 51
M

M12-uttag

MaKron .......cccceeeieiiiiiiieee e

Maximala ledningsareor

MENYSIIUKLUN ..o
Minimalkonfiguration .............cccccoee i
Mjukvara ...........ccccvveee.

Motordata
Motordata berékningspunkt 50Hz ...
Motortemperatur - Overvakning ......
Motortemperaturskydd ...........ccceveeeiiiiiiiier e

N

Nominell UtgANGSSITOM .........c.coveeerieirieieeieeie et 75
NORD CON .o 38
NORDCON SOftWAIE ......ccoviiiiiiiiiieeiiiee e 39

O

OmMgIvVNINGSIEMPETAtUN ........eeiieieiiiiiiiee e e 73

P

Parameterbeskrivning ..........cccccvveeeiiiiiiiiiiee e
Parameterbox felmeddelanden
Parameterbox parametrar..........cccccoovueeeeiiienniee e
Parameterforlust ...........cooeeiiiiiiiiieeee e
Parametergrupper-.....
Parameterdversikt.....

Process-ingangsdata.....
Processreglering............
Processreglering ........cue i

R

ReferensSSPanning ..........cooveviiieiiiee e ee e 72
Regleromrade 1

577
REPArAtION ...ooeiiiiiiiiiiiie e 85
RIKININGS-KNAPPEN ....eeiiiiiiiiiiiii e 30

S

SKCU2Z-BSC ....iiiiiiiiiiieeeiiee ettt
SK IC1-232/485
SKPAR-2H...............
SK TU2-CAN.............
SK TU2-POT.............
Skyddsklass..............
START- Knapp..........
Statorresistans...........
STOPP-KNAPP ..vevieeeeeiiiiiieee ettt
Stromvektorreglering.......ccoo e
Styrning -
Systemfel ...

T

Tekniska data...........ccoeveieriiiiiiiii e 73
Temperatur
THOML e

U
UNderhll 0Ch SEIVICE........coovvveeeeiceeecee e 85
)

OVEMEMPEIALUN.......c.eceeeeeeeeeeee ettt 71

BU 0300 SE



Driftsinstruktioner NORDAC trio SK 300E

OVIig INFOrMALION ......cveieeeeeeeeie et 81

90 NORD férbehaller sig ratten till forandringar BU 0300 SE



Adresser

NORD:s internationella dotterbolag:

Osterrike

Getriebebau NORD GmbH
Deggendorfstr. 8
A - 4030 Linz

Tel.: +43-732-318 920
Fax: +43-732-318 920 85

info@nord-at.com

Belgien

NORD Aandrijvingen Belgie N.V.
Boutersem Dreef 24
B - 2240 Zandhoven

Tel.: +32-3-4845 921
Fax: +32-3-4845 924

info@nord-be.com

Brasilien

NORD Motoredutores do Brasil Ltda.
Rua Epicuro, 128
CEP: 02552 - 030 Sao Paulo SP

Tel.: +55-11-3951 5855
Fax: +55-11-3856 0822

info@nord-br.com

Kanada

NORD Gear Limited
41, West Drive
CDN - Brampton, Ontario, L6T 4A1

Tel.: +1-905-796-3606
Fax: +1-905-796-8130

Kroatien

NORD Pogoni d.o.o.
Obrtnicka 9
HR - 48260 Krizevci

Tel.: +385-48 711 900
Fax: +385-48 711 900

Tjeckien
NORD Pohaneéci Technika s.r.o

Palackého 359
CZ - 50003 Hradec Kralové

Tel.: +420-495 5803 -10 (-11)
Fax: +420-495 5803 -12

info@nord-ca.com hzubr@nord-cz.com
Danmark Finland Frankrike

NORD Gear Danmark A/S
Kliplev Erhvervspark 28 — Kliplev
DK - 6200 Aabenraa

Tel.: +45 73 68 78 00
Fax: +45 73 68 78 10

info@nord-dk.com

NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7
FIN - 33840 Tampere

Tel.: +358-3-254 1800
Fax: +358-3-254 1820

info@nord-fi.com

NORD Réducteurs sarl.
17 Avenue Georges Clémenceau
F - 93421 Villepinte Cedex

Tel.: +33-1-49 63 01 89
Fax: +33-1-49 63 08 11

info@nord-fr.com

Storbritannien

NORD Gear Limited

11, Barton Lane

Abingdon Science Park

GB - Abingdon, Oxfordshire OX 14 3NB
Tel.: +44-1235-5344 04

Fax: +44-1235-5344 14

info@nord-uk.com

uUngern

NORD Hajtastechnika Kft.
Torokko u. 5-7

H - 1037 Budapest

Tel.: +36-1-437-0127
Fax: +36-1-250-5549

info@nord-hg.com

Indonesien

PT NORD Indonesia

Jin. Raya Serpong KM. 7

Kompleks Rumah Multi Guna Blok D No. 1
Pakulonan (Serpong) - Tangerang

West Java - Indonesia

Tel.: +62-21-5312 2222
Fax: +62-21-5312 2288
info@nord-ri.com

Italien

NORD Motoriduttori s.r.l.
Via Modena 14
| - 40019 Sant’ Agata Bolognese (BO)

Tel.: +39-051-6829711
Fax: +39-051-957990

info@nord-it.com

Holland

NORD Aandrijvingen Nederland B.V.
Voltstraat 12
NL - 2181 HA Hillegom

Tel.: +31-2525-29544
Fax: +31-2525-22222

info@nord-nl.com

Norge

NORD Gear Norge A/S
Vestre Haugen 21
N - 1054 Furuset / Oslo

Tel.: +47-23 33 90 10
Fax: +47-23 33 90 15

info@nord-no.com

Folkrepubliken Kina

NORD (Beijing) Power Transmission Co.Ltd.

No. 5 Tangjiacun,
Guangqudonglu, Chaoyangqu
Beijing 100022

Tel.: +86-10-67704 -069 (-787)
Fax: +86-10-67704 -330

Polen

NORD Napedy Sp. z.0.0.
Ul. Grottgera 30
PL — 32-020 Wieliczka

Tel.: +48-12-288 22 55
Fax: +48-12-288 22 56

Singapore

NORD Gear Pte. Ltd.
33 Kian Teck Drive, Jurong
Singapore 628850

Tel.: +65-6265 9118
Fax: +65-6265 6841

biuro@nord.pl info@nord-sg.com
Fpan@nord-cn.com
Slovakien Spanien Sverige

NORD Pohony, s.r.0
Stromova 13
SK - 83101 Bratislava

Tel.: +421-2-54791317
Fax: +421-2-54791402

info@nord-sl.com

NORD Motorreductores

Ctra. de Sabadell a Prats de Llucanes
Aptdo. de Correos 166

E - 08200 Sabadell

Tel.: +34-93-7235322
Fax: +34-93-7233147

info@nord-es.com

NORD Drivsystem AB
Ryttargatan 277 / Box 2097
S - 19402 Upplands Vasby

Tel.: +46-8-594 114 00
Fax: +46-8-594 114 14

info@nord-se.com

Schweiz

Getriebebau NORD AG
Béachigenstr. 18
CH - 9212 Arnegg

Tel.: +41-71-388 99 11
Fax: +41-71-388 99 15

info@nord-ch.com

Turkiet

NORD-Remas Reduktér San. ve Tic. Ltd. Sti.

Tepeodren Koyu
TR - 81700 Tuzla — Istandbul

Tel.: +90-216-304 13 60
Fax: +90-216-304 13 69

info@nord-tr.com

USA

NORD Gear Corporation
800 Nord Drive / P.O. Box 367
USA - Waunakee, WI 53597-0367

Tel.: +1-608-849 7300
Fax: +1-608-849 7367

info@nord-us.com
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Huvudkontor i Tyskland:

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf- Diesel- Str. 1 - 22941 Bargteheide
Telefon 04532 /401 - 0

Telefax 04532 / 401 - 253

info@nord-de.com ﬂ
www.nord.com ﬂﬁ

Niederlassung Nord

Niederlassung Sud

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf- Diesel- Str. 1 - 22941 Bargteheide
Telefon 04532 / 401 - 0

Telefax 04532 / 401 - 253
info@nord-de.com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Katharinenstr. 2-6 - 70794 Filderstadt- Sielmingen
Telefon 07158 / 95608 - 0

Telefax 07158 / 95608 - 20

BBleher@nord-de.com e RGerner@nord-de.com

Vertriebsbiiro Bremen
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG

Stlihrener Weg 27 - 27211 Bassum

Telefon 04249 /9616 - 75
Telefax 04249/ 9616 - 76
HHuisinga@nord-de.com

Vertriebsbiro Niirnberg
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Schillerstr. 3 - 90547 Stein
Telefon 0911 /67 23 11
Telefax 0911 /67 24 71
MRuebig@nord-de.com

Vertretung:
Hans-Hermann Wohlers
Handelsgesellschaft mbH
Ellerbuscher Str. 179 - 32584 Léhne
Telefon 05732 /40 72
Telefax 05732 /123 18
HHWohlers@nord-de.com

Vertriebsbiro Minchen
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Untere Bahnhofstr. 29a - 82110 Germering
Telefon 089 /840 794 - 0
Telefax 089 / 840 794 - 20
GBorchert@nord-de.com

Niederlassung West

Niederlassung Ost

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
GrolRenbaumer Weg 10 - 40472 Dusseldorf
Telefon 0211 /99555 -0

Telefax 0211 / 99 555 - 45
GAlbrecht@nord-de.com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Leipzigerstr. 58 - 09113 Chemnitz
Telefon 0371/33 407 -0

Telefax 0371/ 33 407 - 20
EWoelflick@nord-de.com

Vertriebsbiiro Butzbach
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Marie- Curie- Str. 2 - 35510 Butzbach
Telefon 06033 /9623 -0
Telefax 06033 / 9623 - 30
ABoette@nord-de.com

Vertriebsbiiro Berlin
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG

Heinrich- Mann- Str. 8 - 15566 Schoneiche

Telefon 030/ 639 79 413
Telefax 030/ 639 79 414
TWetzig@nord-de.com
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