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NORDAC SK 700E Navod k obsluze

Kor?

DRIVESYSTEMS

Ménice frekvence NORDAC SK700E

Bezpecnostni a uzivatelské pokyny
pro ménice frekvence

(dle: Smérnice pro nizka napéti 73/23/EWG)

1. VSeobecné

Bé&hem provozu mohou mit méni¢ové pohony (odpovidajice svému
kryti) nékteré €asti pod napétim, holé, popf. pohybuijici se, Ci
rotujici dily, jakoz i horké povrchy.

Nedovolené sejmuti potfebnych krytd, nevhodné pouziti, Spatna
instalace, ¢i obsluha mohou mit za nasledek nebezpedi tézkych
zranéni, nebo vécnych poskozeni.

Dal$i informace Ize obdrzet v této dokumentaci.

V8echny prace pfi dopraveé, instalaci, uvedeni do provozu, jakoZ i
udrzba sméji byt provadény pouze kvalifikovanym personalem
(IEC 364 popf. CENELEC HD 384, nebo DIN VDE 0100 a IEC
664, nebo DIN VDE 0110 a pfi dodrzovani mistnich
bezpecnostnich predpisu).

Kvalifikovany personal ve smyslu zékladnich bezpec¢nostnich
pokynl jsou osoby, které jsou divérné seznameny s vestavbou,
montazi, uvedenim do provozu a provozem vyrobku, a ziskali pro
svou ¢innost odpovidajici kvalifikaci.

2. Ugelné pouziti

Méni¢ kmitoctu je soucast uréena k montazi do elektrickych
zafizeni a stroju.

PFi vestavbé do stroju je zakazano uvedeni ménice do provozu
(tzn. zahajeni urcitého provozu), pokud neni zajisténo, Ze stroj
odpovida pozadavkim smérnice ES 89/392/EWG (smérnice pro
stroje); viz. EN 60204.

Uvedeni do provozu (tzn. zahajeni urcitého provozu) je povoleno
pouze pfi dodrzeni smérnice elektromagnetické kompatibility
(EMV) (89/336/EWG).

Ménice splfiuji pozadavky smérnice pro nizké napéti 73/23/EWG.
Harmonizované normy prEN 50178/DIN VDE 0160 jsou pro
meénice pouzity ve spojeni s EN 60439-1/ VDE 0660 ¢ast 500 a EN
60146/ VDE 0558.

Technicka data, jakoz i udaje k zapojeni jsou na vykonovém §titku
a v dokumentaci, a musi byt bezpodmine¢né dodrzeny.

3. Transport, uskladnéni

Je tfeba hledét pokynu pro transport, skladovani a pfiméfené
pouzivani.

4. Poloha

Poloha a chlazeni pfistroje musi odpovidat pfedpistim pfislusné
dokumentace.

Ménice je tfeba chranit proti nepfipustnym narokim. Obzvlasté pfi
transportu a uzivani nesméji byt Zadné konstrukéni dily ohybany a/nebo
ménény izolac¢ni vzdalenosti. Omezte dotyk s elektronickymi prvky a
kontakty.

Ménice obsahuji stavebni prvky, které mohou byt pfi nepfiméfeném
zachazeni snadno elektrostaticky poskozeny. Elektrické komponenty
nesméji byt mechanicky poskozeny, nebo znieny (za okolnosti
nebezpedi Ujmy na zdravi !).

5. Elektrické pripojeni

PFi praci na ménici pod napétim je tfeba dodrzet narodni bezpecnostni
predpisy (napf. VBG 4).

Elektricka instalace musi provedena podle pfislusnych pfedpist (napf.
priméry vodica, jisténi, pfipojeni ochranného vodice). Z tohoto
vychazejici pokyny jsou obsazeny v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci dle elektromagnetické kompatibility (EMC), - jako
stinéni, zemnéni, usporadani filtr a poloZeni vodi¢lt — se nachazi

v dokumentaci ménice. Tyto pokyny je tieba stale dodrZzovat i u ménicu
oznacenych znackou CE. Dodrzeni zakonem pfedepsanych meznich
hodnot EMC je v odpovédnosti vyrobce zafizeni, nebo stroje.

6. Provoz

Zafizeni, ve kterych je vestavén méni¢, musi byt vybavena pFipadnymi
kontrolnimi a ochrannymi zafizenimi podle pravé platnych
bezpecnostnich opatfeni, napf. pracovni prostfedky, bezpe¢nostni
predpisy, atd. Zmeény ovladaciho softwaru ménice jsou vyhrazeny.

Po odpojeni méni¢e od napajeciho napéti je zakazano se ihned dotykat
¢asti ménice vedoucich napéti a vykonovych pfivodu z divodu nabitych
kondenzatoru. Je treba dodrzet pokyny na odpovidajicich vystraznych
Stitcich ménice.

Bé&hem provozu musi zlstat vS§echny kryty zavieny.

7. Udrzba

Dodrzujte dokumentaci vyrobce.

Tyto bezpeénostni pokyny uschovejte!

BU 0700 CZ
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NORDAC SK 700E Navod k obsluze

1 VsSeobecné

Rada ménicd NORD A C SK 700E je pokraovanim dal$iho vyvoje osvédéené fady vector. Tyto pfistroje se
vyznacuji vysokou modularitou pfi souéasné optimalnich regulacnich viastnostech.

Tyto pfistroje vyuzivaji bezsenzorovou proudové — vektorovou regulaci, ktera ve spojenim s modelem
asynchronniho motoru vzdy zajituje optimalni pomér napéti / frekvence. Pro pohon to znamena vysoky rozbéhovy
a pretizitelny moment pfi konstantnich otackach.

PFistroj ma modularni stavbu , diku tomu muaze byt tato série pfistroji pfizplisobena pro vSechna myslitelna pouziti.

Ménice pro konstantni moment zatéze:

Na zakladé mnohostrannych moznosti nastaveni mohou byt provozovany vSechny tfifazové elektromotory. Rozsah
vykon( je od 1,5 kW do 22 kW (3~ 380V...480V) s integrovanym sitovym filtrem a od 30kW do 132kW (3~
380V...480V) s externim sitovym filtrem (doplInék). PretiZitelnost ménicl je 200% po dobu 5 sec. a 150% po dobu
60 sec.

Ménic pro kvadraticky moment zatéze SK 700E-163-340-O-VT:

Méni€ ve vykonu 160kW (3~ 380V...480V) je uren pro kvadraticky moment zatéZe. Tato charakteristika je typicka
pro ventilatory a vybrané typy Cerpadel. PretiZitelnost ménice je 125% po dobu 60 sec.

POZN.: Méni¢ SK700E ve vykonech 30kW az 160kW je mirné odliSny od pfistroju nizSich vykont. Rozdily jsou
popsany dale v manualu.

Tento manual vychazi ze softwarové verze ménice V3.3 Rev0 (P707). Pokud ma méni¢ rozdilnou verzi softwaru,
jsou mozné urcité rozdily. Aktualni verzi manualu je mozné stahnout na www.nord.com

1.1 Priehled
Vlastnosti zakladniho pfistroje:

e Vysoky zdbé&rny moment a precizni regulace otacek motoru diky bezsenzorové proudové-vektorové
regulaci

e Lze montovat tésné vedle sebe bez pfidavného odstupu

e Pfipustna teplota okoli 0 az 50°C (dbejte prosim upozornéni v technickych datech)

¢ Integrovany sitovy filtr pro odruseni dle kfivky A dle EN 55011 (do 22kW vcetné)

e Automatické méfeni statorového odporu

e Programovatelné stejnosmérné brzdéni

e Vestavény brzdny chopper pro 4-kvadrantovy provoz

o Ctyfi oddélené, on-line pfepinatelné sady parametr(i

Vlastnosti zakladniho pfistroje s pfidavnym technologickym polem, zakaznickym rozhranim a zvlastnim rozsifenim

jsou popsany v kapitole 3 ‘Ovladani a zobrazeni'.

4 BU 0700 CZ



1. VSeobecné

1.2 Dodavka

Prohlédnéte si pfistroj ihned po dodani / vybaleni, zda pfi transportu nedoslo k poskozeni, jako deformaci , &i

uvolnéni dild.
P¥i poSkozeni se spojte neprodlené s dopravcem a zahajte okamzité Setfeni.

Dulezité! Toto plati také v pfipadé neposkozeného obalu.

1.3 Rozsah dodavky

Standardni provedeni:  pfistroj v kryti IP 20
integrovany brzdny chopper
integrovany sitovy filtr tfidy A dle EN 55011
zaslepka konektoru technologického pole
Uhelnik pro stinéni
navod k obsluze

Dodatelné prislusenstvi: podstavny brzdny odpor, IP 20 (kapitola 2.7/2.8)
Sitoveé filtry pro kfivky Ai B, dle EN 55011, IP 20 (kapitola 2.3/2.4)
sitova a vystupni tlumivka, IP 00 (kapitola 2.5/2.6)
prevodnik RS 232 —RS 485 (podrobné v manualu BU 0010)
NORD CON, PC- Software

PAR-2E/H (Parametr Box), externi ovladaci panel s LCD textovym displejem, propojovaci

kabel (popis pfislusenstvi v BU 0040 DE)

Technologicka pole:
Control Box, odnimatelné ovladaci pole
Parameter Box, externi ovladaci pole s textovou displeji
RS 232, pfidavna skupina pro rozhrani RS 232
CAN Bus, pfidavna skupina pro CAN Bus
Profibus, pfidavna skupina pro Profibus DP

CANopen,

DeviceNet,

InterBus, Dal3i informace o sbé&rnicovém
AS interface fizeni ...

> www.nord.com <

Zakaznicka rozhrani:
Basic 1/0, nizka droven zpracovani signalu
Standard I/O, stfedni uroven zpracovani signalu a RS 485
Multi 1/0O, vysoka uroven zpracovani signalu
CAN I/O, pfipojeni sbérnice pres CAN Bus
Profibus 1/O, pfipojeni sbérnice pres Profibus DP

Zvl|astni rozsifeni:
Posicon 1/O, polohovaci karta (detailni popis v manuélu BU0710)
Encoder I/O, vstup pro inkrementélni Cidlo regulace otacek




NORDAC SK 700E Navod k obsluze

1.4 Bezpecnostni a instalaéni pokyny

Ménic frekvence NORDAC SK 700E je pfistroj pro nasazeni v pramyslovych silnoproudych zafizenich a pracuje s
napétimi, které pfi dotyku mohou zpUsobit t€Zka poranéni, nebo smrt.

Instalace a prace jsou povoleny pouze kvalifikovanému elektro-personalu a pfi pfistroji odepnutém
od napéti. Témto osobam musi byt tento navod k dispozici a musi jimi byt disledné dodrzovan.

Je tfeba dodrZzovat mistni pfedpisy pro zfizovani elektrickych zafizeni, jakoz i bezpeénostni
pokyny.

Pfistroj vede i po sitovém odpojeni jesté az 5 minut nebezpeéné napéti. Otevieni pfistroje, nebo
odejmuti krytu, resp. dili je povoleno az po 5 minutach beznapétového stavu. Pfed pfipojenim
sitového napéti je tfeba vratit zpét vSechny kryty.

Také v klidovém stavu motoru (napf. zablokovana elektronika, zablokovany pohon, nebo zkrat na
vystupnich svorkach) mohou sitové svorky, motorové svorky, &i svorky brzdného odporu vést
nebezpeéné napéti. Klidovy stav motoru neni totoZzny s galvanickym oddélenim od sité.

Pozor, také dily fidici karty a obzvlasté pfipojovaci konektor odnimatelného technologickeého pole
vedou nebezpec€né napéti. Ridici svorky jsou bezpotencialové.
Pozor, pfi ur¢itém nastaveni mize ménic po pfipojeni sitového napéti automaticky nabéhnout.

V pfistroji se nachazeji vysoce citliveé MOS-polovodic¢ové prvky, které jsou obzvlasté citlivé na
statickou elektfinu. Vyhnéte se prosim dotyku rukou, &i kovovym povrchem, s vodivymi cestami,
nebo obvody. Je mozné dotykat se pouze izolovanym Sroubovakem Sroubu svorkovnic.

Méni¢ frekvence je urCen pouze pro pevné pfipojeni a nesmi byt provozovan bez ucinného
uzemnéni, které odpovida mistnim pfedpisim pro velké svodové proudy (> 3,5 mA). Norma VDE
0160 pZFedepisuje poloZeni druhého zemniciho vodie, nebo zemnici vodi¢ o minimalnim prafezu
10 mm~.

Pro ftfifazové ménice frekvence nejsou bézné proudové chrani€e vhodné jako samostatna
ochrana, pokud mistni pfedpisy nepfipousti moznou stejnosmérnou sloZku chybového proudu.
Standardni proudovy chrani¢ musi odpovidat nové konstrukci dle VDE 0664.

Ménice frekvence NORDAC SK 700E jsou pfi nalezitém provozu bezudrzbové. V prasném
prostfedi je tfeba chladici plochy pravidelné Cistit stlaéenym vzduchem.

POZOR! ZIVOTU NEBEZPECNE!

vvvvv

ménice, pfivody k motoru a svorky motoru mohou vést napéti!

Dotykani se volnych svorek, vodi¢a a ¢asti pristroje mohou vést k tézkym zranénim nebo i ke

smrti!

BU 0700 CZ



1. VSeobecné

A POZOR

o Déti a vefejnost nesméji mit k pfistroji pfistup!

e Pristroj smi byt pouzit jen pro vyrobcem pfedepsany ucel. Neopravnéné zmény, Ci
pouziti nahradnich dild a doplik{i nezakoupenych u vyrobce pfistroje, &i jim
nedoporuc¢ené, mohou zpusobit pozar, elektricky zkrat a zranéni.

e Uschovejte prosim tento navod k obsluze na pfistupném misté a dejte ho kazdému
uzivatelil

Vystraha: Toto je vyrobek vyhrazeného zafizeni dle IEC 61800-3. V obytném prostfedi m(ize tento vyrobek
2 zpusobovat vysokofrekvenéni ruSeni, v jehoz pfipadé musi uzivatel ucinit vhodna opatfeni.

Jednim z vhodnych opatfeni maze byt i pouziti doporu¢eného sitového filtru

1.5 Registrace

1.5.1 Evropska smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)

Je-li NORDAC SK 700E instalovan dle doporu€eni v pfirucce, splhuje vSechny
pozadavky EMC smérnice, odpovidajici EMC produktové normé pro motoricky
pohanéné systémy EN61800-3. (Viz. také kap. Elektromagneticka kompatibilita [EMC].)

1.5.2 UL a cUL Autorizace

(pouziti v Severni Americe)

“Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms

symmetrical amperes, 380...480 Volts (three phase)” and “when protected by J

class fuses.” as indicated.” L

Vhodny pro nasazeni v siti s max. zkratovym proudem do 5000A (symetricky), c ® Us LISTED
380-480V (tfifaz.) a pfi ochrané ,jisténim tfidy J “ jako v kapitole 7.4

Méni¢e SK 700E maiji ochranu proti pfetiZzeni motoru. DalSi podrobnosti popsany
v kap. 7.4.
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2 DMontaz a instalace
2.1 Instalace
Méni¢e NORDAC SK 700E jsou dodavany v nékolika velikostnich fadach, v zavislosti na vykonu.

Pristroje vyzaduji dostate¢né chlazeni pro ochranu pfed pfehfatim. Pro toto plati smérna Cisla nad a pod ménicem
frekvence na ohraniceni v rozvadéci. (do 22kW véetné, nad > 100mm, pod > 100mm a od 30kW véetné nad >
200mm, pod > 200mm)

Elektrické prvky (napf. kabelové kanaly, stykaCe atd.) se sméji nachazet i uvnitf té€chto hranic. Pro tyto objekty plati
vySkové zavisly minimalni odstup od ménife. Tento odstup musi byt minimalné 2/3 vySky objektu. (Pfiklad:
Kabelovy kanal vysky 60mm - 2/3 - 60mm = 40mm odstup)

Po stranach neni tfeba zadny dodateény odstup. Montadz mlze byt pfimo vedle sebe. Pfi pouziti dodanych
upevnovacich prvkldl mohou byt pfistroje montovany pfimo na sténu rozvadéce. Montazni poloha je vzdy svisla.
Musi byt zajisténo, Ze chladici Zebra na zadni strané pfistroje budou pfiléhat k ploSe pro zajisténi proudéni
vzduchu.

Teply vzduch nad pristrojem je tfreba odvadét!

>100/200 mm
[ [ [ [ [ [
() () [
0) @ )

O @P®@ O @®® O @P®
CREDL S OO & O®
. ) W
NORDAC NORDAC NORDAC
700E 700E 700E

[ [
il 1 W W 1
>100/200 mm

Je-li umisténo vice méni¢u nad sebou, je tfeba dbat na to, aby nebyla pfekro¢ena mezni teplota vstupniho
vzduchu. (viz. kap. 7 Technicka data). Dojde-li k tomuto, je doporuceno instalovat mezi ménice néjakou ,pfekazku®
(napf. kabelovy kanal), ktera zamezi pfimému proudéni vzduchu (stoupajici horky vzduch).
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2 Montaz a instalace

2.2 Rozméry ménicu frekvence

Typ pFistroje L1 B1 Hloubka Upevnéni T

D L2 B2 L3 & cea.
gE ;gggzlgl:gjgﬁ 281 123 219 269 100 223 55 4 kg
gﬁ ;885:?21:238? 331 123 219 319 100 273 55 5 kg
gﬁ ;835:1;;:238ﬁ 386 167 255 373 140 315 55 9 kg
gﬁ ;885:;23:238? 431 201 268 418 172 354 6,5 12.5kg
2& ;885:2%:2288 599 263 263 582 210 556 6.5 24kg
gﬁ ;8gg:gg;:gjgg 599 263 263 582 210 556 6.5 28kg
SK 700E-752-340-0 736 263 336 719 210 693 6.5 45kg
SKTOE02.340-0... | o7 | 354 | 265 | 1100 | 142+ | mse | 65 | 115k

VSechny miry v mm
jen 90-160kW
\ @
586 ﬂ
BN 7 [ |
()

[ T

®

© @O®

@ @ L3 L2 4

\_/
NORDAC
700E
jen 90-160kW




NORDAC SK 700E Navod k obsluze

2.3 Podstavny sit'ovy filtr pro ménice do 22kW (prislusenstvi)

Pro dodrzeni zvySeného stupné odruseni (tfida B dle EN 55011), je mozné zaradit do pFivodniho sitového vedeni k

ménici externi sitovy filtr.

Pfi nasazeni sitového filtru dbejte na dodrzeni ,pfipojovacich smérnic* kap. 2.5, a elektromagnetické kompatibility
LEMC® kap. 8.2. Obzvlasté dbejte na to, aby taktovaci frekvence byla nastavena na standard (P504 = 6kHz),

nebyla pfekroCena max. délka kabelu k motoru 30m a byl pouZit stinény kabel.

Pfipojeni na sitové napdjeni je na spodni strané filtru, pomoci Sroubovych svorek. Pfipojeni na méni¢ se provede
pevné pfipojenym kabelem (délka je 250-300mm).
Filtr umistéte co nejblize k ménici. Filtry umozniuji bud podstavnou montaz nebo montaz vedle ménice na uzsi

hranu (“Book Size”)

Upevnéni prifez
Typ pfistroje Typ filtru L1 B1 D DFipoj.
L2 B2 vodicu
SK 700E-151-340-A ...
SK 700E-401-340-A SK LF1-460/14-F 281 121 48 269 100 4
SK 700E-551-340-A
SK 700E-751-340-A SK LF1-460/24-F 331 121 58 319 100 4
SK 700E-112-340-A
SK 700E-152-340-A SK LF1-460/45-F 386 165 73 373 140 10
SK 700E-182-340-A
SK 700E-222-340-A SK LF1-460/66-F 431 201 83 418 172 16
Véechny miry v mm mm?

10
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2 Montaz a instalace

2.4 Standardni sit'ovy filtr (pfisluSenstvi)

Na rozdil od filtrh popsanych v kap.2.3, maji filtry fady HLD 110
(do 110kW) UL certifikaci pro severoamericky trh.

Pfi maximalni délce motorového kabelu 50m je dosazeno
odruseni dle tfidy A, pro maximalni délku 25m tFidy B

Pfi nasazeni sitového filtru dbejte na dodrzeni ,pfipojovacich
smérnic* kap. 2.9, a elektromagnetické kompatibility ,EMC*
kap. 8.3. Obzvlasté dbejte na to, aby taktovaci frekvence byla
nastavena na standard (P504 = 4/6kHz). Filtr umistéte co
nejblize k ménici.

Pfipojeni Sroubovymi svorkami je na spodni strané pro
pfipojeni sité, resp. na horni strané pro pfipojeni motoru.

Typ ptistroje Typ filtru T = o Upevnéni prifez pfipoj.
SK 700E ... HLD 110 -... [V]/[A] L2 B2 vodicl
...-151-340-A 2
221-340-A ... 500/8 190 45 75 180 20 4 mm
...-301-340-A
...-401-340-A .. 500/16 250 45 75 240 20 4 mm?
...-551-340-A
...-151-340-A 2
_112-340-A .. 500/30 270 55 95 255 30 10 mm
...-152-340-A ... 500/42 310 55 95 295 30 10 mm?
...-182-340-A .. 500/55 250 85 95 235 60 16 mm?
...-222-340-A 2
302-340-0 .. 500/75 270 85 135 255 60 35 mm
...=372-340-0 ... 500/100
 -452-340-O 270 95 150 255 65 50 mm?
..-552-340-0 -+ S00/130
...-152-340-0 .. 500/180 380 130 181 365 102 95 mm?
...-902-340-0 2
" 113-340-0 .. 500/250 450 155 220 435 125 150 mm
konstrukéni varianta, bez UL, odruSeni pouze do tfidy A Cu sbérna
...-133-340-0O HFD 103-500/300 * & 8.5mm
564 300 160 2x210 275
...-163-340-0O HFD 103-500/400 * & 10.5mm
*) bez UL VSechny miry v mm
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NORDAC SK 700E Navod k obsluze

2.5 Sit'ova tlumivka (pfislusenstvi)

Pouziti tlumivky na vstupu (napajecim pfivodu) meénice
pfinasi tyto vyhody:

1. Redukce proudovych SpiCek v napajeci ¢asti ménice

s'E @ A

(usmérfiova€, kondenzatory) znamena zvyseni &) T
Zivotnosti ménice.
2. Redukce obsahu cizich harmonickych generovanych
2pét do sité T
3. ZlepSeni uciniku
Maximalni sitové napéti pro tlumivky je 480V pro 50/60 ‘ T
He. & ° i
Stupen kryti je IP20, resp.IP00, tlumivky jsou uréeny pro | i 1 o
montaz do rozvadéde. L2 ~ B2~
Pro méni¢e nad 45kW je nutno pouzit sitovou tlumivku, «——— |1 ——» B1 ——
Sitova tlumivka 3 x 380 - 460 V Upevnéni x
Typ pristroje § o §
NORDAC Jmen L1 Bl | T 5 | n E 5
. . N E
SK 700E Typ proud Indukénost L2 B2 % £ ;.E;
o
15..22kW | SKCI1-460/6-C 6 A 3 x4.88 mH 125 71 140 | 100 55 M4 4 1,5
3.0...4.0kW | SKCI1-460/11-C 1A 3x2.93 mH 155 84 160 | 130 | 56.5 M6 4 2,5
55..7.5kW | SKCI1-460/20-C 20A 3x1.47 mH 190 98 191 | 170 | 57.5 M6 10 5
11 ... 18.5 kW | SK CI1-460/40-C 40 A 3x0.73 mH 190 118 191 | 170 | 77.5 M6 10 10
22 ...30 kW | SK CI1-460/70-C 70 A 3x0.47 mH 230 124 290 | 180 98 M6 35 12
37 ... 45 kW | SK CI1-460/100-C | 100 A 3x0.29 mH 230 148 290 | 180 | 122 M6 50 13
55 ... 75 kW | SK CI1-460/160-C | 160 A 3x0.18 mH 299 189 352 | 240 | 105 M8 95 14
90 ... 132 kW | SK CI1-460/280-C | 280 A 3x0.10 mH 300 210 320 | 224 | 107 M8 150 | 24
160 kW | SK CI1-460/350-C| 350 A | 3x0.084 mH | 300 190 270 | 224 | 107 M8 |CUpas| 24
VSechny miry v mm [mm2] kg
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2 Montaz a

instalace

2.6 Vystupni tlumivka (prisluSenstvi)

Vystupni tlumivka se pouziva zejména z dudvodu
kompenzace kapacity dlouhych pfivodd k motoru. DalSi

vyznam ma pro redukci napétovych $piCek, které
mohou poskodit izolaci starSich motorl, které nebyly
navrzeny pro praci s frekvenénim ménic¢em. T
Spinaci frekvence by méla byt nastavena max. na 6kHz
(P504 = 3-6).
Tlumivky jsou navrZzeny na max. pracovni napéti 460V, | o o # %]
pro frekvence 0-100Hz. Kryti je IP20, popf.IP0O0, jsou | - — : :
uréeny pro instalaci v rozvadédi.
yP ~ L2 ~ B2~
Délka kabelu, pfi které je nutno pouzit vystupni tlumivku
je od 150m/50m (nestinény/stinény). Dalsi informace - *——[1——> B1 —
viz kap. 2.10.3 'Motorové kabely .
Vystupni tlumivka 3 x 380 - 460V Upevnéni x
Typ pristroje § -
. o £
NORDAC Jmenovity . L1 | B1 T 5 N £
SK 700E Typ proud Indukénost L2 B2 % :g —_
o
1.5kW | SK CO1-460/4-C 4 A 3x3.5mH 125 71 140 100 55 M4 4
22..40kwW | SKCO1-460/9-C 9A 3x2.5mH 155 99 160 130 | 715 M6 4
55..7.5kW | SKCO1-460/17-C 17 A 3x1.2mH 190 98 191 170 | 57.5 M6 10
11 ... 15 kW | SK CO1-460/33-C 33A 3x0.6 mH 190 118 191 170 | 77.5 M6 10
18 ... 30 kW | SK CO1-460/60-C 60 A 3x033mH | 230 | 148 | 290 | 180 | 122 M6 35
37 ... 45 kW | SK CO1-460/90-C 90 A 3x022mH | 299 | 140 | 331 224 94 M8 50
55 ... 75 kW | SK CO1-460/150-C 150 A 3x013mH | 359 | 215 191 120 145 | M10 95
90 ... 110 kW | SK CO1-460/205-C 205 A 3x0.09mH | 359 | 220 191 120 175 | M10 150
132 kW | SK CO1-460/240-C 240 A 3x0.07mH | 359 | 220 | 290 120 175 | M10 150
160 kW | SK CO1-460/330-C 330 A 3x0.03mH | 300 | 200 | 270 | 240 | 145 M8 | CU pas
V&echny miry v mm [mm?]
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2.7 Podstavny brzdny odpor (pfrislusenstvi)

Pfi dynamickém brzdéni (snizovani frekvence) stfidavého motoru je elektricka energie vedena zpét do ménice
frekvence. Aby se zabranilo pfepéti v DC meziobvodu, Ize na svorky ménice pfipojit externi brzdny odpor.

U ménict do vykonu 7,5 kW mUiZze byt pouzit standardni podstavny filtr, ktery mGze byt navic vybaven termistorem
(pouze na pfani), aby byla zajisténa termicka ochrana brzdného odporu.

U ménica s vy$Sim vykonem neni toto provedeni mozné.
V téchto pfipadech mohou byt pouzity standardni brzdné odpory
(viz. kapitola 2.8).

%)

\:I‘

2.7.1 Elektricka data - podstavny brzdny odpor

Typ pfistroje

Trvaly vykon *) Pulzni vykon Pripojovaci
NORDAC LT EE [ iy (ca.) (ca.) vodi¢, 500mm
SK 700E
ol JOOE-T51-340-% - | sk BR1-200/300-F | 200 © 300 W 3 kKW 2 x 0.75 mm?

SK 700E-301-340-A
SK 700E-401-340-A SK BR1-100/400-F 100 Q 400 W 4 kW 2 x 0.75 mm?

SK 700E-551-340-A
SK 700E-751-340-A

SK BR1- 60/600-F 60 O 600 W 7 kW 2 x 0.75 mm?

*) dovoleno, vyzaduje — li aplikace max. 5% zatézovatel

2.7.2 Rozmeéry - podstavny brzdny odpor

Upeviovaci rozméry
Typ odporu L1 B1 D L2 B2 >
SK BR1-200/300-F 281 121 48 269 100 5.2
SK BR1-100/400-F 281 121 48 269 100 5.2
SK BR1- 60/600-F 331 121 48 319 100 5.2
vSechny rozméry v mm
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2 Montaz a instalace

2.8 Standardni brzdné odpory (prislusenstvi)

Pfi dynamickém brzdéni (snizovani frekvence) stfidavého motoru je elektricka energie vedena zpét do ménice
frekvence. Aby se zabranilo pfepéti v DC meziobvodu, Ize na svorky ménice pfipojit externi brzdny odpor.

Vratna energie se pfeménuje na teplo, aby se zabranilo odpojeni méni¢e na prepéti.

VSechny standardni brzdné odpory maiji certifikat UL a jsou tak pouzitelné bez omezeni na
severoamerickém trhu.

Brzdny odpor se pfipojuje na svorky s oznaCenim +B a — B

(pro 1,5kW — 22kW) resp. na svorky BR a +ZW (pro 30-
160kW) a ochrannym vodi¢em. -

Jako ochrana proti pretizeni je na brzdném odporu
teplotni spina¢. Tento spinaC se nachazi pod
svorkovnicemi (2 x 4 mmz). Jeho spinaci vykon je
ohranicen na 250Vac/10A, 125Vac/15A a
30Vdc/5A.

2.8.1 Elektricka data standardniho

brzdného odporu Schematicky nakres
I‘xg):;it(r:ofK 700E Typ odporu OS] TN&}'ZaV.?k‘)" ) Pm(zcr;i.;/ vion Pﬁsp\%?;; o
1.5...22kW SK BR2-200/300-C 200 O 300 W 3 kW 10 mm?
3.0...4.0 kW SK BR2- 100/400-C 100 Q 400 W 6 kW 10 mm?
55...7.5kW SK BR2- 60/600-C 60 Q 600 W 9 kW 10 mm?

11 ... 15 kW SK BR2- 30/1500-C 30 Q 1500 W 20 kW 10 mm?

18.5 ... 22 kW SK BR2- 22/2200-C 22 Q 2200 W 28 kW 10 mm?

30 ... 37 kW SK BR2- 12/4000-C 12Q 4000 W 52 kW 10 mm?

45 ... 55 kW SK BR2- 8/6000-C 8Q 6000 W 78 kKW 10 mm?

75 ... 90 kW SK BR2- 6/7500-C 6Q 7500 W 104 kW 25 mm?

110 ... 160 kW SK BR2- 3/7500-C 3Q 7500 W 110 kW 25 mm?

*) dovoleno, vyzaduje — li aplikace max. 5% zatézovatel

2.8.2 Rozmeéry - standardni brzdny odpor

Upevriovaci rozméry
Typ odporu L1 B1 D
L2 B2 %)
SK BR2-200/300-C
100 170 240 90 150 4.3
SK BR2- 100/400-C
SK BR2- 60/600-C 350 92 120 325 78 6.5
SK BR2- 30/1500-C 560 185 120 530 150 6.5
SK BR2- 22/2200-C 460 270 120 430 240 6.5
SK BR2- 12/4000-C 560 270 240 530 240 6.5
SK BR2- 8/6000-C 470 600 300 440 2x220 6.5
SK BR2- 6/7500-C
570 600 300 540 2x220 6.5
SK BR2- 3/7500-C
vSechny rozméry v mm
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2.9 Smérnice pro pripojeni

MéniCe byly vyvinuty pro provoz v pramyslovém prostfedi, kde jsou océekavany vysoké hodnoty
elektromagnetického ruseni. Odborné provedena instalace vSeobecné zaru€uje bezpeény a bezporuchovy provoz.
Maiji-li byt dodrZzeny mezni hodnoty smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu, budou vam uzite¢né nasleduijici

pokyny.

(1) Presvédcte se, ze vSechny pfistroje v rozvadéci jsou kratkym zemnicim vedenim velkého priifezu spojeny na
jeden spoleény zemnici bod, &i pfipojnici a dobfe uzemnény. Obzvlasté dulezité je, aby kazdé, k ménigi
pfipojené Fizeni (napf. fidici automat) bylo spojeno kratkym vedenim velkého prarezu s tim samym zemnicim
bodem, jako méni¢ sam. Upfednostnéte ploché vodiCe (napf. kovové pasy), nebot ty vykazuji pfi vysokych
frekvencich nizkou impedanci.

Vodi¢ PE méniCem fizeného motoru spojte pokud mozno pfimo s télesem motoru. Zemnici pfipojeni spojte
dohromady s PE sitového pfivodu pfislusného ménice. Existence centralni zemnici pfipojnice v rozvadédi a
spole¢né svedeni vSech ochrannych vodi€l na tuto pfipojnici z pravidla zaru€uje bezvadny provoz. (Viz. také
kap. 8.3 /8.4 EMC- smérnice)

(2) Pokud mozno, pouzivejte pro fidici obvody stinéné kabely. Konce vodi€l pozorné zakoncete a dbejte na to, aby
Zily nebyly pfili§ dlouho nestinéné.
Stinéni kabelu analogové zadané hodnoty by mélo byt uzemnéno pouze jednostranné na frekvenénim ménici.

(3) Ridici vodi¢e musi byt umistény co mozna nejdale od vykonovych vodiéd, pouzitim oddélenych vykonovych

(4) Ubezpeclte se, Ze stykaCe a relé v rozvadédi jsou odruSeny bud zapojenim RC-Elenu v pfipadé stfidavych
stykacl, nebo nulovou diodou u stejnosmérnych relé, ¢imz se dosahne odrusovaciho uG€inku. Varistory pro
omezeni prepéti jsou také ucinné. Toto odruSeni je dllezité obzvlasté tehdy, jsou-li stykace fizeny relé z
ménice.

(5) Pro vykonové vodice pouzijte stinény, nebo zajistény kabel, stinéni / zajisténi na obou koncich uzemnéte, dle
moznosti pfimo na PE ménice frekvence / stinici uhelnik.

(6) Ma-li pohon pracovat v prostiedi citlivém na elektromagnetické ruseni, je doporu¢eno pouziti odrusovaciho filtru
pro omezeni ruSeni Sificiho se po vedeni, ¢i vyzafovaného méniem. V tomto pfipadé namontujte filtr co
nejblize k ménici a dobfe uzemnéte.

Déle je vyhodou, je-li méni¢ i se sitovym filtrem vestavén do “elektromagneticky tésné skriné”, s EMC-
spravnym pripojenim. (viz. také kap. 8.3 / 8.4 EMC)

(7)Zvolte nejniz8i, jedté moznou taktovaci frekvenci. Tim se snizi intenzita méniCem vyrabéného
elektromagnetického ruseni.

Pfi instalaci ménice nesmi byt za zadnych okolnosti poruseny bezpecnostni predpisy!

A Upozornéni

Ridici vodige, sitové vodiée a vodite motoru musi byt uloZeny oddélend. V Zadném
pfipadé nesméji byt vedeny ve stejné ochranné trubce, ¢&i instalacnim kanalu.
Testovaci pfistroj pro méfeni izolaéniho stavu vysokym napétim nesmi byt pouzit na
kabely, které jsou spojeny s ménicem.
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2 Montaz a instalace

2.10 Elektrické pripojeni

2.10.1 Sitové a motorové pripojeni

& Vystraha

TYTO PRISTROJE MUSI BYT DOBRE UZEMNENY.

Bezpelny provoz pristroje predpoklada, Ze bude montovan a uvadén do provozu
kvalifikovanym personalem, pfimérené pfi dodrzeni pokyna uvedenych v tomto navodu.
Obzvlasté dbejte jak na dodrzovani vSeobecnych i mistnich montaznich a bezpenostnich
predpisli pro prace na silnoproudém zafizeni, tak i na pouziti spravnych nastroji a
prostfedkd osobni ochrany odpovidajice predpistim.

Na sitovém vstupu a pfipojovacich svorkach motoru se mlze nachazet nebezpecné napéti, i
kdyz je méni¢ mimo provoz. Na tyto svorkova pole pouzivejte vzdy izolovany Sroubovak.

Pfesvédcte se, Ze vstupni napajeni je bez napéti, dfive nez vytvofite, &i zménite pfipojeni.
Ujistéte se, ze méni¢ frekvence i motor jsou navrzeny pro spravnou velikost
pripojovaciho napéti.

Upozornéni: Je-li pfipojen synchronni motor, nebo pouzito vice paralelné spojenych motord, musi byt ménic
provozovan s linearni U/f- charakteristikou, (P211 =0 ) a (P212 = 0).

Sitové, motorové, fidici svorky a svorky brzdného odporu se nachazeji na spodni strané pfistroje. Aby se dosahlo
svorek, musi byt sejmuty kryty pfistroje (viko a mfizka). Pfipojovaci svorky jsou nyni pfistupné zepfedu. Pred
pfipojenim napajeciho napéti musi byt vSechny kryty opét nasazeny!

Nejprve se z pravidla pfipojuje sitové, motorové a vedeni brzdného odporu, nebot se nachazeji na spodni
vykonové desce. Jako kabelové prichodky slouzi podlouhlé drazky na spodni strané pfistroje.

Pozn.: Pfi pouziti navlacek na slanéné vodice je maximalni pouzitelny prafez mensi.
Pritom je tfeba dbat na:

1. Presvédcte se, ze zdroj napéti dava spravné napéti a je navrzen pro potfebny proud (viz. kap. 7. Technicka
data). Ujistéte se, ze mezi zdroj napéti a méni¢ je zapojen vhodny vykonovy spina¢ se specifickou hodnotou
proudu.

2. Sitové napéti pfipojte pfimo na sitové svorky Ly - L, - L3 a zem (PE). Prufez vodice kazdé zily viz. kap. 7.
Technicka data.

Pro pfipojeni motoru pouzijte Ctyf-zilovy kabel. Kabel pfipojte na motorové svorky U -V — W, jakoz i PE.
4. Je-li pouzit stinény kabel, maze byt stinéni doplfikové plosné pfipojeno na stinici Uhelnik.

Upozornéni: PouZiti stinéného kabelu je nutné, ma-li byt dodrZzen udavany stuperi odrudeni. (viz. také kap. 8.4
Mezni hodnoty tfidy elektromagnetické kompatibility)
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2.10.2 Sit'ové pripojeni ménic¢u do 22kW (PE/L1/L2/L3)
Pro frekvenéni ménife nejsou ze strany sité nutna néjaka
zvlastni zajisténi, doporu€uje se obvyklé sitove jisténi (viz.
technické data) a hlavni vypina¢ (popfipadé jistic).

Pripojovaci svorky - prirez:

SK 700E-151-340-A ...
SK 700E-751-340-A

SK 700E-112-340-A ...
SK 700E-152-340-A

SK 700E-182-340-A ...
SK 700E-222-340-A

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

4mm_
(AWG 24-10)

10mm_
(AWG 22-8)

25mm_
(AWG 16-4)

Poznamka: Pouziti téchto frekvencnich ménica na IT siti je
po malém pfizplsobeni mozné. Obratte se

prosim na svého dodavatele.

2.10.3 Sitové pripojeni ménict od 30kW (PE/L1/L2/L3)
Pro frekvenéni méniCe nejsou ze strany sité nutna néjaka
zvlastni zajisténi, doporucuje se obvyklé sitové jisténi (viz.
technicka data) a hlavni vypina¢ (popfipadé jistic).

Pripojovaci svorky - prlrez:

SK 700E-302-340-0 ...
SK 700E-372-340-O
(PE - svorka = 16mm?2)

SK 700E-452-340-0 ...
SK 700E-752-340-O

SK 700E-902-340-0O ...
SK 700E-163-340-O
(PE- svorka = 35-95mm?)

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

35mm_
(AWG 2)

25-50mm_
(AWG 4-0)

50-150mm_
(AWG 0-300 MCM)

Poznamka: Pouziti téchto frekvenénich ménic¢t na IT siti
je po malém pfizplsobeni mozné. Obratte se

prosim na svého dodavatele.

Poznamka: Ménic¢ velikosti 90kW ma v okoli svorek pro
pfipojeni napajeni pouze jednu PE svorku.

PEILT]IL2 [L3 +Bl-B.-pC[| UV |WI|FE
.Is_n-) IrpLe Brake | | Cutpue EIEJ'
I I
| |
| |
a Y
I 3~ |
100 A
I I

Brzdny odpor pfisluSenstvi
viz. kap. 2.7/2,8

-ZW|BR - ZW) -

Brake

Brzdny odpor prislusenstvi
viz. kap. 2.7/2,8
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2 Montaz a instalace

2.10.4 Motorovy kabel (U/V/W/PE)

Motorovy kabel smi mit nejvy$si celkovou délku do 150m (Dbejte prosim také na kap. 8.4 Mezni hodnoty tfid
EMC). Je-li pouzit stinény motorovy kabel, nebo dobfe uzemnény kovovy kabelovy kanal, neméla by celkova
délka prekrocit 50m. Pfi vétSich délkach kabell musi byt pfidavné nasazeny vystupni tlumivky.

PFi provozu vice motorl se celkova délka kabelu bere jako soucet jednotlivych délek kabelll dohromady. Je-li
pfitom soucet délek kabell pFili§ velky, méla by byt pouzita vystupni tlumivka pro motor / kabel.

Pripojovaci svorky - prirez:

SK 700E-151-340-A ... SK 700E-751-340-A VDE 4mm,
uL/cuL (AWG 24-10)
SK 700E-112-340-A ... SK 700E-152-340-A VDE 10mm,
uL/cuL (AWG 22-8)
SK 700E-182-340-A ... SK 700E-222-340-A VDE 25mm_
UL/CUL (AWG 16-4)
SK 700E-302-340-0 ... SK 700E-372-340-0 VDE 35mm,
(PE svorky = 16mm?) uL/cuL (AWG 2)
SK 700E-452-340-0 ... SK 700E-752-340-0O VDE 25-50mm,
uL/cuL (AWG 4-0)
SK 700E-902-340-0 ... SK 700E-163-340-0 VDE 50-150mm,
(PE svorky = 35-95mm?) UL/CUL  (AWG 0-300 MCM)

2.10.5 Brzdny odpor — zapojeni pro ménic¢e do 22kW (+B/-B)

Pro spojeni méni¢ - odpor, by mélo byt zvoleno co mozna nejkratsi stinéné spojeni. P¥i instalaci zohlednéte, ze
$pickové muze napéti dosahovat az 800V, tzn. vénujte pozornost typu vodiéu, izolaénim vzdalenostem, atd.
Upozornéni: Je nutné zohlednit mozny ohfev brzdného odporu.

Pripojovaci svorky - prlrez:

SK 700E-151-340-A ... SK 700E-751-340-A VDE 4mm,
UL/CUL (AWG 24-10)
SK 700E-112-340-A ... SK 700E-152-340-A VDE 10mm,
UL/CUL (AWG 22-8)
SK 700E-182-340-A ... SK 700E-222-340-A VDE 25mm_
UL/CUL (AWG 16-4)

2.10.6 Brzdny odpor — zapojeni pro ménic¢e od 30kW (BR/+ZW)

Pro spojeni méni¢ - odpor, by mélo byt zvoleno co mozna nejkratsi stinéné spojeni. P¥i instalaci zohlednéte, ze
$pickové muze napéti dosahovat az 800V, tzn. vénujte pozornost typu vodiéu, izolaénim vzdalenostem, atd.
Upozornéni: Je nutné zohlednit mozny ohfev brzdného odporu.

Pripojovaci svorky - prlrez:

SK 700E-302-340-O ... SK 700E-372-340-0 VDE 16mm,
(spoleéné PE - svorky = 16mm?) uL/CUL (AWG 6)
SK 700E-452-340-0 ... SK 700E-752-340-O VDE 0.75-35mm,
(spole¢né PE- svorky = O.75—35mm2) UL/CUL (AWG 18-2)
SK 700E-902-340-O ... SK 700E-163-340-0 VDE 95mm,
(spoleéné PE - svorky = 95mm?) UL/CUL (AWG 000)
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2.10.7 Ridici svorky

Druh a zpUsob Fidicich pfipojeni je pfimo zavisly na zvoleném pfisluSenstvi (zakaznické rozhrani / zvlastni
rozsSifeni). Mozné varianty jsou popsany v kap. 3.2 /3.3.

Na této strané naleznete vSeobecnd data a informace ke v8em zakaznickym rozhranim a zvladtnimu pfisluSenstvi.

Pripojovaci svorky: -

Maximalni pfipojovaci prifez: -

Zastréné svorkové konektory se odjisti malym Sroubovakem (2,5mm)

1,5 mm?, resp. 1,0 mm 2 dle pfislusenstvi

Kabel: - ulozit oddélené od sitovych a motorovych vodicu, pouzijte stinény
Ridici napéti : - 5V, max. 300mA, pro napajeni inkrementalniho Cidla
(zkratuvzdorné) - 10V, max. 10mA, referenéni napéti pro ext. potenciometr
- 15V, max. 300mA, pro napajeni digitalnich vstupu, nebo inkrementalniho &i
absolutniho Cidla
- analogovy vystup 0 — 10V, max. 5mA, pro ext. zobrazovac¢
Upozornéni: V3echna Fidici napéti jsou vztazena na spoleény vztazny
potencial (GND).
A 5715V mohou byt eventuelné odebirany z vice svorek. Soucet
proudu je max. 300mA
20 BU 0700 CZ



3.1 Ovladani a zobrazeni

3 Ovladani a zobrazeni

Zakladni pfistroj NORDAC SK 700E je dodan se zaslepkovym krytem na misté technologického pole a neobsahuje
v zakladnim provedeni zadny prvek pro parametrovani Ci fizeni.

Technologicka pole, zakaznicka rozhrani a zvlastni rozsireni
Kombinaci modult pro zobrazeni — technologickymi poli a moduly pro digitalni a analogové vstupy, jakoz i

rozhrani —zakaznickymi rozhranimi resp. zvlastnim prisluSenstvim, muze byt NORDAC 700E komfortné
rozSifen dle pozadavku na libovolné pouziti.

Technologicka pole — jsou moduly, které je mozno nasadit zepfedu na
ménic (typicky displeje nebo sbérnicova rozhrani)

Zakaznicka rozhrani jsou moduly zasunuté do horniho slotu ménice
frekvence. Slouzi pro fizeni a komunikaci prostfednictvim digitalnich /
analogovych signall, nebo sbérnicovych rozhrani.

] Gm'ub-eh:bu KORD
ﬁf =
ﬁﬂ Lv-elnua-etuml)ﬂl."

DT Raspeke sy

e S a1
il BunwumuNcFID

e R ] —_|i ||
Ll M . - e

21 N33

n“ Mfstg

Zvlastni rozsifeni se zasouvaji do spodniho slotu méni¢e. Tato rozSifeni jsou
nutnd, chceme-li prostfednictvim inkrementalniho (absolutniho) Cidla regulovat
otacky, &i polohovat.

1 X102

EiCE]

e Vystraha
Nasazovani nebo odebirani modult se ma provadét pouze ve stavu bez napéti. Mista pfipojeni

jsou vyuzitelna jen pro predpokladané moduly. Konektory jsou tvarem zajiStény proti zaméné
moduld.
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3.1 Technologicka pole
(Technology Unit, pfisluSenstvi)

Jsou nasazeny zvenc¢i na méni¢. Slouzi k fizeni nebo parametrovani méniCe, resp. k zobrazovani aktualnich

provoznich hodnot.

Technologické pole
(SKTU1-...)

Popis

Data

Parametr Box

Slouzi k textové fizenému uvedeni do provozu,
parametrovani, konfiguraci a fFizeni ménice. Podsvétlena

6 jazykl
5 uloZitelnych datovych sad

SKTU1-PAR graficka disple;j. Textova napovéda

Control Box Slouzi k uvedeni do provozu, parametrovani, konfiguraci a 4 mistna 7 segmentova LED
SK TU1-CTR fizeni ménice. displej
Potenciometr . . Y Potenciometr 0 az 100%

Pro Fizeni pohonu pfimo na ménici frekvence. .
SK TU1-POT Tlagitka ZAP / VYP/ Reverzace
CANbus modul : i
Tento doplnék umozriuje Fizeni SK 700E pres sbérnici CAN Baudrate ',500 KBits

SK TU1-CAN Konektor: Sub-D 9
Profibus modul Tento doplnék umoziiuje fizeni SK 700E pres sbérnici Baudrate : 1,5 MBaud
SK TU1-PBR Profibus DP Konektor: Sub-D 9

Profibus modul
SK TU1-PBR-24V

Tento doplnék umozriuje Fizeni SK 700E pres sbérnici
Profibus DP. Pro provoz sbérnice je nutné externi napajeni
24VDC.

Baudrate : 1,5 MBaud
Konektor: Sub-D 9
Ext. 24 VDC

RS 232 Tento doplnék umozriuje fizeni SK 700E pies sériovy Konektor: Sub-D 9
SK TU1-RS2 RS 232 port, napf. pomoci PC.
CANopen modul Tento doplnék umozriuje fizeni SK 700E pres sbérnici CAN s Baudrate : 1 MBit/s
SK TU1-CAO protokolem CANopen Konektor: Sub-D 9
DeviceNet modul Tento doplnék umoziiuje fizeni SK 700E pres sbérnici Baud rate: 500 KBit/s
SK TU1-DEV DeviceNet 5 pole Sroubova svorkovnice
InterBus modul Tento dopln&k umozfiuje fizeni SK 700E pres sbérnici Baud rate: 500 KBit/s (2Mbit/s)
SK TU1-IBS Interbus Konektor: 2 x Sub-D 9
ASi modul . e . o 4 senzory / 2 aktory
Tento doplnék umozriuje fizeni SK 700E pres sbérnici ASi o ;
SK TU3-AS1 5/8 podlova svorkovnice
Montaz

Montaz technologickych poli se provadi

nasledovné:

1. Vypnéte sitové napéti, dbejte na
bezpecnostni prodlevu.

2. Vyjméte zéaslepkovy kryt stiskem a
vytaZenim za zastréky na hornim a

dolnim okraji.

3. Technologické pole lehkym tlakem

na montadzni plochu slysitelné /

zacvaknéte

Upozornéni!

U

-

Vzdalena montaz mimo méni¢ neni mozna, pole musi byt bezprostfedné nasazeno na ménic.

22

BU 0700 CZ




3.1 Ovladani a zobrazeni

3.1.1 Parametr Box
(SK TU1-PAR, pfislusenstvi) '

I

Toto pfislusenstvi slouzi ke komfortnimu parametrovani a Fizeni ménice, jakoz i k |

zobrazeni aktualnich provoznich hodnot a stava.

V tomto pfistroji mGze byt zpracovavano a ulozeno az 5 datovych sad.

@

vector l

®

Charakteristika Parametr Boxu

@
©
@

e  podsvétlena graficka LCD displej s vysokym rozliSenim

o velké zobrazeni pro jednotlivé provozni parametry ==

e 6 -tijazycna displej T

e napovéda k diagndze poruch

e 5 kompletnich sad parametrd méni¢e mlze byt uloZzeno v paméti, nahravano a pfepracovavano
e  pouzitelné jako displej pro rizné provozni parametry

e normovani jednotlivych provoznich parametrd pro zobrazeni specialnich dat pohonu

e  pfimé fizeni ménice

Montaz jednotky Parametr Box

Po pfipojeni ParametrBoxu a zapnuti sitového napéti ménice frekvence zacne probihat automaticky ,,Bus- Scan“.
ParametrBox identifikuje pfipojené ménice frekvence. Nasledné je zobrazen typ ménice a aktualni stav provozu.
Ve standardnim rezimu zobrazeni Ize sou€asné zobrazit 3 provozni hodnoty a aktualni stav ménice.

Znazornéné provozni hodnoty mohou byt zvoleny ze seznamu 8 moznych hodnot (v menu >displej< / >hodnoty pro
zobrazeni<).

Ménic- typ Zakaznicke
Aktualni skute¢né // rozhrani
hodnoty
provoznich hodnot
v&. odpovidajicich 300E_0,75kW/3 BSC
jednotek i Uv  IIA ——
Uroven struktury
190 1.4 menu

Ut P1 R RUNNING

/ / \ ~— Aktualni stav

Aktualni stav

ParametrBoxu . menice
Zvoleny ménic¢ Aktivni sada
parametrt v ménici
Upozornéni
Digitalni zadana hodnota frekvence je u vyrobce pfednastavena na OHz . Abyste zkontrolovali,

zda pohon pracuje, je nutno zadat zadanou hodnotu frekvence tladitkem @ nebo tipovaci
frekvenci v odpovidajici roviné menu >Parametrovani<, >Zakladni parametry< a odpovidajici
parametry >Tipovaci frekvence< (P113).

Nastaveni smi provadét pouze kvalifikovany persondl za dodrZzovani vesSkerych
bezpecénostnich a varovnych pokynu.

POZOR: Po stisknuti tlaCitka START @ se mUze pohon ihned rozbéhnout!
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Funkce Parametr Boxu

LCD Display

Graficky LCD Display s osvétlenym pozadim pro znazornéni provoznich hodnot a parametr(l pfipojenych
ménicy a parametrd ParametrBoxu.

Pomoci tlacitek Volba se Ize pohybovat v rovinach menu a v jednotlivych ¢astech menu.

Spoleénym stisknutim tlagitek @ a @ se vratite o jednu rovinu zpét.

Hodnoty jednotlivych parametrd Ize ménit tlacitky HODNOTY.

Spole¢nym stisknutim tlacgitek @ a @ se nacte hodnota zvoleného parametru, jak byla
nastavena u vyrobce .

Pfi ovladani ménice klavesnici je tlacitky HODNOTA nastavovana zadana hodnota frekvence.

Stisknutim tlacitka ENTER zménite zvolenou skupinu menu nebo zménéné body menu, pfip. jsou
prevzaty Parametr-hodnoty.

Pokyn: Jestlize chcete néjaky parametr opustit, aniz byste zménénou hodnotu ulozili do
paméti , Ize k tomu vyuZit tlaCitko VOLBA.

Jestlize je ménic pravé ovladan klavesnici (ne ovladacimi svorkami), potom Ize uloZit aktualni
Zé&danou frekvenci v parametru frekvence pojizdéni (P113) do paméti.

Tlaéitko START pro zapnuti ménice.

Tlacitko STOP pro vypnuti ménice. Pokyn: Pouzitelné pouze tehdy, jestlize

tato funkce neni blokovana v

OO ® WO®®

Smér otageni motoru se zméni po stisknuti parametru P509 pfip. P540.
tlaCitka SMER. Smér otaceni vlevo je oznacen
znaménkem minus.

Pozor ! Pozor u ¢éerpadel, dopravnich $nekd,
ventilatord apod.

LED zobrazuji aktualni stav ParametrBox.

ON (zelend) ParametrBox je pfipojen na napajeci napéti a je pfipraven k provozu.

ERROR (Cervena) PFi zpracovani udaji nebo v pfipojeném ménici nastala chyba.
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3.1 Ovladani a zobrazeni

Struktura menu

Struktura menu sestava z riznych rovin, které jsou sestaveny vzdy do kruhu. Tlacitkem ENTER se posunete do
dalSi roviny. O krok zpét se dostanete spoleénym stisknutim tlacitek VYBER.

700E 3,0kW/3 POS STD u1 U2 U3 U4 U5
Fi/Hz u/v I/A 1 - - - -
45.0 360 3.4 OK - - - -
ONLINE FU P1 R RUNNING 100

Display Options
\<:>‘ Parameterisation — Parameter "@/
ﬁ administration
P1001 II P1301
Bus-Scan (El Language
i| Operating Displays P1201
II f >ENTER<  (iolevel §) (;:I Copy - source
P1002 ﬁ II P1302
FU selection Operating mode
Basic parameters P1202
ﬁ >ENTER<  (tolevel §) Copy - target
P1003 ﬁ II P1303
Display mode Auto Bus Scan
Motor data P1203
II II SENTER<  (to level §) Kopieren - Start 11
P1004 ﬁ iI II P1304
Values for display Contrast
1
ﬁ ! P1204
ﬁ i Copy - start
i
P1005 Struktura menu zavisi na II P1305
Standard. factor pouzitych doplricich Set password
(napf.Posicon, ...)
->Kap. 5 Parametrovani P1205
Delete storage

P1306
Box password

PO
1; Back
@I P1307
PO
zurick Reset Box Param.

P1308
NORDAC p-box
Version 3.7

@IPO
Back

@IPO
Back

r
=

>Zobrazeni< (P11xx), >Sprava parametri< (P12xx) a >Volby< (P13xx) jsou parametry Cisté pro ParametrBox a
pfimo s méni¢em nemaji nic spole¢ného.

Pfes menu >Parametrovani< se dostanete do struktury menu ménie. Podrobnosti jsou zavislé na vybaveni
ménice zakaznickymi rozhranimi (SK CU1-...) a/nebo jeho zvlastnim rozSifeni (SK XU1-...). Popis parametrovani
zacina v kap. 5.
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Nastaveni jazyka

V nékolika krocich Ize provést zménu jazyka v Parametr Boxu. Tovarné nastavena je Némcina. Po pfipojeni
ménice na napajeni se zobrazi tento disple;j.

Uvodni displej

700E__ 3,0kW/3__POS STD
> NORDAC <

Frequenzumrichter
ONLINE FU P1 ESperre

Pomoci tla¢itek @ nebo @ zobrazite

menu Options, \

Optionen
>ENTER<
ONLINE FU P1 ESperre

potom stisknéte >SENTER< @

Pomoci tlagitka @ zvolte jazyk, ... English
.. Frangais

.. Espanol
... Sverige
.. Nederlands

potom stisknéte >SENTER< @ P1301

Language
English
ONLINE FU P1 Locked

Stisknéte soucasné tladitka @ a @

Options
>ENTER<
ONLINE FU P1 Locked

Stisknéte soucasné tlacitka @ a @

700E__ 3,0kw/3 _POS STD il
> NORDAC <

Frequency Inverter
ONLINE FU P1 Locked

26 BU 0700 CZ



3.1 Ovladani a zobrazeni

Ovladani méniée Parametr Boxem

Ménic Ize zcela ovladat pres ParametrBox pouze tehdy, jestlize je parametr >rozhrani< (P509) nastaven na funkci
>Qvladaci svorky nebo klavesnice< (0) (nastaveni NORDAC SK 300E a SK 700E od vyrobce) a méni¢ neni

uveden do chodu ovladacimi svorkami.

Pokyn:

Pozor:

START

STOP

Zména sméru otaceni

I

V\.\CD L
—— i
lo a®@]
O A
/’ vector A
=
v

Pfi ovladani ménice bez

funkce

Zvyseni frekvence

Snizeni frekvence

Ulozeni aktualni frekvence

Jestlize je méni¢ v tomto rezimu uveden do chodu, bude pouzity soubor parametru, ktery byl pro tento
ménic zvolen v Parametr >sada parametrii< v menu >Parametrovani< >zakladni parametry<. Jestlize
ma byt béhem provozu soubor parametri zménén, je nutno v tomto parametru zvolit novou sadu

parametrl , a sice pomoci tlacitek CD , @nebo

Po pokynu START muzZe ihned dojit ke spusténi ménie s pfedem naprogramovanou frekvenci
(minimalni frekvence P104 nebo tipovaci frekvence P113).

Parametrovani ménic¢e s Parametr Boxem

Do rezimu parametrovani se lze dostat pfes polozku > Parametrizace < v 1.drovni menu. Po stisku ENTER se
zobrazi menu parametrd dle pfipojeného ménice frekvence. Nasledujici obrazek popisuje funkci tlacitek béhem
parametrovani.

tlacitka pro
VOLBU PARAMETRU

Vpred

v

Soucasny stisk — posun
v menu na pfedchozi Uroven

T

Zpét

A

/

vector

) a
& (D@

&
<«

Posun na dalSi urover
menu nebo potvrzeni
zmény hodnoty parametru

tlacitka pro

ZMENU HODNOT

Zvyseni hodnoty

v

Soucasny stisk — navrat
na tovarni hodnotu

T

Snizeni hodnoty
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Struktura obrazovky béhem parametrovani

Jestlize se méni nastaveni parametru, blikd hodnota tak dlouho, dokud neni potvrzena tladitkem ENTER. Aby
zUstalo zachovano nastaveni ménéného parametru od vyrobce, je nutno stisknout obé tlacitka HODNOTY
soucCasné. Aby se zména ulozila do paméti,musi byt i v tomto pfipadé nastaveni potvrzeno tlacitkem ENTER.
Jestlize nema byt zména pfevzata, Ize stisknutim jednoho z tlaitek VOLBA vyvolat hodnotu, ktera byla naposledy
ulozena do paméti. Opétovnym stisknutim tlacitka VOLBA parametr opustite.

Ménény parametr (&.)

Ménéna sada parametru

Ménény parametr
(Text)

Aktualni hodnota
parametru

Aktualni stav
Parameter Box

Pozn.:

P102  PS1 ,
Run-up time Uroveni struktury
—— 290s menu
ONLINE FU P1
J ~—— | Stav ovladaného
objektu
Zvoleny objekt Aktivni sada
ovladani parametrd v objektu

Dolni fadek ukazatele je vyuZivan ke znazornéni aktualniho stavu zafizeni Box a ovladaného ménice.

3.1.1.1 Parametry Parametr Boxu
Parametry jsou v menu zafrazeny dle funkce do nasledujicich skupin:

Skupina menu ¢. Hlavni funkce

Displej (P10xx): Volba provozni hodnoty a struktury zobrazeni

Parametrovani (P11xx): Programovani pfipojeného ménice a veskerych objektli paméti

Sprava parametru (P12xx): Kcipl’.rvova'nl' a ukladani do paméti celych soubort parametrtl z objektt paméti a
ménice

Volby (P14xx): Nastaveni funkci Parametr Box

Parametry pro displej

Parametr Hodnota nastaveni / popis / poznamka
P1001 Timto parametrem je spusténo prohledani sbérnice . B€hem procesu se na displeji objevi zobrazeni
Uspésnosti.
Bus Scan Po ukonceni vyhledavani se parametr zastavi na ,Vypnuto*.
V zavislosti na vysledku tohoto procesu prejde Parametr Box do rezimu provozu ,ONLINE* nebo ,OF FLINE®.
P1002 Volba aktualniho objektu pro parametrovani/fizeni.

Méni¢ frekvence - volba

Ukazatel a nasledna obsluha ménice se vztahuji ke zvolenému objektu. Na seznamu volby ménice jsou k
dispozici pouze pfistroje, které byly identifikované pfi prohledavani sbérnice. Aktualni objekt se objevi ve
stavovém fadku.

Rozsah hodnot: méni¢ frekvence, S1 ... S5

P1003

Rezim zobrazeni

Volba ukazatele provoznich hodnot Parametr Box

Standard
Seznam
Velky ukazatel

3 libovolné hodnoty vedle sebe
3 libovolné hodnoty s jednotkou pod sebou
1 libovolna hodnota s jednotkou

P1004

Hodnoty pro zobrazeni

Volba zobrazovanych hodnot (viz P1003).
Zvolena hodnota je umisténa na prvni pozici interniho seznamu zobrazovanych hodnot a je pouzita i v rezimu
Velky ukazatel (viz P1003).

Mozné hodnoty pro zobrazeni: otacky napéti meziobvodu zadana frekvence
moment.proud otacky proud
napéti skut.frekvence
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3.1 Ovladani a zobrazeni

Parametr

Hodnota nastaveni / popis / poznamka

P1005

Normovaci faktor

Prvni hodnota zobrazovaného seznamu prepocitana s normovacim faktorem. Jestlize se tento normovaci faktor
odliSuje od 1,00, neni na ukazateli jednotka hodnoty zobrazovana.

Rozsah hodnot: -327,67 az +327,67; rozliSeni 0,01

Parametrovani
Parametr Hodnota nastaveni / popis / poznamka
P1101 Volba parametrovaného objektu (ménice).

Volba objektu

Parametrovani se pfi dals§im prabéhu vztahuje ke zvolenému objektu. Na seznamu volby jsou k dispozici pouze
pfistroje a objekty paméti, identifikované pfi prohledavani sbérnice.

Rozsah hodnot: méni¢ frekvence, S1 ... S5

Sprava parametri

Parametr Hodnota nastaveni / popis / poznamka
P1201 Volba aktualniho objektu pro kopirovani.
V seznamu volby jsou k dispozici pouze ménice a objekty paméti, identifikované pfi prohledavani sbérnice.
Kopirovani - zdroj Rozsah hodnot: méni¢ frekvence, S1 ... S5
P1202 Volba aktualniho cilového objektu pro kopirovani.
V seznamu volby jsou k dispozici pouze ménice a objekty paméti, identifikované pfi prohledavani sbérnice.
Kopirovani - cil Rozsah hodnot: méni¢ frekvence, S1 ... S5
P1203 Timto parametrem je spustén proces prenosu, pfi kterém jsou pfeneseny veSkeré parametry, zvolené v
parametru >Kopirovani — zdroj< do objektu, ktery byl stanoven v parametru >Kopirovani — cil< .
Kopirovani - start Pfi pfepisu Udaju se objevi okno s pokyny a potvrzenim. Pfenos je spustén po potvrzeni.
P1204 Timto parametrem jsou pfepsany parametry zvoleného tovarnim nastavenim parametra.

Nadteni tovarnich
hodnot

Tato funkce je dulezita zejména pfi praci s pamétovymi sadami . Pouze prostfednictvim tohoto parametru Ize
nacist fiktivni méni¢ a zpracovavat prostrednictvim Parametr Box.

Rozsah hodnot: ménic¢ frekvence, S1 ... S5

P1205

Vymazani paméti

Timto parametrem jsou smazany veskeré udaje objektu paméti.

Rozsah hodnot: S1 ... S5

Volby
Parametr Hodnota nastaveni / popis / poznamka
P1301 Volba jazyka pro obsluhu ParametrBox
Jazyk j?szyky, !(Iteréjsou k néméinav ' gngli(ztivng Ylé’m§tina
pozici: francouzstina Spanélstina Svédstina
P1302 Volba druhu provozu Parametr Boxu

Druh provozu

e Offline:
Parameter Box je provozovan autonomné. Nabidka editace parametri ménice neni zobrazena. Objekty
paméti Parametr Box Ize parametrovat a provadét jejich spravu.

e Online:
Na rozhrani Parameter Box se nachazi alespon jeden méni¢. Ménic Ize parametrovat a ovladat. PFi
prechodu na druh provozu ,ONLINE" se automaticky spusti prohledavani sbérnice.

e PC-Slave:
mozné pouze s SK PAR-2E nebo SK PAR-2H ParametrBox

P1303

Auto- Bus- Scan

Nastaveni podminek zapinani.

e  Vypnuto
Neni provadéno prohledavani sbérnice, ménice pfipojené pfed vypnutim budou identifikovany pred
opé&tovnym zapnutim.

. Zapnuto
PFi zapnuti Parametr Box je automaticky provedeno prohledani sbérnice .

P1304

Kontrast

Nastaveni kontrastu displeje Parametr Boxu

Rozsah hodnot: 0% ... 100%; rozliSeni 1%
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Parametr Hodnota nastaveni / popis / poznamka

P1 305 V tomto parametru maze uzivatel zadat heslo.

Jestlize byla v tomto parametru zadana hodnota rozdilna od 0, nelze zménit nastaveni Parametr Boxu ani

Nastaveni hesla parametry pfipojeného ménice.

P1306 Jestlize ma byt zruSeno blokovani heslem, je nutno nastavit v Parametru >Nastaveni hesla< zvolené heslo. V
pfipadé, Ze je uvedeno spravné heslo, Ize opét pouzivat veskeré funkce Parametr Boxu.

Box- heslo

P1307 Pomoci tohoto parametru Ize Parametr Box uvést do nastaveni, tak jak bylo provedeno u vyrobce. Veskera

nastaveni Parametr Boxu a udaje v objektech paméti budou timto zasahem smazany.
Reset ParametrBoxu

P1308

Software- verze

Zobrazi verzi software Parametr Box (NORDAC p-box). V pfipadé potfeby si ji prosim pfipravte.

3.1.1.2 Chybova hlaseni Parametr Boxu
Zobrazeni Pfiina
Chyba »  Odstranéni

Chyba komunikace

200

CiSLO PARAMETRU NEPRIPUSTNE

201

HODNOTU PARAMETRU NELZE ZMENIT

202

PARAMETR JE MIMO ROZSAH HODNOT Tavto_ 5:t1ybové hlaseni byvaji zpdsobeny rusenim nebo rozdilnymi verzemi SW pfipojenych

203 ménica.

CHYBNY SUB- INDEX »  Zkontrolujte verzi software Parametr Boxu a pfipojeného ménice.

204 »  Zkontrolujte propojeni vesSkerych komponent, zejména v pfipadé EMC ruseni

CHYBI ARRAY PARAMETR

205

CHYBNY TYP PARAMETRU

206

CHYBA V ODPOVEDI Z USS ROZHRANI

207 Komunikace mezi méniéem a Parametr Boxem je ruSena (EMV). Nelze zajistit bezpeény
provoz.

CHYBA KONTROLNIHO SOUCTU
USS-ROZHRANI »  Zkontrolujte propojeni k ménici. Mezi pfistroji pouzijte stinény vodi¢. Sbérnicovy kabel
polozte oddélené od kabelt motoru.

208 Komunikace mezi méniéem a Parametr Boxem je ruSena (EMV). Nelze zajistit bezpecny
provoz.
CHYBA STAVU
USS-ROZHRANI »  Zkontrolujte propojeni k ménici.
Mezi pfistroji pouzijte stinény vodi¢. Sbérnicovy kabel polozte oddélené od kabell
motoru.
209 _1 Parametr Box o¢ekava odpovéd od pfipojeného ménice. Vyckavaci ¢as uplynul, aniz by

oCekavana odpovéd dosla.
MENIC NEODPOVIDA
»  Zkontrolujte propojeni k ménici.

Nastaveni USS- parametrt ménice bylo pfi provozu zménéno.
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3.1 Ovladani a zobrazeni

Zobrazeni Pfi¢ina

Chyba »  Odstranéni
Chyba identifikace

220 ID nebylo nalezeno.

NEZNAMY PRISTROJ

Pfipojeny méni¢ neni uveden v databance Parametr Boxu, nelze navazat Zadnou
komunikaci.

»  Kontaktujte prosim Vase zastoupeni firmy Nord.

221

VERZE SOFTWARE NENi ZNAMA

Verze software nebyla nalezena.
Software pfipojeného méni€e neni uveden v databance Parametr Boxu, nelze navazat
Zz&dnou komunikaci.

»  Kontaktujte prosim Vase zastoupeni firmy Nord.

222

NEZNAME PRISLUSENSTVI

V ménici se nachazi neznamy doplinék(zakaznické rozhrani / zvlastni rozsifeni).
»  Zkontrolujte prosim doplrikové karty v ménici.

»  PFip. zkontrolujte verzi software Parametr Boxu a ménice.

223
ZMENA KONFIGURACE SBERNICE

PFi vytvafeni posledni konfigurace sbérnice se hlasi jakozto ulozeny jiny pfistroj.
Tato chyba muaze nastat, jestlize Parametr >Auto- Bus- Scan< je nastaven na VYPNUTO a
na Parametr Box byl pfipojen jiny pfistroj.

»  Aktivujte funkci Auto- Bus- Scan.

224
PRISTROJ NENi PODPOROVAN

Typ méni¢e na Parametr Boxu neni podporovan!

»  Parametr Box nelze pouzit spole¢né s timto ménic¢em.

225
PROPOJENI K MENICI JE BLOKOVANO

Zasah na pfistroji, ktery neni online (pfedchozi chyba Time Out).

»  Provedte prohledani sbérnice pfes Parametr >Bus- Scan< (P1001).

Chyba pri obsluze Parametr Box

226
. L. Kopirovani objektl rizného typu (od / na rozdilné ménice) neni mozné.
ZDROJ A CIL JSOU ROZDILNE PRISTROJE
227 SRRV . o . i,
i , Kopirovani udaju z jednoho smazaného (prazdného) objektu paméti
ZDROJ JE PRAZDNY
228 ; . A - .
.. i Cil a zdroj pro funkci kopirovani jsou stejné. Pokyn nelze provést.

TATO KOMBINACE JE NEPRIPUSTNA
229 - -~

i i i Pokus parametrovat smazany objekt paméti
ZVOLENY OBJEKT JE PRAZDNY
230 Varovani

RUZNE VERZE SOFTWARE

Kopirovani objektl s riiznymi verzemi Software, pfi pfenosu parametrti mohou nastat
problémy.

231 Pokus o0 zménu parametru, aniz bylo zadano platné Box- heslo v Parametr >Box- heslo< P
NEPLATNE HESLO 1306.
232 Prohledavani sbérnice (vyhledavani pfipojeného ménice) je mozny pouze pii ONLINE
BUS-SCAN POUZE PRI PROVOZU: ONLINE provozu.
Varovani
240 PREPSAT UDAJE?
- ANO NE
241 SMAZAT UDAJE?
-> ANO NE
242 SW-VERZI PREPSAT? Tg:\?r\zlzea;%véni poukazuje na provedeni pfip. zavazné zmény, které musi byt jeSté dodate¢né
> DALSI ZrRUSIT [P :
i Po vybéru dalSiho postupu je nutno potvrdit stisknutim ,ENTER®.
243 KONSTRUKCNI RADY y P pul P
POSUNUTY? 3
- DALSI ZRUSIT
244 SMAZAT VSECHNY UDAJE?

- ANO NE
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Zobrazeni
Chyba

Pricina

» Odstranéni

Chyba pfi ovladani ménice

250
TATO FUNKCE NENi UVOLNENA

V rozhrani parametru ménice neni pozadovana funkce uvolnéna.

»  Zmeéite hodnotu parametru P509 >Rozhrani< zvoleného méni¢e na pozadovanou
funkci. .

251
POKYN PRO OVLADANI NEBYL USPESNY

Ovladaci pokyn nemohl méni¢ zménit, protoze na ovladacich svorkach ménice existuje
nadfazena funkce, jako napf. rychlé zastaveni nebo signal VYPNUTO.

252

V REZIMU OFFLINE NENi MOZNE ZADNE
OVLADANI

Aktivace ovladaci funkce v Offline rezimu.

»  Zmeéiite druh provozu p-box v parametru >Druh provozu< P1302 na Online a akci
opakuijte.

253
VYNULOVANI CHYBY NEBYLO USPESNE

Vynulovani chyby na ménici nebylo uspésné, chybové hlaseni pretrvava.

Chybové hldaseni ménice

,,CHYBA C. MENICE*

CHYBAMENICE
,CHYBOVE HLASENI MENICE®

Na ménici oznaceném tmavymi €isly nastala chyba. Je zobrazeno: méni¢- chyba- €. A —
text.

32

BU 0700 CZ



3.1 Ovladani a zobrazeni

3.1.2 Control Box mg_,
(SK TU1-CTR, doplnék) ‘

Toto pfisluSenstvi slouzi pro parametrovani a fizeni ménice.
&5 ==
) )
® ©

Charakteristické znaky () ('1 |
e 4 mistnd 7 segmentova LED displej @) G’I
e pfimé fizeni ménice vector
e zobrazeni aktivni sady parametr( ]

e ukladani kompletnich sad parametrd ménice (P550)

Po montazi Parametr Boxu a zapnuti sitového napéti se rozsviti na 4 mistné 7 segmentové displeji vodorovné
¢arky. Toto zobrazeni ukazuje pfipravenost ménice k provozu.

Je-li ménici zadan povel k béhu, zméni se displej automaticky na provozni hodnotu, zvolenou v parametru >Vybér
provozni hodnoty < P001 (pfi tovarnim nastaveni = aktualni frekvence).

Aktudlni sada parametrll je zobrazena binarné kédovana dvéma 2 LED diodami vlevo vedle displeje.

Upozornéni

Digitalni zadana hodnota frekvence je tovarné pfednastavena na OHz. Pro vyzkouSeni, zda
méni¢ pracuje, musi byt zadana hodnota frekvence zadana tladitkem @ nebo tipovaci
frekvenci pfes odpovidajici parametr >Tipovaci frekvence< (P113).
Nastaveni smi provadét pouze kvalifikovany personal pfi obzvlastni zfeteli na bezpecnostni
a vystrazna upozornéni.

POZOR: Po stisku tlac¢itka START @ se pohon muze ihned rozbéhnout!

Funkce jednotky Control Box:

P509 se musi = 0.

Pro vypnuti ménice. Vystupni frekvence je snizovana az na absolutni minimaini frekvenci (P505) a

Pro zapnuti ménice. Ménic¢ frekvence nyni bézi s nastavenou tipovaci frekvenci (P113). Nejnizsi
vyrabénou frekvenci je eventuelné pfednastavena minimalni frekvence (P104). Parametr >Rozhrani<
@ pak méni¢ odepne svUj vystup.

7-s¢7i_nBent. Zobrazuje béhem provozu aktualni nastavenou provozni veli€inu (vybér dle P001), nebo chybovy kdd
displej poruchy. Pfi parametrovani jsou zobrazovany ¢isla parametrt, nebo jejich hodnoty.
LED diody signalizuji pfi provozni displeji (P000) aktualni provozni sadu parametrd, a pfi
LED parametrovani pak aktualni parametrovanou sadu parametr(i. Zobrazeni je v tomto pfipadé binarné
koédované.
® 1 ® 1 e ® 8L+
= P1 ' = P2 o,  =P3 o, =P4
0 2 @2 02 -0:2 -0-2

N

Po stisku tohoto tladitka se zméni smér otaceni motoru. ,Smér otaceni vlevo“ se zobrazuje
znaménkem minus. Pozor ! U Cerpadel, dopravnich Sneki, ventilator(i, apod. zablokujte toto tlaCitko
parametrem P540.

Pro zvyseni frekvence stisknéte toto tlaitko. BEhem parametrovani toto tladitko zvySuje Cislo

@ parametru resp. jeho hodnotu.

Pro snizeni frekvence stisknéte toto tlaCitko. B€hem parametrovani toto tlacitko snizuje €islo
parametru resp. jeho hodnotu.

Stiskem tlacitka ,ENTER" uchovate zménénou hodnotu parametru, nebo pfepnete mezi ¢islem
parametru a jeho hodnotou.

Upozornéni: Nema-li byt zménéna hodnota ulozena, Ize pouzit tlacitka @ pro opusténi parametru
bez uloZzeni zmény.
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Rizeni méniée jednotkou Control Box

Ménic Ize jednotkou Control Box Fidit pouze tehdy, nebyl-li jiz pfedtim vydan povel k béhu pfes fidici svorky, nebo

pres sériové rozhrani (P509 = 0).

Po stisku tlacitka ,START" pfepne méni¢ na zobrazeni displeje provoznich hodnot (vybér dle P0O01).
Méni¢ dodava OHz, nebo vysSi nastavenou minimalni frekvenci (P104) resp. tipovaci frekvenci (P113).

Zobr. sady parametr(

START

Reverzace

Frekvenci snizit

Zobrazeni sady parametru:

=

—® @Z*

EGgoNy |
e e N

vector

A

—

—

Nastavi frekvenci = OHz
(pfi souCasném stisku)

Rychlé zastaveni
(pfi souCasném stisku)

STOP

Ulozi aktualni frekvenci
jako tipovaci

Frekvenci zvysit

LED diody signalizuji pfi provozni displeji (P0O00) aktualni provozni sadu parametrd, a pfi parametrovani pak
aktualni parametrovanou sadu parametru. Zobrazeni je v tomto pfipadé binarné kédované.

Zadana hodnota frekvence:

Aktualni zaddana hodnota frekvence je urfena nastavenim parametru tipovaci frekvence (P113) a minimalni

frekvence (P104). Tato hodnota mlze byt béhem klavesnicového provozu ménéna tlacitky @ a . Pfi stisku
tlaCitka ENTER se frekvence trvale uloZi do P113 jako tipovaci frekvence.

Rychlé zastaveni:

Soucasnym stiskem tlacitka STOP @ a ,Reverzace @ je mozZné vyvolat rychlé zastaveni.
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3.1 Ovladani a zobrazeni

Parametrovani s jednotkou Control Box

Parametrovani ménice Ize provadét v riznych provoznich stavech. VSechny parametry jsou vzdy ménitelné on-
line. PFepnuti do rezimu parametrovani nastava vzdy v provoznim stavu.

1. Neni-li zadan povel k béhu pfes Control Box (napf. stiskem tlacitka STOP @ ), Fidici svorky, nebo pres
sériovou sbérnici, je mozné pfimo z provozni displeje pFejit do rezimu parametrovani stiskem tlacitek hodnot

®nebo®.9 PO /|P7

2. Je-li zadan povel k béhu pres fidici svorky, nebo pfes sériové rozhrani, a méni¢ dodava vystupni frekvenci, je
pravé tak mozné pfejit do reZimu parametrovani pfimo stiskem tlacitek hodnot @ nebo ® > /

L]

3. Je-li méni¢ spustén pies Control Box (tlaCitkem START ® ), je mozné dosahnout parametrovaciho rezimu
soucasnym stiskem tladitek START a ENTER CD + @ Pfepnuti zpét se provede stiskem tladitka START CD

f:‘l
Zobrazeni sady parametrQ NORDAC v Pfepnuti z fizeni na
‘ﬂ\ I b parametrovani b&hem
provozu pohonu
Pfepnuti z parametrovani |t (viz. bod 3)
na fizeni
(viz. bod 3) Pfedvoleni skupiny menu,

@ > zobraz. hodn. parametru

Pfedchozi body menu DalSi body menu resp.
resp. ¢islo parametru A vector Cislo parametru

Stisknuto soucasné -> jedna rovina zpét,
az do provozni displeje

Parametrovani ménice

Pro vstup do rozsahu parametrd musi byt stisknuto tlacitko @ nebo @ . Displej se zméni na zobrazeni skupin

menu [P0 _ | ... [P 7 __]. Pro vstup do poZadované skupiny menu musi byt stisknuto tladitko ENTER @ aby
se dosahlo jednotlivych parametrd.

VSechny parametry jsou v jednotlivych skupinach menu uspofadany po fadach do kruhové struktury. Tim je mozné
listovat dopfedu, nebo dozadu.

Kazdy parametr je opatfen svym &islem parametru > . Vyznam a popis parametr(l naleznete v kapitole 5
Parametrovani.

Upozornéni: Parametry P542 a P701 az 706 obsahuji doplfikové pole, ve které muze byt provedeno dalSi
nastaveni, napf.

P542 [EmyP 01 =) 0.0 || Ssee o

iI HODNOTA
N i
P 02 ==y 0.0 || s
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Struktura menu s jednotkou Control Box

Displej provoz. hodnot
BT P71 P6-- |
—_— P5--
-- P4--
PO-- | —

1-- f=lp2-- k={P3-- [ 1T
POO1 U I I (7P400

P200 P300 II
P002 U 1I & I P401

P20 1 P301 |11 1I
oo U

1
1 | g4 Y
/@ /@PZIEG @PBBO =

Aby bylo mozné zménit hodnotu parametru, musi byt na displeji odpovidajici Cislo parametru potvrzeno
tlacitkem ,ENTER" @ .

Zménu muzete provést tlacitky hodnot ® nebo @ , pro uloZeni a opusténi parametru stisknéte @ .
Neni-li zménéna hodnota potvrzena tlacitkem ,ENTER®, displej blika, dokud hodnota neni ulozena do ménice.
Béhem prestavovani parametrd pro lepsi Citelnost displej neblika.

Nema-li byt zména uloZena, muze byt pro opusténi parametru pouzito tlacitko ,REVERZACE* @ .

=<
-
"\
2
Q)

-
—
—
TN

—
Zobrazeni sady parametr( v WA
~
Zménénou hodnotu
neukladat ‘L\@ @ p| Zmeénénou hodnotu ulozit
_ v @ T
Hodnotu snizit P g Hodnotu zvysit

| —

Hodnotu na tovarni
nastaveni
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3.1 Ovladani a zobrazeni

3.1.3 Potenciometr Box
(SK TU1 POT, doplné&k)

Ty S —
Potenciometr Box mulze byt pouzit jako Fidici jednotka pro r(izné funkce. Jejich : Q/ -.’O,I
vybér mize byt proveden v parametru P549.

V zakladnim nastaveni je mozné pfimé fizeni vystupni frekvence v rozsahu
minimalni (P104 = 0Hz) az maximalni frekvence (P105 = 50Hz).

Upozornéni: Méni¢ je mozné Fidit pouze pomoci jednotky Potenciometr Box,
pokud je parametr >Rozhrani< naprogramovan na fidici svorky, nebo
klavesnici (P509 = 0), a nebyl-li jiz vydan povel k bé&hu pres fidici
svorky.

vector

!

Rizeni (s P549 = 1):

Pro zapnuti méni€e musi byt stisknuto tlaitko START @ . Méni¢ frekvence ted bé&zi s
aktualni, potenciometrem nastavenou frekvenci. Eventuelné prednastavena minimalni
frekvence (P104) je dodavana pfi stazeném potenciometru.

Pro vypnuti méni¢e musi byt stisknuto tladitko STOP @ . Vystupni frekvence je
redukovana po brzdné rampé (P103) az do klidového stavu.

Zména sméru otaceni: Je-li ménici vydan povel k béhu, mize byt dlouhym stisknutim (cca. 3s) tlagitka START
zmeénén smér otaceni.
U nebé&zZiciho ménice Ize smér otdCeni motoru zménit stiskem tlacitka @ .

Zadana hodnota frekvence:
Potenciometr mize byt nastaven na zadanou hodnotu mezi minimalni (P104), a maximalni frekvenci (P105).

Kvitovani poruchy: Existuje-li neaktivni porucha ménice (Cervena LED blika), mlze byt tato stiskem tladitka STOP

@ kvitovana

Zobrazeni LED:

Cervena LED Vyp ® Zadna porucha
blika . Neaktivni porucha
N2
Zap ‘,’: Aktivni porucha
Zelena LED Vv ) Ménic vypnuty, povel béhu zplsobi otaceni
yp . smérem vpravo
Blikani 1: kratce O Méni¢ vypnuty, povel béhu zplsobi otaceni
zap, dlouze vyp .y smérem vlevo

Blinkani 2: kratce

zap, kratce vyp Méni¢ zapnuty s povelem béhu vpravo

N2
_O__
2N

Zap Méni¢ zapnuty s povelem béhu vlevo
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3.1.4 RS 232 Box (SK TU1 RS2, doplInék)

Technologicky Box RS 232 umoznuje jednoduché spojeni mezi NORDAC 700E a PC se

sériovym rozhranim.

Komunikace mezi PC a ménicem muze byt
provadéna prostfednictvim  softwaru  NordCon
(Windows).

Upozornéni: pfi pouziti karty Standard (SK CU1-STD)
pouzijte ukonlovaci odpor pro RS485 , aby se
zabranilo problémim s komunikaci.

Pfes toto rozhrani Ize pfipojeny méni¢ Fidit a
parametrovat. Takto Ize provést jednoduchy funkéni

RXD
TXD
ocooobo)l
0\|©9909 /g O
ov 5v

test ménice a nasledné parametrovani pak ulozit jako soubor datovych sad.

Stavové

TxD (zelena) Pfenos dat na vysilacim vodici

LED

RxD (zelena) PFenos dat na pfijimacim vodici

3.1.5 CANbus Modul (Sk TU1-CAN, dopinék)

Sbérnice CAN na ménici frekvence NORDAC umozZiuje parametrovani a fizeni pfistroje
dle CAN specifikace 2.0A a 2.0B. Je mozné adresovat az 512 méni¢t na jedné sbérnici.

Zakonc&ovaci odpor je integrovan a je vypinatelny.
Pfenosovou rychlost Ize nastavit mezi 10kBit az 1Mbit.

V CAN protokolu integrované rozpoznani kolize a
rozpoznani chyby umozfiuje vysoké vyuziti sbérnice a

jistotu dat.

Detailni informace ziskate v provoznim navodu

BU 0030, nebo kontaktujte dodavatele ménice.

CAN_L| |GND

O

{oeddoo)d

® o 0 9

O

\
onD | |can N \ 24Vin

Stavové

CAN_TxD (zelena) | Pfenos dat na vysilacim vodi€i

sCos |

vector I

LED

CAN_RxD (zelena) | Pfenos dat na pfijimacim vodici

3.1.6 Profibus Modul (SK TU1-PBR, doplnék)

Po Profibusu muize komunikovat mnoho rlznych
automatizacnich pfistroju .

Vyména dat je stanovena v DIN 19245 €4st 1 a 2 a
aplikaCné specifickych roz8ifenich ¢ast 3. V
navaznosti na evropskou sbérnicovou standardizaci
byl Profibus integrovan do evropské sbérnicové normy
pr EN 50170.

Zakonc&ovaci odpor pro posledniho uc€astnika sbérnice
se nachazi v Profibus- normovaném konektoru.
Detailni informace ziskate v provoznim navodu
BU 0020, nebo kontaktujte dodavatele ménice.

Zakoncovaci odpor

zapnuto
vypnuto _.!

:Profibus

Stavové

TxD (zelena)

Pfenos dat na vysilacim vodici

LED

RxD (zelena)

Pfenos dat na pfijimacim vodici

S
vector
EEp———
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3.1 Ovladani a zobrazeni

3.1.7 Profibus Modul (SK TU1-PBR, doplnék)

Po Profibusu mlze komunikovat mnoho rfiznych
automatizacénich pfistroju .

Toto rozhrani vyuziva externi napajeni 24VDC +/-
25%. Vyhodou je, Ze takovyto clen sbérnice B Data .
komunikuje i pfi vypnutém méni&i kmito&tu. Adresa a ®
PPO typ je nastavovan oto€nymi pfepinadi. O 5&30 o0l O o . @
Vyména dat je stanovena v DIN 19245 ¢4st 1 a 2 a -
aplikaCné specifickych roz8ifenich ¢ast 3. V | o
navaznosti na evropskou sbérnicovou standardizaci +5V :
byl Profibus integrovan do evropské sbérnicové normy A Data 'E
pr EN 50170.
ZakonCovaci odpor pro posledniho ucastnika ===
sbérnice se nachazi v Profibus- normovaném

konektoru.

Detailni informace ziskate v provoznim navodu

BU 0020, nebo kontaktujte dodavatele ménice.

. | TxD (zelena) Pfenos dat na vysilacim vodici .
Stavové s

LED

RxD (zelena) PFenos dat na pfijimacim vodici 0

3.1.8 CANopen Bus Modul (SK TU1-CAO, dopinék) g

Sbérnice CAN na ménici frekvence NORDAC umozZiuje parametrovani a fizeni || o CAN : |
pristroje dle CAN specifikace CANopen. Je mozné adresovat az 127 ménicu na jedné - open
sbérnici. Zakoncovaci odpor je integrovan a je vypinatelny. |
'!\' LN ]
Pfenosova rychlost a adresa na sbérnici je nastavitelna ean Ll 1GnD e '
kédovymi prepinadi na modulu popf. v parametrech - L] . o |
ménice. {odbodoo)d |
O s\LP PO 9 O 1 |
Detailni informace ziskate v provoznim navodu A e E
BU 0060, nebo kontaktujte dodavatele ménice. Gnp | [oann \ 2svin —
T
CANopen CR (zelend) CANopen - provoz Ménié& DR (zelena) Méni¢€ v provozu
Stavové LED | G (gervena) CANopen -chyba | Stavové LED |  pE (gervens Chyba ménice

3.1.9 DeviceNet Modul (SK TU1-DEV, doplné&k)

. . . S s . . . . ! ||
DeviceNet je otevieny komunikacni protokol navrzeny pro izolované automatizované | ymegs- 11
systémy. Je zaloZen na sbérnici CAN. | i
Maximalni pocet u€astnikl na jedné sbérnici je 64. | : Device Net | |
Pfenosova rychlost (125. 250. 500 kBit/s) a adresa na }; o
sbérnici je nastavitelna kédovymi prepinaci na modulu ' et .
popf. v parametrech ménice. 1 2 3 4 5 ‘.- .

eeoo0 o0 0 i
Detailni informace ziskate v provoznim navodu BU 0080, > 28 ;' L m
nebo kontaktujte dodavatele ménice. © % O ) e
MS . .
DeviceNet (Gerv./zelend) Stav modulu Ménic DS (zelend) Ménic v provozu
Stavové LED « CE . Stav napajeni Stavové LED DE (Cervena) Chyba ménice
(Cerv./zelenad)

39



NORDAC SK 700E Navod k obsluze

3.1.10 InterBus Modul (Sk TU1-IBS, dopinék)

Na sbérnici InterBus mlze komunikovat az 256 i velmi odliSnych automatizaénich
zafizeni.

Ménice NORDAC jsou vzdalenymi pfipojkami sbérnice. Datovy telegram ma
proménnou délku (3 slova, 5 slov) pfi rychlosti 500kBit/se (volitelngé 2Mbit/s).
Zakonc&ovaci odpor je integrovan.

Adresace je provedena automaticky prostfednictvim fyzického rozmisténi uc¢astnika.

Pro kontinualni komunikaci je nutné pfivedeni externiho napajeni 24V. .

Detailni informace ziskate v provoznim navodu BU 0070, nebo kontaktujte dodavatele
meénice.

DI +5v_ouT GND DI
DO GND (100mA) DO
1 0oo0e00)5 S(Eo b6t
O g\ @000 [ OO0 g\C°¢¢ /g O
o | | /i for-| | mo

3.1.11 AS-Interface Modul (Sk Tu1-As1, doplnék)

Sbérnice AS-i byla vyvinuta jako jednoducha sbérnice. Princip komunikace je Single
Master s cyklickym volanim Ucastnikd sbérnice. Lze pfipojit max.31 ucastnikd (nebo
62 A/B ucastnikd) na sbérnici o délce 100m, s 2-vodiCovym nestinénym kabelem.
Struktura sité je libovolna (strom, linie, hvézda). AS-i kabel (zZluty) slouzi pro datovy
pfenos i napajeni. Pfi vétSich odbérech se pouziva dalsi pomocny napajeci kabel
(Cerny).

Adresaci Ucastnik( provadi Master. Komunikace probiha pres 4-bitové slovo, ¢as
cyklu je 5ms.

Detailni informace ziskadte v provoznim navodu BU 0090, nebo kontaktujte
dodavatele ménice.

Méni¢ SK700E podporuje AS interface od SW verze 3.1 Rev.1 (viz P707/P742).
konektor 1 (1/0) konektor 2 (PWR/AUX)
12 3 45 6 7 8 1.2 3 4 5
|........| |.....|
- N O < ~ N T T 6z Qa
5%55555‘5 <l g
x Q9 22 2 200 G O X x
S Xooo0ao22 < < z 3
< 2 a o x & <
=
= 7

@)

nterBus
|

IBS-IN IBS-OUT

L NN N
vector

AS-Interface

i

W
[

Device S/E (Cerv./zelena) stav / chyba ASi

Stavové LED AS- Int. PWR/FLT

« . Stav AS-Interface Slave.
(Cerv./zelena)

OUT 1 ... 2 (2Iutd)

Digitalni /O LED Stav pfijatych / vysilanych bith AS interface

IN1..4 (Zlutd)

DI1.. 4 (Zlutd)

AS-11/0 LED Stav digitalnich vstupt / vystupt
DO 1...4 (Zluta)
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3.2 Zakaznické rozhrani

3.2 Zakaznicka rozhrani

(dopInék)

jsou dopliikové zasuvné moduly pro konektory nachazejici se
uvnitf  skfiné méniCe. Po nasazeni modulu a pfipojeni
sitového napéti se doplriky méni¢em automaticky identifikuji,
a souvisejici parametry jsou ihned k dispozici.

- =
TR T el N (T WU T T
il 1

1333 B Bk S 131

[ 110 (€

£

Kabelové pfipojeni se provadi prostfednictvim nasuvnych
konektorl s pruzinovymi svorkami. Tyto umoznuji velmi
komfortni pfipojeni pfistroje.

T ATl
Immi

Zakaznické rozhrani .
Popis Data
SK CU1-...
. 1 x multifunkéni relé
Basic I/0 Nejiednodussi zakaznické rozhrani, pro optimalni 3 x digitalni vstup
SK CU1-BSC pfizpisobeni se aplikaci. 1 x analogovy vstup, 0...10V,
0/4...20mA
2 x multifunkéni relé
4 x digitalni vstup
Standard 1/O Rozsifena funkénost Fidicich signald, vé. portu RS485 1 x analogovy vstup, 0...10V,
SK CU1-STD (USS protokol). 0/4...20mA
1 x analogovy vystup, 0...10V
1 x RS 485
2 x multifunkéni relé
. . . L . . 6 x digitalni vstup
Multi I/0 Vlysoka funkénost digitalniho a analogového zpracovani ) I StuD. -10.. 410V
SK CU1-MLT signalu. e
2 x analogovy vystup, 0...10V
2 x multifunkéni relé
; . " o , . 6 x digitalni vstup
Multi I/0 Vysoka funkénost digitalniho a analogového zpracovani ) I stuD. 10, +10V
SK CU1-MLT-20mA signalu. A oo
2 x analogovy vystup, 0/4-20mA
1 x multifunkéni relé
USS 110 Toto rozhrani umoziuje Fizeni NORDAC SK 700E pres 1 x digitaln{ vst
SK CU1-USS sériovy USS port. x digitaint vstup
1 x RS 485
1 x multifunkéni relé
CAN Bus Toto rozhrani umoZfiuje Fizeni NORDAC SK 700E pres o
A 1 x digitalni vstup
SK CU1 CAN sériovy CAN Bus port.
1 x CAN Bus
1 x multifunkéni relé
I/O + CAN Bus Oproti karté CU1 CAN nabizi dal$ich 5 digitalnich o
N 5+1 x digitalni vstup
SK CU1 CAN-RJ vstupu
2 konektory RJ45 pro CAN Bus
i 1 x multifunkéni relé
Profibus Toto rozhrani umoZfiuje Fizeni NORDAC SK 700E pres o
e ) 1 x digitalni vstup
SK CU1-PBR sériovy Profibus DP port.
1 x Profibus

c Upozornéni , k napajecimu napéti 5V / 15V

Potencial AGND /0V a GND /0V jsou uvnitf pFistroje spojeny.

Zakaznicka rozhrani a zvlastni rozSifeni potfebuji vice napajecich napéti (5V / 15V), ktera
mohou byt pouzita externé. Maximalni pfipustny externi zatézovaci proud je 300mA. Tento
smi byt odebiran od vice proudovych odbéru. Souctovy proud ale nesmi pfekrocit 300mA.
V8echna napdjeci napéti jsou vztaZzena na jeden spole¢ny vztazny potencial!
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Tepelna ochrana motoru

plati pro vSechna zakaznicka rozhrani!

Pro zajisténi spolehlivé ochrany motoru proti prehfati lIze na
jeden z volnych volitelnych digitalnich vstupl pfipojit teplotni
¢idlo (termistor, PTC).

K tomu musi byt odpovidajici parametr (P420 ... P423 / P425,
dle doplriku) nastaven na hodnotu 13 (vstup pro termistor).

PFi pouziti MULTI karty pouzZijte digitalni vstup 6!

Napajeci napéti je dle pouZitého =zakaznického rozhrani
Vnitfnim zapojenim méni¢e bude pfiliS vysoké napéti na PTC
omezeno.

Vedeni kabelu by mélo byt ulozeno oddélené od kabelu motoru
a ve stinéném provedeni.

Montaz zakaznickych rozhrani:

Upozornéni
A Instalace smi byt provadéna pouze

kvalifikovanym personalem pfi dodrzeni
bezpec¢nostnich a vystraznych pokyn(.

1. Vypnéte sitové napéti, dbejte doby prodlevy.

2. Kryci mfizku pfipojovacich svorek sejméte povolenim 2
SroubU a kryt pristroje zdvihnéte vzhiru (pfes drazky —viz
obrazek vlevo dole), nebo jednoduse vysurite.

3. Paku zamku nastavte do polohy ,open®.

4. Zakaznické rozhrani zasurite lehkym tlakem do hornich
vodicich drazek, az se modul dostane do konektoru.

5. P&ku zamku dejte do polohy ,closed”.
6. PfFipojovaci svorky stiskem na pojistné zapadky vytahnéte
a provedte potfebna pfipojeni. Pfipojené svorky nasadte

zpét aZz zasunuté polohy.

7. VSechny kryty opét nasadte.

Napajeci napéti
+5V /'-\\

Digitalni - f f
\r’
vstup : PTC
= motoru
Paka zamku

H H
/ Technolog.pole
7 [

D:[E ﬂ Zakaznické rohrani E j

| Zamek uzavien |

i Zamek otevien |
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3.2 Zakaznické rozhrani

Odebrani zakaznického rozhrani, do 22kW:

1. Vypnéte sitové napéti, dbejte doby prodlevy.

2. Kryci mfizku pfipojovacich svorek sejméte povolenim 2
Sroubl a kryt pfistroje zdvihnéte vzhlru (pfes drazky), nebo
jednoduse vysurite.

3. Paku zamku dejte do polohy ,open”.

ﬁ
4. Zakaznické rozhrani povytahnéte Sroubovakem (dle
obrazku) z nasunuté pozice a rukou Uplné vytahnéte.
L

5. Paku zamku dejte do polohy ,closed”.

6. VSechny kryty opét nasadte. ‘

Zakaznické rozhrani

! /— Zvlastni rozsiteni

Poznamka:

Po vlozeni , vyméné nebo odebrani modulu a opétovném zapnuti méniCe je zobrazeno hlaseni E017 Zména
zakaznického rozhrani.

[

Customer interface

Special expansions
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Rozdilna konstrukce sloti pro doplitkové rozhrani v méni€ich nad 22 kW:

Instalace modull je shodna jako u menSich ménici (viz
predchazejici odstavec), pouze chybi zamykaci paka.

P Getriebebau NORD
GmbH & Co. K&

D-22041 Bargteheide / Germany.

mﬂ

Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG

D-22041 Bargleheide / Germany.

TypPartNo/lD: __SK CU1 MLT

Zakaznické
rozhrani

TypiPart-No:

SK_XU1_POS 7820055/10C195890

Zvlastni
rozsireni

... a rozdilna demontaz rozhrani pro ménic¢e nad 22 kW:

Vysunuti rozhrani provedte vypacenim za horni stranu _—~
modulu — viz obrazek.

Veskerou manipulaci provadéjte pfi vypnutém napajeni a
po uplynuti ¢asu pro vybiti kondenzatoru.

Pozn.:
Po vloZeni , vyméné nebo odebrani modulu a opétovném
zapnuti ménite je zobrazeno hladeni E017 Zména
zékaznického rozhrani.

(0 CairbsauoRD

D-22941 Bargteheide / Germany.

Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG

'D-22941 Bargteheide / Germany

SK CUt MLT

Zakaznické
rozhrani

TyplPart-No:

SK_XU1_POS 7820055/10C195890

Zvlastni
rozsSireni
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3.2 Zakaznické rozhrani

3.2.1 Basicl/O

(SK CU1-BSC, doplnék)

Zakaznické rozhrani (Customer Unit) Basic I/O nabizi pro ulohy s
jednoduchym fFizenim dostateény pocet fidicich svorek a tim padem
predstavuje cenoveé vyhodné feseni pro spoustu pfipadu nasazeni.

Pro fizeni méni€e jsou k dispozici 1 analogovy vstup a 3 digitalni vstupy.
Analogovy diferen¢ni vstup muzZe zpracovavat signaly 0...10V nebo
0...20mA resp. 4...20mA (pomoci pfipojeného zatézovaciho odporu).

Pfes kontakt relé mize byt fizena brzda, nebo také pfedavana vystraha
do dalSiho systému. Celkem je k dispozici 13 raznych funkci relé.

Maximalni pripojovaci prirez fFidicich vodici:

i’ﬂn Getriebebau NORD
Hﬂ GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide /| Germany
Typ/Part-No: Basic custom - 10 / SK_CU1_BSC
Input: 1xanlogue 0..10V/0..20mA
3 x digital 15V /[ 24V
Output: ixrelay  5A250V-/AC1
LT HETET T R
Imii €3
X3.1 X3.2 X3.3
BE 8335 5887
=

Konektor Funkce Maximalni prirez Parametry
X3.1 Vystupni relé 1,5 mm? P434 ... P436
X3.2 Analogové vstupy 1,5 mm? P400 ... P408
X3.3 Digitalni vstupy 1,5 mm? P420 ... P422

relé:

Analogovy signdl : 0...10V
nebo potenciometr: 2...10kQ

Potentiometer:
2,0 kQ .... 10,0kQ2

Kontakty relé nebo
digitalni signal: 7,5...33V

(Iog.0 = 0...3,5Volt)
[

01 REL1.1
02 REL1.2

11 VREF 10V
12 AGND /0V
13 AINT -
14 AIN1 +

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN3
42 VO +15V

LEX

g eX

€eX

_

]

max. 2,0A
28V DC /230 V AC

Urer = 10 V/ Inax = 10 mA
oV, gnd

Diferencialni vstup 0...10 V

Digitalni vstupy (tovarni nastaveni):
DIG IN 1 (vpravo)
DIG IN 2 (vlevo)
DIG IN 3 (pfepinani sady
parametr()

Vnitfni napajeci napéti:
15V, max. 300mA

Upozornéni: VSechna fidici napéti jsou vztazena na jeden spole¢ny vztazny potenciall
Potencialy AGND /0V a GND /0V jsou v pfistroji vnitiné spojeny.
Maximalni celkovy proud pro 5/15V je 300mA.
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3.2.2 Standard I/O
(SK CU1-STD, doplnék)

Zakaznické rozhrani (Customer Unit) Standard 1/0 nabizi pro vétSinu | "™
aplikaci dostate€ny pocet Fidicich svorek. Vyhodou je integrované

rozhrani RS485 na karté.

Pro fizeni ménice je k dispozici 1 analogovy diferen¢ni vstup a 4 digitalni
vstupy. Analogovy vstup miZze zpracovavat signaly 0...10V nebo

0...20mA resp. 4...20mA (pomoci pfipojeného zatézového odporu).

Analogovy

vystup umoznuje dalSi

vystraha do daliho systému.

Prostfednictvim

sbérnice RS485

lze pfipojené meénice

pfenos aktualnich provoznich
parametrd na zobrazovaci pfistroj, nebo do systému fizeni procesu.
Vystupni signal je nastavitelny a je k dispozici v rozsahu napéti 0...10V.

Pfes dva kontakty relé muze byt fizena brzda, nebo také pfedana

fidit

m}n Getrlehebau NORD
GmbH & Co KG

D-22641 Bargtehelde / Hamburg
SK CU1-8TD 276200020/07E30008E8 1 &
1% anslogue 0...10¥/0...20mA
4x digltal 18v/28¥
Outpul 1x snelogue 0..10V
2 relay $A 250V /ACT
Interface AS48S (USS protocal)

T
T

C€

X111 £1.2 1.3 )

A1.4

parametrovat. Pomoci softwaru NORDCON Ize provést jednoduchy
o “ix OFF OFF
funkéni test ménice.
Po uspésném parametrovani Ize vSechny datové sady uloZit jako soubor. ON ON
U/I- Pfepnuti Zakoncovaci
R=250Q odpor
ON = Proud RS 485
OFF = Napéti. 1200
Konektor Funkce Maximalni
s Parametr
prarez
X1.1 Vystupni relé 1,5 mm? P434 ... P443
X1.2 Analogové signaly IN / OUT 1,0 mm? P400 ... P419
X1.3 Digitalni vstupy 1,0 mm? P420 ... P423
X1.4 Signaly Bus / napajeci napéti 1,0 mm? P507 ... P513
-
01 REL1.1 I Vystupni relé:
02 REL1.2 5 —— max. 2,0A
03 REL21 | = | 28V DC /230V AC

Analogovy vystup SPS: 0...10V

nebo Potenciometr: 2...10kQ

Bezpotencialovy kontakt nebo
vystup SPS: 7,5...33V ]
(log 1=0...3,5Volt) |

Napétovy zdroj 5V pro
ParameterBox, p-box

nebo termistor

.
—
-
———-

04 REL2.2
=]
11 VREF 10V
12 AGND /0V
13 AIN1 -

14 AIN1 +
17 AOUT1

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN3
24 DIGIN4
42 VO +15V

D =——=1

41 VO +5V
40 GND/0V
73 RS485 +
74 RS485 -

Pripojitelny odpor pro 0/4...20mA
Analogovy vstup (250€2)

Urer = 10V / lmax = 10 mA
§ Rozdilovy vstup ~ 0...10V
[\ 0...20mA
Digitalni vstupy:
DIG IN 1 = Zap. vpravo
DIG IN 2 = Zap. vlevo
P2 DIG IN 3 = Sada param. bit 0
- DIG IN 4 = Pevna frekvence 1
© Napajeci napéti: 15V

Zakoncovaci odpor pro
RS 485 rozhrani (120Q2)

x
N

Napajeci napéti: 5V

RS485 (USS Protokoll)

POZOR: VSechny napéti jsou na spole€ném vztazném potencialu.
Potencial AGND /0V a GND /0V jsou uvnitf pfistroje spojeny.
Maximalni souc€et proudové zatizitelnosti 5/15V je 300mA
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3.2 Zakaznické rozhrani

3.2.3 Multi l/O
(SK CU1 MLT, doplnék)

Zakaznické rozhrani (Customer Unit) Multi I/O 20mA nabizi nejvy3Si
funk&nost pfi zpracovani digitalnich a analogovych signalG. Pro fizeni
ménice jsou k dispozici 2 analogové vstupy a 6 digitalnich vstupu.
Oba analogové vstupy mohou zpracovavat signaly +/-10V, 0...10V
nebo 0...20mA resp. 4...20 mA.

Dva programovatelné a nastavitelné analogové vystupy 0...10V
umoznuji dalSi pFfenos aktualnich provoznich parametrd do
zobrazovaciho pfistroje, nebo do systému fizeni procesu.

Dvéma vystupnimi kontakty relé Ize Fidit brzdu, nebo pfedavat
vystrahu do dalSiho systému.

Digitélni vstupy na Multi /O karté¢ nelze naprogramovat pro
zpracovani analogovych signald (viz také kap.5.1.5, parametry P420-
P425)

Getrlebebau NORD
GmbH & Co KG

D-22841 Bargtehelde / Hamburg

8K CU1T-MLT 276200010/08E300089€83
input 2x analogue -10..+ 10¥/0..20mA

6x digital 18Y/24
Qutput 2x analogue 0...1
2x relay SA 2850V~ ACH

S
IR L

X21 xX2.2 X2.3

AOUTH

15V
|41 vO *:)\I_I

R U/I-Pfepnuti, R = 2500
Konektor Funkce Maximalni Parametr
prurez Analoaovy
> . , 7 govy vstup 2
X2.1 Vystupni re’le 1,5 mm’ P434 ... P443 ON = Proud, OFF = Napéti —’.]
X2.2 Analogové 1,0 mm P400 ... P409
3'9”?'}’ I,N / OUT ~ Analogovy vstup 1 — ’.]
X2.3 Digitalni vstupy 1,0 mm P420 ... P425 ON = Proud, OFF = Napéti  oN OFF
01 REL1.1 —
02 REL2 | ¢ ;| :]/qyasxt”grg ;'\'ele'
03 REL2.1 N - 28V DC /230 V AC
04 REL2.2 4_|
— Pfipojitelny odpor pro 0/4...20mA Analogovy
F= | vstup 1 (2500)
ral
Analogovy vystup SPS: ) 11 VREF 10V _ _
0..10V /-10...+10 V l 12 AGND /0V Urer =10 V/ lmax = 10 mA
nebo Potenciometr 2...10kQ 14 AIN1 + é Analogovy vstup 1 a 2:
= 16 AIN2+ | i -10...+10V, 0...20mA
17 AOUT1 Anal stup 18 2
nalogovy vystup 1 a 2:
18 AOUT2
40 GND /oV / 0...10V / max. 5mA
— Pripojitelny odpor pro 0/4...20mA Analogovy
=1 vstup 2 2500)
— 21 DIGIN 1 Digitalni Vstupy:
Bezpotencialovy kontakt nebo — 22 DIGIN 2 DIG IN 1 = zap. vpravo
vystup SPS: 7,5...33V -— 23 DIG IN3 DIG IN 2 = zap. vlevo
— spons (3 DISIN2spn oo
POUZE DIG IN 6 = termistor! — 25DIGINS | ¢y DIGIN 5 /_6p= bez funkce
Spinaci uroven = 2,5V — - 26 DIGING
42 VO +15V Napéjeci napéti: 15V
41 VO +5v Napajeci napéti: 5V

POZOR: VSechny napéti jsou na spole¢ném vztazném potencialu.
Potencial AGND /0V a GND /0V jsou uvnitf pfistroje spojeny.
Maximalni soucet proudové zatizitelnosti 5/15V je 300mA!
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3.2.4 Multi /0 20mA
(SK CU1-MLT-20mA, doplnék)

Zakaznické rozhrani (Customer Unit) Multi /O 20mA nabizi nejvyssi
funkénost pfi zpracovani digitalnich a analogovych signala. Pro fizeni
ménice jsou k dispozici 2 analogové vstupy a 6 digitalnich vstupu.
Oba analogové vstupy mohou zpracovavat signaly +/-10V, 0...10V
nebo 0...20mA resp. 4...20 mA.

Dva programovatelné a nastavitelné analogové vystupy 0/4...20mA
umoznuji dal8i pFfenos aktualnich provoznich parametrd do
zobrazovaciho pfistroje, nebo do systému fizeni procesu.

Dvéma vystupnimi kontakty relé lIze Fidit brzdu, nebo pfedavat
vystrahu do dalSiho systému.

Digitélni vstupy na Multi /O kart¢ nelze naprogramovat pro
zpracovani analogovych signald (viz také kap.5.1.5, parametry P420-
P425)

mgﬂ Getrilebebau NORD
GmbH & Co KG

D-22041 Bargtehelde / Hamburg

SK CUT-MLT 276200010/08E 300085683

input 2x analogue -10..+ 10V/0..20mA
&x digltal 18v/24v

2x analogue 0,10V

2x relay 54 250V~/ACT

DN L0
(NIRRT

Qutput

X2.2

|41 vO +3\IJ
| =

— U/I-Pfepnuti, R = 250Q
Konektor Funkce Maximalni Parametr
prifez Analogovy vstup 2
X21 | Vystupnirelé | 15mm> | P434 .. P443 NP o
' : =Frovs ofF Nty T
X2.2 Analogové 1,0 mm P400 ... P409
signaly IN / OUT . P458 Analogovy vstup 1 _..]
X2.3 Digitalni vstupy 1,0 mm P420 ... P425 ON = Proud, OFF = Nap&ti  oN OFF
01 REL1.1 —
02 RELIZ | X ;| \r:]‘:;“% /{ele'
03 REL2.1 N _/:| 28V DC /230 V AC
04 REL2.2
— PFipojitelny odpor pro 0/4...20mA Analogovy
m - vstup 1 (250€2)
Analogovy vystup SPS: 11 VREF 10V _ _
0..10V /-10..+10 V 12 AGND /OV Urer =10 V/Inax = 10 mA
nebo Potenciometr 2...10kQ 14 AIN1 + é Analogovy vstup 1 a 2:
L 16 AIN2 + . -10...+10V, 0...20mA
= 17 AouTt | Analodout vistun 1 2 2
18 AOUT2 nalogovy vystup 1 a 2:
40 GND /OV / 0/4...20mA
— Pripojitelny odpor pro 0/4...20mA Analogovy
m - vstup 2 (250Q2)
21 DIGIN1 Digitalni Vstupy:
Bezpotencialovy kontakt nebo — 22 DIGIN 2 DIG IN 1 = zap. vpravo
vystup SPS: 7,5...33V — 23 DIGIN3 DIG IN 2 = zap. vlevo
— soons |3 DIGIND=sadparen o
POUZE DIG IN 6 = termistor! ~ $——__ 25 DIGINS ) ¢ DIG IN 5/ 6 = bez funkce
Spinaci trover = 2,5V — 26 DIGIN6
42 VO +15V Napajeci napéti:15V
41 VO +5v Napajeci napéti: 5V

POZOR: VSechny napéti jsou na spoleéném vztazném potencialu.
Potencial AGND /0V a GND /0V jsou uvnitf pfistroje spojeny.
Maximalni sou€et proudové zatizitelnosti 5/15V je 300mA!
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3.2 Zakaznické rozhrani

3.2.5 Sbérnicova zakaznicka rozhrani — il T

(SK CU1-USS, SK CU1-CAN, SK CU1-PBR, doplnék) ﬁ‘:ﬂﬁﬁu GGetrLereEau NORD

DEESM B:r;lehe(de { Germany

VSechna sbérnicova zakaznicka rozhrani nabizeji vedle datového pfipojeni EnEan N it 0/ 3ccut PeR
také konvenéni digitalni vstupy a vystupy. ol : Q,'e‘bfilf‘ A 8V ACT
Kontaktem relé Ize Fidit brzdu, nebo také pfedavat vystrahu do dalSiho
systemu. I LR LT OET AR O gt
Digitalni vstup je pro vyhodnoceni teplotniho ¢idla se spinacim prahem 2,5V. ||[lllllll[l] can O uss CE
Vstup muZe byt ale také pouZit i pro funkci nouzového zastaveni. X61 X62 6.3
VSechny sbérnicové moduly jsou v zasadé provedeny stejné. Pouze doplnék = 5 é z | f E E P
Profibus ma vyveden vedle datovych vedeni signal RTS na konektoru X6.3.9 = e ] P
a DIP spinac€ pro zakonc€ovaci odpor na Celni strané. =

Zakoncovaci odpory (CAN/USS)

Upozornéni: DalSi detaily naleznete v pfislusnych specialnich provoznich
navodech pro sbérnicové systémy: zapnuto
Profibus — BU 0020
CANbus — BU0030

USS - BU 0050
~Yypnuto ON OFF
uss CAN CANRJ Profibus Funkce Maximalni prirez
SK CU1-USS | SK CU1-CAN |SK CU1-CAN-RJ| SK CU1-PBR P
X4 .1 X5.1 X7.1 X6.1 Vystupni relé 1,5 mm*
X4.2 X5.2 X7.2 X6.2 Digitalni vstup 1,5 mm°
X4.3 X5.3 RJ45 X6.3 Datova vedeni 1,5 mm? /RJ45
- - RJ45 X6.4 Datova vedeni, 1,5 mm?/RJ45
paralelné

Vystupni relé
_ max.2,0 A
01 REL1.T | 25 | 28vDC /230vAC
02 REL1.2 -
Vystup z PLC: 2,5 ... 33V 42 VO +15V napajeci napéti 15V
21 DIGIN 1 é Dig.vstup 1 (P420)
41 VO +5V N napajeci napéti 5V
Datova vedeni sbérnice: 40 GND/ OV
napf.Profibus (sv.81-82-83, Profi A/B
nebo RS485 (sv.73-74, RS485+/-) 47 PBR+5V 5V interni napéjeni (nepouZivat
- ro jiné ucel
nebo CAN (sv.75-76, CAN1 H/L) 48 PBROV pro | y)
/—4 81 PBRA | &
P w
svorka 83 ,RTS', X6.4 a 2x 82 PBRB
zakoncovaci odpor jsou pouze na 83 PBRRTS
rozhrani Profibus
_— 81 PBRA
\ ><
82 PBRB o
N
90 SHIELD
RTA— Zakonc¢ovaci odpory (pouze pro rozhrani
Profibus)
RTB —
 —

Pozor: VSechna Fidici napéti jsou na spoleéném vztazném potencialu!
Potencialy AGND/OV a GND/QV jsou v pfistroji vnitfné spojeny.
Maximalni celkovy proud pro 5/15V je 300mAl
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3.3 Zvlastni rozsireni
(EXtension Unit, doplnék)

Moduly zvlastniho rozsifeni jsou velmi
podobné modulim zakaznického rozhrani,
jsou vSak navrzeny pro jiné funkce a

zasouvaji se do spodniho slotu. Po
zasunuti  jsou méniCem  automaticky
identifikovany.

Kabelové pfipojeni se provadi
prostfednictvim  nasuvnych  svorkovnic
s pruzinovymi svorkami. Toto umoZiuje

velmi komfortni pfipojeni pfistroje.

’{:ﬂ‘gu Getriebebau NORD
N C Co KG

§ TypiPart-No

1 0 0
| (I

i BEGE X11.2

mﬁ Getriebebau NORD
o 3‘3 any

1L 1ML (1 RER AT

X101 X10.2 X103

Zvlastni rozsireni .
Popis Data
SK XU1-...
. o o 1 x digitalni vstup
Encoder Pro velmi pFesnou regulaci otagek z klidového .
SK XU1-ENC stavu aZ do dvojnasobku jmenovitych otadek Tx ngjpgéd(;ek’i_le 422
o z
az 252 pozic
' Naprogramované polohy jsou dosazeny a drzeny 6 x digitalni vstup
PosiCon prostfednictvim vypoctu drahy. Informace o 2 x multifunkéni relé
SK XU1-POS skute¢né hodnoté se ziskaji z inkrementalniho 1 x SSI — rozhrani. RS 422
¢idla a/nebo z €idla absolutni hodnoty '
1 x vstup Cidla, RS 422
az 250kHz

Upozornéni, k napajecimu napéti 5V / 15V

A

300mA.

Zakaznicka rozhrani a zvlastni rozsifeni potfebuji vice napajecich napéti (5V / 15V), ktera
mohou byt pouzita externé. Maximalni pfipustny externi zatézovaci proud je 300mA.
Tento smi byt odebiran od vice proudovych odbérd. Souctovy proud ale nesmi prekrocit

VSechna napdjeci napéti jsou vztaZzena na jeden spole¢ny vztazny potencial!
Potencial AGND /0V a GND /0V jsou uvnitf pFistroje spojeny.
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3.3 Zviastni rozsifeni

Montaz zviastniho rozsireni

Upozornéni
Instalace smi byt provadéna pouze kvalifikovanym personalem pfi dodrZeni
bezpecénostnich a vystraznych pokyn(.

1. Vypnéte sitové napéti, dbejte doby prodlevy.

Paka zamku
2. Kryci mfizku pfipojovacich svorek sejméte povolenim 2 | [
Sroubl a kryt pfistroje zdvihnéte vzhiru (pfes drazky), Technologické pole
nebo jednodude vysurite. %
3. Paku zamku nastavte do polohy ,open“.
—J I —J

4. Zakaznické rozhrani zasurite lehkym tlakem do dolnich Zakaznické rohrani
vodicich drazek, az se modul dostane do konektoru. oy i

|
5. Paku zamku dejte do polohy ,closed".

6. PFipojovaci svorky stiskem na pojistné zapadky
vytahnéte a provedte potfebna pfipojeni. Pfipojené
svorky nasadte zpét az do zasunuté polohy.

7. VSechny kryty opét nasadte

| Zamek uzavien |

i Zamek otevien |
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Odebrani zvlastniho rozsireni:

Pozn.:

Vypnéte sitové napéti, dbejte doby prodlevy.

Kryci mfizku pfipojovacich svorek sejméte povolenim 2
Sroubl a kryt pfistroje zdvihnéte vzhlru (pfes drazky),
nebo jednoduse vysunte.

Paku zamku dejte do polohy ,open*.

Zvlastni rozSifeni (nejprve vSak zakaznické rozhrani)
povytahnéte Sroubovdkem z nasunuté pozice a rukou
uplné vytahnéte. Pro lepsi pfistup je tfeba nejprve vyjmout
zakaznické rozhrani.

V pfipadé vyjmuti vratte zakaznické rozhrani zpét.

Paku zamku dejte do polohy ,closed".

VSechny kryty opét nasadte.

J
/

-
g
2

Zakaznické rozhrani

Zvlastni rozSiteni

Po vlozeni , vyméné nebo odebrani modulu a opétovném zapnuti méniCe je zobrazeno hlaseni E017 Zména
zakaznického rozhrani..

Zakaznické rozhrani

Zvlastni rozsireni
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3.3 Zviastni rozsifeni

Rozdilna konstrukce slotll pro zvlastni rozsifeni v ménicich nad 22 kW:

Instalace modull je shodna jako u menSich ménici (viz
predchazejici odstavec), pouze chybi zamykaci paka.

#@P  Getriebebau NORD ‘ Getriebebau NORD
q GmbH & Co. K& g GmbH & Co. KG
D-22041 Bargleheide / Germany D-22041 Bargteheide | Germany
Typ/Part-No/ID: SK_CU1_MLT Typ/Part-No: SK_XU1_POS 7820055/10C195890

Zakaznické Zvlastni
rozhrani rozsifeni

... a rozdilna demontaz rozhrani pro méniée nad 22 kW:

Vysunuti rozhrani provedte vypacenim za horni stranu _—~
modulu — viz obrazek.

Veskerou manipulaci provadéjte pfi vypnutém napajeni a
po uplynuti ¢asu pro vybiti kondenzatoru.

Pozn.:
Po vlozZeni , vyméné nebo odebrani modulu a opétovném
zapnuti méni¢e je zobrazeno hladeni E017 Zména
zakaznického rozhrani.

% Coricbpau NORD S DA

D-22941 Bargteheide / Germany. 'D-22941 Bargteheide / Germany
SK CUt MLT SK_XU1_POS 7820055/10C195890

Zakaznické Zvlastni
rozhrani rozsifeni
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3.3.1 PosiCon /O
(SK XU1-POS, dopInék)

Zvlastni rozSifeni (EXtension Unit) PosiCon /O je fFizeni polohy
integrované do ménice. Pfedprogramované pozice budou docileny
prfesné a dynamicky za pomoci vypoctu drahy.

Vyhodnoceni polohy se provadi inkrementdlnim dcidlem a/nebo
snimacem absolutni polohy (SSI protokol).

Snimac Ize namontovat bud na motor, nebo na zatéz; prevod nahoru ¢i
doll Ize volné nastavit.

Upozornéni: DalSi detaily naleznete v provoznim navodu
BU 0710, ktery je ur€en specialné pro tento doplnék.

Maximalni pfipojovaci prurez ridicich vodi¢u:

Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide / Germany

Typ/Part-No: PosiCon extension / SK_XU1_POS
Input: 6 x digital 16V / 24V
Output: 2 x relay 5A 250V~IAC1
Interface 1 xencoder ABN RS422
1x 88l DATICLK RS422
ID:  78022000/990000
Rev: 1.1 c€
X101 X10.2 X10.3 X10.3
—umtows QFvidpe
zzzzzz GZdSE

REL1.1
REL1.2
REL2.1

~
i
I 00VOVO
o

ov

S5

55|

SSi

S8

+5V

0V /GND
SPUR A+
SPUR A-
SPUR B+
SPUR B-
SPUR N+

Konektor

Funkce

Maximalni prafrez

Parametry

X10.1

Vystupni relé

1.0 mm?

P624 ...

P629

X10.2

Digitalni vstupy

1.0 mm?

P617 ...

P623

X10.3 SSl vstup 1.0 mm?

X10.4

Vstup IRC snimace 1.0 mm?

P605 ...

P609

05
06
07
08

REL3.1
REL3.2
REL4.1
REL4.2

27
28
29
30
31
32
42

40
63
64
65
66

DIGIN7
DIGIN 8
DIGIN9
DIGIN 10
DIGIN 11
DIGIN 12

VO +15V

GND /0V

SSI1 CLK4
SSI1 CLK-
SSI1 DATH
SSI1 DAT-

Bezpotencialovy kontakt nebo
vystup z SPS: 7,5 ... 33V

Vstup absolutniho ¢idla:
SSlI, 24 bit, RS 422

41
40
51
52
53

VO +5V

GND /0V
ENC1 A+
ENC1 A-
ENC1 B+
ENC1 B-
ENC1 N+

Vstup IRC ¢idla:
TTL, RS 422, max. 250kHz
500 — 5000 imp./otacku

55

56 ENC1 N-

€0LX

7 OLX

Digitalni vstupy:
DIGIN7 az 12

pro zadani polohy

Napajeci napéti:
15V, > max. 300mA

Napajeci napéti:
5V, 2 max. 300mA

Upozornéni: VSechna fidici napéti jsou na spole€ném vztazném potencialu!
Potencialy AGND /0V a GND /0V jsou uvnitf pfistroje spojeny.
Max. pfipustna zatizitelnost vSech zdroji proudu dohromady = 300mA
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3.3 Zviastni rozsifeni

3.3.2 Encoderl/O
(SK XU1-ENC, dopIn&k)

Zvlastni rozsifeni (EXtension Unit) Encoder I/O nabizi moznost pfipojeni
inkrementalniho snimace s urovni signalu TTL. Inkrementalni snimac¢
musi byt namontovan pfimo na hfideli.

Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide / Germany

| Typ/Part-No: Encoder extension / SK_XU1_ENC
S timto pfislusenstvim je moZzna vysoce pfesna regulace otagek z | ™ e e
klidového stavu az do dvojnasobku jmenovitych otacek. ;
|
ox . L - . 1 TR RECUET 0 U 1T
Obzvlasté Ize tento doplnék doporucit u zdvihovych aplikaci, kde W CE

poskytuje tu nejlepsi kontrolu zatéze.

x
Za
5
Ay

OV/GND | -
DIG IN1

X11.2

Detaily zapojeni — viz.kapitola 3.5

+15V
+5Y
SPUR A+
SPUR A
SPUR B+
SPURB

Maximalni pripojovaci prirez fFidicich vodicui:

Konektor Funkce Maximalni prirez Parametry
X11.1 Napajeni a digitalni vstupy 1.5 mm?
—— > P300 ... P330
X11.2 IRC snimac 1.5 mm
o 42 VO +15V
Bezpotencialovy kontakt nebo o .
vystup z SPS: 2,5 ... 33V a1vossv | X Napajeci napéti:
- 5V / 15V, ¥ max. 300mA
40 GND/OV | 7,
33 DIGIN 13
Vstup IRC: Digitalni vstup 13 (P330)
TTL, RS 422,
500 — 8192 imp./otacku 44_, 51 ENCT A+
4'_\_ 52 ENC1A- | X
| =
4|_’_ 53 ENC1B+ | &,
4_\1__:,_ 54 ENC1B-

Upozornéni: VSechna fidici napéti jsou na spole¢ném vztazném potencialu!
Potencialy AGND /0V a GND /QV jsou uvnitf pFistroje spojeny.
Max. pFipustna zatizitelnost vSech zdroja proudu dohromady = 300mA
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3.4 Ridici svorky I/0 modult

Modul
Svorkovnice
BSC STD MUL uUss CAN PBR POS ENC
REL 1.1 X3.1.01|X1.1.01 | X2.1.01 | X4.1.01 | X5.1.01 | X6.1.01 - -
REL 1.2 X3.1.02|X1.1.02| X2.1.02 | X4.1.02 | X5.1.02 | X6.1.02 - -

Funkce Data Oznaceni

Spinaci kontakt REL 2.1 - |X1.1.03|X2.1.03 - - - - -
Relé Imax = 2A REL 2.2 - [X1.1.04|X2.1.04 - - - - -
Umax = 28V DC / 230V AC | REL 3.1 - - - - - - [x10.1.05 -
REL 3.2 - - - - - - [x10.1.08] -
REL 4.1 - - - - - - [x10.1.07] -
REL 4.2 - - - - - - [x10.1.08] -
BSC | STD | MUL | USS | CAN | PBR | POS | ENC
dejﬁfd\r/‘apet' o = 10 MA VREF 10V |X3.2.11|X1.2.11|x22.11| - ; ; i -
BSC | STD | MUL | USS | CAN | PBR | POS | ENC
Vztazny potencidl ménie | AGND /OV [X3.2.12(X1.2.12(X2.2.12| - - - - -
Vztazny potencial GND napojen pres
odpor a kondenzator na PE | GND /0V - |X1.4.40|X2.2.40 | X4.3.40 | X5.3.40 | X6.3.40 [X10.3.40[X11.1.40
X10.4.40
AIN1 = diferenéni napétovy BSC STD MUL UsSS CAN PBR POS ENC
vstup OV ... 10V AIN1 - X3.2.13[X1.2.13 - - - - - -
Ri~ 40 kQ AIN1 + X3.2.14|X1.2.14 - - - - - -
Analogové vstupy
AINT + - - |X2.2.14 - - - - -
AINT + AIN 2 =-10V ... 10V
AIN2 + - - |X2.2.16 - - - - -
Ri ~ 20 kQ
ov ... 10V BSC | STD | MUL | USS | CAN | PBR | POS | ENC
o Imax = 5 MA AOUT1 - |X1.247|X2.2.17 - - - - -
Analogovy vystup . .
Rozliseni = 8 Bit AOUT2 - - X2.2.18 - - - - -

Pfesnost = 0,1V

BSC STD MUL usSs CAN PBR POS ENC
DIGIN1 |X3.3.21|X1.3.21|X2.3.21|X4.2.21|X5.2.21|X6.2.21 - -
DIGIN2 |X3.3.22|X1.3.22|X2.3.22 - - - - -
DIGIN3 |X3.3.23|X1.3.23|X2.3.23 - - - - -

Ri ~ 4 kQ
High=7,5V ... 33V
Low =0V ... 7,5V
Reakéni doba = 5ms...15ms

DIGIN 4 - X1.3.24|X2.3.24 - - - - -
DIGIN5 - - X2.3.25 - - - - -
DIGIN 6 - - X2.3.26 - - - - -
Digitalni vstup L.
Upozornéni: Vstup pro DIGIN7 - - - - - - X10.2.27 -
teplotni Cidlo u doplfiku _ _ _ _ _ _ _
>BUS< pouze DIG IN 11a | DG IN8 x10.2.28
>MUL< pouze DIG IN 6! DIGIN 9 - - - - - - [X10.2.29 -
Zde plati: DIGIN 10 - - - - - - X10.2.30 -
Ri~ 2 kQ
High = 2.5V ... 33V DIGIN 11 - - - - - - [X10.2.31 -
Low =0V ... 2,5V DIGIN 12 - - - - - - X10.2.32 -
DIGIN 13 - - - - - - - [X11.1.33
BSC STD MUL uss CAN PBR POS ENC
Zdroj napéti +15V VO +15V | X3.3.42|X1.3.42|X2.3.42|X4.2.42|X5.2.42 | X6.2.42 [X10.2.42[X11.1.42
Max. pfipustna zatizitelnost
vSech zdrojl proudu
dohromady = 300mA BSC STD MUL uss CAN PBR POS ENC
Zdroj napéti +5V VO +5V - X1.4.41|X2.3.41|X4.3.41|X5.3.41|X6.3.41X10.4.41{X11.1.41
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3.4 Ridici svorky

L. Modul
Funkce Data Oznaceni -
Svorkovnice
BSC | STD | MLT | USS | CAN | PBR | POS | ENC
RS485 + - |x1473| - |x4373| - - - -
Galvanicky oddéleny vstup| pgg5 ~ X1.4.74 _ X4.3.74 _ ~ _ R
rychlost B - _ ~ _ _ _
USS : 38400 Baud | CANTH X53.75
CAN1 L - - - X5.3.76 - - -
rychlost
Sbérnicové rozhrani CAN : 500 kBaud PBR A - - - - - X6.3.81 - -
rychlost PBR B - - - - - X6.3.82 - -
Profibus : 1.5 MBaud
(12 M Baud na pozadavek) PBR RTS - ' ' ' ' X6.3.83 ' '
PBR A - - - - - |X6.4.81 - -
PBR B - - - - - |x6.4.82| - -
SHIELD - - - - - |X64.90| - -
BSC | STD | MLT | USS | CAN | PBR | POS | ENC
ENC1 A+ - - - - - - X10.4.511X11.2.51
TTL, RS 422 ENC1 A- - - - - - - X10.4.52|X11.2.52
Inkrementalni snimac¢ max. 250kHz ENC1 B+ - - - - - - X10.4.53|1X11.2.53
500 -8192imp./ot. NG B- ; - - - - - [x10.4.54x11.2.54
ENC1 N+ - - - - - - X10.4.55 -
ENC1 N- - - - - - - X10.4.56 -
BSC STD MLT Uss CAN PBR POS ENC
SSI1 CLK+ - - - - - - X10.3.63 -
Absolutni snimag SS"ZZ{E“‘W SSH CLK- - - - - - - Ix10364] -
SSI1 DAT+ - - - - - - X10.3.65 -
SSI1 DAT- - - - - - - X10.3.66 -

3.5 Pripojeni IRC

Funkce Barevné znageni vodi&i Znaceni svorek na doplriku, Znaceni svorek na doplriku,
SK XU1 ENC SK XU1-POS

5V napajeni hnéda / zelena X11.1.41 VO +5V X10.4.41 VO +5V
0 V napajeni bila / zelena X11.1.40 GND /0V X10.4.40 GND /0V
stopa A hnéda X11.2.51 ENC1 A+ X10.4.51 ENC1 A+
stopa A inverzni zelena X11.2.52 ENC1 A- X10.4.52 ENC1 A-
stopa B Seda X11.2.53 ENC1 B+ X10.4.53 ENC1 B+
stopa B inverzni rliZzova X11.2.564 ENC1 B- X10.4.54 ENC1 B-
stopa 0 cervena -- X10.4.55 ENC1 N+
stopa 0 inverzni cerna -- X10.4.56 ENC1 N-
stinéni ukostfit na méni¢ pomoci pfilozenych pfichytek

Pozn.: P¥i pouziti snimace jiného nez standardniho (dodavka NORD) konzultujte zapojeni u svého dodavatele.

Doporuceni: U aplikaci s delSimi kabely je doporu¢eno pouzit snimace s napajenim 10-30VDC (napajeni +15/24VDC). Signalova
uroven ovSem musi byt 5V TTL.

Upozornéni: Pro spravnou funkci je nutné, aby smér toivého pole snimace souhlasil s polem motoru. Kontrolu provedeme takto: Po
zadani vSech parametrl a zkousce provozu s vypnutou zpétnou vazbou (P300=0) spustime motor — odecteme otacky

A

Predpokladem spravné funkce je rovnéz spravné zadany pocet impulzt v P301.

na P717 a P735. Oba udaje musi byt pfiblizné shodné. Pokud maiji opaéné znaménko Ize napravu provést jednim z
téchto ukonl: 1) zaména dvou fazi na vystupu ménice, nebo 2)zaména stop A a A inverz. se stopami B a B inverz.
nebo 3) zvolit v P301 pocet impulz( se zapornym znaménkem.

57



NORDAC SK 700E Navod k obsluze

4 Uvedeni do provozu
Vseobecné

Je-li na méni¢ pfivedeno napajeci napéti, je po néjakém okamziku pfipraven k provozu. V tomto stavu mize byt
méni¢ nastaven na pozadavky aplikace, tzn. naparametrovan. Podrobny a uplny popis jednotlivych parametrd
nasleduje v dalSim oddilu.

Teprve az po provedeném nastaveni parametri kvalifikovanou osobou, smi byt motor nastartovan povelem k
béhu.

Upozornéni: Méni¢ neni vybaven hlavnim sitovym vypinacem, a je tedy po pfipojeni sitového napéti vzdy pod
napétim.

4.1 Zakladni nastaveni

VSechny méniCe frekvence dodavané firmou NORD jsou v tovarnim nastaveni naprogramovany pro standardni

pouziti 4-pdlového normalniho motoru NORD. PFi pouziti jinych motord musi byt data z typového Stitku motoru
zadana do parametri menu >Data motoru<.

Doporucéeni: Pokud chceme maximalné vyuzit schopnosti ménice, je nutné zadat vSechny data ze Stitku motoru
do pfislusnych parametrd ménice. Dale provedeme zmérfeni statorového odporu pomoci parametru
P208.

P200 Seznam motorti (do 22kW):

0 = beze zmén 8= 2,20 kW
1 = zadny motor 9= 3,00 kW
2= 0,25kW 10 = 4,00 kW
3= 0,37 kW 11 = 5,50 kW
4= 0,55 kW 12 = 7,50 kW
5= 0,75 kW 13= 11,0 kW
6= 1,10 kW 14 = 15,0 kW
1, 1,50 KW
EN60034
IP55 Rot. KL 16 Th.CL.F
60 Hz 460V'Y

5,22 A @

2,53 kW

coso 0,74

1740 /min

Upozornéni: Motor musi byt ve vySe uvedeném pfikladu zapojen do ,hvézdy“ (3x400V, P207 = 0).

Méni€ je z vyroby pfedprogramovan pro standardni pouZiti 4-p6lového asynchronniho normalniho motoru. Ma-li byt
pouzit jiny NORD motor, mize byt zvolen ze seznamu motorll v P200. Data budou automaticky nahrana do
parametrd P201 — P208, a mohou byt zde je$té jednou porovnana s daty na typovém Stitku motoru.

PFi pouziti jinych motor( musi byt data z typového Stitku motoru zadana ruéné do parametrt P201 az P208.

Pro automatické uréeni odporu statoru se nastavi P208 = 0 a stiskne ,ENTER®. UloZena hodnota je pfepocteny
odpor faze (v zavislosti na P207).
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4. Uvedeni do provozu

4.2 Zakladni provoz - kratky navod

... s dopliikem Control Box (SK TU1-CTR)

Nejjednodussi metoda, jak ménic pfipravit k provozu, je popsana nize. Pfi tomto provozu je pouzita tipovaci frekvence
(P113). Je tfeba zmeénit pouze jeden parametr od standardniho nastaveni.

Opatieni Tlacgitko Displej
1. Pfipojte méni¢ pod napéti. Displej provoznich hodnot se zméni na
rezim ,Pfipraven k provozu®.
2. Stisknéte tiagitko @ , dokud se nezobrazi skupina menu . @ ]
I~ 1T -
3.  Stisknéte tladitko O] , pro vstup do skupiny menu Zakladni parametry. @ 1T
I 1L
4.  Stisknéte tlagitko @ . Zobrazi se parametr €. P101 a dalSi. @ __ _
[ R B I
[ I I
5.  Tisknéte tlacitko @ , @z se zobrazi parametr P113 >Tipovaci
frekvence<. @ (I
] o1
6.  Stisknéte tlagitko @ , aby se na displeji zobrazila aktualni Zadana '
frekvence (tovarni standardni nastaveni = 0,0Hz). @ 11
7.  Stisknéte tlacitko ® , pro nastaveni pozadované frekvence (napf. =
35,0Hz). @ L
8.  Stisknéte tlacitko ® , pro ulozeni nastaveni. 1
@ T
9.  Tisknéte tlagitko ® , dokud neni dosaZeno displeje provoznich
hodnot.
Nebo stisknéte soucasné ® a ® , pro pfimou zménu na provozni @
disple;j. - e e ==
Tlacitkem @ muzete pfimo zapnout méni¢, ktery zméni displej na
ukazatel provoznich hodnot.
10.  Ménié zapnete stiskem tlagitka O .
Hfidel motoru b&zi a ukazuje, Ze méni¢ dosahl vystupni frekvence
35Hz. TR
Upozornéni:
Zadana hodnota je dosazena za 1,4 sekund (35Hz / 50Hz x 2s). @
Standardni doba rozbé&hu je 2s pro dosazeni 50Hz (definovano v P102 a
P105).
V pfipadé potfeby miiZzete otacky motoru (tzn. frekvenci) ménit pfimo 0
pomoci tlacitek @ @. stiskem tlagitka @ mure byt novéa nastavena ! L
hodnota uloZzena pfimo do P113.
11.  Meéni¢€ vypnete stiskem tlacitka © .
Motor zabrzdi a pfejde do kontrolovaného klidového stavu (toto trva
1,4s). Standardni doba dobéhu je 2s z 50Hz do klidového stavu
(definovana v P103, P105). @
Upozornéni:
Po zastaveni vyrabi ménic vzdy OHz po 0,5sec (P559, >Doba DC-brzdy S5 =» en e
po dobéhu<). Novym povelem ke startu b&hem této doby bude toto
stejnosmérné drZeni hfidele preruseno.
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4.3 Minimalni zapojeni fidicich vstupt
... s Basic I/0 a Control Box (doplnék: SK CU1-BSC + SK TU1-CTR)

Pokud ma byt frekvenéni méni¢ ovladan digitalnimi a analogovymi vstupy, Ize jej spustit pfimo s parametry z tovarniho
nastaveni. DalSi nastaveni neni nutné.
Predpokladem je zakladni zapojeni vstupu — viz.obrazek

Minimalni zapojeni

Potenciometr, 10kOhm
(Funkce = P400)
Rozsah = P104/105 A Y
( ) — L Lﬁ
Spinag, ON/OFF Ir-
(Funkce = P420) i =

01 REL1.1 Zakaznické

02 REL1.2 rozhrani
,BASIC*

X3.1

11 VREF 10V
12 AGND /0V
13 AINT -
14 AIN1 +

X3.2

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN 3
42 VO +15V

X3.3

Zakladni parametry

Pokud neni znamo aktualni nastaveni méni¢e frekvence, je doporu€eno obnovit tovarni nastaveni pomoci
parametru P523. V tomto nastaveni je ménic¢ pfipraven pro standardni aplikace. Zmény parametrii mohou byt
provedeny napf. Parametr Boxem.

Toto zobrazeni znazorfiuje

pfipravenost k provozu P 7
R womsca | > P 5 - -
Pridavné
parametry
PO-- ;? P523
P — P 4 - - Tovarni nastaveni
rovozni displej \<:->\ P 1
- - ,_,<:>/ TN
II 25 = P 2 - - Ridici svorky
akl. parametry Motorové data II
I i}
£ =]
20 P 4 O 0
gg g% P 1 0 2 Funkce analog.vstupu
é % ‘g § Doba rozb&hu 0...10V frekvence
e & N¥ 01099.99 s
s 5 i)
: 1L £ 1 P420
5 3
P 1 0 3 Ng % Funkce digit. vstupu 1
Doba dob&hu 5 = chod vpravo
01t099.99s ° N
2 5
N
i :
P104
Min. frekvence

OHz to 400Hz

1L
P105

Max. frekvence
0.1Hz to 400Hz
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5 Parametrovani

5 Parametrovani

Existuji &tyfi, béhem provozu pfepinatelné sady parametru. VSechny parametry jsou stale viditelné. VSechny
parametry Ize pfestavét ,on-line“.

Upozornéni: JelikoZ mezi parametry vznikaji rizné zavislosti, mlze zména za provozu vést kratkodobé k

neplatnym internim datlim a naslednym porucham. Béhem provozu by mély byt ménény pouze
neaktivni sady parametr(.

Jednotlivé parametry jsou slou¢eny do raznych skupin. Prvni Cislici Cisla parametru je oznacena pfislusnost ke
skupiné menu:

Skupiny menu jsou pfifazeny nasledujicim hlavnim funkcim:

Skupina menu C. Hlavni funkce
Provozni displej (PO--): Slouzi k vybéru fyzikalni veliiny na displeji.
Zakladni parametry (P1--): Obsahuji zakladni nastaveni ménice, napf. chovani po zapnuti,

¢i vypnuti. Spole¢né s daty motoru jsou dostate¢né pro
standardni pouZiti.

Parametry motoru Nastaveni specifickych dat motoru, dllezitych pro 1SD-
| charakteristik (P2--): proudovou regulaci. Volba charakteristiky nastavenim
dynamického a statického boostu.

Parametry regulace (P3--):
Nastaveni parametr(i regulatoru (regulator proudu, otacek, atd..

(pouze u zvlastniho rozsireni: ...) pfi otdCkové zpétné vazbé.
PosiCon nebo Encoder)

Ridici svorky (P4--): Vzorkovani analogovych vstupl a vystupu, stanoveni funkci
digitalnich vstupll a reléovych vystupl, jakoz i parametr(
regulace.

Pridavné parametry (P5--): Jsou to funkce, jako napf. rozhrani, taktovaci frekvence, nebo

kvitovani poruch.

Parametry polohovani  (P6--):
Parametry polohovani dopliiku PosiCon - viz. BU 0720!

(jen u zvlastniho prisluSenstvi: PosiCon)

Informace (P7--): Pro zobrazeni napf. aktualnich provoznich hodnot, starych
chybovych hlaseni, stavovych hlaseni pfistroje, nebo verze
software.

P5--,

Nékteré parametry v téchto skupinach maji vice programovatel-

P6--a nych resp. vyctovych rovin (pole).

P7-- parametry

Upozornéni: Pomoci parametru P523 Ize kdykoliv nahrat zpét tovarni nastaveni vSech parametrl. Toto muze
byt uziteCné napf. pfi uvadéni do provozu ménice, jehoZ parametry jiZ nesouhlasi s tovarnim
nastavenim.

Pozor VSechna nastaveni parametrd budou ztracena, zadate-li P523 = 1 a potvrdite ,ENTER".
Pro zajisténi aktualniho nastaveni parametr(i je mozné je ulozit do paméti v Control Boxu, nebo v

A pamétovém objektu Parametr Boxu.
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Pristupnost parametru

Pouzitim rozdilnych zékaznickych rozhrani a zvlastnich rozSifeni jsou dostupné a zobrazitelné rozdilné parametry.
Na nasledujicich stranach tabulek (kap. 5.1...) se nachazeji v8echny parametry s platnym oznacenim, a
poznamkou, se kterym doplfikem jsou zobrazitelné.

Parametr Nastavitelna hodnota | popis [ upoz ornéni

Vyuzitelné s prislusenstvim

FOO0 Provozni displej

BSC |STD |[MUL | BUS | POS | ENC

Pouze s doplfikern Control Box zobrazi veliding dle wybéru y PO0T.

Text parametru

Cislo parametru

BSC = Basic I/O

STD = Standard 1/O

MUL = Multi /O

BUS = Bus- zakaznicka sbérnice

POS = Polohovaci modul

4]

ENC = Modul inkrementalniho ¢idla
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5.1.1 Operating Display

5.1 Popis parametru

(P) = zavisly na sadé parametril, tyto parametry jsou rozdilné nastavitelné ve 4 sadach parametru.

5.1.1 Provozni displej

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P000 Provozni displej BSC | STD | MUL | BUS |
Pouze s doplfikem Control Box zobrazi veli¢inu dle vybéru v PO01.
P001 Vybér provozniho zobrazeni vzdy zobrazitelné
0..17 0 = Skutecna frekvence [Hz], je aktualni, ménicem vyrabéna vystupni frekvence.
[0] 1 = Otacky [1/min], jsou méni¢em vypoctené skutecné otacky.
2 = Zadana frekvence [Hz], je vystupni frekvence, ktera odpovida prislu$né Zadané hodnoté. Tato
nemusi souhlasit s aktualni vystupni frekvenci.
3 = Proud [A], je aktudlni, mé&ni¢em zmé&feny vystupni proud.
4 = Momentovy proud [A], je momentotvorny vystupni proud ménice.
5 = Napéti [Vac], je aktualni stfidavé napéti dodavané méni¢em na vystup.
6 = Napéti meziobvodu [Vdc], je vnitini stejnosmérné napéti ménice. Toto je mimo jiné zavislé na
velikosti sitového napéti.
7 = Cos o, aktualni vypoctena hodnota uciniku.
8 = Zdanlivy vykon [kVA], je méni¢em vypocteny aktualni zdanlivy vykon.
9 = Cinny vykon [kW], je mé&ni¢em vypodteny aktualni &inny vykon.
10 =Kroutici moment [%], je méni¢em vypocteny aktualni kroutici moment.
11 =Tok [%], je méni¢em vypocteny aktualni magneticky tok v motoru.
12 =Doba provozu, ¢as po ktery je ménic€ pfipojen na napéti.
13 =Doba béhu, ¢as po ktery je ménici zadan povel k béhu.
14 =Analogovy vstup 1 [%] *, aktualni hodnota na analogovém vstupu 1 ménice frekvence.
15 =Analogovy vstup 2 [%] *, aktualni hodnota na analogovém vstupu 2 ménice frekvence.
16 =Zadana hodnota polohy **, Fizenim pozadovana poloha.
17 =Skute¢na hodnota polohy **, aktualni poloha pohonu
*)  Ma vyznam jen tehdy, je-li instalovano zakaznické rozhrani s odpovidajicimi vstupy.
**) Pouze pfi zvlastnim rozsifeni Posicon.
P002 Nasobici konstanta displeje BSC | STD | MUL | BUS |
0,00 ... 999,99 Provozni hodnota v parametru PO01 >Vybér provozni hodnoty < je touto konstantou nasobena a
[100] zobrazena v P000. Timto je mozné zobrazit specifické provozni hodnoty zafizeni, jako napf. pocet

lahvi za hodinu, €i rychlost dopravniku v m/min, apod.
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5.1.2 Zakladni parametry

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P100 Sada parametru BSC | STD | MUL | BUS |
0..3 Vybér parametrované sady parametrd. K dispozici jsou 4 sady parametr(i. VSechny parametry
(0] zavislé na parametrové sadé jsou oznaceny (P).
Volba provozni sady parametr se provede digitalnimi vstupy, nebo Fizenim pfes sbérnici.
Pfepnuti smi byt provedeno i za provozu (on-line).
Nastaveni Funkce dig. Funkce dig. Zobrazeni na
vstupu [8] vstupu [17] Control Box
0 1
0= Sada parametra 1 LOW LOW
0 ;2
0 364
1= Sada parametrti 2 HIGH LOW o
0O :
Q1
2= Sada parametrd 3 LOW HIGH &,
3 = Sada parametrt 4 HIGH HIGH _:(:)\_1
92
Pfi povelu béhu z klavesnice (Control Box, Potenciometr nebo Parametr Box) odpovida
provozni sada parametrd nastaveni v P100.
P101 Kopirovat sadu parametrti \ BSC | STD | MUL | BUS |
0..4 Po stisku tlac¢itka ENTER nasleduje kopirovani zvolené sady parametrd v P100 do zde zvolené
(0] hodnoty.
0 = Nevykona Zzadnou akci.
1= Zkopiruje aktivni sadu parametr(i do parametrové sady 1.
2 = Zkopiruje aktivni sadu parametrd do parametrové sady 2.
3 = Zkopiruje aktivni sadu parametrd do parametrové sady 3.
4 = Zkopiruje aktivni sadu parametrt do parametrové sady 4.
P102 (P) Doba rozbéhu | BSC | STD | MUL | BUS |
0...320.00 s Doba rozbéhu je ¢as, ktery odpovida linedrnimu narustu frekvence z OHz az do nastavené
[20] maximalni frekvence (P105). Pracuje-li se s aktualni Zzadanou hodnotou <100%, snizuje se

>11kW [3.00]
>22kW [5.00]

doba rozbéhu linearné odpovidajice zadané hodnoté.

Doba rozbéhu muze byt za urcitych okolnosti prodlouzena, napf. pretizeni ménice, zpozdéni
zadané hodnoty, zaobleni, nebo dosazeni proudového omezeni.

P103 (P) Doba dobéhu | BSC | STD | MUL | BUS |
0...320.00 s Doba brzdéni je Cas, ktery odpovida linearnimu poklesu frekvence z nastavené maximalni
[20] frekvence (P105) na OHz. Pracuje-li se s aktualni zadanou hodnotou <100%, zkrati se

>11kW [3.00]
>22kW [5.00]

odpovidajicim zpiisobem doba brzdéni.

Doba brzdéni muze byt za urcitych okolnosti prodlouzena, nap¥. diky zvolenému rezimu vypnuti
(P108), nebo zaobleni ramp (P106).

P104 (P) Minimalni frekvence ‘BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ... 400,0 Hz Minimalni frekvence je frekvence, kterou vyrabi méni¢, pokud je zadan povel k béhu a neni
[00] zadana zadna zadana hodnota.

V kombinaci s jinou Zadanou hodnotou (napf. analogova zadana hodnota nebo pevna

Vystupni frekvence muzZe byt niZz8i nez tato minimalni frekvence pokud:

a) pohon se rozbiha z klidu.

b) méni¢ zastavuje. Frekvence se snizuje az na absolutni minimailni frekvenci (P505), dokud
nezastavi.

c) ménic reverzuje. Pfevraceni toCivého pole se déje pfi absolutni minimalni frekvenci (P505).

Aktualni frekvence miize byt trvale nizsi nez minimalni, je-li pfi zrychlovani, ¢i zastavovani

aktivovana funkce ,Drzeni frekvence® (funkce digitalniho vstupu = 9).
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5.1.2 Zakladni parametry

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

P105 (P) Maximalni frekvence \ BSC | STD | MUL | BUS |

0,0 ... 400,0 Hz Je frekvence, kterou vyrabi ménic, je-li zadan povel k béhu a sou€asné maximalni zadana

500 hodnota; napf. analogova zadana hodnota odpovida P403, maximum pevné frekvence, nebo

[50.0] maximum pfes Control Box.
Tato frekvence muze byt prekro¢ena jen pfi aktivni funkci ,Drzeni frekvence” (funkce digitalniho
vstupu = 9) a sou¢asné zméné na jinou sadu parametrd s niz§i maximailni frekvenci.
Dale je mozné prekroceni vlivem funkce kompenzace skluzu (P212).

P106 (P) Zaobleni ramp | BSC | STD | MUL | BUS |

0...100 % Timto parametrem se docili zaobleni rozbéhové a brzdné rampy. Toto je nutné u aplikaci, kde

(0]

zaleZi na jemné, ale pfesto dynamické zméné otacek.
Zaobleni je provadéno pfi kazdé zméné Zadané hodnoty.

Hodnota se odvozuje z nastavené doby rozbéhu, ¢i dobé&hu, takZze hodnoty <10% nemaji zadny
vliv.

Pro celkovou dobu rozbé&hu resp. brzdéni v€etné zaobleni vyplyva nasledujici:

P106 % P106 %
trozbcelk = Tpyp + Ty 'W(LO] thrzd cetk = p105 + tpios 'Wo[/o]
etunni
:?ESI,:.IILI.IS:&E l 10-100% zP102 10-100% z P103
Zadana

frekvence / \

—= 102 i —m=! 03 —
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P107 (P) Reakéni doba brzdy pfi vypnuti BSC | STD | MUL | BUS |
0..250s Elektromagnetické brzdy maji ze své fyzikalni podstaty dano zpozdéni reakéniho €asu pfi
[0.00] vypnuti. Toto muze vést u zdvihovych aplikaci k propadim bfemene, nebot brzda prebira

zatizeni se zpozdénim.

Tento &as zpozdéni Ize zohlednit parametrem P107 (Rizeni brzdy).

Bé&hem nastavené reakéni doby vyrabi FM nastavenou Absolutni minimalni frekvenci (P505) a
zabrariuje tak jizdé proti brzdé pfi rozjezdu a propadu bfemene pfi zastavovani.

Viz. také parametr >Reakéni doba brzdy pfi sepnuti< P114

Pozor: Pro fizeni elektromagnetické brzdy (obzvlasté u zdvih() je tfeba pouzit interni relé >
Funkce 1, Externi brzda (P434/441). Absolutni minimalni frekvence (P505) by u
zdvihovych aplikaci neméla byt nizsi 2.0Hz

Doporuceni pro aplikaci:

Zdvih s brzdou popf. i se zpétnou otackovou vazbou

P114 =0.2..0.3s
P107 =0.2...0.3s

P201...P208 = Data
motoru

P434 = 1 (ext. brzda)

P505 = 2...4Hz

pro jistéjsi rozjezd
P112 = 401 (VYP)
P536 = 2.1 (VYP)
P537 = 201 (VYP)

P539 = 2/3 (Isp-
hlidani)

proti propadim

P214 = 50...100%
(pfedstih)

|
Signal ZAP

Vystupni frekvence

Signal VYP

P505

ol
7]

Brzda odbrzdéna

—{ p114 |=—

nebo

—=f p107 |=—

P107, pokud P114 =0

Pozor: Je-li v P107 nebo P114 nastaveny Cas > 0, je v okamziku zapnuti FM prové&fovana vyse
magnetiza¢niho (tokotvorného) proudu. Neni-li mozné vytvofit dostateCny magnetizaéni
proud, setrva méni¢ ve stavu magnetizace a brzda na motoru neodbrzdi. (viz. také
P539). Minimalni hodnota magnetizacniho proudu musi byt alespon %4 proudu

naprazdno (P209).

Ma-li v tomto pFipadé dojit k odpojeni a poruchovému hlaseni (E016), je tfeba P539

nastavit na 2 nebo 3.
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5.1.2 Zakladni parametry

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

P108 (P) Rezim vypnuti BSC | STD | MUL | BUS |

0..12 Tento parametr uréuje druh a zpUsob, jak se snizi vystupni frekvence po ,zablokovani“ (povel k
béhu > low).

(1]

0 = Blokace napéti: Vystupni signal je neprodlené odepnut. Ménic jiz nevyrabi zadnou
vystupni frekvenci. V tomto pfipadé je motor brzdén pouze mechanickym tfenim. Okamzité
opétovné zapnuti ménice (bez funkce >Letmy start<) mize vést k poruchovému odpojeni.

1 = Rampa: Aktualni vystupni frekvence je snizovana dle ¢astecné zbyvajici doby brzdéni v
parametru P103.

2 = Rampa se zpozdénim: jako rampa, ale pfi generatorickém provozu se brzdna rampa
prodlouzi, resp. pfi statickém provozu se vystupni frekvence zvysi. Tato funkce mlze za
urcitych podminek zabranit odpojeni na pfepéti, resp. snizi ztratovy vykon na brzdném
odporu.

Upozornéni: Tato funkce nesmi byt naprogramovana, je-li pozadovano definované
zabrzdéni, napf. u zdvih(.

3 = Okamzité stejnosmérné brzdéni: Méni¢ pfepne ihned na pfedvoleny stejnosmérny proud
(P109). Tento stejnosmérny proud je dodavan po ¢astecné zbyvajici dobu brzdéni (P103).
Motor zastavi po dobé, ktera je zavisla od aplikace. Rychlost zastaveni je zavisla na
momentu setrvacnosti zatéze a nastaveném brzdném stejnosmérném proudu (P109).

Pfi tomto druhu brzdéni neni Zadna energie vracena zpét do ménice, ale je ménéna na
tepelné ztraty v rotoru motoru.

4 = Konstantni brzdna draha: Brzdna rampa se prodluzuje, pokud pohon nejede s maximalni
vystupni frekvenci (P105). Toto vede ke pfiblizné stejné draze pfi zastavovani z rozdilnych
frekvenci.

Upozornéni: Tuto funkci nelze vyuzit jako pfesné polohovani. Tato funkce by neméla byt
pouzita se zaoblenim ramp (P106).

5 = Kombinované brzdéni: V zavislosti na aktualnim napéti meziobvodu (UZW) se
vysokofrekvenéni napéti namoduluje na zakladni frekvenci (pouze u linearni charakteristiky,
P211=0 a P212=0). Doba brzdéni (P103) je dle moznosti zachovana - pfidavné otepleni
motorul!

6 = Kvadraticka rampa: Brzdna rampa nema linearni priibéh, nybrz kvadraticky.
7 = Kvadraticka rampa se zpozdénim: Kombinace funkci 2 a 6.
8 = Kvadratické kombinované brzdéni: Kombinace funkci 5 a 6.

9 = Konstantni zpomalovaci vykon: Plati pouze v rozsahu odbuzeni! Pohon zpomali a
zabrzdi s konstantnim elektrickym vykonem. Priibéh ramp je zavisly na zatézi.

10 =Vypocet drahy: Konstantni draha mezi aktudini frekvenci / rychlosti a nastavenou
minimalni vystupni frekvenci (P104).

11 = Zastaveni pfi konstantnim zrychlenim se zpozdénim; Kombinace funkci 2 a 9

12 = Zastaveni pfi konstantnim zrychlenim se zpozdénim (jako 11) s oslabenim
vykonu brzdného tranzistoru

P109 (P) Proud stejnosmérného brzdéni | BSC | STD | MUL | BUS |
0...250 % Nastaveni proudu pro funkce DC brzdéni (P108 = 3) a kombinované brzdéni (P108 = 5).
[100] Spravné nastavena hodnota je zavisla na mechanickém zatizeni a na pozadované dobé

zastaveni. Vys§i nastaveni muze rychleji zastavit vétsi zatéz.
Nastaveni 100% odpovida hodnoté , ktera je ulozena v parametru >Jmenovity proud< P203.

P110 (P) Cas stejnosmérného brzdéni | BSC | STD | MUL | BUS |
0,00 ...60.00 s Je &as, po ktery motor pfi funkci stejnosmérné brzdéni (P108 = 3) vytvéii proud, zvoleny v
[20] parametru >Proud stejnosmérného brzdéni <P109.

Odpocitavani ¢asu zacina po odebrani povelu k béhu a muze byt pferuSeno obnovenym
povelem k béhu.

P111 (P) P — slozka omezeni momentu BSC | STD | MUL | BUS |

25 ... 400 % Pusobi pfimo na chovani pohonu pfi momentovém omezeni. Zakladni nastaveni 100 % je pro
[100] vétSinu pohonaiskych uloh dostateéné.

P¥i prilis vysokych hodnotach je pohon nachylny ke kmitani po dosazeni momentového
omezeni.
P¥i prilis nizkych hodnotach dojde k pfekroeni naprogramovaného momentového omezeni.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

P112 (P) Omezeni momentového proudu | BSC | STD | MUL | BUS |

25 ...400/401 % Timto parametrem muze byt nastavena mezni hodnota momentotvorného proudu. Toto maze
401 zabranit mechanickému pretizeni pohonu. Nenabizi vSak ochranu pfi mechanické blokaci (jizda
[ ] proti dorazu). Nenahrazuje prokluzovou spojku ve funkci ochrany.

Momentové omezeni miize byt nastaveno také plynule pomoci analogového vstupu. Maximalni
Zadana hodnota (viz. Pfifazeni 100%, P403 / P408) odpovida hodnoté nastavené v P112.

Mezni hodnota 25% nemUze byt ani pfi nizSi analogové zadané hodnoté (P400/405=2)
pfekro¢ena smérem doll (pfi P300=1, ne nize nez 10%)!

401% = Vypnuto pfi tomto nastaveni je momentové omezeni vypnuto (tovarni nastaveni)

P113 (P) Tipovaci frekvence | BSC | STD | MUL | BUS |

-400,0 ... 400,0 Hz Pfi pouziti Control Boxu nebo Parametr Boxu pro fizeni ménice je tipovaci frekvence
[00] poc¢ate€ni hodnotou po provedeném povelu k bé&hu.

Alternativné maze byt tipovaci frekvence vyvolana pfi fizeni pres fidici svorky (digitalni vstupy).

Nastaveni tipovaci frekvence muze byt provedeno pfimo timto parametrem, nebo na bézicim
ménici potvrzenim tlagitka ENTER. Aktualni frekvence je v tomto pfipadé prevzata do
parametru P113 a pfi novém startu je jiz k dispozici.

Upozornéni: PFi zadani zadané hodnoty pres Fidici svorky, napf. tipovaci frekvenci, pevnou
frekvenci, nebo analogovou Zadanou hodnotou se frekvence v zasadé sectou s
ohledem na znaménko. Nastavena maximaini frekvence (P105) nemUze byt pfitom
prekro¢ena smérem vzhuru a minimalni frekvence (P104) smérem dolu.

P114 (P) Cas odbrzdéni brzdy | BSC | STD | MUL | BUS |

0..250s Elektromagnetické brzdy maji z fyzikalnich pfi€in zpozdénou reakéni dobu pfi odbrzdéni. Toto
0.00 muze vést k rozbéhu motoru proti jesté drzici brzdé, ¢imz mize méni¢ vypadnout na poruchu
[0.00] >Nadproud<.

Tato doba odbrzdéni mlize byt zohlednéna parametrem P114 (Fizeni brzdy).

Béhem nastaveného €asu odbrzdéni vyrabi méni¢ nastavenou absolutni minimalni frekvenci
(P505) a zabrani tak rozbéhu proti brzdé.

Viz. také parametr >Reakéni doba brzdy < P107 (pfiklad nastaveni).

Upozornéni: Je-li €as odbrzdéni brzdy nastaven na ,0% plati P107 jako ¢as odbrzdéni i
zabrzdéni brzdy.
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5.1.3 Motorova data

5.1.3 Motorové data

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s dopliikem
P200 (P) Seznam motort | BSC | STD | MUL | BUS |
0...32/27 Timto parametrem je mozné ménit pfednastaveni dat motoru. Tovarné je nastaven 4-polovy
[0] asynchronni motor s vykonem odpovidajici vykonu ménice.
Vybérem nékterého z moznych kédu a potvrzenim tlacitkem ENTER se prednastavi vSechny
nasledujici parametry motoru (P201 az P209). Zakladem pro data motor( jsou 4-polové
asynchronni normalni motory.
Pozn.: 0= data se neméni * = 3.0kw
1= 2zadny motor * 10= 4.0kW
Hodnoty pro ménice 2= 0.25kW 11= 5.5KW
1,5...22kW 3= 0.37kwW 12= 7.5kW
4= 0.55kW 13= 11 kW
5= 0.75kw 14= 15kW
6= 1.1kW 15= 18.5kW
7= 1.5kW 16= 22 kW
8= 22kW 17= 30 kW
Pozn.: 0= data se neméni* = 45kW
1= Zzadny motor * = b55kW
Hodnoty pro ménice 2= 11 kW 10= 75kW
30...160kW 3= 15KkW 1= 90 kW
4= 18.5kW 12= 110kw
5= 22kW 13= 132kw
6= 30kw 14= 160 kW
7= 37kW
Upozornéni: Kontrola nastaveného motoru je mozna parametrem P205 (P200 je po
potvrzeni zadani nastaven zpét na 0).
*) Nastavenim hodnoty 1 (= zadny motor) Ize naparametrovat simulaci sité. Timto jsou
nastavena nasledujici data: 50,0Hz / 1500U/min / 15,00A / 400V / cos¢=0,90 / odpor statoru
0,010
V tomto nastaveni pracuje méni¢ bez regulace proudu, bez kompenzace skluzu a bez
pfedmagnetizaéniho ¢asu; z tohoto divodu nedoporuéujeme pro motorové aplikace. Mozné
pouziti je u indukénich peci, nebo jiné aplikace s civkami, i transformatory.
P201 (P) Jmenovita frekvence | BSC | STD | MUL | BUS |
20,0...399.9 Jmenovita frekvence motoru uréuje bod zlomu U/f-charakteristiky, ve kterém méni¢ dodava na
[ vystup jmenovité napéti (P204).
P202 (P) Jmenovité otacky | BSC | STD | MUL | BUS |

300...24000 U/min
[***]

Jmenovité otacky motoru jsou dulezité pro spravny vypocet a doregulovani skluzu motoru, a pro
zobrazeni otacek (P001 = 1).

P203 (P) Jmenovity proud | BSC | STD | MUL | BUS |
0,1...540,0 A Jmenovity proud motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorové fizeni.
]

P204 (P) Jmenovité napéti \ BSC | STD | MUL | BUS |
100...800 V Parametr jmenovité napéti pfizpdsobuje sitové napéti motorovému. Ve spojeni se jmenovitou
"] frekvenci ur€uje U/f charakteristiku.

P205 (P) Jmenovity vykon | BSC | STD | MUL | BUS |
0,00... 315 kW Jmenovity vykon motoru slouzi ke kontrole v P200 zadaného motoru.

]

P206 (P) cos o | BSC | STD | MUL | BUS |
0.5...0.90 cos ¢ motoru je rozhodujici parametr pro proudové-vektorové fizeni.

[

ek

Tyto hodnoty jsou zavislé na vybéru v parametru P200.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s dopliikem

P207 (P) Spojeni motoru | BSC | STD | MUL | BUS |

0...1 0 = hvézda

] 1 = trojuhelnik
Spojeni motoru je rozhodujici pro méfeni odporu statoru a tim i pro proudové-vektorové fizeni.

P208 (P) Odpor statoru | BSC | STD | MUL | BUS |

0,00...300,00 ©2 Odpor statoru motoru = odpor jedné faze asynchronniho motoru.

[ Ma pfimy vliv na regulaci proudu ménice. P¥ili§ vysoka hodnota vede k moznému nadproudu,
pfilis nizka k malému krouticimu momentu motoru.
Pro jednoduché méreni Ize tento parametr nastavit na ,nulu®. Po stisku tlaitka ENTER
nasleduje automatické méfeni mezi dvéma fazemi motoru. V ménici se pak hodnota na zakladé
spojeni trojuhelnik resp. hvézda (P207) pfepocte na fazovy odpor, a ulozi se.

P209 (P) Proud naprazdno | BSC | STD | MUL | BUS |

0,1...540,0 A Tato hodnota se automaticky vypocte z dat motoru pfi zméné parametrd >cose< P206 a

] >Jmenovity proud< P203.
Upozornéni: Ma-li byt hodnota zadana pfimo, musi se nastavit az jako posledni z dat motoru.

Jen tak Ize zarucit, Ze hodnota nebude pfepsana.
P210 (P) Staticky boost | BSC | STD | MUL | BUS |
0...400 % Staticky boost ovliviiuje proud, vytvarejici magnetické pole. Odpovida proudu naprazdno
100 pouzitého motoru, a je na zatizeni nezavisly. Proud naprazdno je vypocten z dat motoru.
ovarné nastavenyc % je pro typické aplikace dostatecny.

[100] Tovémné nastavenych 100% je pro typické aplikace dostate&ny

P211 (P) Dynamicky boost | BSC | STD | MUL | BUS |

0...150 % Dynamicky boost ovliviiuje momentotvorny proud, takze je veli€inou zavislou na zatizeni. Také

[100] zde plati, ze tovarné nastavenych 100% je dostatecné pro typické aplikace.
Vysoka hodnota mlize vést k nadproudu ménice. PFi zatizeni pak pfili§ silné stoupa vystupni
napéti. PFili§ nizka hodnota vede k malému krouticimu momentu.

P212 (P) Kompenzace skluzu | BSC | STD | MUL | BUS |

0...150 % Kompenzace skluzu zvySuje vystupni frekvenci v zavislosti na zatizeni, aby otacky

[100] asynchronniho motoru byly drzeny co nejvice konstantni.
Tovarné nastavenych 100% je pfi pouziti asynchronniho motoru a spravném nastaveni dat
motoru optimalni.
Je-li provozovéano na jednom ménici frekvence vice motoru (rozdilna zatéz, resp. vykon), méla
by byt hodnota kompenzace skluzu nastavena na P212 = 0%. Timto je vylou€en pfipadny
negativni vliv.
Toto plati praveé tak i pro synchronni motory, které vlivem své konstrukce zadny skluz nemaji.

P213 (P) Zesileni ISD- reg. \ BSC | STD | MUL | BUS |

25...400 % Timto parametrem se ovliviiuje dynamika regulatoru proudové-vektorové regulace (ISD-

[100] regulace) ménice. Vysoké nastaveni déla regulator rychlejSim, nizké nastaveni pomalejSim.
Tento parametr je mozné pfizpUsobit kazdému druhu pouZiti, napf. pro zamezeni nestabilniho
provozu.

P214 (P) Predstih krouticiho momentu \ BSC | STD | MUL | BUS |

-200 ... 200 % Tato funkce umozhuje vtisknout regulatoru hodnotu potfebného ocekavaného krouticiho

(0] momentu. Tuto funkci Ize pouzit u zdvih( pro lepsi pfevzeti zatézZe pfi rozbéhu.
Upozornéni: Motoricky kroutici moment se zadava s kladnym znaménkem, generatoricky

moment se znaménkem zapornym.
P215 (P) Predstih boostu | BSC | STD | MUL | BUS |
0...200 % Pouze u linearni charakteristiky (P211 = 0% a P212 = 0%).

(0]

Pro pohony, které vyzaduji velky zabérny moment, existuje moznost timto parametrem pfipnout
pfi startovaci fazi pfidavny proud. Doba plisobeni je omezena a Ize ji zvolit v parametru > Doba
predstihu boostu < P216.

ke

Tyto hodnoty jsou zavislé na vybéru v parametru P200..
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5.1.3 Motorova data

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s dopliikem
P216 (P) Doba pedstihu boostu |BSC | STD | MUL | BUS |
0,0...10,0s Pouze u linearni charakteristiky (P211 = 0% a P212 = 0%).
[0] Doba plsobeni zvy$eného rozbéhového proudu.
P217 Tlumeni oscilaci ‘BSC | STD | MUL | BUS |
0...400 % Tlumeni oscilaci je dosazeno pomoci filtru typu horni propust, ktery se aplikuje na momentovy
[10] proud. Kmitava sloZzka se zesili (dle nastaveni P217), invertuje a pficte na vystupni frekvenci.
Limit pro velikost pfi€itané slozky je umérny P217, Casova konstanta filtru je umérna P213. Pro
vysSi hodnoty P213 je Casova konstanta niZsi.
Pro hodnotu 10% v P217 se pfi¢te max. +/-0,045Hz, pro 400% v P217 se pfi¢te max. +/- 1,8Hz.
Funkce neni aktivni pro zapnutém servorezimu (P300=1).
P218 Hloubka modulace BSC | STD | MUL | BUS |
Hloubku modulace Ize ménit mezi 50% a 110%. Hodnoty pod 100% omezuji napéti na vystupu
50...110 % na hodnoty niZsi neZ je hodnota sitového napéti. Takové nastaveni ale neni vhodné pro typické
[100] aplikace s asynchronnimi motory.
Hodnoty vysSi jak 100% zvySuji dosazitelné napéti na vystupu, ale zvySuji i obsah vyssich
harmonickych proudu, které mohou vést v nékterych pfipadech ke kmitani.
P2xx

Vystupni
napéti ‘

P204 —|-—————————————————

P210—

1 »
P201 Vystupni frekvence

T—
P216 = Cas

LAypické“ nastaveni pro:

Linearni U/f-charakteristiku
P201 az P208 = data motoru
P210 = 100% (staticky boost)
P211=0%

P212 = 0%

P213 = 100% (bez vyznamu)
P214 = 0% (bez vyznamu)
P215 = 0% (dynamicky boost)
P216 = Os (Cas dyn. boostu)

Proudové-vektorovou regulaci
- (tovarni nastaven)
' P201 a2 P208 = data motoru
: P210 = 100%
P211 = 100%
P212 = 100%
P213 = 100%
P214 = 0%
P215 = bez vyznamu

P216 = bez vyznamu
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5.1.4 Parametry regulace (pro pohony se zpétnou vazbou)

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s doplikem

P300 (P) Servo -rezim zap / vyp \ \ | | | ENC \ POS

0...1 Aktivuje regulaci otaCek s méfenim otaCek inkrementalnim cidlem pfi zvlastnim rozsifeni

(0] Posicon a Encoder.

Upozornéni: Pro spravnou funkci musi byt snimac otaCek pfipojen na zvlastni rozSifeni
(viz. Pfipojeni snimace kap. 3.3.2) a spravny pocet impulst zadan do parametru
P301.

P301 Poéet impulsti inkrementalniho éidla | | | | |ENc |Pos

0...17 Zadani poctu pulst na otacku pfipojeného snimace.

[6] Neodpovida-li smér ota€eni snimace otacek ménici (dle montaze a zapojeni), Ize toto zohlednit
vybérem odpovidajiciho zaporného poétu puls 8....15.
0= 500 impulsl 8= -500 impulst
1= 512 impulst 9= -512 impulst
2= 1000 impulst 10 = - 1000 impulst
3= 1024 impulsu 11 = - 1024 impulsu
4 = 2000 impulst 12 = - 2000 impulst
5= 2048 impulst 13 = - 2048 impulst
6 = 4096 impulsl 14 = - 4096 impulsu
7 = 5000 impulst 15 = - 5000 impulsu
17 = + 8192 impulst 16 = - 8192 impulsd

P310 (P) P- slozka regulatoru otagek | | | | |enc|pos

0...3200 % P- sloZka regulétoru otacek ( proporcionalni zesileni).

[100] Faktor zesileni, kterym se nasobi rozdil ota€ek mezi Zzddanou a skute¢nou frekvenci. Hodnota
100% znamena, Ze rozdil otacek 10% dava 10% zadané hodnoty. Pfili§ vysoka hodnota mize
vést ke kmitani vystupnich otacek.

P311 (P) |- slozka regulatoru otaéek | | | | |enc|pos

0...800 % / ms
[20]

| slozka regulatoru otacek ( integracni slozka ).

Integracni slozka regulatoru umozriuje plnohodnotné odstranéni regulaéni odchylky. Hodnota
udava, jak velka je zména zadané hodnoty kazdou ms. P¥ili§ malé hodnoty délaji regulator
pomalej$im (doba dosazeni zadané hodnoty bude pfilis velika).

P312 (P) P- regulatoru momentového proudu \ \ | | |ENC \ POS
0...800 % Regulator momentového proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru proudu, tim
200 presnéji bude dodrzen zadany proud. P¥ili§ vysoké hodnoty P312 vedou vSeobecné k

[ ] vysokofrekvenénimu kmitani v nizkych otackach. Naproti tomu pfili§ vysoké hodnoty P313
zpUsobuji vétSinou nizkofrekvenéni kmitani v celém rozsahu otacek. Budou-li hodnoty P312 a
P313 nastaveny na ,nulu, vypne se regulator momentového proudu. V tomto pfipadé bude
pouzit pouze pfedstih z modelu motoru.

P313 (P) I- regulatoru momentového proudu \ \ | | |ENC \ POS

0...800 % / ms
[125]

I- slozka regulatoru momentového proudu. (viz. také P312 P-regulatoru momentového proudu)

P314 (P) Meze regulatoru momentového proudu \ \ | | |ENC \ POS
0..400V Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru momentového proudu. Cim vy$$i hodnota, tim
400 vysSi je maximalni pusobeni, které maze regulator proudu vykonat. PFili§ vysoké hodnoty P314
[ ] mohou vést specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni (viz. P320). Hodnoty P314
a P317 by méli byt nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory tokotvorného a momentotvorného
proudu méli stejnou vahu.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s doplitkem

P315 (P) P- regulatoru tokotvorného proudu \ \ | | | ENC ] POS

0...800 % Regulator tokotvorného proudu. Cim vy$e jsou nastaveny parametry regulatoru proudu, tim

200 presnéji bude dodrzen zadany proud. P¥ili§ vysoké hodnoty P315 vedou vSeobecné k

[ ] vysokofrekvenénimu kmitani v nizkych otackach. Naproti tomu pfili§ vysoké hodnoty P316
zpusobuiji vétSinou nizkofrekvencéni kmitani v celém rozsahu ota¢ek. Budou-li hodnoty P315 a
P316 nastaveny na ,nulu“, vypne se regulator tokotvorného proudu. V tomto pfipadé bude
pouzit pouze predstih z modelu motoru.

P316 (P) I- regulatoru tokotvorného proudu \ \ | | | ENC \ POS

0...800 % / ms
[125]

I- sloZka regulatoru tokového proudu. Viz. také P315 >P- regulatoru tokového proudu <

P317 (P) Meze regulatoru tokotvorného proudu \ \ | | | ENC \ POS

0..400 V Stanovuje maximalni skok napéti regulatoru tokového proudu. Cim vy$$i hodnota, tim vy3si je

400 maximalni plsobeni, které mize regulator proudu vykonat. Pfili§ vysoké hodnoty P317 mohou

[ ] vést specialné k nestabilité pfi pfechodu do oblasti odbuzeni (viz. P320). Hodnoty P314 a P317
by méli byt nastaveny pfiblizné stejné, aby regulatory tokotvorného a momentotvorného proudu
méli stejnou vahu.

P318 (P) P- regulatoru odbuzeni | | | | |enc|pos

0...800 % Reguldtorem odbuzeni se snizuje Zddana hodnota toku pfi prekro€eni synchronnich otacek. V

150 zakladnim rozsahu otacek nema regulator odbuzeni Zzadnou funkci, a proto je tfeba ho nastavit

[ ] pouze v pfipadé, kdy pohon pracuje ve vyssich otackach nez jsou jmenovité otacky motoru.
PFilis vysoké hodnoty P318 / P319 vedou ke kmitani regulatoru. Pfi pfili§ nizkych hodnotach a
dynamickém dobé rozjezdu, €i zastaveni nenarUsta tok dostatecné rychle. Preregulovany
regulator proudu jiz nemuze vice upravit zadanou hodnotu proudu.

P319 (P) I- regulatoru odbuzeni | | | | [ENnC | Pos

0...800 % / ms Ma vliv pouze v oblasti odbuzeni, viz. P318 >P- regulatoru odbuzeni<

[20]

P320 (P) Mez regulatoru odbuzeni | | | | [enc]pos

0..110 % Mez regulatoru odbuzeni urCuje, od jakého poméru otacky / napéti zacina regulator oslabovat

100 pole. Pfi nastavené hodnoté 100% zacina regulator oslabovat pole pfiblizné od synchronnich

[ ] otacek. Budou-li P314 a (nebo) P317 nastaveny pfili§ vysoko nad standardni hodnotu, méla by
byt mez odbuzeni odpovidajicim zpusobem redukovana, aby byl regulatoru proudu k dispozici
skute€ny regulaéni rozsah.

P321 (P) ZvysSeni konstanty | regulatoru otacek \ \ | | | ENC \ POS
Bé&hem pfitahovani / odpadnuti brzdy (P107 /P114) je zvySena I-slozka otackového regulétoru.
To umoziiuje lepsi prevzeti zatéze, zvlasté u zdvihovych aplikaci.

?6? 0=Faktor1  2=Faktor4  4=Faktor 16
1 = Faktor 2 3 = Faktor 8

P325 (P) Funkce snimacde otacek \ \ | | | ENC | POS

0..4 Skutecna hodnota otacek dodavana ménici z inkrementalniho ¢idla, mize byt pouzita v ménici

(0]

pro rGzné funkce.

0 = Otackoveé fizeny servo-rezim: Skutec¢na hodnota ota¢ek motoru je pouzita pro servo-
rezim ménice. Pfi této funkci nelze odpojit ISD- Fizeni.

1= Skuteéna hodnota frekvence PID: Skute¢na hodnota frekvence zafizeni bude pouZita
pro fizeni otaek. Touto funkci je mozné Fidit i motor v linearni charakteristice. Také |ze pro
vyhodnoceni regulace otacek pouzit i inkrementalni snimag, ktery neni pfimo namontovan
na motor.

2 = Pricteni frekvence: zprostfedkované otacky jsou pficteny k aktualni zadané hodnoté.
3 = Odecteni frekvence: zprostiedkované otacky jsou odecteny od aktualni zadané hodnoty.

4 = Maximalni frekvence: maximalni vystupni frekvence / ota€ky motoru jsou limitovany
ota¢kami inkrementalniho Cidla

73



NORDAC SK 700E Navod k obsluze

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s dopliitkem

P326 (P) Pfevod inkrementalniho snimage | [ | | ]enc|pos
Pokud inkrementalni ¢idlo neni namontovano pfimo na hfideli motoru, je nutno zadat pomér

0,01...200,0 mezi otaCkami motoru a snimace.

[1] P326 = rychlost motoru / rychlost snimace

Platné jen pro rezimy P325= 1,2,3,4 tedy ne pro servo -rezim

P327 (P) Maximalni odchylka rychlosti | | | |enc]pos

Hlidani maximalniho skluzu, odchylky mezi Zadanou a skute¢nou rychlosti. V pfipadé
prekro€eni hlasi méni¢ poruchu E013.1

0...3000 min™
[0] 0 = Vypnuto
Platné jen v servo-reZzimu (P325= 0)
P330 (P) Funkce digitalniho vstupu 13 | | | | [ENC |
0..3 0 = Vyp: bez funkce, vstup je odpojen.
[0] 1= Servo —rezim ZAP / VYP: aktivuje a deaktivuje servo-rezim externim signalem (uroven

High = aktivni ).

2 = Hlidani senzoru: Je-li pfipojeny inkrementalni snimac vybaven signalem poruchy, kterym
zobrazuje chybnou funkci, jako napf. pferuseni napajeciho napéti, ¢i vypadek svételného
zdroje.

V pfipadé chyby vykazuje méni¢ poruchu 13, chyba snimace otacek.

3 = Vstup pro termistor: Analogové vyhodnoceni pfilozeného signalu — spinaci prah ca.2,5 V.
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5.1.5 Ridici svorky

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

P400 Funkce analogového vstupu 1 /Bsc [sTD [muL| | |
0...18 Analogovy vstup ménice Ize vyuzit pro rizné funkce. Méjte na pameéti, ze vzdy je mozna pouze
[1] jedna z nize uvedenych funkci.

Je-li napf. zvolena funkge skute¢na frekvence PID, nemUlze byt zadana hodnota frekvence také
jako analogovy signal. Zadana hodnota pak muze byt zadana napf. pevnou frekvenci.

0= Vyp, analogovy vstup je bez funkce. Po zadani povelu k béhu ménice pres Fidici svorky,
vyrabi nastavenou minimaini frekvenci (P104).

1= Zadana frekvence, udany analogovy rozsah (P402/P403) méni vystupni frekvenci mezi
nastavenou minimalni a maximalni frekvenci (P104/P105).

2= Omezeni momentového proudu, vychazi z nastavené meze momentového proudu
(P112), a muze byt analogovou hodnotou ménéno. 100% zadané hodnoty odpovida
pfitom nastavené mezi momentového proudu P112. Hodnota nesmi klesnout pod 20 (s
P300=1, ne pod 10%)!

3= Skutecna frekvence PID *, je potfeba pro vytvoreni regulaéni smycky. Analogovy vstup
(skute€na hodnota) je porovnavan se zadanou hodnotou (napf¥. pevna frekvence).
Vystupni frekvence je pak tak dlouho upravovana, dokud skuteéna hodnota neni
pfizplisobena Zadané hodnoté. (viz regulacéni veli¢iny P413 — P415)

4 = Pricteni frekvence *, dodavana hodnota frekvence je pfi¢tena k zadané hodnoté.
5= Odecteni frekvence *, dodavana hodnota frekvence je od zadané hodnoty odectena.

6 = Omezeni proudu, vychazi z nastavené meze proudu (P536), mlize byt analogovym
vstupem ménéno.

7= Maximalni frekvence, v analogovém rozsahu nastavuje maximalni frekvenci ménice.
100% odpovida nastaveni v parametru P411. 0% odpovida nastaveni v parametru P410.
Hodnoty pro min./max. vystupni frekvenci (P104/P105) nemohou byt pfekroCeny.

8 = Skuteéna frekvence PID ohraniéena*, jako funkce 3 Skute¢na frekvence PID, ale
vystupni frekvence nemuze klesnout pod naprogramovanou hodnotu minimalni frekvence
v parametru P104. (beze zmény sméru otaceni)

9= Skutec¢na frekvence PID hlidana *, jako funkce 3 Skute¢na frekvence PID, ale odepne
vystupni frekvenci ménice, jakmile je dosazena minimalni frekvence P104.

10 = Kroutici moment, v servo-rezimu lze touto funkci nastavit moment motoru.

11 = Predstih krouticiho momentu, funkce, ktera umozriuje vtisknout regulatoru hodnotu
potfebného krouticiho momentu v pfedstihu (pfednastaveni poruchové veli€iny). Tato
funkce mlze byt vyuzita u zdvih( s oddélenym méfenim zatéze pro lepsi prevzeti zatéze.

12 = rezervovano

13 = Nasobeni, zadana hodnota je nasobena s analogovou hodnotou. 100% hodnota
analogového signalu je umérna nasobicimu faktoru 1.

14 = Skute¢na hodnota procesniho regulatoru ** - analogovy signal (z tlakového ¢idla,
pritokoméru, apod.) slouzici jako zpétna vazba pro procesni regulator. Lze pouzit
proudovy (0/4-20mA) nebo napétovy (0-10V)signél dle nastaveni P401.

15 = Zadana hodnota procesniho regulatoru **

16 = Korekce vystupu procesniho regulatoru ** - udava korekeéni €initel pro vystup z
procesniho regulatoru

17 = rezervovano

18 = omezeni spiazenych pohont: podfizeny pohon (slave) posila Udaj o své rychlosti pres
analogovy vstup (nebo pres P547/548). Master pak spocitda zadani rychlosti pro
podfizeny pohon na zakladé své vlastni rychlosti, rychlosti podfizeného pohonu a Zadané
rychlosti tak, aby Zadny z pohon( nejel rychleji nez Zadanou rychlosti.

*) Meze této hodnoty jsou tvofeny parametrem > Minimalni frekvence vedlejSi zadané
hodnoty < P410 a parametrem > Maximalni frekvence vedlejSi zadané hodnoty < P411.

**) Podrobnosti k procesnimu regulatoru uvedeny v kap. 8.2
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P401 Rezim analogového vstupu 1 |Bsc [sTD [muL| | |
0...3 0= 0- 10V ohrani€ené: Analogova Zadana hodnota niz8i nez naprogramované pfifazeni 0%

(P402) nevede ke snizeni pod naprogramovanou minimalni frekvenci (P104), takze
nevede také ke zméné sméru otaceni.

1= 0-10V : pfipousti také vystupni frekvence, které leZi pod naprogramovanou minimalni
frekvenci (P104), je-li zadana hodnota nizSi nez naprogramované pfifazeni 0% (P402).
Timto se necha realizovat zména sméru otaceni s jednoduchym zdrojem napéti a
potenciometrem.
napr. interni zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 = 5V, P104 = OHz,
Potenciometr 0-10V = zména sméru otéceni pfi 5V ve stfedové poloze potenciometru.
V okamziku reverzace (hystereze = + P505) pohon zastavi, je-li Minimalni frekvence
(P104) nizs8i nez Absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda fizena z FM v oblasti
hystereze spina.

(0]

Je-li Minimalni frekvence (P104) vy3Si nez Absolutni minimalni frekvence (P505),
reverzuje pohon pfi dosazeni Minimalni frekvence. V oblasti hystereze + P104 vyrabi FM

Minimalni frekvenci (P104) a méniGem Fizena brzda je b&éhem reverzace odbrzdéna.

2= 0-10V: hlidané: 0 — 10V hlidané: pfi snizeni pod hodnotu pfifazeni pro 0% analogového
vstupu (P402) o vice jak 10% rozdilu mezi P403 a P402, vypina FM vystupni napéti. Pokud
zadana hodnota opét vzroste nad
[P402 - (10% * (P403 - P402))], zacne FM opét vyrabét vystupni napéti.
napf. zadana hodnota 4-20mA: P402:pfifazeni 0% = 1V; P403:pfifazeni 100% = 5V; -10%
odpovida -0,4V, tzn. 1...5V (4-20mA) normalni pracovni rozsah, 0,6...1V = minimalni
zadana frekvence, pod 0,6V (2,4mA) nasleduje odpojeni vystupu.

f/Hz

P105

(fmax)

1.2V

2.0V

2.0V-10% * 8.0V

P402

OFF

3= -10V -10V: Je-li zadana hodnota nizSi nez naprogramované pfifazeni 0% (P402), dojde
ke zméneé sméru otaceni. Timto Ize realizovat zménu sméru otaceni s jednoduchym
zdrojem napéti a potenciometrem.

Napf. interni_zadana hodnota se zménou sméru otaceni: P402 = 5V, P104 = OHz,
Potenciometr 0-10V = zména sméru otaceni pfi 5V ve stiedové poloze potenciometru.

V okamziku reverzace (hystereze = + P505) pohon zastavi, je-li Minimalni frekvence (P104)
niz§i nez Absolutni minimalni frekvence (P505). Brzda fizena z FM v oblasti hystereze
nespina.

Je-li Minimalini frekvence (P104) vy3Si neZz Absolutni minimalni frekvence (P505), reverzuje

pohon pfi dosazeni Minimalni frekvence. V oblasti hystereze + P104 vyrabi FM Minimalni
frekvenci (P104) a méniCem Fizena brzda je béhem reverzace odbrzdéna.

P402 PFifazeni analogového vstupu1-> 0% [BSC [sTD [MuL | | |

-50,0 ... 50,0 V Timto parametrem se nastavi napéti, které ma odpovidat minimalni hodnoté zvolené funkce
[0,0] analogového vstupu 1. V tovarnim nastaveni (zadana hodnota) odpovida tato hodnota
nastavené zadané hodnoté v P104 >Minimalni frekvence <.

Typické Zadané hodnoty a odpovidajici nastaveni:

0-10V > o0V
2-10V > 2,0 V (pfi funkci 0-10V hlidané)
0-20mA > o0V
4-20 mA > 1,0 V (vnitini odpor cca. 250Q2)
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

P403 Prifazeni analogového vstupu 1 -> 100% \BSC \STD |MUL | | ]
-50,0...50,0 vV Timto parametrem se nastavi napéti, které ma odpovidat maximalni hodnoté zvolené funkce
[10,0] analogového vstupu 1. V tovarnim nastaveni (zadana hodnota) odpovida tato hodnota

nastavené zadané hodnoté v P105 >Maximalni frekvence<.

Typické zadané hodnoty a odpovidajici nastaveni:

0-10V > 10,0V
2-10V > 10,0 V (pfi funkci 0-10V hlidané)
0-20mA > 5,0 V (vnitfni odpor cca. 250Q)
4-20mA > 5,0 V (vnitfni odpor cca. 250Q2)
P400 _ N
P401 = 0 > 0-10V ohranic¢ené P401 =1 > 0-10V neohranic¢ené
P403
A Vystupni frekvence A Vystupni frekvence
P105 P105
+ +
Napéti na Napéti na
analogovém analogovém
P104 vstupu P104 vstupu
> ~7 v4 >
0,0v 2,5V 5,0V 10,0V 0,0v 2,5V 5,0V 10,0V
—>> «—> H «—>
P402 P403 P402 P403
P404 Filtr analogového vstupu 1 |BsC |sTD |muL | | |
10 ... 400 ms Nastavitelny digitalni dolnopropustovy filtr pro analogovy signal;
[100] Spicky ruseni budou vyhlazeny, reakéni doba se prodlouzi.
P405 Funkce analogového vstupu 2 | | [muL | | |
0...18 Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P400, dalsi nastaveni ovSem viz
[0] P406, P407, P408, P409
P406 Rezim analogového vstupu 2 \ \ | MUL | | \
0..3 Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P401, dalsi nastaveni ovéem viz
[0] P405, P407, P408, P409
P407 Pfifazeni analogového vstupu 2 -> 0% \ \ | MUL | | ]
-50,0 ... 50,0 V Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P402, dal$i nastaveni ovéem viz
[0,0] P405, P406, P408, P409
P408 Prifazeni analogového vstupu 2 -> 100% \ \ | MUL | | \
-50,0 ... 50,0V Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P403, dal$i nastaveni ov§em Viz
[10,0] P405, P406, P407, P409
P409 Filtr analogového vstupu 2 \ \ | MUL | | \
10 ...400 ms Nastavitelny digitalni dolnopropustovy filtr pro analogovy signal;
[100] Spi¢ky ruseni budou vyhlazeny, reakéni doba se prodlouZi.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P410 (P) Minimalni frekvence vedlejsi zad. hodn. \BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ... 400,0 Hz Je to minimalni frekvence, kterou vedlej$i Zadana hodnota miiZze plsobit na Zadanou hodnotu.
[0,0] Vedlejsi Zzadana hodnota jsou v8echny frekvence, které jsou dopliikové dodavany do ménice
pro dal8i funkce Skutec¢na frekvence PID PFicteni frekvence
Odecteni frekvence Vedlejsi Zad. hodn. pfes BUS
Min. frekvence pfes analogovou Zadanou hodnotu (potenciometr)
Procesni regulator
P411 (P) Maximalni frekvence vedlejsSi zad. hodn. \BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ...400,0 Hz Je to maximalni frekvence, kterou vedlej$i Zadana hodnota mlze plUsobit na Zadanou hodnotu.
[50,0] Vedleji zadana hodnota jsou vSechny frekvence, které jsou dopliikové dodavany do ménice
pro dalsi funkce Skutecna frekvence PID Pric¢teni frekvence
Odecteni frekvence Vedlej$i zad. hodn. pfes BUS
Min. frekvence pfes analogovou zadanou hodnotu (potenciometr)
Procesni regulator
P412 (P) Zadana hodnota pro procesni regulator \ BSC | STD | MUL | BUS |
0..10,0V Zadani zadané hodnoty pro procesni regulator. Platné pouze pfi nastaveni P400 = 14..16
[50] (procesni regulator). Dalsi detaily v kap.8.2
P413 (P) P- slozka PID- regulatoru | BSC | STD | MUL | BUS |
0 ... 400,0 % Uginné pouze je-li zvolena Skute&na frekvence PID.
[10,0] P- slozka PID- regulatoru ur€uje skok frekvence pfi regulaéni odchylce vztazeno na regulaéni
rozdil.
Napf.: Pfi nastaveni P413 = 10% a regulacni odchylce 50% se k aktualni zadané hodnoté pficte
5%.
P414 I- slozka PID- regulatoru \ BSC | STD | MUL | BUS |

0 ... 300,0 %/ms
[1.0]

Uginné pouze je-li zvolena Skuteéna frekvence PID.

I- slozka PID- regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulaéni odchylce v zavislosti na Case.

P415

D- slozka PID- regulatoru | BSC | STD | MUL | BUS |

0 ... 400,0 %ms
[1.0]

Uginné pouze je-li zvolena Skuteéna frekvence PID.
D- sloZzka PID- regulatoru uréuje zménu frekvence pfi regulaéni odchylce krat ¢as.

Pokud je vyuzivan procesni regulator (P400=14,15) parametr ma vyznam omezeni regulace
(viz. kap.8.2)

P416 Rampa PID- regulatoru \ BSC | STD | MUL | BUS |
0...99,99s Uginné pouze je-li zvolena Skuteéna frekvence PID.

[2,00] Rampa pro Zadanou hodnotu - PID

Zdroj hlavni

Zdiiané hodnoty

Pevndfrekv. 15 o |5
e Maximalni frekvence F105
Analog.ustup 1 o o |
Y P400.P04 _Qk
‘ L] Rampa pro PID P416 o o L
Analog.vstip 2 ' 0 p05 a0 \ AN Y rd Maximalni frekwence P103 (hlidand, ohranicend)
| i e Masimalnt frol P05
f [ o
box / T Ay /
Buszadini#1,53 OO ¥
E— Minimalni frekvence P105 ‘ Rampa — rozbéh a dobéh
PID regulator R 'y P102, P103
Zivof vediejsi
Zidané hodnoty Maximum pro vedlejsi ( P413 (P sloZka) > /  —
p—— T tadanou hodnotu P410 i :::;(%STEJ:)J / i \
5 O pavo-paca | slozka, f
Analog.vstup 2 o—".ﬂ‘a“;“;:;——n'\ , [ M
Rler- el NS =~ Minimalri frelvence P04 filidand, ohranicend)
Bus-zadani#? o T——————19© i .
P14
Busszaddni#d o———10
— Minimum pro vedlejsi
Zadanou hodnotu P411



5.1.5 Ridici svorky

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P417 (P) Offset analogového vystupu 1 | |STD |MuL | | |
-10,0... +10,0V Ve funkci analogového vystupu Ize zde nastavit offset, aby se zjednodusilo zpracovani
[0] analogového signalu v dalSich pfistrojich.
Je-li na analogovy vystup naprogramovana néktera z digitalnich funkci, je mozné timto
parametrem nastavit rozdil mezi okamzikem zapnuti a vypnuti (hystereze).
P418 (P) Funkce analogového vystupu 1 \ \ STD | MUL | | \
0..52 Analogové funkce

(0]

Z Fidicich svorek je mozné odebirat analogové napéti (-10 az +10 V,max. 5mA). Jsou
k dispozici rlizné funkce, pficemz v§eobecné plati:

0V analogového napéti odpovidé vzdy 0% zvolené hodnoty.

10V odpovida nastavené jmenovité hodnoté motoru, vynasobené konstantou normovani P419
jako napft.:

jmen. hodnota motoru - P419
100%

= 10V =

0 = Vyp, na svorkach neni zadny signal.
1= Vystupni frekvence, analogové napéti je pfimo umeérné frekvenci na vystupu z ménice.

2 = Otacky motoru, jsou méni¢em vypoctené synchronni otacky, odvozené z pfislusné
zadané hodnoty. Kolisani otacek zpusobené zatézi se nezohlednuje.
Je-li pouzit servo-rezim, jsou pro tuto funkci pouzity zméfené otacky.

3 = Vystupni proud, je méni¢em dodavana efektivni hodnota vystupniho proudu.
4 = Momentovy proud, zobrazuje méni¢em vypocteny moment motoru.
5 = Vystupni napéti, méni¢em dodavané vystupni napéti.

6 = Napéti meziobvodu, je stejnosmérné napéti v ménici frekvence. Neni odvozeno od
jmenovitych dat motoru. 10 V, pfi normovani 100% odpovida 600 V dc!

7 = Externi Fizeni, analogovy vystup Ize nastavit parametrem P542 nezavisle na aktualnim
provoznim stavu ménice. Tato funkce miiZze napF. pfi sbérnicovém Fizeni dodavat
libovolnou analogovou hodnotu z jinak Cisté digitalniho fidiciho systému.

8 = Zdanlivy vykon, je méniem vypocteny aktualni zdanlivy vykon motoru.
9 = Cinny vykon, je ménitem vypoé&teny aktualni ginny vykon.

10 = Kroutici moment, je méniem vypocteny aktualni kroutici moment.

11 = Tok, je méni€em vypocteny aktualni tok v motoru.

12 = Vystupni frekvence %, analogové napéti je pfimo umérné vystupni frekvenci z ménice,
nulovy bod odpovida 5V. Pfi ota€eni motoru vpravo se vystupni signal pohybuje mezi 5V
az 10V, pfi otaceni vlevo mezi 5V a 0V.

13 = Otacky motoru *, jsou méni¢em vypoctené synchronni otacky, odvozené z pfislusné
Z&dané hodnoty, nulovy bod odpovida 5V. Pfi otaceni motoru vpravo se vystupni signél
pohybuje mezi 5V az 10V, pfi otaceni vlevo mezi 5V a 0V. Pfi pouziti servo rezimu (P300)
je zobrazovana skute¢na zméfena rychlost motoru.

14 = Kroutici moment %, je ménicem vypocteny aktualni kroutici moment, nulovy bod
odpovida 5V. PFfi motorickém krouticim momentu se vystupni signal pohybuje mezi 5V az
10V a pfi generatorickém mezi 5V a 0V.

30 = Aktualni zadana frekvence pired rampou, zobrazuje frekvenci vystupujici z regulatoru
(ISD, PID,...). Tato frekvence je po zpracovani rampovou funkci (P102,P103) zadanim
pro proudovy regulator

dalsi viz nasledujici stranka
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

Digitalni funkce : VVSechny funkce relé, které jsou popsény v parametru >funkce relé 1< P434,
je mozné provadét také pomoci analogového vstupu. Je-li podminka splnéna, je na vystupnich
svorkach napéti 10,0V. Zapornou funkci mizete nastavit v parametru >Normovani analogového
vystupu < P419.

15 = Externi brzda

16 = Meénic bézi 28...29 rezervovano
17 = Mez proudu 31...43 rezervovano
18 = Mez momentového proudu 44 =Bus In Bit 0
19 = Mez frekvence 45 =Bus In Bit 1
20 = Zadana hodnota dosaZena 46 =Bus In Bit 2
21 = Porucha 47 =Bus In Bit 3
22 = Vystraha 48 =Bus In Bit 4
23 = Nadproudova vystraha 49 =Bus In Bit 5
24 = Prehrati motoru 50 =Bus In Bit 6
25 = Aktivni omezeni momentu 51=Bus InBit7

26 = Externi fizeni prfes P541 bit2 52 = Vystup pres sbérnici
27 = Aktiv. omezeni generatorického

momentu
P419 (P) Normovani analogového vystupu | |STD |MUL | | |
-500 ... 500 % Analogové funkce P418 hodnota 0-14,30
[100] Timto parametrem m{ize byt provedeno pfizplsobeni analogového vystupu pozadovanému

pracovnimu rozsahu. Maximalni analogovy vystup (10V) odpovida normované hodnoté
pfislusného vybéru.
TakzZe zvysi-li se v konstantnim pracovnim bodé tento parametr ze 100% na 200%, snizZi se

napéti na analogovém vystupu na polovinu. 10V vystupniho signalu odpovida poté dvojnasobku
jmenovité hodnoty.

P¥i zapornych hodnotach se logika obraci. Zadana hodnota 0% bude pak brana na vystupu jako
10V a 100% jako OV.

Digitalni funkce P418 hodnota 15 — 27, 44-52

U funkci Mez proudu (= 17), Mez momentového proudu (= 18) a Mez frekvence (= 19) Ize timto
parametrem nastavit prah spinani. Hodnota 100% se vztahuje na odpovidajici parametr (viz
rovnéz P435).

PFi negativni hodnoté je vystupni funkce realizovana inverzné (0/1 — 1/0).

P420 Funkce digitalniho vstupu 1 |BsC |sTD [muL [Bus [ |
0..48 Béh vpravo pfi tovarnim nastaveni

[11] Lze naprogramovat riizné funkce, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

P421 Funkce digitalniho vstupu 2 |Bsc [sTD [muL | | |
0..48 Béh vlevo pfi tovarnim nastaveni

[2] Lze naprogramovat riizné funkce, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

P422 Funkce digitélniho vstupu 3 |Bsc [sTD [muL| | |
0..48 Pfepnuti sad parametri pfi tovarnim nastaveni

[8] Lze naprogramovat riizné funkce, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

P423 Funkce digitalniho vstupu 4 | s |muc| [ |
0..48 Pevna frekvence 1 pfi tovarnim nastaveni

[4] Lze naprogramovat riizné funkce, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

P424 Funkce digitalniho vstupu 5 | qmuc] [
0..25 Zadna funkce pfi tovarnim nastaveni

[0] Lze naprogramovat riizné funkce, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

P425 Funkce digitalniho vstupu 6 \ \ | MUL | | \
0..25 Zadna funkce pii tovarnim nastaveni

[0] Lze naprogramovat rizné funkce, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

80 BU 0700 CZ



5.1.5 Ridici svorky

Seznam moznych funkci digitalnich vstupii P420 ... P425

Hodn. Funkce Popis Signal
0  Zadna funkce Vstup je odpojen. -
1 Béh vpravo Méni¢ dodava vystupni signal, tocivé pole vpravo. High

0 — 1 hrana (P428 = 0)

2 Béh vlevo Méni¢ dodava vystupni signal, tocivé pole vievo. High
0 — 1 hrana (P428 = 0)

Je-li aktivni automaticky rozbéh (P428 = 1), postacuje uroven High.
Je-li zadan soucasné povel k béhu vpravo i vlevo, je méni¢ zablokovan.

3 Zména sméru otaceni Vede ke zméné sméru otaceni (ve spojeni s povelem k High
béhu vpravo nebo vlevo).

4 Pevna frekvence 1’ K zadané hodnoté je pfictena frekvence z P429. High

5  Pevna frekvence 2 ' K zadané hodnoté je pfictena frekvence z P430. High

6  Pevna frekvence 3" K Zadané hodnoté je pfictena frekvence z P431. High

7 Pevna frekvence 4 ' K zadané hodnoté je pfictena frekvence z P432. High

Je-li zadano sou€asné vice pevnych frekvenci, jsou tyto se zohlednénim znaménka secteny. Kromé toho je
pritena analogova zadana hodnota, a také i minimalni frekvence.

8 Pfepnuti sady parametrt bit 0 Vybér aktivni sady parametr bit O ( viz. P100 ) High

9 Drzeni frekvence Béhem rozbé&hové, nebo brzd'né faze vede Uroven Low k Low
Ldrzeni“ vystupni frekvence. Uroven High nechava rampu
dale probihat.

10 Blokace napéti 2 Vystupni frekvence ménice bude odpojena, motor volné Low
dobiha.

1 Rychlé zastaveni 2 Ménic snizi frekvenci dle naprogramovaného ¢asu rychlého Low
zastaveni (P426).

12 Reset poruchy 2 Resetovani poruchy externim signalem. Neni-li tato funkce 0->1
naprogramovana, muze byt porucha potvrzena také hrana
nastavenim nulové hodnoty na povelu k béhu.

13  Vstup pro termistor 2 Analogové vyhodnoceni pfilozeného signalu — spinaci prah  Analog.
ca. 2,5V. Chyba E002 je generovano po 2sec. prodlevé.

14 Vzdalené fizeni P¥i Fizeni pfes sbérnici pfepne uroven Low na fizeni pres High
fidici svorky.

15  Tipovaci frekvence Pevna hodnota frekvence, je nastavitelna tlacitky VICE / High
MENE a ENTER.

16 Drzeni frekvence, Stejné jako hodnota 09, ale frekvence neni drzena pod Low

~Motorpotenciometr* minimalni ani nad maximalni frekvenci.

17  Prepnuti sady parametru bit 1 Vybér aktivni sady parametr bit 1 (viz. P100). High

18  Watchdog 2 Vstup musi cyklicky (P460) obdrZet vzestupnou hranu, 0->1
jinak se ménic¢ odpoji na chybu E012. Nastartovan je prvni hrana
vzestupnou hranou.

19  Zadana hodnota 1 zap/vyp Zapnuti a vypnuti analogového vstupu 1 (High= ZAP) High

20  Zadana hodnota 2 zap/vyp Zapnuti a vypnuti analogového vstupu 2 (High= ZAP) High

21 Pevna frekvence 5 K Zadané hodnoté se pficte frekvence z P433. High

22 Jizda na referenéni bod Doplnék Posicon (viz. pfirucka BU 0710) High

23 Referencni bod Doplnék Posicon (viz. pfirucka BU 0710) High

24 Teach-In Doplnék Posicon (viz. pfiru¢ka BU 0710) High

25 Quit- Teach- In DoplInék Posicon (viz. pfirucka BU 0710) High

Tyto funkce jsou k dispozici pouze s kartou POSICON!

....pokracovani na dal$i strané
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Hodn. Funkce Popis Signal

235

26 Mez momentového proudu Nastaveni meze zatizeni, pfi jejimz dosazeni bude vystupni analog

frekvence redukovana. — P112

27 Skuteéna frekvence PID234° MozZna skute€na hodnota zpétné vazby pro PID- regulator analog
28 Pfiteni frekvence 2%4° Pricteni k jiné Zzadané hodnoté frekvence analog
29 Odegéteni frekvence 23*° Odecteni od jiné Zzadané hodnoty frekvence analog

Digitalni vstupy je mozné vyuzit i pro pouziti jednoduchého (max. 7 bitd) analogového signalu.

30 EID regulator zapnout / vypnout  Vypinani funkce PID regulatoru (Zapnuto =log.1) High

31 Béh vpravo zablokovat 5 Blokuje funkci >Béh vpravo / vlevo< pomoci jednoho digitalniho  Low

vstupu nebo sbérnicového fizeni. Neni vztazeno na skutecny

smér otaceni motoru (napf. po negované zadané hodnotg). Low

32 B&h vlevo zablokovat °

235
)

33 Mez proudu (analog. Vychazi z nastavené meze proudu (P536), mlGze byt zménéna  analog

prostfednictvim dig./analogového vstupu.

34 Maximalni frekvence V analogovém rozsahu nastavuje maximalni frekvenci méni¢e.  analog
(analog.) 234° 100% odpovida nastaveni parametru P411. 0% odpovida
nastaveni parametru P410. Hodnoty min./max. vystupni
frekvence (P104/P105) nemohou byt pfekroceny.

35 Skutecna frekv. PID regulétoru — Je potfeba pro vytvoreni regulaéni smycky. Dig./analogovy analog
ohrani¢ena (analog.) 2345 vstup (skute€na hodnota) je porovnavan se zadanou hodnotou
(napf. jiny analogovy vstup nebo pevna frekvence). Vystupni
frekvence je tak dlouho pfizpusobovana, dokud skute¢na
hodnota neodpovida zadané. (viz. parametry P413 — P416)

Vystupni frekvence nemUze klesnout pod hodnotu minimalni
frekvence - P104. (Zadna zména sméru otaceni!)

36 Skutec€na frekv. PID regulatoru — Stejné jako funkce 35 >Skute¢na frekvence PID<, ale odpojuje  analog
hlidana (analog.) 2345 vystupni frekvenci ménice pfi dosazeni minimalni frekvence

P104.
37 Kroutici moment v V servo-rezimu muze byt touto funkci nastaven / ohrani¢en analog
servo — rezimu (analog) 2%° moment motoru.
38 Predstih krouticiho momentu PFedstih krouticiho momentu, funkce, ktera umoznuje vtisknout analog
(analog) 235 regulatoru hodnotu potfebného krouticiho momentu v pfedstihu

(pfednastaveni poruchové veli¢iny). Tato funkce maze byt
vyuzita u zdvih( s oddélenym méfenim zatéze pro lepsi
pfevzeti zatéze. —» P214

39 Nasobeni *° Timto faktorem je vynasobena hlavni zadana hodnota. analog

40 Skute¢na hodnota procesniho jako P400= 14-16, analog

. 35
regulatoru dal’i detaily v kap.8.2 — Procesni regulator

4 Zadana hodnota procesniho analog
regulatoru 3%

42  Korekce vystupu procesniho analog
regulatoru °

47  Frekvenci zvysit ° Vstupy pro Motorpotenciometr High

V kombinaci se signalem béh vlevo / béh vpravo Ize plynule
nastavovat zadanou hodnotu frekvence. Pro uloZzeni zadané
frekvence do paméti je nutné aby na obou vstupech zaroven

byla uroven HIGH alespor po dobu 1 sec. Tato hodnota bude
pfi pfistim startu pouzita jako pocate¢ni hodnota — jinak je
pocate¢ni hodnotou minimalni frekvence (P104).

48  Frekvenci snizit ° High

Nejsou-li digitalni vstupy naprogramovany na béh vpravo &i vlevo, vede zadani pevné frekvence, nebo tipovaci
frekvence k béhu ménice. Smér otaceni je zavisly na znaménku zadané hodnoty.

2 U&inné také pfi fizeni pres sbérnice (RS485, CAN Bus, CANopen, DeviceNet, Profibus DP, InterBus, RS232)

Funkce jsou k dispozici jen u modul(i Basic a Standard 1/0, bude zpracovavana analogova zadana hodnota, ktera
je vhodna pro jednoduché pozadavky (pfesnost 7bita).

Meze této hodnoty jsou tvofeny parametry >Minimalni frekvence vedlejSi zadané hodnoty< P410 a >Maximalni
frekvence vedlejSi zadané hodnoty < P411.

®  Toto nastaveni neni mozné pro P424 a P425 pro MULTI I/O kartu.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P426 (P) Doba rychlého zastaveni | BSC | STD | MUL | BUS |
0..10,00s Nastaveni brzdného ¢asu pro funkci rychlého zastaveni, ktera mize byt vyvolana digitalnim

[0,1]nebo [1.0]

vstupem, fizenim pFes sbérnici, klavesnici, nebo automaticky v pfipadé poruchy.

Doba rychlého zastaveni je Cas, ktery odpovida linearni redukci frekvence z nastavené
maximalni frekvence (P105) az na OHz. Je-li aktualni zadana hodnota <100%, zkrati se
odpovidajicim zplsobem i doba rychlého zastaveni.

P427 Rychlé zastaveni pfi poruse \ BSC | STD | MUL | BUS |
0..3 Aktivace automatického rychlého zastaveni v pfipadé poruchy
(0] 0 = VYP: Automatické rychlé zastaveni pfi poru$e neni aktivni
1= Vypadek sité: Automatické rychlé zastaveni pfi vypadku sité
2 = Chyba: Automatické rychlé zastaveni pfi chybé
3 = Vypadek sité a chyba: Automatické rychlé zastaveni pfi vypadku sité i chybé
P428 (P) Automaticky rozbéh | BSC | STD | MUL | BUS |
0..1 Ve standardnim nastaveni (P428 = 0 = Vyp) vyzaduje ménic¢ pro povel k béhu hranu (zména
[0] signalu z ,low - high*) na patfiéném digitalnim vstupu.
PFi nastaveni Zap = 1 reaguje ménic na uroven High.
V nékterych pfipadech se musi méni¢ po pfipojeni sitového vypinace pfimo rozbéhnout. K tomu
musi byt nastaven P428 = 1 > Zap. Je-li signal povelu k béhu permanentné pfipojen, nebo je-li
opatfen propojkou, ménic¢ se rozjede pfimo.
Tato funkce je mozna pouze tehdy, je-li provadéno fizeni ménice pres digitalni vstupy. (viz.
P509)
P429 (P) Pevna frekvence 1 |Bsc [sTD [muL [Bus [ |
-400 ... 400 Hz Nastaveni pro pevnou frekvenci.
(0] Pevna frekvence se pouzije jako zadana hodnota pfi fizeni pres digitalni vstup a povel k béhu
(vpravo ¢i vlevo).
Nastavena zaporna hodnota vede ke zméné sméru otaceni (vztazeno na smér otaceni povelu k
béhu P420 — P425).
Je-li sou€asné zadano vice pevnych frekvenci, jsou jednotlivé hodnoty v zavislosti na znaménku
selteny. Toto plati také pro kombinaci s tipovaci frekvenci (P113), analogovou Zadanou
hodnotou (pfi P400 = 1), nebo minimalni frekvenci (P104).
Omezeni frekvenci (P104 = fnin, P105 = fmax) nemohou byt prekrocena.
Neni-li zadny z digitalnich vstupl naprogramovan na povel k béhu (vpravo nebo vlevo), vede
jednoduchy signal pevné frekvence k béhu. Kladna pevna frekvence odpovida pfitom béhu
vpravo, zaporna vlevo.
P430 (P) Pevna frekvence 2 |Bsc [sTD [muL [Bus [ |
-400 ... 400 Hz Funkéni popis parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<
[0]
P431 (P) Pevna frekvence 3 |BSC |sTD |[muL [BUS | |
-400 ... 400 Hz Funkéni popis parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<
[0]
P432 (P) Pevna frekvence 4 |BSC [sTD |[MuL [BUS | |
-400 ... 400 Hz Funkéni popis parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<
[0]
P433 (P) Pevna frekvence 5 |BsC [sTD [muL [Bus | |
-400 ... 400 Hz Funkéni popis parametru viz. P429 >Pevna frekvence 1<

(0]
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P434 (P) Funkce relé 1 |BsC [sTD |muL [Bus | |
0..38 Funkce pro vystupni relé 1 (Ridici svorky 1/ 2)

[1] Nastaveni 3 az 5 a 11 pracuji s 10%-ni hysterezi, tzn. kontakt relé spina pfi dosazeni mezni

hodnoty a rozpina pfi hodnoté o 10% nizZsi.

0 = Bez funkce

1= Externi brzda, pro Fizeni brzdy na motoru. Relé spina pfi absolutni minimalni spina
frekvenci (P505). Pro typické brzdy by mél byt naprogramovan &as zabrzdéni /
odbrzdéni (viz. P107 / P114).

Mechanicka brzda smi byt pfipojena pfimo na stfidavé strané.
(Dbejte prosim na technickou specifikaci kontaktud relé)

2= Meénié bézi, sepnuty kontakt relé hldsi napéti na vystupu ménice. spina

3 = Mez proudu, vychazi z nastaveni jmenovitého proudu motoru v P203. spina
Prostfednictvim normovani (P435) maze byt tato hodnota pfizpisobena.

4 = Mez momentového proudu, vychazi z nastaveni dat motoru v P203 a P206. spina
Hlasi odpovidajici zatizeni krouticim momentem na motoru. Normovanim
(P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit.

5= Mez frekvence, vychazi z nastaveni jmenovité frekvence motoru v P201. spina
Normovanim (P435) Ize tuto hodnotu pfizpUsobit.

6 = Zadana hodnota dosazena, ukazuje, Ze méni¢ dokongil narast, nebo pokles spina
frekvence. Poté, co je kontakt sepnuty, musi se Zzadana hodnota zménit
minimalné o 1Hz, aby kontakt opét rozepnul.

7 = Porucha, V3eobecné chybové hlaseni, porucha je aktivni, nebo jesté rozpina
nepotvrzena

8 = Vystraha, Celkova vystraha, mezni hodnota dosazena, nebo néco, co mlze rozpina
pozdéji vést k odpojeni ménice.

9 = Nadproudova vystraha, min. 130% jmenovitého proudu ménice po 30s. rozpina

10 = Vystraha pirehiati motoru: Teplota motoru je vyhodnocena pfes jeden z rozpina

digitalnich vstupll. > Motor je pfili§ horky. Varovani nasleduje po 1 sekundg,
odpojeni na prehfati po 2 sekundach

11 = Aktivhi momentové omezeni, mezni hodnota v P112 je dosazena. Hystereze |rozpina
=10%.

12 = Externi fizeni, relé je mozné Fidit parametrem P541 bit 0 nezavisle na spina
aktualnim provoznim stavu ménice.

13 = Mez momentu gen. Aktiv. / Vle€na chyba: spina
ISD regulace: Mezni hodnota v P112 je v generatorickém stavu dosazena.
Hystereze = 10%; Mez momentu gen. aktivni

14 = ..29 rezervovano

30 =Bus InBit0 spina
31 =Bus In Bit 1 spina
32=Bus InBit2 spina
33 =BusInBit3 spina
34 =Bus In Bit 4 spina
35=Bus InBit5 spina
36 =Bus In Bit 6 spina
37=Bus InBit7 spina
38 = Vystup pfes sbérnici spina
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P435 (P) Normovani relé 1 |BSC [sTD |MuL [Bus | |
-400 ... 400 % PFizpdsobeni mezni hodnoty reléové funkce. PFi zaporné hodnoté je vystupni funkce negovana
[100] (0/1 > 1/0).
Mez proudu = x [%] - P203 >Jmenovity proud motoru<
Mez momentového proudu = x [%] - P203 - P206 (vypoc&teny jmenovity moment motoru)
Mez frekvence = x [%] - P201 >Jmenovita frekvence motoru<
PFi nastaveni hodnoty mensi nez +/-20% je tato vnitfné omezena na 20%.
P436 (P) Hystereze relé 1 |Bsc |sTD |muL |BUS | |
0...100 % Rozdil mezi bodem sepnuti a rozepnuti, aby se zamezilo kmitani vystupniho signalu.
[10]
P441 (P) Funkce relé 2 | s |muc| | |
0..13 Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P434 (relé 1). Souvisejici
[7] parametry: P442, P443
P442 (P) Normovani relé 2 | s |muL| [ ]
-400 ... 400 % Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P435 (relé 1). Souvisejici
[100] parametry: P441, P443
P443 (P) Hystereze relé 2 | |STD |MuL | | |
0...100 % Hodnoty parametru maji stejné mozZnosti nastaveni jako P436 (relé 1). Souvisejici
[10] parametry: P441, P442
P447 (P) Offset analogového vystupu 2 \ \ | MUL | | \
-10,0...10,0V Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P417 (an.vystup1).
[0,0] Souvisegjici parametry: P418, P419.
P448 (P) Funkce analogového vystupu 2 | | | muL | | |
0..38 Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P418 (an.vystup1).
[0] Souvisejici parametry: P417, P419.
P449 (P) Normovani analogového vystupu 2 \ \ | MUL | | \
-500 ... 500 % Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P419 (an.vystup1).
[100] Souvisegjici parametry: P417, P418.
P458 g; Rozsah analogovych vystupt MUL
0..1 0=0..10V/0..20mA Urceni rozsahu pro analogové vystupy (P458-01 pro analogovy vystup
[0] 122 10V/4.20mA 1 a P458-02 pro analogovy vystup 2)
P460 Doba Watchdog | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 Casovy interval mezi oéekavanym signalem Watchdog (programovatelna funkce dig. vstup(i
0,1..2500s P420 — P425). Ubéhne-li tento Casovy interval, aniz by byl zaregistrovan impuls, nasleduje
[100] odpojeni s chybovym hldSenim E012.

0,0: Funkce zakaznické chyby, chyba je hlasena pokud je na vstupu uroven LOW. Méni¢ se
odpoji s chybou E012.
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P480

..-01

"4p Funkce Bus I/O In biti BSC | STD |MUL | BUS

0..62 Na Bus I/O bity je pohliZzeno jako na digitalni vstupy. Mohou byt nastaveny na stejné funkce
[12] (P420...425).

[01] =Bus I/O In Bit 1 [07] = Bus /O Initiator 3

[02] = Bus I/O In Bit 2 [08] = Bus /O Initiator 4

[03] =Bus /0O InBit 3 [09] = Merker 1

[04] =Bus I/O In Bit 4 [10] = Merker 1

[05] = Bus I/O Initiator 1 [11] = Bit 8 Bus fidici slovo

[06] = Bus I/O Initiator 2 [12] = Bit 9 Bus fidici slovo

Mozné funkce pro In Bity ziskate v tabulce funkci digitalnich vstupa P420...425.

Dalsi detaily — viz manudl ke konkrétnimu sbérnicovému systému.
P481 _'_'_'2(1) Funkce Bus 1/0O Out bitt BSC | STD |MUL |BUS
0..38 Na Bus I/O bity je pohliZzeno jako na reléové vystupy. Mohou byt nastaveny na stejné funkce
[10] (P434...443).

[01] = Bus I/0 Out Bit 1 [07] = Merker 1

[02] = Bus I/O Out Bit 2 [08] = Merker 2

[03] = Bus I/0O Out Bit 3 [09] = Bit 10 Bus - stavové slovo

[04] = Bus I/O Out Bit 4 [10] = Bit 13 Bus — stavové slovo

[05] = Bus I/0O Actuator 1

[06] = Bus 1/0 Actuator 2

Mozné funkce pro Bus Out bity ziskate v tabulce funkci pro relé P434

DalSi detaily — viz manual ke konkrétnimu sbérnicovému systému.
P482 -1 Normovani Bus I/0 Out bitd BSC | STD | MUL | BUS
-400 ... 400 % Pfizpusobeni mezni hodnoty funkce relé / Bus Out bit. Pfi zaporné hodnoteé je vystupni funkce
[100] negovana.

Pfi dosazeni mezni hodnoty a kladném normovani kontakt relé spina, pfi zaporném normovani

kontakt rozpina.
P483 g; Hystereze Bus 1/0 Out bitt BSC |STD |MUL |BUS
0...100 % Rozdil mezi okamzikem zapnuti a vypnuti — pro zamezeni kmitani vystupniho signalu.
[10]
86 BU 0700 CZ



5.1.6 Pridavné parametry

5.1.6 Pridavné parametry

Parametr

P503

Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim

0..8

Master Fizeni | BSC | STD | MUL | BUS |

(0]

P504

Tento parametr umozniuje podfizené fizeni dalSich ménicl po sériové lince RS485 nebo po
sbérnici. Pfed nastavenim tohoto parametru

je nutno zvolit zdroj fizeni méni€e v P509.
Zvolime-li Rezim 1, je pfenaSena pouze Fidici frekvence (Zadana hodnota 1), pfi Rezimu 2 se
pfenadi hodnoty v parametrech P543, P544 a P545.

Pfi ReZimu 3 je pfenasena 32-bitové aktualni pozice a 16-bitové Zadana rychlost (po
zpracovani rampou). Rezim 3 je vyuzivan s POSICON kartou pro fizeni dvou ménica

v elektrické hfideli.

Rezim 4 je vyuzivan pro momentové spfazené pohony. Pfenaseny jsou : stavové
slovo (1.slovo), aktualni zadavana frekvence pfed rampou (2.slovo), aktualni

momentovy proud normovany dle momentového omezeni (3.slovo) a skute¢na
frekvence bez skluzu (4.slovo).

0= Vypnuto
1= USS Rezim1

2= CAN Rezim 1
(do 250kbaud)

3= USS Rezim 2

7= USS Rezim 4
4= CAN Rezim 2 _ B i 3
(do 250kbaud) ~ ©= CANRezim3 8= CAN Rezim 4

5= USS Rezim 3

Pozor: Jakykoliv USS-rezim znemozriuje sou¢asnou komunikaci s PC (NordCon)

Pulzni frekvence

pro 1,5 - 7,5kW

| BSC | STD | MUL | BUS |

3,0...20,0 kHz
[6,0]

pro 11— 37kW

Timto parametrem muze byt ménéna vnitini pulzni frekvence pro fizeni vykonového dilu. Vyssi
nastavena hodnota vede ke snizeni hluku motoru, ale také k silngjSimu elektromagnetickému
vyzarovani.

Upozornéni: Stupen odruseni dle kfivky A bude dosazen pfi nastaveni 6kHz.

I’t- charakteristika mé&nice, zvySeni pulzni frekvence vede k redukci vystupniho proudu
v zavislosti na ¢ase.

t(sec)

180

150

120

90

-

\

\

\ \

20 kHz 116 kHz
\ \

-

60 10 kHz M<=6kHz

30 s s e

0.8 1 1.2 14 1.6 1.8 2 2.2

X-Inenn

3,0...16,0 kHz
[6,0]

pro 45— 160kW

pro vykony 11 — 37kW: Ize nastavit hodnoty od 3 do 16kHz, tovarni hodnota je 6kHz. P¥i
nastaveni >6kHz je nutno podcitat s vykonovou redukci.

3,0 ... 8,0/4,0 kHz
[4,0]

pro vykony 45 — 110kW: Ize nastavit hodnoty od 3 do 8kHz, tovarni hodnota je 4kHz. Pfi
nastaveni >4kHz je nutno pocitat s vykonovou redukci.

pro vykony 132 a 160kW: Ize nastavit pouze 4kHz
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim
P505 (P) Absolutni minimalni frekvence |BsC |sTD [muL |BuUS | |
0,0...10,0 Hz Udava hodnotu frekvence, pod kterou méni¢ nemize pracovat.

[2,0] Pfi absolutni minimalni frekvenci je provadéno Fizeni brzdy (P434 nebo P441) a zpozdéni

zadané hodnoty (P107). Je-li zvolena hodnota ,nula“, brzdové relé pfi reverzaci nespina.

PFi fizeni zdvihd by méla byt tato hodnota nastavena nejméné na 2,0Hz. Od cca. 2,0Hz pracuje
proudova regulace ménice a pfipojeny motor muze vyrabét dostatecny kroutici moment.

P506 Automatické kvitovani poruchy | BSC | STD | MUL | BUS |
0..7 Vedle manualniho kvitovani poruchy muize byt zvoleno také automatické.
[0] 0 = Zadné automatické kvitovani poruchy

1 ... 5 =pocet povolenych automatickych kvitovani poruchy béhem jednoho cyklu sitového
zapnuti. Po sitovém vypnuti a opé&tovném zapnuti je znovu k dispozici piny pocet.

6 = Vzdy, chybové hlaseni je vzdy automaticky kvitovano, pokud jiz netrva pfi€ina poruchy.

7 = Tlacitko ENTER, kvitovani je mozné pouze tlacitkem Enter, nebo sitovym vypnutim. Neni
mozné provadét kvitaci odebranim povelu k béhu!

P507 Typ PPO | BSC | STD | MUL | BUS |
1...4 Pouze s doplrikem Profibus

[1] Viz. spoleény navod pro Fizeni Profibus BU 0020

P508 Profibus-adresa | BSC | STD | MUL | BUS |
0..126 Profibus-adresa, pouze s doplfikem Profibus

[1] Viz. také spole¢ny navod pro fizeni Profibus
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim
P509 Rozhrani | BSC | STD | MUL | BUS |
0..21 Vybér rozhrani, kterym je ménic Fizen. (viz téz parametr P503)
[0] 0 = Ridici svorky, nebo fizeni klavesnici **/*** s Control Box , s Parametrbox (ne externi
p-box!), s PotenciometrBox nebo pfes BUS 1/O bity (ASi)
1= Pouze ridici svorky "+ fizeni méniGe je mozné jen pres digitalni a analogové vstupy. (=
je nutné zakaznické rozhrani!) nebo pfes BUS /O bity (ASi)
2 = USS zadana hodnota */***, zadana hodnota frekvence je pfenasena pres rozhrani RS485;
fizeni pfes digitalni vstupy je nadale aktivni.
3 = USS frizeni *, Fidici signaly (povel k béhu, smér otaceni, ...) jsou pfenaseny pres rozhrani
RS485, zadana hodnota pres analogovy vstup, nebo pevné frekvence.
4 = USS * vSechna fidici data jsou pfenasena pfes rozhrani RS485. Analogové a digitalni
vstupy jsou bez funkce. Nutno zvolit pfi fizeni externim p-boxem!
= CAN zadana hodnota */*** (dopInék)
= CAN fidici slovo * (doplnék)
= CAN * (doplnék)
= Profibus zadana hodnota */*** (doplnék)
= Profibus fidici slovo * (dopInék)
10 = Profibus * (dopInék Pozn..
= Profibus * (doplnék) Pro dal$i detaily sb&rnicovych systémd
11 = CAN Broadcast * (dopInék) nahlédnéte do téchto manuald..
12 = Interbus zadana hodnota */*** (dopIné&k) BU 0020 = Profibus
13 = Interbus Fidici slovo * (dopInék) BU 0050 = USS
14 = Interbus * (doplndk BU 0060 = CAN/CANopen
= Interbus * (dopinék) BU 0070 = InterBus
15 = CAN Open zadana hodnota */*** (doplnék) BU 0080 = DeviceNet
16 = CAN Open fidici slovo * (dopInék) BU 0090 = AS - Interface
17 = CAN Open * (doplnék)
18 = DeviceNet zadana hodnota */*** (doplnék)
19 = DeviceNet fidici slovo * (dopln€k)
20 = DeviceNet * (doplnék)
21 =v pfipravé
*) Rizeni z klavesnice (Control Box, Parametr Box, PotenciometrBox) je zablokovano,
parametrovani je nadale mozné.
**) Je-li komunikace pfi fizeni z klavesnice pferusena (time out 0,5sec), zablokuje se ménic bez
chybového hlaseni.
***) PFipustné nastaveni pfi pouziti AS-interface
P510 Rozhrani vedlejSi zadané hodnoty BSC | STD | MUL | BUS
0..8 Vybér rozhrani , kterym je ménic fizen.
[0] 0 = Auto: Zdroj vedlejSi zadané hodnoty se 4 = Interbus (doplinék)
automaticlfy vyvodi z nastaveni parametru P509 5= CAN Open (dopIn&k)
>Rozhrani<. 6= DeviceNet (doplndk
1= USS 7— eviceNet (doplnék)
2= CAN (doplnék) . - :f\:r": deat
3= Profibus (dopln&k) - roadeas
P511 USS baudrate BSC | STD | MUL | BUS |
0..3 Nastaveni pfenosoveé rychlosti pro rozhrani RS485. VSichni u€astnici sbérnice museji mit
(3] nastavenu stejnou pfenosovou rychlost.
0= 4800 Baud 2= 19200 Baud
1= 9600 Baud 3= 38400 Baud
P512 USS adresa | BSC | STD | MUL | BUS |
0..30 Nastaveni adresy ménice.

(0]
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim
P513 Doba vypadku telegramu | BSC | STD | MUL | BUS |
-0,1/0,0/ Hlidaci funkce pravé aktivniho sbérnicového rozhrani. Po obdrzeni platného telegramu musi
01 .. 100.0 béhem nastaveného Casu pifijit dalSi. Jinak méni¢ vyhlasi poruchu a odpoji se s chybovym
v oS hlaSenim E010 >Bus Time Out<.
’ ,0 = hlidani se vypne.
[0,0] 0.0 = hlidani v
-0,1 =zadna chyba. | pfi pferu§eni komunikace mezi méniem a Bus-rozhranim (ztrata 24V
napajeni, vyjmuti rozhrani,..) pokra¢uje méni¢ v chodu beze zmény.
P514 CAN - Bus baudrate | BSC | STD | MUL | BUS |
0..7 Nastaveni pfenosoveé rychlosti pro rozhrani CAN. VSichni G€astnici sbérnice museji mit
[4] nastavenu stejnou pfenosovou rychlost.
Dalsi informace ziskate v pfiru¢ce BU 0730 CANbus sbérnice
0= 10kBaud 3= 100kBaud 6 = 500kBaud
1= 20kBaud 4 = 125kbaud 7= 1Mbaud * (pro test)
2 = 50kBaud 5= 250kBaud *) nelze garantovat bezpecny
pfenos dat
P515 CAN - Bus adresa | BSC | STD | MUL | BUS |
0..255 Nastaveni adresy CAN Bus.
[50]
P516 (P) Zaclonéna frekvence 1 | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ...400,0 Hz Okolo zde nastavené hodnoty frekvence se vystupni frekvence zacloni.
[0,0] Tento rozsah frekvenci se projede nastavenou brzdnou, ¢i rozbéhovou rampou, a nemuize byt
trvale dodavan na vystup. Frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimaini frekvenci.
0 = zaclonéni frekvence neaktivni
P517 (P) Zaclonény rozsah 1 | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ...50,0 Hz Rozsah zaclonéni pro >Zaclonénou frekvenci 1< P516. Tato hodnota se pficte k a odecte
od zaclonéné frekvence.
[2,0]
Rozsah zaclonéni 1: P516 - P517 ... P516 + P517
P518 (P) Zaclonéna frekvence 2 | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ... 400,0 Hz Okolo zde nastavené hodnoty frekvence se vystupni frekvence zacloni.
[0,0] Tento rozsah frekvenci se projede nastavenou brzdnou, ¢i rozbéhovou rampou, a nemuize byt
trvale dodavan na vystup. Frekvence nesméji byt nastaveny pod absolutni minimaini frekvenci.
0 = zaclonéni frekvence neaktivni
P519 (P) Zaclonény rozsah 2 | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ...50,0 Hz Rozsah zaclonéni pro >Zaclonénou frekvenci 2< P518. Tato hodnota se pficte k a odecte
od zaclonéné frekvence.
[20]
Rozsah zaclonéni 2: P518 - P519 ... P518 + P519
P520 (P) Letmy start BSC | STD | MUL | BUS |
0..4 Tato funkce je potfebna, ma-li se ménic pfipojit na jiz otacejici se motory, napf. u pohont
0 ventilatorh. Frekvence motort >100Hz budou zachyceny jen v otackové regulovaném rezimu
(0] (Servo-rezim = ZAP, P300).
0 = Vypnuto, bez letmého startu.
= Oba sméry, ménic zjiStuje otacky v obou smérech otaceni.
= Ve sméru zadané hodnoty, zjiStovani pouze ve sméru pfislusné zadané hodnoty.
= Oba sméry, pouze pri vypadku sité, nebo poruse
= Ve sméru zadané hodnoty, pouze pfi vypadku sité, nebo poruse
P521 (P) Rozli$eni letmého startu | BSC | STD | MUL | BUS |
0,02... 2,50 Hz Timto parametrem Ize ménit Sitku kroku pro zachytavani tocivého pole. P¥ili§ vysoka hodnota
005 jde na ukor pfesnosti a méni¢ mlze vypadnout na nadproud. Pri pfili§ nizkych hodnotach se
[0.05] silng prodlouzi ¢as zjistovani.
P522 (P) Offset letmého startu | BSC | STD | MUL | BUS |
-10,0 ... 10,0 Hz Hodnota frekvence, kterda muze byt pfi¢tena k nalezené hodnoté frekvence, abychom napf. vzdy
[00] docilili motorického rezimu a tim se vyhnuli provozu brzdného chopperu.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim
P523 Tovarni nastaveni | BSC | STD | MUL | BUS |
0..2 Vybérem odpovidajici hodnoty a potvrzenim tlacitkem Enter se zvoleny rozsah parametr(i
0 nahradi tovarnim nastavenim. Po provedeni nastaveni se hodnota parametru zméni
(0] automaticky zpét na 0.
0 = Beze zmén: Neméni nastaveni parametru.
1 = Nabhrat tovarni nastaveni: Kompletni nastaveni parametrd ménice je vraceno zpét na
tovarni nastaveni. V8echna plGvodni data parametr(i budou ztracena.
2 = Tovarni nastaveni bez Bus: VSechny parametry méni¢e kromé parametr(i sbérnice
budou vraceny zpét na tovarni nastaveni.
P535 I’t- motoru | BSC | STD | MUL | BUS |
0..1 Teplota motoru se pocita v zavislosti na vystupnim proudu, ¢asu a vystupni frekvenci (chlazeni).
0 Dosazeni meznich teplot vede k odpojeni a chybovému hlaseni EO02 (Pfehfati motoru). Mozné
(0] pozitivni, ¢i negativni plisobeni okolnich podminek zde neni zohlednéno.
0 = vypnuto
1= zapnuto
P536 Mezni proud | BSC | STD | MUL | BUS |
0,1...2,0/21 Vystupni proud ménice je omezen na nastavenou hodnotu. Je-li tato hodnota dosazZena, sniZuje
(nasobek jmen. méni¢ aktualni vystupni frekvenci.

proudu ménice)
[15]

0,1 — 2,0 = Nasobitel, vztazeno ke jmenovitému proudu ménice
2,1 = vypnutd limitace

P537

Pulzni odpojeni | BSC | STD | MUL | BUS |

0..1
[1]

Touto funkci Ize zabranit okamzitému odpojeni ménice pfi siiném pretizeni (>200% proudu
ménice). Zapnutim proudového omezeni se vystupni proud omezi pfiblizné na 150%
jmenovitého proudu ménice. Toto omezeni je realizovano kratkodobym odpojenim koncového
stupné.

0= vypnuto
1= zapnuto

Pozn.: U méni¢t nad 30kW tuto funkci nelze vypnout

P538

Hlidani sitového napéti | BSC | STD | MUL | BUS |

0..4
[3]

Pro spolehlivy provoz méni¢e musi napajeci napéti odpovidat urcité kvalité. Dojde-li kratkodobé
k preruSeni jedné faze, nebo napajeci napéti klesne pod uritou hranici, vyhlasi méni¢ poruchu.

PFi urcitych provoznich podminkach muze dojit k tomu, Ze tato chybova hlaseni musi byt
potlaéena. V tomto pfipadé miize byt hlidani vstupu upraveno.

0 = Vypnuto: Zadné hlidani napajeciho napéti.
1= Pouze vypadek faze: K chybovému hlaseni vedou pouze chyby faze.
2 = Pouze podpéti: K chybovému hlaseni vede pouze podpéti.

3 = Vypadek faze i podpéti: K chybovému hlaseni vede vypadek faze i podpéti (tovarni
nastaveni).

4 = DC-napajeni: Pfi pfimém napajeni stejnosmérnym napétim. Pfedpoklada se pevné napéti

Upozornéni:Provoz s nedovolenym sitovym napétim muze vést ke zniGeni ménice!

P539 (P)

Hlidani vystupu | BSC | STD | MUL | BUS |

0..3
(0]

Touto ochrannou funkci se kontroluje vystupni proud a spravnost napéti na svorkach U-V-W. V
pfipadé chyby se vyhlasi chybové hlaseni E016.

0 = vypnuto: Nevykonava se Zadna kontrola.

1= pouze chyba faze motoru: Je méfen vystupni proud a kontrolovan na symetrii. Dojde-
li kK nesymetrii, odpoji se FM a vyhlasi poruchu E016.

2 = pouze hlidani magnetizace: V okamziku zapnuti FM se kontroluje magnetiza¢ni proud
(tok). Neni-li vytvofen dostatecny magnetiza¢ni proud, odpoji se FM s chybovym
hlasenim E016. Toto se déje nezavisle na P107/P114, brzda motoru neodbrzdi.

3 = faze motoru a hlidani magnetizace

UPOZORNENI: Tato funkce se nabizi jako dopliikova ochranna funkce pro zdvihové aplikace,
nelze ji vSak brat jako vyhradni ochranu osob.
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Parametr

Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim

P540

Blokovani sméru otaéeni | BSC | STD | MUL | BUS |

0..7
(0]

Z bezpecnostnich divodu Ize timto parametrem zabranit zméné sméru otaceni.
0 = Bez omezeni sméru otaceni.

1= Blokace prepnuti reverzace, tlacitko reverzace na Control Box, Parametrbox a
Potenciometr Box je zablokovano.

2 = Pouze béh vpravo *, je mozny pouze smér otaceni pole vpravo. Vybér ,Spatného” sméru
vede k vystupu OHz, resp. k nastavené minimaini frekvenci (P104) ve sméru vpravo.

3 = Pouze béh vilevo *, je mozny pouze smér otaceni pole vlevo. Vybér ,Spatného” sméru
vede k vystupu OHz, resp. k nastavené minimaini frekvenci (P104) ve sméru vlevo.

4 = Pouze smér povelu k béhu. Je mozny pouze smeér, ktery je zvolen napf. pfes digitalni
vstup (béh vpravo/vlevo), neni mozna zména sméru napf. odectenim pevné frekvence
apod. Vybér ,Spatného” sméru vede k vystupu OHz, resp. k nastavené minimaini frekvenci
(P104)

5= Pouze béh vpravo, hlidany* , je mozny pouze smér otaceni pole vpravo. Vybér
»Spatného” sméru vede k odpojeni ménice.

6 = Pouze béh vlevo, hlidany* , je mozny pouze smér otaceni pole vlevo. Vybér ,Spatného*
sméru vede k odpojeni ménice.

7 = Pouze smér povelu k béhu, hlidany. Je mozny pouze smér, ktery je zvolen napf. pfes
digitalni vstup (béh vpravo/vlevo), Vybér ,Spatného“ sméru vede odpojeni ménice.

*) Tlacitko reverzace na Control Box, Parametrbox a doplfiku Potenciometr je také
zablokovano!

P541

Externi fizeni relé |BSC [STD [MuL |BUS | |

000000 ... 11
[ 000000 |

1111

Touto funkci vnikd moznost Fidit relé a digitalni vystupy nezavisle na stavu ménice. K tomu musi
byt nastaveno na odpovidajici vstup funkce Externi Fizeni.

Tato funkce je binarné kédovana: Rozsah nastaveni [ 000000-111111 (binarné)]

Bit0= Relé 1

Bit1= Relé2

Bit2 = Analogovy vystup 1 (digitalni funkce)

Bit 3 = Analogovy vystup 2 (digitalni funkce)

Bit4= Relé3

Bit5= Relé4

Tuto funkci Ize vyuzit manualné (test funk&nosti), nebo ve spojeni s nastavovanim tohoto
parametru pfes sbérnici.

BUS: Odpovidajici hodnota se zapiSe do tohoto parametru, a tim se nastavi relé resp. digitalni
vystup.

Control Box: Control Box nabizi ve vybéru vS8echny vystupni kombinace. Jsou-li aktivovany
pouze bity 0 - 3, je vystup zobrazen binarné. Je-li instalovano pfislusenstvi Posicon (bit 4 + 5),
je vystup na displeji kddovan hexadecimalné.

Parametr Box: Kazdy jednotlivy vystup Ize separatné odecist a aktivovat.

P542

.- 01

.- 02

Ext. fizeni analogového vystupu 1...2 STD | MUL

0,0..10,0V
[0,0]

Touto funkci vznikd moznost Fidit analogoveé vystupy ménice (dle pfisluSenstvi), nezavisle na
jeho aktualnim provoznim stavu. K tomuto musi byt odpovidajici vystup (P418/P448) nastaven
na funkci Externi fizeni (= 7).

Tuto funkci Ize vyuzit bud manualné, nebo ve spojeni s nastavovanim tohoto parametru pres
sbérnici.

PFi programovani pres Control Box:

N i
P542 [mmyP 01 [y 0.0 | Asven v
iIHODNOTA
Nast i
P 02 [=my 0.0 | sl eupo
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5.1.6 Pridavné parametry

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim
P543 (P) Bus — skuteéna hodnota 1 | BSC | STD | MUL | BUS | |
0..12 V tomto parametru se voli hodnota zpétného prenosu 1 pfi sbérnicovém fizeni.
[1] Upozornéni: Dalsi detaily ziskate v pfisluSném provoznim navodu pro BUS a popisu P400
0= Vyp. 6 = Skute¢na poloha (pouze s Posicon)
1= Skutecna frekvence 7 = Zadana poloha (pouze s Posicon)
2 = Skute€né otacky 8 = Zadana frekvence
3= Proud 9= Cislo chyby
4 = Momentovy proud 10 = Aktualni poloha v inkrementech 2 (Posicon)
5= Stav digitalnich vstupt & rel¢ " 11 = Zadana poloha v inkrementech 2 (Posicon)
12 = Bus Out bity 1-7
P544 (P) Bus - skuteéna hodnota 2 | BSC | STD | MUL | BUS |
0..12 Hodnoty parametru maji stejné mozZnosti nastaveni jako P453
[0] Podminkou je PPO2 nebo PPO4 (P507)
P545 (P) Bus - skuteéna hodnota 3 | BSC | STD | MUL | BUS |
0..12 Hodnoty parametru maji stejné mozZnosti nastaveni jako P453

(0]

Podminkou je PPO2 nebo PPO4 (P507)

1) obsazeni dig. vstupl pfi P543/ 544/ 545 =5

Bit 0 = Digin 1 Bit 1 = DigIn 2 Bit 2 = Digin 3 Bit 3 = Digln 4
Bit 4 = DigIn 5 Bit 5 = DigIn 6 Bit 6 = Digin 7 Bit 7 = DigIn 8
Bit 8 = DigIn 9 Bit 9 = DigIn 10 Bit 10 = Digln 11 Bit 11 = Digln 12
Bit 12 = Rele 1 Bit 13 = Rele 2 Bit 14 = Rele 3 Bit 15 = Rele 4
2) zadana / aktualni poloha odpovida pozici inkrementalniho snimace 8192ppr
P546 (P) Bus — zadana hodnota 1 | | | | | | POS
0..7 V tomto parametru se pfifadi pfi sbérnicovém Fizeni funkce dodavané zadané hodnoty 1.
[1] Upozornéni: Dalsi detaily ziskate v pfisluSném provoznim navodu pro BUS.
0= Vyp
1= 16 bit frekvence
2 = 16 bit zadana poloha (pouze pfi pfislusenstvi Posicon)
3 = 32 bit zadana poloha (pouze pfi pFisluSenstvi Posicon a je-li zvolen typ PPO-2 nebo 4)
4 = Ridici svorky PosiCon (pouze pfi pFisluSenstvi Posicon, 16bit)
5= 16 bit zadana poloha v inkrementech 2 (Posicon)
6= 32 bit zadana poloha v inkrementech 2 (Posicon)
7 = Bus I/O bity 0-7
2) zadana / aktualni poloha odpovida pozici inkrementalniho snimace 8192ppr
P547 (P) Bus - zadana hodnota 2 | BSC | STD | MUL | BUS |
0..20 V tomto parametru se pfifadi pfi sbérnicovém fizeni funkce dodavané zadané hodnoty 2.

(0]

Upozornéni: DalSi detaily ziskate v pfislusném provoznim navodu pro BUS, popf. v popisu
parametru P400

0= Vyp 10 = Kroutici moment

1= Zadana frekvence 11 = Predstih krouticiho momentu

2 = Mez momentového proudu 12 = Ridici svorky PosiCon (pouze pfi

3= Skutedna frekvence PID prislusenstvi Posicon)

4 = P¥itteni frekvence 13 = Nasobeni

5= Odedteni frekvence 14 = Skute¢na hodnota procesniho regulatoru
6 = Mez proudu 15 = Z4dana hodnota procesniho regulatoru
7 = Maximalni frekvence 16 = Korekce vystupu procesniho regulatoru
8 = Skutedna frekvence PID ohrani¢ena 17 =Bus /O bity 0-7

9 = Skuteéna frekvence PID hlidana 18 = kalkulator spfazenych pohonu

19 = stav relé (P541)
20 = hodnota analogového vystupu (P542)
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim
P548 (P) Bus — zadana hodnota 3 | BSC | STD | MUL | BUS |
0..20 Hodnoty parametru maji stejné moznosti nastaveni jako P457
[0] Tento parametr je k dispozici pouze kdyz P546 = 3.
P549 Funkce Potenciometr Box | BSC | STD | MUL | BUS |
0..13 V tomto parametru se pfifazuje funkce hodnoty potenciometru pfi fizeni pfes pfisluSenstvi
[1] Potenciometr. (Vysvétleni naleznete v popisu k P400)
0= Vyp
1= Zadana frekvence 7 = Maximalni frekvence
2 = Mez momentového proudu 8 = Skutecna frekvence PID ohrani¢ena
3 = Skute&na frekvence PID 9 = Skute¢na frekvence PID hlidana
4 = P¥iéteni frekvence 10 = Kroutici moment
5= QOdedteni frekvence 11 = Pfedstih krouticiho momentu
6 = Mez proudu 12 =bez funkce
13 = Nasobeni
P550 Ulozeni datovych sad | BSC | STD | MUL | BUS |
0..3 V ramci pfisluSenstvi Control Box je mozné uloZit jakoukoliv sadu dat (vSechny sady parametrd
0 1 az 4) pfipojeného ménice. Tato bude ulozena uvnitf boxu v pevné paméti, a je prenositelna na
(0] jiny NORDAC 700E se stejnou verzi databanky (srovnej P743).

0 = Zadna funkce

1= FU - Control Box, sada dat bude zapsana z pfipojeného ménice do jednotky Control
Box.

2 = Control Box = FU, sada dat bude zapsana z jednotky Control Box do pfipojeného
ménice.

3= Zaména, datova sada ménice bude zaménéna s datovou sadou jednotky Control Box. Pfi
této varianté nebudou zadna data ztracena, nebot jsou stale znovu zpét zaménitelna.

Upozornéni: Maji-li byt parametry starSiho méni¢e nahrany do nového, musi byt nejprve
Control Box zapsan z nového ménice (=1). Hned poté je mozné nacist kopirovanou sadu
parametr( ze starého ménice a prepsat ji do nového.

P551 Profil pohonu | BSC | STD | MUL | BUS |
0..1 Timto parametrem se aktivuje datovy profil dle pouzitého pfislusenstvi (dle pouzitého doplriku
SKTU1-..)
[0]
Systém CANopen* DeviceNet InterBus
Technologické rozhrani SK TU1-CAO SK TU1-DEV SK TU1-IBS
Nastaveni
0= USS-protokol (Profil ,Nord®)
1= DS402-Profil | AC-DrivesProfil | Drivecom-Profi

Upozornéni: pfi pouziti interniho rozhrani CANbus (CANnord) pfipojeného pres interni rozhrani
(SK CU1 -...) je nastaveni tohoto parametru neucinné, profil DS402 nelze aktivovat.

P554 Minimalni nasazeni chopperu | BSC | STD | MUL | BUS |

65 ... 100 % Timto parametrem Ize nastavit spinaci uroven brzdného tranzistoru. Tovarni nastaveni je
optimalni pro vétsinu aplikaci. Pro aplikace, kde je generovana pulsujici energie (klikova hfidel)

[65] muZze byt hodnota zvySena, ¢imz se snizi ztratovy vykon do brzdného odporu.
Zvys$eni hodnoty parametru vede k rychlejSimu odpojeni vlivem prepéti v meziobvodu.
P555 Vykonové omezeni chopperu | BSC | STD | MUL | BUS |
5...100 % Timto parametrem Ize ru¢né naprogramovat (Spickové-) vykonové omezeni pro brzdny odpor.
[100] Zatézovatel (stupen modulace) pfi brzdéni mize vzriistat maximalné az do udané hranice. Je-li

tato hodnota dosazZena, odpoji méni¢ nezavisle na velikosti napéti meziobvodu brzdny odpor.

Nasledkem toho mlze byt odpojeni ménice na prepéti.
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5.1.6 Pridavné parametry

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prisluSenstvim

P556 Brzdny odpor | BSC | STD | MUL | BUS |

3...400Q Hodnota brzdného odporu pro vypocet maximalniho brzdného vykonu, aby brzdny odpor mohl
byt chranén.

[120] Je-li dosazen maximalni trvaly vykon (P557), vyvola se chyba Mez I°t (E003).

P557 Vykon brzdného odporu | BSC | STD | MUL | BUS |

0,01 ... 100,00 kW
[0,00]

Trvaly vykon (jmenovity vykon) odporu pro vypocet maximalniho brzdného vykonu.

0,00 = monitorovani vypnuto

P558 (P)

Doba magnetizace | BSC | STD | MUL | BUS |

0/1/2..500 ms
(1]

ISD- regulace muze spravné pracovat jen tehdy, existuje-li v motoru magnetické pole. Z tohoto
dlvodu se pred startem necha motor protékat stejnosmérnym proudem. Doba plisobeni je
zavisla na velikosti motoru a je pfi tovarnim nastaveni automaticky nastavena.

Pro ¢asove kritické aplikace je tfeba ¢as predmagnetizace nastavit resp. deaktivovat.
0= Vypnuto
1= Automaticky vypocet

2...500 = Odpovida nastavené hodnoté (ms)

Upozornéni: P¥ilis malé hodnoty mohou snizit dynamiku a tvorbu momentu pfi rozbéhu.
P559 (P) Cas DC-brzdy po dobéhu | BSC | STD | MUL | BUS |
0,00...50s Po zadani povelu Stop a ukonéeni brzdné rampy je motor kratkodobé protékan stejnosmérnym
050 proudem, coz ma pohon zcela uvést do klidu. Pro rizny moment setrvacnosti je mozné tuto
[050] dobu plsobeni DC proudu nastavit timto parametrem.
Velikost proudu zavisi na pribéhu predchazejiciho brzdéni (proudové-vektorova regulace),
nebo na statickém boostu (linearni charakteristika).
P560 EEPROM — ukladani | BSC | STD | MUL | BUS |
0..1 0 = Zmény nastaveni parametr( budou ztraceny po vypnuti ménice od sité.

(1]

1= VSechny zmény parametrl budou automaticky ulozeny do EEPROM a zUstanou tam
udrzeny i po odpojeni ménice od sité.

Upozornéni: Je-li pouzivana pro zmény parametrd USS komunikace, musi se dbat na to,
Ze nesmi byt pfekro€en maximalni pocet zapisovacich cykld (100.000 x).
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5.1.7 PosiCon

Popis parametrii P6xx ziskate v navodu k obsluze BU 0710.

5.1.8 Informace

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P700 Aktualni porucha BSC | STD | MUL | BUS |
0..20.9 Aktualni trvajici porucha.

Control Box: Popis jednotlivych &isel chyb naleznete v kapitole 6 - Chybova hlaseni.

Parametrbox:  Chyby jsou zobrazovany textové, dalsi informace naleznete v kapitole
Chybova hlaseni.

P701  .-01 ]
Posledni poruchy 1...5 BSC | STD | MUL | BUS |
..-05
0.0...20,9 Tento parametr uchovava poslednich 5 poruch.
S modulem Control Box je tfeba zvolit odpovidajici pamétové misto 1-5 (aray) a potvrdit
tla¢itkem ENTER pro pfecteni uloZzeného chybového kadu.
P702  ..-o01
Frekvence pfi posl. poruchach 1...5 BSC | STD | MUL | BUS |
..-05
-400,0 ... 400,0 Hz Tento parametr uchovava vystupni frekvenci, ktera byla vyrabéna v okamziku poruchy. Ulozeno
je poslednich 5 poruch.
S modulem Control Box je tfeba zvolit odpovidajici pamétové misto 1-5 (aray) a potvrdit
tlacitkem ENTER pro pfecteni ulozeného chybového kadu.
P703 .-01
Proud pf¥i posl. poruchach 1...5 BSC | STD | MUL | BUS |
..-05
0,0 ... 500,0 A Tento parametr uchovava vystupni proud, ktery byl dodavan v okamziku poruchy. UlozZeno je
poslednich 5 poruch.
S modulem Control Box je tfeba zvolit odpovidajici pamétové misto 1-5 (aray) a potvrdit
tlaCitkem ENTER pro precteni ulozeného chybového kédu.
P704  .-o01
Napéti pfi posl. poruchach 1...5 BSC | STD | MUL | BUS |
..-05
0..500V Tento parametr uchovava vystupni napéti, které bylo vyrabéno v okamziku poruchy. UloZeno je
poslednich 5 poruch.
S modulem Control Box je tfeba zvolit odpovidajici pamétové misto 1-5 (pole) a potvrdit
tlaitkem ENTER pro pfecteni uloZzeného chybového kadu.
P705  .-01 )
Nap. meziobvodu pfri posl. poruch. 1...5 |BSC|STD|MUL | BUS |
..-05
0..1000V Tento parametr uchovava napéti meziobvodu, které bylo v okamziku poruchy. Ulozeno je

poslednich 5 poruch.

S modulem Control Box je tfeba zvolit odpovidajici pamétové misto 1-5 (aray) a potvrdit
tla¢itkem ENTER pro pfecteni uloZzeného chybového kadu.
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5.1.8 Informace

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P706  .-o01 o
Sada parametru pfi posl. poruch. 1...5 BSC | STD | MUL | BUS |
..-05
0..3 Tento parametr uchovava &islo sady parametr(, ktera byla aktivni v okamziku poruchy. UloZeno
je poslednich 5 poruch.
S modulem Control Box je tfeba zvolit odpovidajici pamétové misto 1-5 (array) a potvrdit
tlacitkem ENTER pro pfecteni ulozeného chybového kadu.
P707 Verze software | BSC | STD | MUL | BUS |
0..9999 . -01 Obsahuje stav softwaru ménice a hodnotu nelze ménit .... — 01 Cislo verze (3.0)
- =02 ... — 02 Cislo revize
P708 Stav digitalnich vstupti | BSC | STD | MUL | BUS |
00 ... 3F Zobrazuje hexadecimalné kédovany stav digitalnich vstupl. Tato hodnota mlze byt pouZita pro
(hexadecimalné) provérfeni vstupnich signal(.
Bit O = Digitalni vstup 1 Bit 6 = Digitalni vstup 7 (pouze s Posicon)
Bit 1 = Digitalni vstup 2 Bit 7 = Digitalni vstup 8 (pouze s Posicon)
Bit 2 = Digitalni vstup 3 Bit 8 = Digitalni vstup 9 (pouze s Posicon)
Bit 3 = Digitalni vstup 4 Bit 9 = Digitalni vstup 10 (pouze s Posicon)
Bit 4 = DigitaIni vstup 5 Bit 10 = Digitalni vstup 11 (pouze s Posicon)
Bit 5 = Digitalni vstup 6 Bit 11 = Digitalni vstup 12 (pouze s Posicon)
Bit 12 = Digitalni vstup 13 (pouze s Encoder)
Control Box: Jsou-li k dispozici jen &tyfi digitalni vstupy, zobrazuje se stav binarné. Je-li
instalovano zakaznické rozhrani Multi (bit 4 + 5), je displej hexadecimalné kédovan.
P709 Napéti analogového vstupu 1 |BSC |STD |MuL | | |
-10,0... 10,0V Zobrazuje zméfenou analogovou vstupni hodnotu. (-10,0 ... 10,0V)
P710 Napéti analogového vystupu 1 \ \STD |MUL | | \
0,0 ... 10,0V Zobrazuje vyrabénou hodnotu na analogovém vystupu 1. (0,0 ... 10,0V)
P711 Stav multifunkénich relé | BSC | STD | MUL | BUS |
00 ... 11 (binarné) Zobrazuje aktualni stav vystupnich relé.
Bit0 = Relé 1 Bit 2 = Relé 3 (pfFisluSenstvi Posicon)
Bit1= Relé?2 Bit 3 = Relé 4 (pfisluSenstvi Posicon)
P712 Napéti analogového vstupu 2 \ \ | MUL | | \
-10,0... 10,0V Zobrazuje zmérenou analogovou vstupni hodnotu . (-10,0 ... 10,0V)
P713 Napéti analogového vystupu 2 \ \ | MUL | | \
0,0 ... 10,0V Zobrazuje vyrabénou hodnotu na analogovém vystupu 2. (0,0 ... 10,0V)
P714 Provozni hodiny | BSC | STD | MUL | BUS | |
0,0 ... 9999,1 h Cas, po ktery je na ménig priloZzeno napéti a je pfipraven k provozu.
P715 Provozni hodiny béhu | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0 ...9999,1 h Cas, po ktery ma méni¢ signal béhu.
P716 Aktualni frekvence | BSC | STD | MUL | BUS |
-400 ... 400,0 Hz Zobrazuje aktualni vystupni frekvenci.
P717 Aktualni otacky | BSC | STD | MUL | BUS |

-9999 ... 9999 1/min  Zobrazuje aktudlni, méni¢em vypoctené otacky motoru. Pro oba sméry otaceni je pouzita
kladn& hodnota.
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P718 ..—01
..—02 Aktudlni zadana frekvence BSC | STD | MUL | BUS |
...— 03

-400 ... 400,0 Hz Zobrazuje zadanou hodnotu frekvence. (viz téZ kap. 8.1 — zpracovani zadané hodnoty)

... — 01 = aktudlni zadana frekvence, zdrojova hodnota

... — 02 = aktualni zadana frekvence po zpracovani

... — 03 = aktualni zadana frekvence po zpracovani generatorem rampy
P719 Aktualni proud | BSC | STD | MUL | BUS |
0..500,0A Zobrazuje aktualni vystupni proud.
P720 Aktualni momentovy proud | BSC | STD | MUL | BUS |
-500,0 ... 500,0 A Zobrazuje aktualni vypoéteny momentotvorny vystupni proud.

-500,0 ... 500,0 A - zaporné hodnoty = generatoricky, kladné hodnoty = motoricky.
P721 Aktualni tokovy proud | BSC | STD | MUL | BUS |
-500,0 ... 500,0 A Zobrazuje aktualni vypocteny tokovy proud.
P722 Aktualni napéti | BSC | STD | MUL | BUS |
0..500V Zobrazuje aktualni, méni¢em vyrabéné napéti.
P723 Aktualni napét'ova slozka Uq | BSC | STD | MUL | BUS |
0..500V Zobrazuje aktualni slozku tokového napéti.
P724 Aktualni napétova slozka U, | BSC | STD | MUL | BUS |
-500 ... 500 V Zobrazuje aktualni slozku momentového napéti.
P725 Aktualni coso | BSC | STD | MUL | BUS |
0..1,00 Zobrazuje aktualni vypocteny ucinik pohonu.
P726 Zdanlivy vykon | BSC | STD | MUL | BUS |
0,00 ... 300,00 kVA Zobrazuje aktualni vypocteny zdanlivy vykon.
P727 Cinny vykon | BSC | STD | MUL | BUS |
0,00 ... 300,00 kW Zobrazuje aktualni vypocteny €inny vykon.
P728 Sitové napéti | BSC | STD | MUL | BUS |
0...1000V Zobrazuje aktudlni napéti pfipojené na ménic.
P729 Kroutici moment | BSC | STD | MUL | BUS |
-400 ... 400 % Zobrazuje aktualni vypocteny kroutici moment.
P730 Tok | BSC | STD | MUL | BUS |
0...100 % Zobrazuje méni¢em vypocteny aktualni tok v motoru.
P731 Akt. sada parametrui | BSC | STD | MUL | BUS |
0..3 Zobrazuje aktualni sadu parametr(.
P732 Proud faze U | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0...500,0 A Zobrazuje aktualni proud faze U.

Upozornéni: Tato hodnota se mize vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich

proudech trochu odchylovat od hodnoty v P719.
P733 Proud faze V | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0...500,0 A Zobrazuje aktualni proud faze V.

Upozornéni: Tato hodnota se mize vlivem metody méfeni i pfi symetrickych vystupnich
proudech trochu odchylovat od hodnoty v P719.
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5.1.8 Informace

Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P734 Proud faze W | BSC | STD | MUL | BUS |
0,0...500,0 A Zobrazuje aktualni proud faze W.
Upozornéni: Tato hodnota se mize vlivem metody méreni i pfi symetrickych vystupnich
proudech trochu odchylovat od hodnoty v P719.
P735 Otacky snimace otacek \ \ | | | ENC \ POS
-9999 ... +9999 rpm Zobrazuje aktudlni, snimacem otacek zmérené otacky.
P736 Napéti meziobvodu | BSC | STD | MUL | BUS |
0...1000 V Zobrazuje aktualni napéti meziobvodu.
P740 m01
Ridici slovo sbérnice BSC | STD | MUL | BUS |
...— 06
0 ... FFFF hex Zobrazuje aktudlni fidici slovo. ... — 01 = Ridici slovo
... — 02 = Zadana hodnota 1 (P546)
... —03 = Zadana hodnota 1 (horni byte)
... — 04 = Zadana hodnota 2 (P547)
... — 05 = Zadana hodnota 3 (P548)
... —06 = Bus I/O In bity (P480)
P741 ..—01
Stavové slovo sbérnice BSC | STD | MUL | BUS |
..— 06
0 ... FFFF hex Zobrazuje aktualni stavové slovo. ... — 01 = Stavové slovo
... — 02 = skute€nd hodnota 1 (P543)
... — 03 = skute¢na hodnota 1 (horni byte)
... — 04 = skute¢na hodnota 2 (P544)
... — 05 = skute¢na hodnota 3 (P545)
... —06 = Bus I/O Out bity (P481)
P742 Verze databanky | BSC | STD | MUL | BUS |
0...9999 Zobrazeni verzi vnitfni databanky ménice.
P743 Typ ménice | BSC | STD | MUL | BUS |
0,00 ... 250,00 Zobrazeni vykonu ménice v kW, napf. ,15“ = meéni¢ o jmenovitém vykonu 15 kW.
P744 Stupeni vybavy | BSC | STD | MUL | BUS |
0 ... 9999 V tomto parametru jsou zobrazeny méni¢em rozpoznané skupiny pfislusenstvi.

V jednotce Parametr Box se zobrazuji v textové formé.

V jednotce Control Box se zobrazuji mozné kombinace na displeji pomoci nize uvedeného
klice. Vpravo je zobrazeno pouzité zakaznické rozhrani. Je-li pfidavné instalovano jesté
prisluSenstvi Encoder, zobrazi se toto na druhém misté jednic¢kou, pfislusenstvi PosiCon
dvojkou.

Zadné -10 XX00 USSs-10 XX04 - Encoder 01XX
- PosiCon 02XX

Basic-10 XX01 CAN-IO XX05 :

Standard-I1O XX02 Profibus-IO XX06

Multi-1O XX03
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Parametr Nastavitelna hodnota / popis / upozornéni Vyuzitelné s prislusenstvim
P745 .. =01
.-02 Verze softwaru prislusenstvi BSC | STD | MUL | BUS |
.- 03
0...32767 pole: [01] Technologicky box
Verze spftyvarul vestg\_/eneho prislusenstvi [02] Zakaznické rozhrani
(pouze je-li k dispozici procesor).
[03] Zvlastni rozSifeni
P746  ..-o01 o )
. =02 Stav prislusenstvi BSC | STD | MUL | BUS |
..-03

0000 ... FFFF hex

Stav vestavéného pfisluSenstvi
(je-li aktivni)

pole:

[01] Technologicky box

[02] Zakaznické rozhrani

[03] Zvlastni rozSifeni

P747 Napajeci napéti ménice | BSC | STD | MUL | BUS |
Udava rozsah sitového napéti, které je specifikovano pro tento pfistroj.

0..2 0 = 100...120V 1 = 200...240V 2 = 380...480V

P750 Statistika nadproud | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet hlaSeni nadproudu béhem doby provozu.

P751 Statistika prepéti | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet hlaSeni prepéti béhem doby provozu.

P752 Statistika sitovych chyb | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet sitovych chyb béhem doby provozu.

P753 Statistika pFehFati | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet chyb pfehfati béhem doby provozu.

P754 Statistika ztrat parametru | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet ztrat parametrd b&éhem doby provozu.

P755 Statistika systémovych chyb | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet systémovych chyb béhem doby provozu.

P756 Statistika Time Out | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet chyb Time Out béhem doby provozu.

P757 Statistika zakaznickych chyb | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet chyb zakaznického watchdog béhem doby provozu.

P758 Statistika chyb PosiCon 1 | BSC | STD | MUL | BUS |

0 ... 9999 Pocet chyb Posicon béhem doby provozu. Viz. chyba E014

P759 Statistika chyb PosiCon 2 | BSC | STD | MUL | BUS |

0...9999 Pocet chyb Posicon béhem doby provozu. Viz. chyba E015
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5.2 Prehled parametri

5.2 Prehled parametril. uzivatelské nastaveni

(P) = Ize nastavit rozdilné hodnoty pro 4 riizné parametrové sady.

EN N Tovarni Uzivatelské nastaveni
hodnota P 1 P2 P3 P4
PROVOZNI DISPLEJ (5.1.1)
P000 Provozni displej
P001 Vybér provozniho zobrazeni 0
P002 Nasobici konstanta displeje 1.00
Zakladni parametry (5.1.2)
P100 Sada parametr(
P101 Kopirovat sadu parametrd
P102 (P) Doba rozbéhu [s] 2.0/3.0/5.0
P103 (P) Doba dobéhu [s] 2.0/3.0/5.0
P104 (P) Minimalni frekvence [Hz] 0.0
P105 (P) Maximalni frekvence [Hz] 50.0
P106 (P) Zaobleni ramp [%] 0
P107 (P) Doba reakce brzdy [s] 0.00
P108 (P) Rezim vypnuti 1
P109 (P) Proud stejnosmérného brzdéni [%] 100
P110 (P) Cas stejnosmérného brzdéni 2.0
P111  (P) P —sloZzka omezeni momentu [%] 100
P112  (P) Omezeni momentového proudu [%] 401 (OFF)
P113  (P) Tipovaci frekvence [Hz] 0.0
P114 (P) Cas odbrzdéni brzdy 0.00
DATA MOTORU / CHARAKTERISTIKY (5.1.3)
P200 (P) Seznam motoru 0
P201 (P) Jmenovita frekvence [Hz] 50.0 *
P202 (P) Jmenovité otacky [ot./min] 1385 *
P203 (P) Jmenovity proud [A] 3.60 *
P204 (P) Jmenovité napéti [V] 400 *
P205 (P) Jmenovity vykon [W] 1.50 *
P206 (P) cos ¢ 0.80 *
P207  (P) ﬁl‘\)gzegelx:g/)tt%?ahelnikﬂ] 0*
P208 (P) Odpor statoru [Q] 4.37*
P209 (P) Proud naprazdno [A] 2,1*
P210 (P) Staticky boost [%] 100
P211  (P) Dynamicky boost [%] 100
P212 (P) Kompenzace skluzu [%] 100
P213 (P) Zesileni ISD-regulace [%] 100
P214  (P) Predstih krouticiho momentu [%] 0
P215 (P) Predstih boostu [%] 0
P216  (P) Doba pfedstihu boostu [s] 0.0
P217  (P) Tlumeni oscilaci 10
P218 Hloubka modulace 100

*) zavisi na velikosti ménice a na P200
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L. Tovarni Uzivatelské nastaveni
Parametr Oznaceni hodnota
P1 P2 P3 P4
PARAMETRY REGULACE (5.1.4) — zobrazeno jen pfi pouziti karty Encoder / Posicon
P300 (P) Servo-rezim [zap / vyp] 0
P301 (P) Pocet impulsl inkrementalniho €idla 6
P310 (P) P- sloZka regulatoru otaCek[%] 100
P311  (P) I- sloZka regulatoru otacek[%/ms] 20
P312  (P) Erorfgﬁ[loe/a:]oru momentového 200
P313  (P) :)—rge;%tijl:[éo}oo/:ﬁsr]nomentového 125
P314  (P) FI\)/Ir<ca)i<caj L|;e[g\;/L]JIe’atoru momentového 400
P315  (P) [FC’J/;]reguIétoru tokotvorného proudu 200
P316  (P) ;rgi%lﬂﬁﬁsﬁ St]okotvorného 125
P317  (P) Meze regulatoru tokového proudu[V] 400
P318 (P) P-regulatoru odbuzeni [%] 150
P319  (P) I-regulatoru odbuzeni[%/ms] 20
P320 (P) Mez regulatoru odbuzeni [%] 100
P321 (P é:;yés:p konstanty | regulatoru 0
P325 Funkce snimace otacek 0
P326 Pfevod inkrementalniho snimace 1.00
P327 Maximalni odchylka rychlosti 0
P330 Funkce digitalniho vstupu 13 0
RIDiCi SVORKY (5.1.5)
P400 Funkce analogového vstupu 1
P401 ReZim analogového vstupu 1 0
P402 Pfifazeni analog. vstupu 1 -> 0% 0.0
P403 Pfifazeni analog. vst. 1 -> 100%[V] 10.0
P404 Filtr analogového vstupu 1[ms] 100
P405 Funkce analogového vstupu 2 0
P406 Rezim analogového vstupu 2 0
P407 Pfifazeni analog. vstupu 2 -> 0%[V] 0.0
P408 Pfifazeni analog. vst. 2 -> 100%[V] 10.0
P409 Filtr analogového vstupu 2[ms] 100
P410  (P) rl\]/lcigirr]rj5E1|I_r|12|']frekvence vedlejsi Zad. 0.0
P41 (P) rI\]/Ioac;<ri]r.r[1|:|a'Izril' frekvence vedlejSi Zad. 50.0
P412 (P) Zad. hodn. pro procesni regulator[V] 5.0
P413  (P) P- sloZka PID- regulatoru[%] 10.0
P414  (P) |- slozka PID- regulatoru[%/ms] 1.0
P415 (P) D- slozka PID- regulatoru[%ms] 1.0
P416  (P) Rampa PID- regulatoru [s] 2.0
P417  (P) Offset analogového vystupu 1[V] 0.0
P418 (P) Funkce analogového vystupu 1 0
P419  (P) Normovani analogového vystupu[%] 100
P420 Funkce digitalniho vstupu 1 1
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5.2 Prehled parametri

ERU. Oznateni t-:-ovémi Uzivatelské nastaveni
odnota P1 P2 P3 P4
P421 Funkce digitalniho vstupu 2 2
P422 Funkce digitalniho vstupu 3 8
P423 Funkce digitalniho vstupu 4 4
P424 Funkce digitalniho vstupu 5 0
P425 Funkce digitalniho vstupu 6 0
P426  (P) Doba rychlého zastaveni [s] 0.1
P427 Rychlé zastaveni pfi poruse 0
P428  (P) Automaticky rozb&h[Off / On] 0
P429 (P) Pevna frekvence 1[HZz] 0.0
P430 (P) Pevna frekvence 2 [HZ] 0.0
P431 (P) Pevna frekvence 3 [Hz] 0.0
P432 (P) Pevné frekvence 4 [HZ] 0.0
P433 (P) Pevné frekvence 5 [HZ] 0.0
P434  (P) Funkce relé 1 1
P435 (P) Normovani relé 1[%] 100
P436  (P) Hystereze relé 1[%)] 10
P441  (P) Funkce relé 2 7
P442  (P) Normovani relé 2[%] 100
P443  (P) Hystereze relé 2[%)] 10
P447  (P) Offset analogového vystupu 2 0.0
P448  (P) Funkce analogového vystupu 2 0
P449  (P) Normovani analog. vystupu 2[%] 100
P458 Rozsah analogovych vystupl 0
P460 Doba Watchdog[s] 10.0
P480 Funkce Bus I/0 In bitl 0
P481 Funkce Bus I/O Out bitd 0
P482 Normovani Bus 1/0 Out bitt 100
P483 Hystereze Bus I/O Out bitd 10
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L. Tovarni Uzivatelské nastaveni
Parametr Oznaceni
hodnota P1 P2 P3 P4
PRIDAVNE PARAMETRY (5.1.6)
P503 Master Fizeni 0
P504 Pulzni frekvencel[kHz] 40/6.0
P505 (P) Abs. minimalni frekvence[Hz] 2.0
P506 Automaticke kvitovani poruchy 0
P507 Typ PPO 1
P508 Profibus-adresa 0
P509 Rozhrani 0
P510 Rozhrani vedlejSi zadané hodnoty 0
P511 USS Baud rate 3
P512 USS adresa 0
P513 Doba vypadku telegramu([s] 0.0
P514 CAN - Bus baudrate 4
P515 CAN — Bus adresa 50
P516 (P) Zaclonéna frekvence 1[Hz] 0.0
P517 (P) Zaclonény rozsah 1[Hz] 2.0
P518 (P) Zaclonéna frekvence 2 [Hz] 0.0
P519 (P) Zaclonény rozsah 2 [Hz] 2.0
P520 (P) Letmy start 0
P521 (P) Rozliseni letmého startu[Hz] 0.05
P522 (P) Offset letmého startu[Hz] 0.0
P523 Tovarni nastaveni
P535 12t- motoru
P536 Mezni proud 1,5
P537 Pulzni odpojeni 1
P538 Hlidani vstupniho napéjeni 3
P539 (P) Hlidani vystupniho napéti 0
P540 Blokovani sméru otaceni 0
P541 Externi fizeni relé 000000
P542 Ext. fizeni analog. vystupu 1...2 0
P543 (P) Bus — skute¢na hodnota 1 1
P544  (P) Bus — skute¢nd hodnota 2 0
P545 (P) Bus - skute¢nd hodnota 3 0
P546 (P) Bus - Zzadana hodnota 1 1
P547 (P) Bus—Zzadana hodnota 2 0
P548 (P) Bus—Zzadana hodnota 3 0
P549 Funkce Potenciometr Box 1
P550 Ulozeni datovych sad 0
P551 CANopen/Interbus driver 0
P554 Spinaci prah brzdného chopperu 65
P555 Vykonové omezeni chopperu[%] 100
P556 Brzdny odpor[Q] 120
P557 Vykon brzdného odporu[kW] 0
P558 (P) Magnetiza¢ni ¢as[ms] 1
P559 (P) Doba DC-brzdy po dob&hu[s] 0.50
P560 EEPROM - ukladani 1
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5.2 Prehled parametri

Tovarni

Uzivatelské nastaveni

Parametr Oznaceni hodnota

P1

P2

P3 | P4

PARAMETRY POLOHOVANI (5.1.7) — zobrazeno jen pfi pouziti

karty PosiCon (Detaily v BU 0710 )

P600  (P) Polohovaci rezim [zap / vyp] 0 | | |
P601 Aktualni poloha [ot.] -
P602 Z4dana poloha [ot.] -
P603 Aktualni rozdil (akt.-zadana) [ot.] -
P604 MéfFici systém (inkrementalni, absol.) 0
P605 Typ absolutniho Cidla 15
P606 Typ inkrementalniho &idla 6
P607 prevod — nasobitel 1..2 1
P608 prevod — délitel 1..2 1
P609 Offset pozice 1..2 0.000
P610 RezZim Z&dané polohy (rel., abs.) 0
P611  (P) Zesileni regulatoru polohy 5.0
P612  (P) Velikost oblasti pfiblizeni 0.0
P613 (P) Pozice1...63 0.000
P614  (P) Pozice —relativni 1 ... 6 0.000
P615 (P) Maximalni pozice 0.000
P616  (P) Minimalni pozice 0.000
P617 Kontrola absolutniho €idla 0
P618 Digitalni vstup 7 1
P619 Digitalni vstup 8 2
P620 Digitalni vstup 9 3
P621 Digitalni vstup 10 4
P622 Digitalni vstup 11 11
P623 Digitalni vstup 12 12
P624  (P) Funkcerelé 3 2
P625 (P) Hysterezerelé 3 1.00
P626 (P) Komparator polohy pro relé 3 0
P627  (P) Funkce relé 4 0
P628 (P) Hystereze relé 4 1.00
P629 (P) Komparator polohy pro relé 4 0.000
P630 (P) Chyba synchronizace 0.00
P631  (P) Chyba soubéhu abs. a inkr. Cidla 0.00
Parametr Oznaceni Aktualni stav a hodnoty
INFORMACE (5.1.8), jen pro cteni
P700 (P) Aktualni porucha
P701 Posledni poruchy 1...5
P702 Frekvence pfi posl. poruchach 1...5
P703 Proud pfi posl. poruchach 1...5
P704 Napéti pfi posl. poruchéch 1...5
P705 l;la% meziobvodu pfi posl. poruch.
P706 Sada parametr( pfi posl. poruch. 1...5
P707 Verze software
P708 Stav digitalnich vstuptd (hex)
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Parametr Oznaceni

Aktualni stav a hodnoty

INFORMACE (5.1.8), jen pro ¢teni

P709 Napéti analogového vstupu 1
P710 Napéti analogového vystupu 1
P711 Stav multifunkénich relé

P712 Napéti analogového vstupu 2[V]
P713 Napéti analogového vystupu 2[V]
P714 Provozni hodiny[h]

P715 Provozni hodiny bé&hu[h]

P716 Aktualni frekvence[Hz]

P717 Aktualni otacky[1/min]

P718 Aktualni zadana frekvence1..3 [Hz]
P719 Aktualni proud[A]

P720 Aktualni momentovy proud[A]
P721 Aktualni tokovy proud

P722 Aktualni napéti[V]

P723 Aktualni napétova slozka Ud[V]
P724 Aktualni napétova slozka Uq[V]
P725 Aktualni coso

P726 Zdanlivy vykon[kVA]

P727 Cinny vykon[kW]

P728 Sitové napéti[V]

P729 Kroutici moment [%]

P730 Tok [%]

P731 Akt. sada parametr(

P732 Proud faze U[A]

P733 Proud faze V[A]

P734 Proud faze W[A]

P735 Otacky snimace otacek [rpm]
P736 Napéti meziobvodu [V]

P740 Ridici slovo sbérnice

P741 Stavoveé slovo sbérnice

P742 Verze databanky

P743 Typ ménice

P744 Stupen vybavy

P745 Verze softwaru pfislusenstvi 1...3
P746 Stav pfisluSenstvi1...3

P747 Napajeci napéti ménice

P750 Statistika nadproud

P751 Statistika prepéti

P752 Statistika sitovych chyb

P753 Statistika prehrati

P754 Statistika ztrat parametra

P755 Statistika systémovych chyb
P756 Statistika Time Out

P757 Statistika zakaznickych chyb
P758 Statistika chyb PosiCon 1

P759 Statistika chyb PosiCon 2
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6. Chybova hlaseni

6 Chybova hlaseni

Poruchy mohou vést k odpojeni ménice.

Nasledujici moznosti nam udavaiji, jak Ize poruchu potvrdit (kvitovat):

—_

vypnutim a opétovnym zapnutim (po kratké prodlevé) sitového vypinace,

2. aktivaci odpovidajiciho naprogramovaného digitalniho vstupu (P420 ... P425 = funkce 12),
3. odebranim ,povelu k béhu“ ménice (neni-li zadny digitalni vstup naprogramovan na kvitaci),
4. povelem kvitovani pfes sbérnici
5

parametrem P506, automatické kvitovani poruchy.

6.1 Zobrazeni na displeji Control Box (prislusenstvi)

Control Box (doplfkové) zobrazuje poruchu jejim Cislem s pfedsazenym ,E“. Dale Ize aktudlni
poruchu zobrazit v parametru P700. Posledni hlaSeni poruch jsou uloZzena v parametru P701.
Dalsi informace o stavu ménice v okamziku poruchy Ize ziskat v parametrech P702 az P706.
Netrva-li déle pfi€ina poruchy, Udaj poruchy na displeji Control Box blika a chybu Ize potvrdit
stisknutim tla€itka Enter.

6.2 Zobrazeni na displeji Parametr Box (prislusenstvi)

Parametr Box (doplfkové) zobrazuje poruchu v textové formé na displeji. Dale Ize aktualni
poruchu zobrazit v parametru P700. Posledni hlaseni poruch jsou ulozena v parametru P701.
Dalsi informace o stavu ménice v okamziku poruchy Ize ziskat v parametrech P702 az P706.
Netrva-li déle pfi¢ina poruchy, Ize chybu potvrdit stisknutim tladitka Enter.

Tabulka moznych chybovych hlaseni

Displej Porucha Pri¢ina

Skupina Detail > Naprava

E001 1.0 Prehrati ménice Chybovy signal od koncového stupné vystupniho modulu (staticky)
»  Snizit teplotu okoli (<50°C resp. <40°C, viz. také kap.7 Technicka
data)
» Provéfte chlazeni rozvadéce
E002 2.0 Prehrati motoru (PTC) Termistor v motoru vyhlasil poruchu

Pouze, je-li naprogramovan >  Snizit zatizeni motoru

digitalni vstup (funkce 13).

»  Zvysit otacky motoru (v pfipadé chlazeni vlastnim ventilatorem)

» Pouzit cizi chlazeni motoru

2.1 Prehiati motoru (I%t) Funkce It- motoru (P535) vyhlasila poruchu

Pouze, je-li monitorovan I°t > Snizit zatiZeni motoru

(P535)

»  Zvysit otacky motoru (v pfipadé chlazeni vlastnim ventilatorem)

[’t-omezeni vyhlasilo poruchu, napf. 1,5 x I, po 60s
(dbejte prosim také na P504)

EQ03 3.0 Nadproud stfidace

»  Snizte trvajici pfetizeni ménice
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Displej Porucha Pri€ina
Skupina Detail > Naprava
3.1 Nadproud brzdného [’t-omezeni pro brzdny tranzistor vyhlasilo poruchu
tranzistoru ) ] ]
(dbejte prosim také na P555, P556, P557)
» Zamezte pretéZovani brzdného tranzistoru
3.2 Nadproud stfidace Omezeni proudu pii f<2Hz
E004 4.0 Nadproud modulu Chybovy signal z vystupniho modulu (kratkodoby.)
»  Zkrat, nebo zemni spojeni na vystupu ménice
» Instalujte externi vystupni tlumivku (kabel k motoru je prili§ dlouhy)
4.1 Nadproud - pulzni odpojeni  Aktivovano pulzni odpojeni (viz P537)
» Ménic pretézovan
»  Zkontrolujte motorova data (P201 ...P209)
E005 5.0 Pfepéti DC meziobvodu Pfepéti na meziobvodu ménice
» Odvedte vracenou energii do brzdného odporu
» Prodluzte dobu brzdéni (P103)
» Eventuelné nastavte rezim vypnuti (P108) na zpozdény (ne u
zdvihu)
»  Prodluzte ¢as rychlého zastaveni (P426)
51 Prepéti sité Sitové napéti je pfilis vysoké
» Provéfte sitové napéti ( 380V -20% az 480V +10%)
EOO6 6.0 Nabijeci chyba Sitové napéti / napéti DC meziobvodu je nizké
6.1 Podpéti sit& » Provérte sitové napéti (380V-20% az 460V+10%), zda neni nizké
E007 7.0  Vypadekfaze Jedna ze tfi fazi vstupniho sitového napéti byla, nebo je prerusena.
» Provérte faze sité (380V-20% az 480V+10%),
eventuelné zda neni pfiliS nizké napéti
» VSechny tfi faze sitového napéti musi byt symetrické.
Pozor
zobrazi se na displeji, pokud vSechny tfi faze soucasné poklesnou, takze v provozu nasleduje
OFF regulérni odpojeni od sité.
E008 8.0 Ztrata parametr( Chyba v EEPROM- datech / Control Box chyba (P550 = 1)
Verze softwaru ulozenych datovych sad nesouhlasi s verzi softwaru
ménice.
Upozornéni: Chybné parametry budou automaticky znovu pfehrany
(tovarni nastaveni).
Chyby elektromagnetické kompatibility EMC (viz. také E099)
8.1 Typ ménice Spatny Neidentifikovatelny ménic
8.2 Chyba externi EEPROM » PfezkouSejte, zda Control Box je spravné nasazen.
(ControlBox) » Chyba EEPROM ControlBoxu (P550=1)
8.3 Chybny typ zakaznického >
rozhrani
8.4 Chybné ¢islo databanky >
8.7 Original a kopie dat >
neshodné
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6. Chybova hlaseni

Displej

Skupina Detail

Porucha

Pri€ina
> Naprava

8.9 Chyba ControlBoxu » Mala pamét SK TU1-CTR, pouzijte novéjsi Controlbox
E009 --- Chyba Control Box SPI — Bus je narusena, Control Box neodpovida.
» PfezkouSejte, zda Control Box je spravné nasazen.
» Vypnéte a opét zapnéte sitové napéti.
E010 10.0 Telegram Time Out Cas vypadku telegramu
(P513) » Vadny prenos telegrama, pfezkousejte spojeni.
» PrezkouSejte bé&h programu USS- protokolu.
10.2 Telegram Time Out pro
externi zafizeni » Provéfte Bus-Master.
10.4 Chyba inicializace >  zkontrolujte P746
komunikace externich . L
zafizeni »  zkontrolujte spravné pfipojeni zafizeni
»  zkontrolujte napajeni zafizeni
10.1 Chyba externich zafizeni Detailni popis — viz manualy pro jednotlivé sbérnice
10.3
10.5
10.6
10.7
10.8 Chyba komunikace Chyba pfipojeni / porucha externiho zafizeni
externiho zafizeni
E011 11.0 Referencni napéti Referenéni napéti zakaznického rozhrani ma poruchu (10V / 15V).
Zobrazuje se jen tehdy, je-ji fizeni provadéno pres fidici svorky (P509
(SKCU1-...) =0/1).
» Provérte pfipojeni fidicich svorek na zkrat.
» Provéfte zda je karta rozhrani fadné zasunuta v ménici
E012 12.0 Zakaznicky Watchdog P¥i zvolené funkci Watchdog na jednom z digitalnich vstupu je
prodleva impulsu na pfislusny digitalni vstup del$i, nez doba
nastavena v parametru P460 >Doba Watchdog<.
E013 13.0 Chyba snimace otacek Chyba snimace otacek (jen u zvlastniho prisluSenstvi Encoder)
Neni k dispozici 5V signal na vstupu snimace otacek.
13.1 Chyba odchylky rychlosti Prekro¢ena maximalni povolena odchylka rychlosti (P327)
13.2 Chyba skluzu Bylo provedeno bezpenostni zastaveni

» Dosazeni momentového limitu (P112)
» Dosazeni proudového limitu (P536)
»  Zkontrolujte motorova data (P201 ...P209)

»  Zkontrolujte nastaveni parametri snimace otacek (P3xx)
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Displej Porucha

Skupina Detail

Pri€ina
> Naprava

E014 14.0 Slavecheck

14.1 Hostcheck

14.2 Chyba referen¢niho bodu

14.3 Bit hlidani napéti abs. Cidla

14.4 Chyba inkrementalniho
didla

_ PosiCon - chyba 1
Dal&i detaily v manualu BU 0710

14.5 Zména polohy a otacek si
neodpovidaji

14.6 Rozdil mezi abs. a ink.
Cidlem

14.7 Maximalni poloha byla
prekro¢ena

14.8 Minimalni poloha byla
prekroCena

E015 15.0 Chybnaverze SW

15.1  Poloha Watchdog

15.2 Pretedeni zasobniku

15.3 Podteceni zasobniku

15.4  Chybny kéd Posicon

PosiCon — chyba 1

15.5 Blokovana instrukce
Posiconu

Dal&i detaily v manualu BU 0710

15.6 Chybné slovo Posicon

15.7 Chybna instrukce Posicon

15.8 Chyba EEPROM Posicon

E0O16 16.0 Chyba faze motoru

» Jedna z fazi motoru neni pfipojena.
»  zkontrolujte P539

E017 17.0 Zména zékaznického
rozhrani

Nové, nebo chybéjici zakaznické rozhrani.

E020 20.0 Chyba externi RAM

Chyba pfi provadéni programu vyvolana elektromagnetickymi

20.1  Watchdog

poruchami.

» Dbejte prosim smérnic pro pfipojeni v kap. 2.9.

20.2 Pretedeni zasobniku

» Poutzijte pfidavny externi sitovy filtr. (Kap. 8.3/ 8.4 EMC)

20.3 Podteéeni zasobniku

» Ménic¢ velmi dobfe uzemnéte.

20.4 Nedefinovany kéd

20.5 Blokovana instrukce

20.6 Chybné slovo

20.7  Chybna instrukce

20.8 Chyba EPROM

20.9 Chyba paméti DualPort

21.0 NMI (nepouzivano HW)

21.1 PLL chyba

21.2  AD piebéh

21.3  Chyba PMI
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7 Technicka data

7 Technicka data

7.1 VsSeobecné udaje

Funkce

Specifikace

Vystupni frekvence

Pulsni frekvence

Typ. pretiZitelnost

Ochrany proti

Regulace a Fizeni

Zadani zadané hodnoty / PID- vstup
RozliSeni analogové Zadané hodnoty
Analogovy vystup

Stabilita Zadané hodnoty

Hlidani teploty motoru

Casy ramp

Ridici vystupy

Rozhrani

Uginnost ménice

Teplota okoli

Teplota pfi skladovani a dopravé
Dlouhodobé skladovani

Kryti

Galvanické oddéleni

Max. nadmorska vyska

Maximalni pocet sepnuti napajeciho napéti *)

Prodleva mezi vypnutim a zapnutim napajeni

0,0 ... 400,0 Hz

1.5 to 7.5kW: 3.0 ... 20.0kHz (Standard = 6kHz)
11 to 37kW: 3.0 ... 16.0kHz (Standard = 6kHz)
45 to 110kW: 3.0 ... 8.0kHz (Standard = 4.0kHz)
132kW/160kW: 4.0kHz

1,5...22kW: 30... 132kW: SK 700E-163-340-O-VT:

150% / 60 sec., 150% / 60 sec max. 125% / 60 sec (>5 Hz)

200% / 3,5 sec. (s pulznim odpojenim P537) max. 80... 125% / 60 sec
(0...5 Hz)

Prehrati ménice Zkrat, zemni spojeni

PFepéti a podpéti Pretizeni, chod bez zatéze

Bezsenzorova proud.—vektor. regulace (ISD)  linearni U/f - charakteristika
Vektorova regulace (se snima¢em)

0 ... 10V, £ 10V (karta Multi), 0/4 ... 20mA

10-bit vztaZzeno na méfici rozsah

0 ... 10V nastavitelny, 0/4 ... 20mA (karta Multi 20mA)

analogova < 1%  digitalni < 0,02%

I’t- Motoru (UL/CUL autorizovano), PTC / Bi-metal (doplnék, ne pro UL/CUL)
0...99.99 sec.

1resp.2relé 28V DC/230V AC,2A

Dle pouzitého dopliiku: CANbus rrOﬁgus DP
RS 485 CANopen nterBus

; AS -Interface
RS 232 DeviceNet
ca. 95%

0°C ... +50°C (S3 - 75% ED, 15 min.), 0°C ... +40°C (S1 - 100% ED)

> 22kW: pouze 0°C ... +40°C (S1 - 100% ED)

pro UL/CUL autorizaci °C ...+40°C pro v§echny pfipady

-20°C ... +70°C, max. rel. vinkost 85% bez kondenzace

Nejdéle po 1 roce pfipojit na napajeni po dobu 60 minut (po celou dobu skladovani)
IP 20

Ridici svorky (digitalni a analogové vstupy)

do 1000m : bez redukce vykonu
1000 ... 4000m: 1% /100m vykonova redukce (do 2km pFepétova Kat.3)

2000 ... 4000m prepétova kategorie 2, nutna externi pfepétova ochrana na napajeni

velikost ... do 11kW 250 sepnuti/hod
15kW az 37kW 125 sepnuti/hod
45kW az 160kW 50 sepnuti/hod

60sec minimalné

pozn.: Pro maximalni Zivotnost ménice je nutné startovat motor pouze pomoci digitalnich vstupu, pocet sepnuti napajeciho

napéti je nutno minimalizovat!
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7.2 Redukce trvalého vykonu

Pokud je spinaci frekvence (P504) nastavena vysSi nez je tovarni hodnota je nutné redukovat trvaly vykon ménice
dle uvedeného diagramu. Vykonové ztraty jsou pfiblizné 5% jmenovitého vykonu ménice.

120 | :
1 1 1
— 100 +— : :
% : ! :—» jen pro
g 801 ™ jenpro I o 1.5 7.5kW
§ : 1,56..110kW : :
= 60 1 1 1
: > jen pro \\'\
S 40 - 1 I 1,56...37kW 1
2 1 1 1 —
; 20 : : :
1 1 1
1 1 1
Diagram pro ménice 0 1 S S— —— |
1,5...160kW 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Pulsni frekvence [ kHz ]
7.3 Elektricka Data
Velikost 1
Typ ménice: SK 700E .... -151-340-A -221-340-A -301-340-A -401-340-A
Jmen. vjkon motoru _doov) (VN B 22W | BOKW. | A0kW_
(4 polovy norm. motor) 460...480V 2hp 3hp 4hp 5hp
Sitové napéti 3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 — Napéti sité
Vystupni proud (rms) [A] 3.6 5.2 6.9 9.0
Brzdny odpor - doporuceny 200 © 100 Q
Brzdny odpor - minimalni 90 Q
Vstupni proud (rms) [A] 6 8 11 13
Doporucené sitove jisténi 10A 10A 16A 16A
Druh chlazeni Konvekce ventilator (teplotné Fizeny)
Hmotnost cca. [kal
velikost 2/3
Typ ménice: SK 700E ... -551-340-A -751-340-A -112-340-A -152-340-A
Jmen. vykon motoru _soovy SSW oW W 15kW
(4 polovy norm. motor) 460...480V 7"hp 10hp 15hp 20hp
Sitové napéti 3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz
Vystupni napéti 3 AC 0 - Napéti sité
Vystupni proud (rms) [A] 11.5 15.5 23 30
Brzdny odpor - doporuceny 60 Q 30Q
Brzdny odpor - minimalni 40 Q 320 280
Vstupni proud (rms) [A] 17 21 30 40
Doporuéené sitové jisténi 20A 25A 35 50
Druh chlazeni ventilator (teplotné fizeny)
Hmotnost cca. [kg] 5 9 9,5
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velikost 4

Typ ménice:

SK 700E ...

-182-340-A

-222-340-A

Jmen. vykon motoru

(4 podlovy norm. motor)

460...480V

Sitové napéti

3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz

Vystupni napéti

3 AC 0 - Napéti sité

Vystupni proud (rms)

(Al

35

45

Brzdny odpor - doporuceny

220

Brzdny odpor - minimalni

22Q

14 Q

Vstupni proud (rms)

(Al

50

60

Doporucené sitove jisténi

50A

63A

Druh chlazeni

ventilator (teplotné Fize

ny)

Hmotnost

cca. [kgl

12.5

velikost 5/6

Typ ménice:

SK 700E ....

-302-340-0

-372-340-0

-452-340-0

-552-340-0

Jmen. vykon motoru

(4 polovy norm. motor)

460...480V

Sitové napéti

3 AC 380 - 480V, -20% / +10%, 47...63 Hz

Vystupni napéti

3 AC 0 - Napéti sité

Vystupni proud (rms)

(Al

57

68

81

103

Brzdny odpor - doporuceny

120

8Q

Brzdny odpor - minimalni

9Q

50

Vstupni proud (rms)

(Al

70

88

105

125

Doporucené sitove jisténi

100A

100A

125A

160A

Druh chlazeni

ventilator

Hmotnost

cca. [kgl

24

28

velikost 7/ 8

Typ ménice:

SK 700E ....

-752-340-0

-902-340-0

-113-340-0

-133-340-0

-163-340-O-VT *

Jmen. vykon motoru

(4 polovy norm. motor)

460...480V

Sitové napéti

3 AC 380 - 480V, -20 % / +10 %, 47...

Vystupni napéti

3 AC 0 - Napéti sité

Vystupni proud (rms)

(Al

133 158

193

280

Brzdny odpor - doporuceny

6Q

Brzdny odpor - minimalni

5Q

Vstupni proud (rms)

(Al

172 200

240

280

340

Doporucené sitové jisténi

200A

250A

300A

300A

400A

Druh chlazeni

ventilator

Hmotnost

cca. [kgl

45 45

110

115

115

*) Ménic¢ s redukovanou pfetizitelnosti, viz kap.. 7.1
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7.4 Elektricka data pro UL/cUL autorizaci

Data v nésleduijici tabulce jsou platna pfi pouziti v instalacich dle UL/CUL.

velikost 1

Typ ménice: SK 700E .... -151-340-A -221-340-A -301-340-A -401-340-A
Jmen. vykon motoru ooossovp o WAoo 2bp o swo dhe
(4 polovy norm. motor) 460...480V 2hp 3hp 4hp 5hp

FLA / vystupni proud [A] 34 4,8 6,2 7,6
Doporucené jisténi J tfida pojistek LPJ 10A LPJ 10A LPJ 15A LPJ 15A
velikost 2/ 3

Typ ménice SK 700E ... -551-340-A -751-340-A -112-340-A -152-340-A
Jmen. vykon motoru oossovp Shp | T%w ) Tohp | 18w .
(4 poélovy norm. motor) 460...480V 7Yzhp 10hp 15hp 20hp

FLA / vystupni proud [A] 11 14 21 27
Doporucené jisténi J tfida pojistek LPJ 20A LPJ 25A LPJ 35A LPJ 50A
velikost 4

Typ ménice SK 700E ... -182-340-A -222-340-A

Jmen. vykon motoru . 38ov 20hp . 25hp ]
(4 polovy norm. motor) 460...480V 25hp 30hp

FLA / vystupni proud [A] 34 40

Doporucené jisténi J tfida pojistek LPJ 50A LPJ 60A
velikost 5/ 6

Typ ménice: SK 700E .... -302-340-0 -372-340-0 -452-340-0 -552-340-O

Jmen. vykon motoru ooossovyr 0hp ! 40hp ] S0hp 60hp |
(4 polovy norm. motor) 460...480V 40hp 50hp 60hp 75hp

FLA / vystupni proud [A] 52 65 77 96
Doporucené jisténi J tfida pojistek RK5 80A RK5 100A RK5 125A RK5 150A
velikost 7

Typ ménice: SK 700E .... -752-340-0 -902-340-0

Jmen. vykon motoru - 7hp | 100hp

(4 polovy norm. motor) 460...480V 100hp 125hp

FLA / vystupni proud [A] 124

Doporucené jisténi J tfida pojistek RK5 200A
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8 Doplnujici informace

8 Doplnkové informace

8.1 Rozhrani RS232 a RS485 na konektoru RJ12

Pro naprogramovani ménice Ize vyuzit kromeé displeju Controlbox nebo Parametrbox i PC program NORDCon,
ktery Ize zdarma stahnout z webovych stranek www.nord.com .
K pocitaci Ize méni¢ pfipojit t&émito zpUsoby:
1. Pomoci technologického boxu TU1-RS2 (viz kapitola 3.1.4) a b&Zného sériového kabelu s konektory
CANNON 9.
2. Pres zdkaznické rozhrani (I/O kartu) SK CU1-STD (kap.3.2.2), ktera obsahuje rozhrani RS485. Pro
pfipojeni je tedy nutny prevodnik RS485/RS232 (typ: SK IC1, &islo zbozi 276 970 020) a propojovaci
kabel mezi méni¢em a pfevodnikem (Cislo zbozi 278 910 020)
3. Pokud ma meéni¢ konektor RJ12 (na ménicich do 22kW doplnék!), staci jen propojovaci kabel typ
RJ12-SUB/D (Cislo zbozi 278 910 240)

kabel RJ12-SUB-D (Nr. 278910240) konektor RJ 12 ke Cﬂ‘ﬁ‘gﬁfg
RS 232/ RS 485 RS 232
1 A _485 -
2 B_485 -
3 GND_EX 5
4 TXD_232 3
5 RXT_232 2
6 +5V_EX -
8.1.1 Umisténi konektoru RJ12
RJ12 na ménicich do 22kW (doplnék) RJ12 na ménicich od 30kW (Standard)

Ménice do vykonu 22kW (vEetné) maji konektor RJ12 jako volitelny doplnék a je nutné je takto objednat. V typu
ménice se pozna rozhrani takto: SK700E-xxx-340-A-RS2. Konektor je vlevo od technologického pole (vlevo od
displeje), pod ¢elnim krytem.

Ménice od vykonu 30kW (véetné) maji konektor RJ12 ve standardni vybavé. Konektor je vlevo od
technologického pole (vlevo od displeje), pod ¢elnim krytem.
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8.2 Zpracovani signalu zadané hodnoty v SK 700E

Zdroj hlavni Zadané

hodnoty

Dig vstupy-funkce:

Hiavni Zadana hodnota frekvence

Zmena smeéru O
Fevna frekv. 1-8 P429-P433
Tipovaci frekvence P113
Meéritko
pfizplisobeni
Analogovy vstup 1 O—» P400-P404 i P105
. piizpisobeni / ? \
Analogavy vstup 2 O _‘P405-P409 > P104
P549 i : ’OXC
Control Box O >0 ( @*@ )
Patenciometr box Bus-rozhrani A
; ‘c
Bus —zadani #1,2.3 o P546-P548 ? fie
53;01- vtedlejéf’ 3 Vedlgjsi zadang hodnota
oty e
:'2:(::;?1' cleOdectenl
) pfizplisobeni P400
Analogovy vstup 1 P400-P404 — i >
Anal > el pfizplisobeni
R O~ ™Pp405-Paog | P411
P549 i = Maximaln
Potenciometr box o > C e
e '
Bus — zadani # 2 O BUS —;ﬂg’:rcl)l » P410 P5_45_ ‘».C Proudove
Bus — zadani # 3 o i P548
P325
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PosiCon — specialni

@0
%

Zédané

el
Maximalni frekvence

Momentové omezeni

rozgifeni s s i
Zpracovani zadane hodnoty NORDAC
Regulace SK700E
polohy
Limitace
Fioiins PSO0 | mhaca Ry imtags
£
PID regul. D/ : _.O-_\O-’ P t—’ \ i o
o . 7N pro2,p103| |,
y |PM3- P519 P104 P106,P107 | |pssspse7
fisT it P505 P108,P114
A A A
fmax M ax ]max
Skutecna frekvence

Proudové omezeni

[
>

frekvence
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8.3 Procesni regulator

Procesni regulator je Pl-regulator, ktery umozriuje omezit regulaéni zasah a vystup dale pfizpUsobit pomoci
korek&niho Cinitele. Pouziti se pfedpoklada prfedevsim u linek, kde korekéni Cinitel je Udaj z master pohonu, ktery je
vynasoben s vysledkem s procesniho regulatoru.

Hlavni zadana
hodnota
a) Analog.vstup
(P400=1)
b) Analog.fce pro Rampa pro PID
dig.vstup(=28) P416

Zadané hodnota '
a) Analog.vstup [ S
(P400=15) P-slozka P413 _ o
b) Analog.fce pro I-slozka P414 Limitace P415 Rampa , P102

dig.vstup(=41)

¢) P412(0,0-10V) Pl-Regler r

Skutecna hodnota -

a) Analog.vstup
(P400=14)

b) Analog.fce pro
dig.vstup(=40)

Vnitfni hodnota pro vypocet

Analog.fce pro
dia.vstun(=42)

8.3.1 Priklad pouziti procesniho regulatoru

Pohon fizeny tane&nikem Taneénik Odtah materialu (navijeni)
— ov —
5V — stied
| pro zadanou
polohu
Potenciometr
—skuteéna
peoloha [0\
(0-10V)
A
f
Ménic i
frekvence Limitace
- P415
Zadani od pohonu linky AIN1 Zadani od
pohonu linky x
Chod vpravo Dig.1
Skutec¢na pozice Dig.2 v
Zadani zadané
hodnoty pres P412 >

118 BU 0700 CZ



8 Doplnujici informace

8.3.2 Nastaveni parametrti procesniho regulatoru
(Priklad: zadana frekvence: 50 Hz, meze regulace: +/- 25%)

P105 (maximalni frekvence) [Hz]

P400 (Fkt. Analog.vstup)

P411 (zadana frekvence) [Hz]

> ZAdan fr [HZ]+(zédanafr.[Hz]x P415[%]j

100%

0
:Pf. >50Hz +M =62,5 Hz
100%

. ,,4“ (pficitani frekvence)

: Z&d.frekvence pfi 10V na analog.vstupu 1
: Pf. 50 Hz

P412 (Zad.hodn.proces. regulatoru) : Sttedni poloha PW / tovarni nastaveni 5 V (pfip.pfizpGsobit)

P413 (P-regulator) [%]
P414 (l-regulator) [% / ms]

P415 (omezeni +/-) [%]

P416 (dobéh regulatoru) [s]
P420 (Fkt. Digit.vstup1)

P421 (Fkt. Digit.vstup2)

: Tovarni nastaveni10% (pfip.pfizpusobit)

. x %
: Doporuceno 0,1 ms

: Omezeni regulatoru (viz vyse) pf. 25% zadané hodnoty

Poznamka: Pokud je vyuzivana funkce procesniho regulatoru (P400=14,15),
ma parametr P415 vyznam omezeni regulace (viz obrazek na pfedchozi
strané). Pfi vyuZiti PID uréuje parametr velikost D sloZky.

: Tovarni nastaveni 2s (pfip.upravit podle metody regulace)

:,,1“ Uvedeni do chodu vpravo

. ,,40 Skute€na hodnota PID procesni regulator (jen pro I/O karty Basic a
Standard)

Alternativné Ize vyuzit 2.analogovy vstup, pokud pouzivame Multi I/O kartu
(nastaveni: P405=14)
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8.4 Elektromagneticka kompatibilita (EMC)

V8echna elektricka zafizeni vykazujici jako celek vlastni funkci, a ktera jsou ur€ena na trhu pro kone¢ného uzivatele, musi
vyhovovat direktivé EEC- EEC/89/336. Pro vyrobce existuji tfi cesty, jak dosdhnout sladéni s touto direktivou:

1. CE - Prohlaseni o shodé

Jedna se o prohlaseni vyrobce, Ze jsou splnény pozadavky pro elektrické okoli pfistroje dle evropskych norem. V
prohlaseni vyrobce sméji byt citovany jen ty normy, které jsou uvefejnény na Uredni listiné EU.

2. Technické dokumentace
MuZze byt vydana technicka dokumentace, ktera popisuje elektromagnetické chovani pfistroje. Tato listina musi byt
povolena kompetentnim evropskym vladnim ufadem nazvanym “Kompetentni misto”. Zde je mozno pouzit | normy,
které jsou teprve ve stadiu pfiprav.

3. Typovy zkuSebni certifikat Tato metoda plati pouze pro radiové vysilace.

Ménic¢e SK 700E maji vlastni funkci jen tehdy, jsou-li spojeny s jinym pfistrojem (napf.s elektromotorem). Zakladni jednotky

nemohou tedy nést znacku CE, ktera potvrzuje shodu s EMC-direktivou. NiZe jsou uvedeny pfesné podrobnosti o

elektromagnetickém chovani tohoto vyrobku, pficemz je pfedpokladano, ze bude instalovan v souladu s pfipojovacimi
smérnicemi a doporu¢enimi uvedenymi v této dokumentaci.

Trida 1 (-) : VSeobecné, pro primyslové prostiedi

V souladu s EMC normou pro vykonové pohony EN 61800-3, k pouZiti v druhotném (primyslovém) prostredi nepfristupném
verejnosti.

Trida 2 (A) : Odrusené, pro pramyslové prostredi (provoz ma vilastni napajeci transformator)

V této provozni tfidé mize vyrobce sam potvrdit, Ze jeho pfistroje vyhovuji pozadavkim EMC direktivy pro pramyslové prostredi
ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech. Mezni hodnoty odpovidaji zakladnim normam EN
50081-2 a EN 50082-2 pro vyzafovani a odolnost proti ruseni.

Trida 3 (B) : Odrusené, pro oblasti obydlené, Zivnostenské a prostiredi lehkého pramyslu

V této provozni tfidé mize vyrobce sam potvrdit, Ze jeho pfistroje vyhovuji pozadavkim EMC direktivy pro obydlena,

zivnostenska prostredi a prostfedi lehkého priimyslu ve vztahu k jejich elektromagnetickému chovani ve vykonovych pohonech.
Mezni hodnoty odpovidaji zakladnim normam EN 50081-1 a EN 50082-1 pro vyzafovani a odolnost proti ruseni.

Upozornéni Mé&nice frekvence NORDAC SK 700E jsou uréeny vylu€né pro zivhostenské pouziti. Proto nepodléhaji
pozadavkdm normy EN 61000-3-2 pro vyzafovani vy$Sich harmonickych.

8.5 Mezni tfidy EMC

Typ pristroje bez pfidavného véetné pridavného véetné pridavného Typ sitového filtru
sitového filtru sitového filtru sitového filtru
SK 700E-151-340-A
- Tfida 2 (A) Tfida 2 (A) TFida 3 (B)
SK 700E-222-340-A Dle tabulky v kap.
------------ 2.3/2.4
max. délka m’otvorgveho 15m 50m 30m
kabelu - stinéného
SK 700E-302-340-O
- Tfida 1 (-) Tfida 2 (A) TFida 3 (B)
| SK700E-163-340-0-vt | | L Dle tabulky v kap. 2.4
max. délka m’otvorgvého N 50m 25m
kabelu - stinéného
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Poznamka:

Dbejte prosim na to, Ze tyto mezni hodnoty jsou dosaZeny pouze tehdy, je-li pouZita standardni spinaci frekvence (6kHz/4kHz)
a délka kabelu k motoru neni vice nez 15m (tfida ,A“ s integrovanym filtrem) resp. 30m stinéného vodice (tfida ,B“ s pfidavnym

externim filtrem)..

PFi instalaci je tfeba dodrzet vSechny zasady pro dosazeni EMC kompatibility.

Stinéni kabelu ukostfete na obou koncich (na pfilozeny Uhelnik na méni¢ na strané rozvadéce a kovovou prichodkou na strané
motoru). Pro splnéni tfidy 3 ukostfete kabel i pfi vstupu do rozvadéée EMC priichodkou.

Prehled norem, které jsou dodrzeny dle EN 61800-3 (produktova norma pro ménice
frekvence) z norem EN 50081; 50082

| Norma Trida mezni hodnoty
Rusivé vyzarovani
Poruchy tvofici se na vedeni EN55011 "A" "B" s filtrem
Vyzafované poruchy EN55011 "A" "B" s filtrem, vestavén v rozvadéci
Odolnost proti ruseni
ESD EN61000-4-2 8kV (AC&DC)
Sum (burst) na Fidicich vodigich EN61000-4-4 1kV
Sum (burst) na sit’qy}'/ch a motorovych EN61000-4-4 oKV
vodicich
Vyboj (surge) faze-faze / -zem) EN61000-4-5 1kV / 2kV
EMF EN61000-4-3 10V/m; 26-1000MHz
Kolisani napéti a deformace EN61000-2-1 +10%, -15%; 90%
Napétova nesymetrie a zmény EN61000-2-4 3%: 2%
frekvence

Doporucené zapojeni pro dodrzeni tridy 3

Brzdny odpor
doplnékl

380-480V
50-60Hz

Stinici uhelnik

N
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8.6 Pokyny pro udrzbu a servis
Ménice frekvence NORDAC SK 700E jsou pfi fadném provozu bezudrzbové.

PFi nasazeni ménie v praSném prostiedi je tfeba jeho chladici plochy pravidelné distit tlakovym vzduchem. Pfi eventuelnim
nasazeni filtrd vzduchu do rozvadéce je treba také tyto pravidelné Cistit nebo ménit.

V pfipadé opravy nebo reklamace kontaktujte regionalni zastoupeni, nebo zaslete pfistroj pfimo na adresu :
NORD - Pohanéci technika, s.r.o.
Becovska 1398/11
104 00 Praha - Uhfinéves
K zasilce vzdy prilozte dopis se struénym popisem poruchy a kontaktni tidaje (telefon, e-mail).
Je-li méni¢ zaslan na opravu, nemiZze byt prebirana zaruka na eventuelni pridavné dily, jako napf. sitovy kabel, potenciometr,

externi zobrazovace atd.!
Odmontujte proto prosim od ménice vSechno neoriginalni pfisluSenstvi.

8.7 Internetové informace

Dalsi informace o meénici SK700E i o dalSich vyrobcich najdete na internetovych strankach
http://www.nord.com/

Zde lze stahnout i tento navod k obsluze.

9 Zastoupeni

Zastoupeni firmy NORD v Ceské republice

NORD-Pohanéci technika, s. r. o. NORD-Pohanéci technika, s. r. o. NORD-Pohanéci technika, s. r. o.
Pfistavni 1 Palackého 359 Terezy Novakové 51

170 00 Praha 7 - HoleSovice 500 03 Hradec Kralové 621 00 Brno - Regkovice

tel: +420 266 712 794 tel.: +420 495 580 310 tel.: +420 541 229 741

tel: +420 266 712 795 tel.: +420 495 580 311 Fax: +420 541 229 742

Fax: +420 266 712 796 Fax: +420 495 580 312 eMail: PKrouzel@nord-cz.com
eMail: info@nord-cz.com eMail: HZubr@nord-cz.com

Zastoupeni firmy NORD na Slovensku

NORD Pohony, s.r.o. NORD Pohony, s.r.o. NORD Pohony, s.r.o.
Stromova 13 Hurbanova €. 4 Juzna Trieda 74

SK - 831 01 Bratislava SK - 03401 Ruzomberok SK - 04001 Kosice

tel.: +421-2-54791317 + 547723 58 tel.: +421-44-432 1459 tel.: +421-55-729 9600
tel.: 09- 05 65 02 96 ( mobil) Fax: +421-44-432 1459 Fax: +421-55-729 9599
Fax: +421-2-54791402 Email: info@nord-sk.com Email: info@nord-sk.com

Email: info@nord-sk.com

Sidlo firmy Némecku :
NORD Gear GmbH & Co. KG
Rudolf- Diesel- Stralke 1
D — 22941 Bargteheide

Tel. +49/(0) 4532 /401 -0
Fax +49/(0) 4532 /401 — 555
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NORD - Pohanéci technika, s.r.o.

Becovska 1398/11
104 00 Praha 10

tel. +420 222 287 222
fax +420 222 287 228

http://www.nord.com

Palackého 359

500 03 Hradec Kralové
tel. +420 495 580 310-11
fax +420 495 580 312

Terezy Novakové 51
621 00 Brno

tel. +420 541 229 740-1
fax +420 541 229 742
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