KAYTTAJAN KASIKIRJA

NORDAC SK 700E

Taajuusmuuttajat

SK 700E-151-340-A ... SK 700E-163-340-O-VT
(1,5 kW ... 160 kW, 3~ 380480 V)

SK 700E, jossa Parameterbox-ohjauspaneeli
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NORDAC SK 700E Handbuch

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajat

Taajuusmuuttajakayttdjen turvallisuutta ja
kayttoa koskevat ohjeet

(Pienjannitedirektiivissa 73/23/ETY annetun erittelyn mukaan)

1. Yleista

Toiminnassa olevissa taajuusmuuttajissa saattaa koteloinnista
riippuen olla jannitteellisia, paljaita ja joissakin tapauksissa jopa
liikkuvia tai py0rivia osia seka kuumia pintoja.

Tarvittavien kansien Iluvattomasta poistamisesta seka kaytto-,
asennus- tai kasittelyvirheistd saattaa seurata vaaratilanteita seka
vakavia henkil6- tai omaisuusvahinkoja.

Tarkemmat tiedot: ks. dokumentointi.

Kuljetus-, asennus-, kayttdonotto- ja/tai huoltotditd suorittavilla
henkildilld on oltava naihin tehtdviin asianmukainen ammatti-
koulutus, -taito ja -patevyys (noudatettavat standardit: IEC 364 /
CENELEC HD 384 tai DIN VDE 0100 ja IEC 664 tai DIN VDE 0110
seka kansalliset tapaturmien torjuntaa koskevat maaraykset).

Patevilla ja ammattitaitoisilla henkil6illa tarkoitetaan naissa
perustavissa turvaohjeissa henkilitd, jotka ovat perehtyneet
tuotteen asennus-, kokoonpano-, pystytys- ja kayttdohjeisiin ja
joilla on vastuualueensa tdissad vaadittava koul utus/ammattitutki
nto.

2. Maaraystenmukainen kaytto

Taajuusmuuttajat ovat séhkolaitejarjestelmiin tai koneisiin/
koneikkoihin asennettavaksi tarkoitettuja komponentteja.

Koneisiin tai koneikkoihin asennettavia taajuusmuuttajia ei saa
ottaa kayttoon (ts. kayttd, johon valmistaja on taajuusmuuttajat
tarkoittanut, ei saa alkaa) ennen kuin on selvitetty, ettd kyseinen
kone tayttdd EU-direktiivissa 89/392/ETY (konedirektiivi) ja
standardissa EN 60204 mainitut vaatimukset.

Laitetta ei saa oftaa kayttéon (ts. kayttd, johon valmistaja on
taajuusmuuttajat tarkoittanut, ei saa alkaa), elleivat EMC-direktiivissa
(89/336/ETY) mainitut ehdot tayty.

Taajuusmuuttajat tayttavat pienjannitedirektiivissa 73/23/ETY mainitut
vaatimukset. Taajuusmuuttajiin sovelletaan my6s sarjan prEN
50178/DIN VDE 0160 harmonisoituja standardeja seka niihin liittyvia
standardeja EN 60439-1/ VDE 0660 osa 500 ja EN 60146/ VDE 0558.

Yksityiskohtaiset tekniset tiedot ja kytkentéja koskevat vaa-
timukset: ks. tyyppikilpi ja tuotedokumentit. Muista ehdottomasti
noudattaa seka naita ettd annettuja ohjeita.

3. 3. Kuljetus ja varastointi

Kuljetusta ja siirtoja, varastointia ja asianmukaista kasittelya
koskevia ohjeita on noudatettava

4. Kayttokuntoon saattaminen

Laitteet on asennettava ja niille on jarjestettdva jaahdytys
asianomaisissa dokumenteissa annettujen ohjeiden mukaan.

Taajuusmuuttajat on suojattava sallittua suuremmilta rasituksilta.
Erityisen tarkeaa on, etteivat komponentit padse vaantymaan ja/tai
eristysvalit muuttumaan kuljetuksen ja kasittelyn aikana. Ala
koskettele sahkoisia komponentteja ja koskettimia.

Taajuusmuuttajissa on staattisille sahkonpurkauksille arkoja
komponentteja, jotka vioittuvat vaarin kasiteltdessa helposti.
Sahkoisia komponentteja ei saa vaurioittaa tai havittdd me-
kaanisesti (mahdollisia terveysriskeja!).

5. 5. Sahkdiset liitannat

Noudata asiaa koskevia kansallisia tapaturmien torjunta-
maarayksia (esim. saks. VBG 4 tai vast.) tyoskennellessasi
jannitteellisten taajuusmuuttajien parissa.

Séhkodasennukset on tehtdva soveltuvien saantdjen ja saaddsten
mukaisesti (koskien esim. johdinpoikkipinta-aloja, varokkeita,
suojamaadoitusta jne.). Naiden ohella dokumenteissa saattaa olla
lisamaarayksia ja -ohjeita.

Taajuusmuuttajan  tuotedokumenteissa on EMC-standardien
tayttymiseen tahtdavia suosituksia — koskien esim. suojausta,
maadoitusta ja suodatinjarjestelyja. Tallaiset ohjeet koskevat aina
CE-merkittyjd taajuusmuuttajiakin samalla tavalla. Koneen tai
laitoksen valmistajan vastuulla on, ettd EMC-lainsdadannéssa
maaritellyt raja-arvot todella tayttyvat.

6. Kaytto

Taajuusmuuttajien asennuskohteisiin voidaan joutua jarjestamaan
lisalaitteita valvontaa ja suojausta varten, jotta sovellettavat (esim.
tyovalineita, tapaturmien torjuntaa jne. koskevat) turvamaaraykset
tayttyisivat. Taajuusmuuttajaan kohdistuvat, kayttdohjelmiston
muutosten keinoin tehtdvat muutokset ovat sallittuja.

Alad kosketa laitteen jannitteellisia osia tai sen péaavirtapiirin
litAntdnapoja valittdtmasti sen jalkeen, kun laite on erotettu
syottavasta sahkoverkosta, koska valipiirin kondensaattoreissa
saattaa olla vield varausta. Tarkemmat asiaa koskevat tiedot
ilmenevat taajuusmuuttajaan kiinnitetyista tiedotetarroista.

Pida kaikki kannet ja suojukset suljettuina kaytdn aikana.

7. 7. Huolto ja kunnossapito
Valmistajan dokumenteissa annettuja ohjeita on noudatettava.

Nama turvaohjeet on pidettava tallessa!
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

1 VYleista

NORDAC SK 700E laitesarja on kehitetty johdonmukaisesti aiemmasta vector-laitesarjasta saatujen kayttokokemusten
perusteella. Laitteiden tunnusomaisia piirteitd ovat modulaarinen rakenne ja optimaaliset saatdominaisuudet.

Laitteissa on anturiton virta-vektorisdato, joka huolehtii oikosulkumoottoreiden yhteydesséa aina optimaalisesta jannitteen ja
taajuuden suhteesta. Kayttolaitekokonaisuuden kannalta tdméa merkitsee suurinta mahdollista kdynnistys- ja ylikuormitus-
momenttia sekad vakaata kayntinopeutta.

Modulaarisen rakenteen seka eri tavoin yhdisteltavissa olevien ohjauspaneelien seka liitdnta- ja laajennusmoduulien ansiosta
laitesarja on sovitettavissa hyvin moniin eri sovelluksiin.

Vakiokuormitukselle tarkoitetut laitteet:

Taajuusmuuttajilla voidaan onipuolisten asetus- ja parametrointimahdollisuuksien ansiosta kayttda kaikenlaisia kolmivaihe-
moottoreita. Sarja kattaa tehoalueen 1,5 kW ... 22 kW (3~ 380 V...480 V) integroidulla verkkosuodattimella varustettuna ja

30 kW ... 132 kW (3~ 380 V...480 V) ulkoisella verkkosuodattimella (optio). Laitteiden ylikuormitettavuus on 200 % 3,5 sekunnin
tai 150 % 60 sekunnin ajan.

Nelidllisesti kasvavalle kuormitukselle tarkoitetut laitteet SK 700E-163-340-O-VT:

160 kW -tehoisista laitteista (3~ 380 V...480 V) on lisaksi tarjolla nelidllisesti kasvavalle kuormitukselle tarkoitettu erikoisversio.

Tallainen kuormitus on tyypillista tuuletin-, puhallin- ja eraille pumppukaytdille. Vakiona pysyvalle kuormitusmomentille
tarkoitetuista laitteista poiketen on ylikuormitettavuus rajattu tdssa tapauksessa arvoon 125 %.

HUOM! Tehoalueen 30 kW ... 160 kW SK 700E -taajuusmuuttajat poikkeavat erdiden teknisten yksityiskohtien osalta
pienempitehoisista laitteista. Tiedot naista eroista ilmenevat tasta kasikirjasta.

Tama kasikirja perustuu SK 700E:n laiteohjelmistoversioon V3.3 Rev0 (P707). Eroja saattaa esiintya, mikali kaytettavan
taajuusmuuttajan ohjelmisto on eri versiota. Ajantasaisin kasikirja on mahdollisesti etéladattavissa internetista, web-osoitteesta
http://www.nord.com/.

1.1 Yleiskatsaus
Peruslaitteen ominaisuudet:

e Suuri kdynnistysmomentti ja tarkka moottorin kdyntinopeuden saatd anturittoman virta-vektorisdadén ansiosta
¢ Asennettavissa vierekkain kiinni toisiinsa

o Sallittu ymparistélampétila 0 ... 50 °C (huomioi teknisissa tiedoissa annetut arvot)

o Integroitu, luokan A (EN 55011) mukainen verkkosuodatin (tehoon 22 kW saakka, tdméa ml.)

o Staattorin resistanssin automaattinen mittaus

e Ohjelmoitava tasavirtajarrutus

o Integroitu jarruhakkuri 4-kvadranttikayttoéa varten

o Nelja erillistd parametrisarjaa, vaihdettavissa "lennossa” (online)

Ohjauspaneelilla, liitdnta- tai laajennusmoduulilla varustetun taajuusmuuttajan ominaisuudet on kuvattu lahemmin luvussa 3

"Kaytto- ja nayttolaitteet”.
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1. Yleista

1.2 Toimitus

Tutki laite mahdollisten kuljetusvaurioiden (vaantyneiden tai irtonaisten osien tms.) varalta heti kun se on saapunut ja purettu

pakkauksest

aan.

Havaittaessa vaurioita ota viipymatta yhteytta kuljetuksesta vastanneeseen tahoon ja tee seikkaperainen reklamaatio.
Tarke&d! Tama patee silloinkin, kun kuljetuspakkaus on vahingoittumaton.

1.3 Toimitussisalto

Saatavissa olevat lisdvarusteet:

Ohjaus- ja vaylaliitantamoduulit:

Vakioversio:

1/O-liitantamoduulit:

Laajennusmoduulit:

taajuusmuuttaja, kotelointiluokka IP 20

integroitu jarruhakkuri

integroitu verkkosuodatin, luokka A, EN 55011 (tehoon 22 kW saakka, tama ml.)
ohjauspaneelin asennusaukon peitelevy

hairidsuojamaadoituskulmakappale

kayttajan kasikirja

jarruvastus, IP 20 (kappaleet 2.7/2.8)

standardin EN 55011 raja-arvokayran A mukainen verkkosuodatin, IP 20 (kappaleet 2.3/2.4)
verkko- ja moottorikuristin, IP 00 (kappaleet 2.5/2.6)

litdntatyypin muunnin RS 232 — RS 485 (seloste BU 0010)

NORD CON, PC- parametrointiohjelmisto

p-box (ParameterBox), ulkoinen ohjauspaneeli, jossa selvakielinen LCD-tekstinaytto;
litAntakaapeleineen (seloste BU 0040 DE)

ControlBox, irrotettava painikepaneeli, 4-numeroinen 7 segmenttinayttd (LED)
ParameterBox, irrotettava painikepaneeli , jossa taustavalaistu selvakieli-LCD-nayttd
RS 232, RS 232-vaylaliitantamoduuli

CANDus, litantamoduuli CANbus-tiedonsiirtoa varten

Profibus, liitantamoduuli Profibus DP -tiedonsiirtoa varten

CANopen, vaylaliitantamoduuli

DeviceNet, vaylaliitantamoduuli Vaylalitantayksikoiden kasikirjoja
on tarjolla...

InterBus, vaylaliitdntdmoduuli
> www.nord.com <

AS-Interface-liitantamoduuli

Basic 1/0O, suppeat signaalinmuokkausominaisuudet

Standard 1/O, keskilaajat signaalinmuokkausominaisuudet ja RS 485 -liitanta
Multi I/O, keskilaajat signaalinmuokkausominaisuudet

CAN 1/0O, CANbus-vaylaliitantamoduuli

Profibus 1/O, Profibus DP-vaylaliitantdmoduuli

PosiCon I/O, paikoituskortti (seloste BU 0710 DE)
Pulssianturi-I/O-moduuli, pulssianturitulo k&dyntinopeuden takaisinkytkettya s&atda varten

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

1.4 Turvallisuutta ja asennuksia koskevia huomautuksia

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajat ovat teollisuuden vahvavirtajéarjestelmiin tarkoitettuja laitteita. Niiden koskettelusta saattaa
kayttojannitteiden suuruudesta johtuen olla seurauksena vakavia, jopa kuolemaan johtavia vammoja.

Laitteiden asennus ja muut niihin kohdistuvat tyét ovat sallittuja vain pateville sdhkdalan ammattilaisille; tyot
edellyttavat, etta laitteet on ennen téihin ryhtymista erotettu syéttavastd sahkdéverkosta. Toihin osallistuvalla
henkildstolla on oltava kayttajan kasikirja saatavilla kaiken aikaa ja siind annettuja ohjeita on noudatettava
johdonmukaisesti ja poikkeuksitta.

Sahkolaitteiden asennuksia seka tapaturmien torjuntaa koskevia paikallisia maarayksia on noudatettava.

Laitteessa on yha vaarallisia jannitteitd jopa 5 minuutin ajan sen sahkdverkosta erottamisen jalkeenkin.
Laitetta ei siksi saa avata eikd sen ohjauspaneelin suojakantta saa irrottaa ennen kuin 5 minuuttia on kulunut
laitteen verkosta irrottamisesta. Kaikki suojukset on asennettava takaisin paikoilleen ennen verkkojannitteen
takaisin kytkemista.

Vaikka moottori olisi pysahtynyt (esim. elektroniikkavian, kaytettdvan laitteen jumiutumisen tai 1ahtonapojen
valisen oikosulun johdosta), voi syéttdnavoissa ja/tai moottorin liitdntédnavoissa esiintyd vaarallisia jannitteita.
Vaikka moottori ei pydrisikdan, ei missdan tapauksessa pida olettaa, ettd laitteisto olisi sahkodisesti erotettu
verkosta.

Huom! Myds ohjauskortin osissa ja erityisesti irrotettavien moduulien liittimilla esiintyy vaarallisia jannitteita.
Ohjausriviliittimet ovat erillaan verkon potentiaalista.

Huom! Taajuusmuuttaja saattaa tietyilld asetuksilla kdynnistya verkkoon kytkettaessa automaattisesti.

Piirikorteilla on herkkia, erityisesti staattiselle sahkolle arkoja MOS-puolijohdekomponentteja. Valta siksi
johdinliuskojen tai komponenttien koskettelemista kasin tai metalliesineilld. Ainoastaan liitinrimojen ruuveja
saa koskettaa eristetyilla ruuvitaltoilla johtoja kytkettédessa.

Taajuusmuuttaja on suunniteltu ainoastaan kiinteadsti kytkettavaksi eika sitd saa kayttaa ilman ettd laite on
maadoitettu kunnolla, suurten vuotovirtojen (3,5 mA) mukaisesti, paikallisissa maarayksissa saadetylla tavalla.
Standardi VDE 0160 vaatii, ettd kaytetddn joko kahdennettua maajohtoa tai kaytettdvan verkkokaapelin
maajohtimen pinta-ala on vahintdan 10 mm?.

Kolmivaiheisten taajuusmuuttajien yhteydessa eivat tavanomaiset Fl-vikavirtasuojat riitd ilman lisdsuojaus-
keinoja, mikali paikalliset maaraykset eivat salli vuotovirrassa esiintyvaa tasavirtakomponenttia. Vakiomallisten
Fl-vikavirtasuojien edellytetaan tayttdvan uuden standardin VDE 0664 vaatimukset.

Taajuusmuuttaja on ympariston olosuhteista riippuen asennettava tarkoituksenmukaiseen koteloon (kaappiin).
Erityisesti se on suojattava liialliselta kosteudelta, agressiivisiltd kaasuilta seka lialta ja polylta.

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajat eivat kaipaa huoltoa asianmukaisesti kaytettdessa. Jaahdytysilman
ollessa pdlyista on jadhdytyselementtien pinnat puhdistettava sdanndllisin valiajoin paineilmalla.

HUOM! HENGENVAARA!

Teho-osa (paateaste) voi olla jannitteellinen jopa 5 minuutin ajan verkosta erottamisen jalkeenkin.
My@6s taajuusmuuttajan liitdntédnavat, moottorikaapeli ja moottorin liitdntanavat saattavat olla jannitteelliset!

Paljaiden tai kytkeméattémien liitAntdnapojen, kaapeleiden tai laitteen osien

koskettelemisesta saattaa olla seurauksena vakavia, jopa hengen menetykseen johtavia vammoja!

Muutokset ilman ennakkoilmoitusta mahdollisia BU 0700 FI



1. Yleista

/\ | VAROITUS

e Lapset ja muutkaan asiattomat henkil6t eivat saa paasta kasiksi laitteeseen!

o Laitetta ei saa kayttdd muuhun kuin sen valmistajan maarittelemaan kayttdtarkoitukseen. Luvattomista
muutoksista sekd muiden kuin valmistajan myymien tai suosittelemien varaosien ja lisdvarusteiden
kaytosta saattaa olla seurauksena tulipalo, sahkdisku tai ruumiinvamma..

o Pida tdma kayttajan kasikirja aina saatavilla ja anna jokaiselle kayttajalle oma kappaleensa!

Varoitus:  Taajuusmuuttaja on laite, joka on tarkoitettu vain standardin IEC 61800-3 mukaiseen “rajoitettuun myyntiin”.
Laite voi aiheuttaa asuin- ja toimisto-ymparistdssad suurtaajuushairiéita, jolloin on ryhdyttava tarvittaviin
A vastatoimenpiteisiin.

Suosituksen mukaisen verkkosuodattimen kayttdminen katsotaan soveltuvaksi vastatoimenpiteeksi.

1.5 Hyvaksynnat

1.5.1 Eurooppalainen (EU) EMC-direktiivi

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttaja tayttaa tassa kasikirjassa annettujen ohjeiden mukaisesti
asennettuna kaikki EMC-direktiiviin liittyvassa standardissa EN61800-3 saadetyt, moottorikayttdisten
jarjestelmien sdhkémagneettista yhteensopivuutta (EMC) koskevat vaatimukset. (Ks. myds
sahkdmagneettista yhteensopivuutta [EMC] koskeva kappale 8.3.)

1.5.2 UL-jacUL- hyvaksynnat
(Kayttd Pohjois-Amerikassa)
“Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000 rms symmetrical

amperes, 380...480 Volts (three phase)” and “when protected by J class fuses.” as
indicated."” UL
Soveltuu kayttéon 1-vaiheisissa 230 V / 3-vaiheisissa 460 V -verkoissa, joiden c ® us LISTED

oikosulkuvirta on enintdan 5000 A (symmetrinen), ja kdytdssa on hyvaksynnan
edellyttama, kappaleesta 7.4 ilmeneva suojaus "J-luokan sulakkeella”.

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajissa on moottorin ylikuormitussuojaus.
Tarkemmat tekniset tiedot iimenevat kappaleesta 7.4.

BU 0700 FI Muutokset ilman ennakkoilmoitusta mahdollisia 7



NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

2 Kokoonpano ja asennus

2.1 Asennus kytkentakaappiin
NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajaa toimitetaan useaa rakennekokoa tehon mukaan. Kytkentakaappiin asennettaessa on
huomioitava haviéteho ja sallittu ymparistélampdtila laitevaurioiden valttdmiseksi.
Laitteet vaativat riittdvan tuuletuksen niiden suojaamiseksi ylikuumenemiselta. Taajuusmuuttajan yla- ja alapuolelle on jatettava
ohjeen mukaiset valimatkat kytkentédkaapissa oleviin esteisiin nahden.
(Tehoon 22 kW saakka (tdamé& ml.) ylapuolelle > 100 mm, alapuolelle > 100 mm ja
tehosta 30 kW alkaen (tdmé& ml.) ylapuolelle > 200 mm, alapuolelle > 200 mm)
Sahkoisid komponentteja (esim. kaapelikanavia, kontaktoreita jne.) saa olla sijoitettuina naiden rajojen siséllekin. Naiden
esineiden on oltava niiden korkeudesta riippuvalla etaisyydelld taajuusmuuttajasta. Tdman etéisyyden on oltava vahintaan 2/3
esineen korkeudesta. (Esimerkki: kaapelikanavan korkeus 60 mm - 2/3 - 60 mm = etdisyys 40 mm).
Laitteet eivat kaipaa tehoon 55 kW saakka (tdama ml.) vapaata etaisyytta sivusuunnassa, vaan laitteet saa

asentaa vierekkain kiinni toisiinsa. Asennusasennon on oltava pystysuora. On pidettava huolta, etta laitteen
takapuolella olevat jadhdytysrivat tulevat sileda pintaa vasten, jotta ldmpd paasee johtumaan kunnolla.

Lammin ilma on johdettava pois laitteen ylépuolelta!

>100/200 mm

I T I |
() ()
?=_ ?=_
® ® ®
0 9WP® ONOICIO O WeO®
Q@ SREDI SREDI
_/ / )
NORDAC NORDAC NORDAC
700E 700E 700E
| I I I

>100/200 mm

Sijoitettaessa useampia taajuusmuuttajia paallekkain on pidettédva huolta, ettei tulevan ilman lampétilan ylaraja ylity (ks. my6s
luku 7. Tekniset tiedot). Tallaisessa tapauksessa suositellaan sellaisen "esteen” (esim. kaapelikanavan) asentamista, joka estaa
ldmminté ilmaa nousemasta suoraan yldspain.
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2 Kokoonpano ja asennus

2.2 Taajuusmuuttajan mitat

, _ Asennus- Kiinnitys Paino

Laitetyyppi L1 B1 Syvyys (noin)
0 L2 B2 L3 %

gﬁ ;885:18]:228:ﬁ 281 123 219 269 100 223 55 4 kg
SK 700E.751-340A s | iz |29 | a9 | 0 | | ss | sk
gﬁ ;gggj ;gzgjg:ﬁ 386 167 255 373 140 315 55 9 kg
gﬁ ;ggg:ggg:gj&ﬁ 431 201 268 418 172 354 6,5 12,5 kg
§§ ;885:2%:22828 599 263 263 582 210 556 6,5 24 kg
§§ ;885:222:228:8 599 263 263 582 210 556 6,5 28 kg
§§ ;885:;822228:8 736 263 336 719 210 693 6,5 45 kg
SK 700E163-340.0 1207 354 263 1190 142+ 1156 6.5 115 kg

Kaikki mitat millimetreina

vain 110-160 kW

vain 110-160 kW

%)

L3 L2 |1

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

2.3 Verkkosuodatin tehoon 22 kW saakka (optio)

Korotetun hairidsuojaustason (standardin EN 55011 mukaisen luokan B) mukaisissa rajoissa pysymiseksi voidaan taajuus-
muuttajan verkkokaapeli varustaa ulkoisella verkkosuodattimella.

Verkkosuodatinta kytkettdessa on huolehdittava, ettd noudatetaan kappaleiden "Johdotusperiaatteet” (kappale 2.9) ja "EMC”
(kappale 8.3) ohjeita. Erityisesti tulee pitda huolta, ettéd hakkuritaajuus asetetaan vakioarvoonsa (P504 = 4/6 kHz), moottorin
kaapelin pituus ei ylitd 30 metrid ja kaytettdva moottorikaapeli on suojattua tyyppia..

Verkkoliitanta tapahtuu suodattimen alapaassa olevien ruuviliitinten avulla. Suodatin kytketaan taajuusmuuttajaan siina kiinni
olevan, sopivan mittaisen (250—-330 mm) kiintean kaapelin avulla.

Suodatin tulisi asentaa mahdollisimman ldhelle taajuusmuuttajaa. Se voidaan asentaa taajuusmuuttajan alapuolelle tai sita
voidaan hyddyntaa ns. Book Size -komponenttina.

Taajuusmuuttajan tyyppi SUC;S%[LT en L1 B1 T le(iinnitysmitaéz JcErmerrlig

gﬁ ;885:181:328:? SK LF1-460/14-F 281 121 48 269 100 4

gﬁ ;885:?21:328:? SK LF1-460/24-F 331 121 58 319 100 4

§§ ;gggj ;g:gjg:ﬁ SK LF1-460/45-F 386 165 73 373 140 10

gﬁ ;885:;23:228:? SK LF1-460/66-F 431 201 83 418 172 16
kaikki mitat millimetreina
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2 Kokoonpano ja asennus

2.4 Rungollinen verkkosuodatin (optio)

Kappaleessa 2.3 selostetusta verkkosuodattimesta poiketen on
suodatin tyyppi HLD 110 UL-hyvéaksytty pohjois-amerikkalaisten
markkinoiden tarpeisiin (tehoon 110 kW saakka).

Hairiosuojausluokka A sailyy moottorikaapelin enimmaispituuteen
50 m saakka, luokka B moottorikaapelin pituuteen 25 m saakka.

Verkkosuodattimen liitAnnassa tulee pitaa huolta "johdotusperi-
aatteiden” (kappale 2.9) ja "JEMC-seikoista (kappale 8.3). Erityisesti on
huolehdittava, ettéd hakkuritaajuuden arvoksi asetetaan vakioarvo
(P504 = 4/6 kHz). Verkkosuodatin tulee asentaa mahdollisimman
taajuusmuuttajan sivulle, mahdollisimman lahelle sita.

Liitanta tapahtuu ruuviliittimien avulla suodattimen ylapaasta (verkko)
ja alapaasta (taajuusmuuttaja).

Taajuusmuuttajan . . Kiinnitysmitat
- Suodattimen tyyppi .
tyyppi S L1 B1 T Johdin-@
SK 700E . HLD 110-... [V]/[A] L2 B2
...-151-340-A 2
" 221-340-A ... 500/8 190 45 75 180 20 4 mm
...-301-340-A
...-401-340-A ... 500/16 250 45 75 240 20 4 mm?
...-551-340-A
...-751-340-A 2
 112-340-A .. 500/30 270 55 95 255 30 10 mm
...=152-340-A ... 500/42 310 55 95 295 30 10 mm?
...=182-340-A ... 500/55 250 85 95 235 60 16 mm?
...=222-340-A 2
" 302-340-0 .. 500/75 270 85 135 255 60 35 mm
...-372-340-0 ... 500/100
...-452-340-0 270 95 150 255 65 50 mm?
..-552-340-0 -+ 500/130
...-752-340-0 ... 500/180 380 130 181 365 102 95 mm?
...-902-340-0 2
" 113-340-0 .. 500/250 450 155 220 435 125 150 mm
Poikkeava rakenne, ei UL-hyvéksyntad, vain hairidsuojausluokka A Virtakisko
...=133-340-0 HFD 103-500/300 * & 8,5 mm
564 300 160 2x210 275
...=163-340-0 HFD 103-500/400 * 10,5 mm
*) ei UL/cUL-hyvaksyntaa kaikki mitat millimetreina
BU 0700 FI Muutokset ilman ennakkoilmoitusta mahdollisia 11




NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

2.5 Verkkokuristin(optio)

Syéttévirran harmonisten yliaaltojen vahentamiseksi voidaan
taajuusmuuttajan syéttolinjaan liittda verkkokuristin.

Kuristinten liitdntdjannitteen maksimiarvoksi on maaritelty

480 V, taajuus 50/60 Hz.

Kuristimien kotelointiluokka on IP0O, joten ne on asennettava

laitekaappiin tai -koteloon.
Taajuusmuuttajiin tehosta 45 kW alkaen suositellaan

verkkokuristimen kayttda useamman laitteen keskinaisten

haitallisten vaikutusten eliminoimiseksi. Latausvirrat

(verkkojannitteen vaihtelut) vahenevat samalla oleellisesti.

]

b

PR

Bl —— L1 —=
Tasjuus- Tulokuristin 3 x 380-480 V Kiinnitysmitat
muuttajgn w :cés
tyyppi _ _ | | B2 T = e
NORDAC Tyyppi Jatkuva virta| Induktanssi L2 B2 é =
SK 700E <
1,5...2,2kW | SKCI1-460/6-C 6 A 3 x 4,88 mH 71 125 140 55 100 M4 4
3,0...4,0kW | SKCI1-460/11-C 11A 3 x2,93 mH 84 155 160 | 56,5 | 130 M6 4
55..75kW | SKCI1-460/20-C 20 A 3 x 1,47 mH 98 190 191 57,5 | 170 M6 10
11...18,5 kW | SK CI1-460/40-C 40 A 3x0,73 mH 118 190 191 775 | 170 M6 10
22 ...30 kW | SK CI1-460/70-C 70 A 3 x0,47 mH 124 230 290 98 180 M6 35
37 ... 45 kW | SK CI1-460/100-C 100 A 3 x 0,29 mH 148 230 290 122 180 M6 50
55 ... 75 kW | SK CI1-460/160-C 160 A 3x0,18mH | 170 299 360 | 105 | 237 [ M8 95
90 ... 132 kW | SK CI1-460/280-C 280 A 3x0,10 mH 190 290 270 133 | 240 | M10 150
160 kW | SK CI1-460/350-C 350 A 3x0,084mH| 190 300 270 | 107 | 224 | M8 k?sthn
kaikki mitat millimetreina [mmz]
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2 Kokoonpano ja asennus

2.6 Moottorikuristin (optio)

Moottorikaapelin hairiésateilyn vahentamiseksi tai pitkasta
moottorikaapelista johtuvan kapasitanssin kompensoimiseksi
voidaan taajuusmuuttajan |ahtéon liittaa kuristin.

Asennettaessa tulee pitda huolta, etta taajuusmuuttajan

hakkuritaajuudeksi asetetaan vakioarvo 3—-6 kHz
(P504 = 3-6).

Kuristinten liitdntdjannitteen maksimiarvoksi on maaritelty

480 V, taajuus 0—-100 Hz.

Moottorikuristinta tulee kayttda moottorikaapelin pituudesta
150/50 m lahtien (suojaamaton/suojattu kaapeli). Lisatietoja

kappaleessa 2.10. "Moottorikaapeli”.

Kuristimien kotelointiluokka on IP0O, joten ne on asennettava

laitekaappiin tai -koteloon.

1) 2

3| 4

oid-od

—

Bl —— L1 —
Taajuus- Moottorikuristin 3 x 380—460 V Kiinnitysmitat
" | g
NORDAC Tyyppi ‘]E\l/tilﬁga Induktanssi H i T L2 B2 é E
SK 700E <
1,5 kW | SK CO1-460/4-C 4 A 3x3,5mH 104 | 125 | 140 75 84 M6 4
2,2..40kw | SKCO1-460/9-C 95A 3x25mH 105 | 155 | 160 | 71,5 | 130 | M6 4
55..7,5kW | SKCO1-460/17-C 17 A 3x1,2mH 97 190 | 180 96 170 | M6 10
11...15kW | SK CO1-460/33-C 33A 3x0,6 mH 107 | 190 | 180 | 126 | 170 [ M6 10
18 ... 30 kW | SK CO1-460/60-C 60 A 3x0,33mH | 140 | 230 | 290 95 176 | M6 35
37 ...45kW | SK CO1-460/90-C 90 A 3x0,22mH | 140 | 300 | 315 94 224 | M8 35
55 ... 90 kW | SK CO1-460/170-C 170 A 3x0,13mH | 185 | 360 | 452 | 145 | 120 | M10 95
110 ... 132 kW | SK CO1-460/240-C 240 A 3x0,07mH | 215 | 360 | 472 | 175 | 120 | M10 150
160 kW | SK CO1-460/330-C 330 A 3x0,03mH | 200 | 300 | 270 | 145 | 240 | M8 Cl(quI?;Ist;( °
kaikki mitat millimetreina [mmz]

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

2.7 UB-jarruvastukset (optio)

Kun kolmivaihemoottoria jarrutetaan dynaamisesti (= taajuutta pienennetdan), moottori syottaa sdhkdenergiaa takaisin taajuus-
muuttajaan. Taajuusmuuttajan ylijannitelaukaisun valttamiseksi voi laitteeseen integroitu jarruhakkuri sy6ttaa jarrutusenergian
ulkoiseen jarruvastukseen, jossa se muuttuu lAmmoksi.

Teholuokkaan 7,5 kW asti voidaan kayttaa "kirjamallista” ("book-size”) vastusta, joka on asennettavissa myds taajuusmuuttajan
alle. Vastus voidaan varustaa myds l[dmpoésuojalla.

Taajuusmuuttajan tehon ollessa tata suurempi ei tdma versio

ole enda mahdollinen. Tall6in voidaan kayttaa
rungollisia jarruvastuksia (kappale 2.8).

2.7.1 Jarruvastusten UB-BW sahkoiset arvot

Taajuusmuuttajan t i | Jarruvastuksen t i Resistanssi LA ) PUIESICY Litdpiaichtel
: BORAL yypp (likiméar.) (likiméar.) 500 mm
SK 700E-151-340-A ... -
oK 7O0E.301-340. SK BR1-200/300-F 200 O 300 W 3 kW 2 x 0,75 mm
SK 700E-401-340-A SK BR1-100/400-F 100 Q 400 W 4 KW 2 x 0,75 mm?
SK 700E-551-340-A >
SK 700E-751-340-A SK BR1- 60/600-F 60 O 600 W 7 KW 2% 0,75 mm

*) sallittu toiminta-aikasuhde sovelluksesta riippuen enimmilldan ED = 5 %

2.7.2 Jarruvastusten UB-BW mitat

) Kiinnitysmitta
Jarruvastuksen tyyppi L1 B1 T 2 B> -
SK BR1-200/300-F 281 121 48 269 100 52
SK BR1-100/400-F 281 121 48 269 100 5,2
SK BR1- 60/600-F 331 121 48 319 100 5,2

kaikki mitat millimetreina

14
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2 Kokoonpano ja asennus

2.8 Runkomalliset jarruvastukset (optio)

Kun kolmivaihemoottoria jarrutetaan dynaamisesti (= taajuutta pienennetdan), moottori sy6ttda sahko-energiaa takaisin taajuus-
muuttajaan. Taajuusmuuttajan ylijannitelaukaisun valttamiseksi voi laitteeseen integroitu jarruhakkuri sy6ttaa jarrutus-
energian ulkoiseen jarruvastukseen, jossa se muuttuu Iammoksi.

Takaisinsyotetty energia muuntuu taten lAmmoksi ja mahdollisen ylijannitteen
muodostuminen estyy.

Kaikki runkomalliset jarruvastukset ovat UL-sertifioituja ja taten
rajoituksitta kayttokelpoisia pohjois-amerikkalaisilla
markkinoilla.

Liitdntda tapahtuu ruuvilittimien avulla; liittimissa on
merkinnat +B, —B (1,5-22 kW) tai BR, +ZW (30-160 kW) ja
suojamaajohdin.

Ylikuormitussuojana on jarruvastuksen yhteyteen
asennettu 1ampdkytkin. Kosketin on vapaasti
kaytettavissa ruuviliitinten (2 x 4 mm?) kautta.
Kytkentatehon raja-arvot ovat 250 VAC/ 10 A, 125V
AC/15A,30VDC/5A. B1

Periaatteellinen esitys,
rakenne vaihtelee tehon mukaan

2.8.1 Runkomallisen jarruvastuksen (BW) sahkdiset arvot

Taajuusmuuttajan .
tyyppi Vastuksen tyyppi Resistanssi el il SilF ksl Johdin-@
NGRIGEGC 54 T6E (likimaar.) (likimaar.)
1,5...2,2kW SK BR2- 200/300-C 200 Q 300 W 3 kW 10 mm?
3,0 ... 4,0 kW SK BR2- 100/400-C 100 Q 400 W 6 kW 10 mm?
55..7,5kW SK BR2- 60/600-C 60 Q 600 W 9 kW 10 mm?
11 ... 15 kW SK BR2- 30/1500-C 30Q 1500 W 20 kW 10 mm?
18,5 ... 22 kW SK BR2- 22/2200-C 220 2200 W 28 kW 10 mm?
30 ... 37 kW SK BR2- 12/4000-C 12Q 4000 W 52 kW 10 mm?
45 ... 55 kW SK BR2- 8/6000-C 8Q 6000 W 78 kW 10 mm?
75 ... 90 kW SK BR2- 6/7500-C 6Q 7500 W 104 kW 25 mm?
110 ... 160 kW SK BR2- 3/7500-C 3Q 7500 W 110 kW 25 mm?
*) sallittu toiminta-aikasuhde sovelluksesta riippuen enimmilldan ED = 5 %

2.8.2 Runkomallisen jarruvastuksen (BW) mitat

A . ) 1 o - Kiinnitysmitat
astuksen i
SV L2 B2 (%)
SK BR2- 200/300-C
100 170 240 90 150 4,3
SK BR2- 100/400-C
SK BR2- 60/600-C 350 92 120 325 78 6,5
SK BR2- 30/1500-C 560 185 120 530 150 6,5
SK BR2- 22/2200-C 460 270 120 430 240 6,5
SK BR2- 12/4000-C 560 270 240 530 240 6,5
SK BR2- 8/6000-C 470 600 300 440 2 x 220 6,5
SK BR2- 6/7500-C
570 600 300 540 2 x 220 6,5
SK BR2- 3/7500-C
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| kaikki mitat millimetreina

2.9 Johdotusperiaatteet

Taajuusmuuttajat on suunniteltu teollisuusympéaristdssa tapahtuvaan kayttéon, jossa on odotettavissa voimakkaitakin sdhko-
magneettisia hairiditd. Varma, turvallinen ja ongelmaton toiminta on yleensa taattu suoritettaessa asennus ammattimaisella
tavalla. Vaadittaessa EMC-saadoksissa mainittuja tiukempia raja-arvoja on alla annetuista ohjeista hyétya.

(1) Varmista, etta kaikki kytkentdkaappiin sijoitettavat laitteet on maadoitettu kunnolla lyhyita, suuripoikkipintaisia maajohtoja
kayttden. Maajohdot on kytkettdva yhteiseen maadoituspisteeseen tai maadoituskiskoon. Erityisen tarkeda on, ettd kaikki
taajuusmuuttajiin liitettdvat ohjauslaitteet (automaatiojarjestelmat tms.) kytketddn taajuusmuuttajan kanssa samaan
maadoituspisteeseen lyhyttd ja paksua maajohtoa kayttden. Suositeltavia ovat littedt, nauhamaiset maajohdot (esim.
liuskamaiset metallijohdot), koska niiden impedanssi on suurilla taajuuksilla pienempi kuin pyéreiden johtimien.

Taajuusmuuttajasyottdisen moottorin suojamaajohto (PE) on kytkettdva mahdollisimman suoraan maadoituspisteeseen, joka
on yhdessa vastaavan taajuusmuuttajan verkkokaapelin suojamaajohtimen (PE) kanssa kytkettyyn jadhdytyselementtiin.
Jarjestettdessa kytkinlaitekaappiin keskitetty maadoituskisko ja kytkettdessa kaikki suojamaajohtimet tdhan kiskoon on
ongelmaton toiminta normaalisti taattu. Ks. myds kappaleet 8.3/8.4, EMC-periaatteet)

Kayta ohjausvirtapiireissd suojattuja johtoja, mikali mahdollista. Paata (terminoi) kaapelin paat huolellisesti ja pida huolta,
ettei johto kulje suojaamattomana pidempid matkoja. Analogista ohjearvoviestia kuljettavat kaapelit tulee maadoittaa vain
toisesta, taajuusmuuttajan puoleisesta paastaan.

(2) Ohjaus- ja tehokaapelit tulee vetda erilladn toisistaan kayttden erillisia kaapelikanavia tms. Jarjestd ristedvat johdot
mahdollisuuksien mukaan kohtisuoraan (90° kulmaan) toisiinsa nahden.

(3) Varmista, ettad kytkentdkaapissa olevat kontaktorit on varustettu hairiénpoistolla — vaihtojannitekontaktorit RC-suojapiireilla ja
tasajannitekontaktorit joutokayntidiodeilla. N&mé& hairionpoistokomponentit tulee kiinnittdd kontaktorin kelaan.
Ylijannitetta rajoittavat varistorit ovat myods tehokkaita. Hairionvaimennustoimenpiteet ovat erityisen tarkeitd silloin, kun
kontaktoreja ohjataan taajuusmuuttajan releiden avulla.

(4) Kytke kuorma taajuusmuuttajaan suojattuja kaapeleita kayttden ja maadoita suojavaippa molemmista paistaan —
taajuusmuuttajan puoleisesta paasta suoraan PE-maadoituspisteeseen, mikali mahdollista.

(5) Kayttolaitteen kayttdympariston ollessa alttina sahkdmagneettisille hairidille on suositeltavaa kayttdad suurtaajuushairio-
suodattimia, jotka vaimentavat taajuusmuuttajasta ja kaapeleista sateilevia hairigita.

Asenna suodatin niin lahelle taajuusmuuttajaa kuin mahdollista ja varmista kunnollinen maadoitus.

Taman ohella on etua siita, ettd verkkosuodattimella varustettu taajuusmuuttaja asennetaan EMC-tiiviiseen koteloon ja
johdotetaan EMC-periaatteita noudattaen. (Ks. myds kappaleet 8.3/8.4, EMC)

(6) Valitse niin pieni pulssitaajuus (hakkurin kytkentataajuus) kuin taajuusmuuttaja sallii. Tdmé minimoi taajuusmuuttajan
tuottamien sahkémagneettisten hairididen voimakkuuden.

Ala tee taajuusmuuttajien asennuksen yhteydessa
missaan tapauksessa mitdan turvamaaraysten vastaistal!

A Huom!

Ohjaus-, verkko- ja moottorikaapelivedot on tehtadva erillaan toisistaan. Niitéd ei saa missaan tapauksessa
sijoittaa samaan suojaputkeen/asennuskanavaan.

Suurjannitekoestuslaitetta ei saa kayttaa taajuusmuuttajaan kytkettyjen kaapeleiden mittaamiseen.
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2 Kokoonpano ja asennus

2.10 Sahkoiset liitannat

2.10.1 Verkko- ja moottoriliitdnnéat

A VAROITUS

LAITTEET ON MAADOITETTAVA.
Laitteen turvallinen kayttd edellyttda, ettd sen asennus- ja kayttéonottotoimet suorittaa patevd ammatti-
henkildstd asianmukaisella tavalla ja tassa ohjekirjassa annettuja ohjeita noudattaen.

Erityisesti on huomioitava yleiset ja kansalliset/paikalliset vahvavirtalaitteita koskevat asennus- ja turva-
maaraykset seka tydkalujen asianmukaista kayttdtapaa ja henkilokohtaisten suojainten kayttda koskevat
maaraykset.

Tuloliitantanavoissa (verkko) ja moottorin liitdntanavoissa saattaa esiintya vaarallisia jannitteita silloinkin, kun
taajuusmuuttaja ei ole kaytdssa. Kayta naiden litdntanapojen alueella aina eristettyja ruuvitalttoja.

Varmista laitetta sy6ttéavan jannitelahteen jannitteettémyys ennen kytkenta- ja muutostéiden aloittamista.
Varmista, ettd taajuusmuuttajan ja moottorin nimelliset liitdntajannitteet vastaavat syottojannitetta.

Huom! Liitettiessa laitteeseen synkroni- eli tahtimoottoreita tai kytkettdessd useampia moottoreita rinnakkain on taajuus-
muuttajan toimintatapa-asetuksena oltava lineaarinen U/f-ominaiskayra, P211 = 0 ja P212 = 0.

Verkko-, moottori-, jarruvastus- ja ohjausliitannat jisaitsevat laitteen alareunassa. Ruuviliittimiin k&siksi padsemiseksi on laitteen
suojapeitteet (kannet ja ritilat) irrotettava, jolloinruuviliittimiin paastédan kasiksi edesta pain. Suojukset on asennettava takaisin
paikoilleen ennen laitteen syéttéjannitteen paallekytkemista!

Saanndnmukaisesti johdotetaan ensiksi verkko-, moottori- ja jarruvastusliitannat, koska niiden ruuviliittimet sijaitsevat alemmalla
piirikortilla. Kaapeleiden lapivientiaukkona toimii laitteen alasivulla oleva rakomainen syvennys.

Huom! Tietynlaisia johdinp&ateholkkeja kaytettdessa saattaa suurin liitettavissa oleva johdinpoikkipinta-ala supistua.

Huomioitavaa:

1. Varmista, etta jannitelahteesta (verkosta) saatava jannite on oikea ja jannitelahde on mitoitettu tarvittavalle virralle (ks. luku
7 Tekniset tiedot). Varmista, ettd jannitelahteen ja taajuusmuuttajan valiin on kytketty soveltuva, maaritysten mukaiselle
nimellisj@nnitealueelle tarkoitettu tehokytkin.

2. Kytke verkkojannite suoraan verkkoliitdntanapoihin L4 - L, - L3 ja suojamaaliitdntaan (PE).

3. Moottorin litdntdan tulee kayttda nelinapaista kaapelia. Kaapeli kytketddn moottorin liitdntdnapoihin U - V - W seka
suojamaaliitdntdan PE.

4. Suojattua liitdntdkaapelia kdytettdessa voidaan kaapelin suojamaajohdin paattaa liséksi kytkemalla se laajapinta-alaisesti
hairiésuojamaadoituskulmakappaleeseen.

Huom! Suojatun kaapelin kayttdminen on valttdméatonta ilmoitetussa hairidsuojausluokassa pysymiseksi (ks. myods
kappale 8.4 EMC-raja-arvoluokat).
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

2.10.2 Verkkoliitanta tehoon 22 kW saakka (PE/L1/L2/L3)

Taajuusmuuttaja ei kaipaa verkon puoleista lisdsuojausta, mutta
peruslinjasuojauksen (ks. Tekniset tiedot) ja padkontaktorin
kayttdminen on silti suositeltavaaa.

Liitinpoikkipinta-ala:

SK 700E-151-340-A ...

SK 700E-751-340-A VDE 4 mm?2 PE[L1]L2]L3 +B|-B-DC| U |V |W|PE
UL/cUL (AWG 24-10) ® e Brako | 0““"“‘ | ®
SK 700E-112-340-A ...
SK 700E-152-340-A VDE 10 mm?2
UL/cUL (AWG 22-8)
SK 700E-182-340-A ...
SK 700E-222-340-A VDE 25 mm?
UL/cUL (AWG 16-4) H}
Huom! Taajuusmuuttajaa voidaan kayttdd myds maadoit- H H H

tamattomassa jakeluverkossa (eli IT-verkossa) pienten
muutosten jalkeen. Kysy lisda toimittajaltasi.

PE [L1] 12 [L3 v

Jarruvastus (optio),
ksappaleet 2.7/2.8

2.10.3 Verkkoliitanta tehosta 30 kW ylospéain (PE/L1/L2/L3)

Taajuusmuuttaja ei kaipaa verkon puoleista lisdsuojausta, mutta
peruslinjasuojauksen (ks. Tekniset tiedot) ja padkontaktorin
kayttaminen on silti suositeltavaaa. 30-75 kW ja 110-160 kW; 90 kW on poikkeava

Liitinpoikkipinta-ala:

SK 700E-302-340-0O ...

SK 700E-372-340-0O VDE 35 mm?2 PE|L1|L2|L3| |-zw|/BR+zw|PE|| U |V |W|PE
reier 2 ) Input BR Output )
(PE-liittimet: 16 mm®) UL/cUL (AWG 2)
SK 700E-452-340-0O ...
SK 700E-752-340-O VDE 25-50 mm?2
UL/cUL (AWG 4-0)
SK 700E-902-340-O VDE 95 mm?
UL/cUL (AWG 000) D M
SK 700E-113-340-0O ...
SK 700E-163-340-O VDE 50-150 mm? 3~
(PE-Klemmen = 35-95mm?®)  UL/cUL (AWG 0-300 MCM) H H H
PE L1 2 [L3 -
Huom! Taajuusmuuttajaa voidaan kayttdéd myoés maadoit- Jarruvastus

tamattomassa jakeluverkossa (eli IT-verkossa) pienten

muutosten jalkeen. Kysy lisda toimittajaltasi. (optio), ks. luvut 2.7/2.8

Huom! 90 kW:n tehoisissa laitteissa on verkkoliitdnnan alueella vain yksi PE-liitin.
Lisaa PE-liitantdja voidaan tehda laitteen koteloon.
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2 Kokoonpano ja asennus

2.10.4 Moottorikaapeli (U/V/WI/PE)

Moottorikaapelin kokonaispituus saa olla enimmilldan 150 m (huomioi my6s kappale 8.4 EMC-raja-arvoluokat). Kaytettdessa
suojattua moottorikaapelia tai metallisen kaapelikanavan ollessa hyvin maadoitettu ei enimmaispituus saa olla yli 50 m.

Kaapelin ollessa tata pidempi on lahddssa kaytettava lisakuristimia.

Monimoottorikdytéissd koostuu kaapelin pituus yksittdisten moottoreiden kaapeleiden pituuksien summasta. Kaapeleiden

yhteispituuden ollessa liian suuri on kaytettava yhta |ahtokuristinta / moottori (yhta l1ahtdkuristinta / kaapeli).

Liitinpoikkipinta-ala:

2.10.5 Jarruvastuksen liitanta tehoon 22 kW saakka (+B/-B)

SK 700E-151-340-A ...

SK 700E-112-340-A ...

SK 700E-182-340-A ...

SK 700E-302-340-O ..
(PE-liitin: 16 mm?)

SK 700E-452-340-O ...

SK 700E-902-340-0
(ei PE-liitinta)

SK 700E-113-340-0O ...

(PE-litin: 35-95 mm?)

SK 700E-751-340-A

SK 700E-152-340-A

SK 700E-222-340-A

. SK 700E-372-340-O

SK 700E-752-340-O

SK 700E-163-340-O

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

4 mm?2
(AWG 24-10)

10 mm?2
(AWG 22-8)

25 mm?2
(AWG 16-4)

35 mm?2
(AWG 2)

25-50 mm?
(AWG 4-0)

95 mm?2
(AWG 000)

50-150 mm?

(AWG 0-300 MCM)

Taajuusmuuttajan ja jarruvastuksen valisena yhdysjohtona tulee kayttdad mahdollisimman lyhytta, suojattua kaapelia.

Huom!

Jarruvastuksen mahdollinen kuumeneminen on otettava huomioon.

Liitinpoikkipinta-ala:

SK 700E-151-340-A ... SK 700E-751-340-A

SK 700E-112-340-A ... SK 700E-152-340-A

SK 700E-182-340-A ... SK 700E-222-340-A

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

VDE
UL/cUL

2.10.6 Jarruvastuksen liitanta tehosta 30 kW yléspéain (BR/+ZW)

Taajuusmuuttajan ja jarruvastuksen valisena yhdysjohtona tulee kayttdad mahdollisimman lyhyttd, suojattua kaapelia.

Huom!

Jarruvastuksen mahdollinen kuumeneminen on otettava huomioon.

Liitinpoikkipinta-ala:

SK 700E-302-340-O ...

(lisa-PE-liitin: 16 mm?)

SK 700E-452-340-0O ...

SK 700E-372-340-O
UL/cUL

SK 700E-752-340-O

(lis&-PE-liitin: 0,75-35 mm?)

SK 700E-902-340-0
(ei PE-iittimia)

SK 700E-113-340-O ...
(lisa-PE-liitin: = 95 mm?)

SK 700E-163-340-O
UL/cUL

4 mm?2
(AWG 24-10)

10 mma2
(AWG 22-8)

25 mm?2
(AWG 16-4)

VDE 16 mma2
(AWG 6)

VDE 0,75-35 mm?2
UL/cUL (AWG 18-2)
VDE 50 mm?2
UL/cUL (AWG 4-0)
VDE 95 mm?2
(AWG 000)

Huom! 90 kW:n tehoisissa laitteissa on verkkoliitannan alueella vain yksi PE-liitin.
Lisda PE-liitdntdja voidaan tehda laitteen koteloon.
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2.10.7 Ohjausliitannat

Ohjausliitantdjen toteutustapa riippuu valituista liitanta- ja laajennusmoduuleista. Mahdollisia sovelluksia on
kuvattu lahemmin kappaleissa 3.2/3.3.

Talta sivulta 16ytyvat kaikkia moduuleja koskevat yleiset tiedot.

Riviliittimet: - Pistoke-/puristusliittimet; avataan pienella ruuvitaltalla
Johdinpoikkipinta-ala, maksimi: - 1,5mm %tai 1,0 mm ?, valitusta litdntatyyppivaihtoehdosta riippuen
Kaapeli: - Vedettava erillaan verkko- ja moottorikaapeleista ja suojattava
Ohjausjannitteet: - 5V, max. 300 mA, pulssianturin sy6tté6n

(oikosulkusuojatut) - 10V, max. 10 mA, ulkoisen potentiometrin vertailujannite

- 15V, digitaalitulojen, pulssi- tai absoluuttianturin sy6ttoon
- Analogialahté 0 — 10 V, max. 5 mA, ulkoiselle nayttdlaitteelle

Huom! Kaikilla ohjausjannitteilla on yhteinen vertailupotentiaali , laitemaa (GND).

A 5/ 15 V on mahdollisesti saatavissa rivilittimen useammasta navasta.
Virtojen maksimisumma on 300 mA.
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3 Kaytto- ja nayttolaitteet

3 Kaytto- ja nayttolaitteet

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajan peruslaite toimitetaan ohjauspaneelin asennuspaikkaan asennetulla peitekannella.
Perusversiossa ei ole parametrointiin tai ohjaukseen tarvittavia komponentteja.
Ohjauspaneelit seka liitanta- ja laajennusmoduulit

Yhdisteleméalla eri ohjauspaneeleja seka liitanta- ja laajennusmoduuleja voidaan NORDAC 700E -taajuusmuuttaja sovittaa
katevasti ja joustavasti mita erilaisimpien sovellusten tarpeisiin.
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Ohjauspaneelit (TU, Technology Unit) ovat taajuusmuuttajan kannessa olevaan
moduulipaikkaan asennettavia toimintanaytté-, parametrointi- ja ohjauspaneeleita.
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1/O-liitdntdmoduulit (CU, Customer Unit) ovat taajuusmuuttajan ylempaan moduuli-

T e CE|

paikkaan tyonnettédvia moduuleita. Niitd kaytetddn digitaali- tai analogiaviestien tai
vaylaliitantdjen avulla tapahtuvaan ohjaukseen ja kommunikointiin.

Laajennusmoduulit (XU, EXtension Units) tyénnetaan taajuusmuuttajan alempaan
moduulipaikkaan. Jokin néisté laajennusyksikdista on tarpeen, kun kayntinopeuden
saato tai paikoitus tapahtuu pulssi- tai absoluuttianturia kayttaen.

VAROITUS

Moduuleja saa asentaa tai irrottaa vain jannitteettémassa tilassa. Moduulipaikkoihin (korttipaikkoihin) voi
asentaa vain niihin tarkoitettuja moduuleja; ne on koodattu siten, ettei sekoittumisen vaaraa ole

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

3.1 Ohjauspaneelit

(TU = Technology Unit, optio)

Napsautetaan ulkoa pain paikoilleen, taajuusmuuttajan etulevyyn. Kaytetaan taajuusmuuttajan ohjaamiseen tai parametrointiin
("ohjelmointiin”) tai hetkellisten toiminta-arvojen nayttéon.

Ohjauspaneelit

(SK TU1-...) Kuvaus Tiedot
Ohjauspaneeli, laaja _Kéy"tc_e'téén taajuusmuuttajaq_ tgkstio_hjattuun _ 6 kielta
kayttéonottoon, parametrointiin ja ohjaukseen. 5 tietueen tallennus
SK TU1-PAR Taustavalaistu grafiikkanaytto. Avustetekstit

Ohjauspaneeli, vakio

Kaytetaan taajuusmuuttajan kayttdénottoon,

4-numeroinen

SK TU1-PBR-24V

ulkoinen 24 V -syéttojannite.

SK TU1-CTR parametrointiin, konfigurointiin ja ohjaukseen. 7-segmentti-LED-naytt6
Potentiometripaneeli svitdlai iaami Potentiometri 0—100 %
P Kay“?a'z{t:iirr‘nﬁBﬁ;gf:ig:iﬁoraa” Painikkeet PAALLE / POIS /
SK TU1-POT J I ) suunnanvaihto
CAN-paneeli Tama optio mahdollistaa SK 700E:n ohjaamisen Siirtonopeus: 500 kbit/s
SK TU1-CAN CAN Bus -sarjaportin kautta. Liitin: Sub-D 9
Profibus-paneeli Tama optio mahdollistaa SK 700E:n ohjaamisen Siirtonopeus: 1,5 Mbaud
SK TU1-PBR Profibus DP -sarjaportin kautta. Liitin: Sub-D 9
Profibus-paneeli Tama optio mahdollistaa SK 700E:n ohjaamisen Siirtonopeus: 12 Mbaud
Profibus DP -sarjaportin kautta. Kayttdmiseen tarvitaan Liitin: Sub-D 9

Ulk +24 V DC -sy6ttd

RS 232 -paneeli

Tama optio mahdollistaa SK 700E:n parametroinnin

Liitin: Sub-D 9

SK TU1-RS2 RS 232 -sarjaportin kautta esim. PC:n avulla.
CANopen-paneeli Tama optio mahdollistaa SK 700E:n ohjaamisen CAN Bus Siirtonopeus: bis 1 Mbit/s
SK TU1-CAO -sarjaportin kautta CAN open -protokollaa kayttaen Liitin: Sub-D 9
DeviceNet-paneeli Tama optio mahdollistaa SK 700E:n ohjaamisen DeviceNet- Siirtonopeus: 500 kbit/s
SK TU1-DEV sarjaportin kautta, DeviceNet-protokollaa kayttaen 5-nap. riviliitinrima
InterBus-paneeli Tama optio mahdollistaa SK 700E:n ohjaamisen Siirtonopeus: 500 kbit/s (2 Mbit/s)
SK TU1-IBS Interbus-sarjaportin kautta. Liittimet: 2 x Sub-D 9

AS-Interface-paneeli
SK TU3-AS1

AS-Interface (toimilaite- ja anturirajapinta) on yksinkertaisiin
ohjaustehtaviin tarkoitettu alemman kenttavaylatason
vaylajarjestelma.

4 anturia / 2 toimilaitetta
5-/8-nap. riviliitinrima

Asennus

Ohjauspaneelien asennus tulee suorittaa

seuraavasti:

1. Kytke verkkojannite pois paalta,

2.

huomioi varoaika.

Irrota peitekansi painamalla yla- ja
alareunassa olevia lukituksen
avauspainikkeita.

Tydnna ohjauspaneeli paikoilleen ja
paina sita kevyesti, kunnes se
lukittuu kuuluvasti napsahtaen.

n

A

VAROITUS / HUOMAUTUS

moduulien asentamiseen, joille ne on tarkoitettu.

taajuusmuuttajassa varattuun paikkaan.

Moduulit saa asentaa ja irrottaa vain jannitteettémassa tilassa. Korttipaikkoja voi kayttada vain niiden

Onhjauspaneelien asentaminen taajuusmuuttajasta erilleen ei ole mahdollista; yksikko on asennettava sille
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3.1 Ohjauspaneelit

3.1.1 Ohjauspaneeli, laaja ("ParameterBox")
(SK TU1-PAR, optio)

Tama optio on kateva taajuusmuuttajan parametrointi- ja ohjausvaline. Se myds nayttaa hetkelliset
toiminta-arvot ja -tilat.
Talla laitteella voidaan hallita enimmillaan viitta tietuetta eli parametrisarjaa ja tallentaa ne.

Laajan ohjauspaneelin ominaisuuksia

e Taustavalaistu, suuriresoluutioinen grafiikkkanaytté (LCD)
e  Suurikokoinen yksittaisten toimintaparametrien naytto
e 6 eri kayttoliittymakielta

e Vikadiagnostiikka-avustetekstit

o 5 taydellista tietuetta (parametrisarjaa) tallennettavissa muistiin, ladattavissa muistista ja muokattavissa

e Voidaan kayttaa erilaisten toimintaparametrien naytté6n

e Yksittaisten toimintaparametrien skaalaus koneikon erityistietojen nayttéa varten

e Taajuusmuuttajan suora ohjaus

Laajan ohjauspaneelin asennus

Kun ParameterBox-ohjauspaneeli on asennettu ja verkkojannite kytketty paalle, seuraa automaattinen véylan tunnustelu
("bus scan”). Ohjauspaneeli tunnistaa siihen liitetyn taajuusmuuttajan.

Seuraavaksi nakyviin tulevassa ndytéssa nakyy taajuusmuuttajan tyyppi ja sen hetkellinen toimintatila (mikéli naiden tietojen
esittdminen on aktivoitu).

Nayton vakiotoimintatilassa voidaan nayttda samanaikaisesti 3 toimintatilaa ja taajuusmuuttajan hetkellinen tila.
Naytolla esitettavat toiminta-arvot ovat valittavissa 8 mahdollisen arvon listalta (valikossa >Display< / >Values<).

Taajuusmuuttajan tyyppi Liitantdmoduuli
Laajennusmoduuli
Valittujen toiminta-arvojen 700E 3,0kW/3 POS STD
hetkelliset oloarvot :
fysikaalisine yksikdineen i/Hz Unv /A Valikkorakenteen

45.0 360 3.4 taso
ONLINE FU P1 R LAEUFT

Ohjauspaneelin
hetkellinen tila

J ¥ Taajuusmuuttajan

hetkellinen tila

Valittuna oleva Taajuusmuuttajan
taajuusmuuttaja aktiivinen parametrisarja

A

HUOM!

Taajuuden ohjearvoksi on tehtaan toimesta asetettu 0 Hz. Kayttolaitteen toiminnan tarkistamiseksi on

syobtettava taajuusohjearvo painikkeella @ tai jokin rydémintataajuus vastaavan valikkotason
(Parameterising), (Basic parameters) ja vastaavan parametrin (Start-off frequency) Ryémintataajuus
P113 avulla.

Asetuksia saa tehda vain tahan pateva henkildstd, turvaohjeita noudattaen ja varoitukset huomioon ottaen.

HUOM! Kun START-painiketta ® on painettu, saattaa kayttélaite kaynnistya valittdmasti!

BU 0700 FI
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Laajan ohjauspaneelin toiminnot

LCD-
naytto

Taustavalaistu LCD-grafiikkanayttd liitettyna olevien taajuusmuuttajien toiminta-arvojen ja parametrien seka
ohjauspaneelin omien parametrien nayttéa varten.

VALINTA-painikkeilla voidaan liikkkua valikon yksittaisten kohtien valilla (selailla valikkoa).

Painettaessa samanaikaisesti painikkeita @ ja @ paastaan valikon edelliselle tasolle.

ARVOT-painikkeilla voidaan muuttaa yksittdisten parametrien sisaltoja.

Painettaessa yhtaikaa painikkeita @ ja @ saadaan palautetuksi valittuna olevan parametrin tehdas asetus.

Ohjattaessa taajuusmuuttajaa ohjauspaneelin avulla tapahtuu taajuusohjearvon asetus ARVOT-painikkeiden
avulla.

Painettaessa ENTER-painiketta vaihtuu valittuna oleva valikon ryhma tai muutetut valikon kohdat tai
parametrien arvot astuvat voimaan.

Huom! Mikali jostakin parametrista on maara poistua sen muutettua arvoa tallentamatta, voidaan tadhan
tarkoitukseen kayttda jompaakumpaa VALINTA-painiketta.

Ohjattaessa taajuusmuuttajaa suoraan ohjauspaneelista (eika ohjausriviliittimien kautta) tallentuu taajuuden
hetkellinen arvo parametrin "rydmintataajuus” (P113) arvoksi ENTER-painiketta painettaessa.

START-painike (= kayntiin) taajuusmuuttajan
paallekytkentaa varten.

STOP- painike (= seis) taajuusmuuttajan B L L
poiskytkent&4 varten. Huom! Hyodynnettavissa vain, kun tata
toimintoa ei ole estetty parametrin

Q00 ® WOOO

Moottorin pyérimissuunta vaihtuu painettaessa P509 tai P540 avulla.

SUUNNANVAIHTO-painiketta. Vastapaivaan

pyoOriminen ilmaistaan naytolla miinusmerkilla.

Huom! Kaytettdva varovasti pumppujen, kuljetinten,
puhaltimien jne. yhteydessa.

LED-merkkivalot ilmaisevat ohjauspaneelin hetkellista tilaa.
ON Ohjauspaneeli on kytketty syottavaan sahkdéverkkoon ja toimintavalmiina.
ERROR Datan kasittelyssa on ilmaantunut virhe tai liitetyssa taajuusmuuttajassa on vikaa.
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3.1 Ohjauspaneelit

Valikon rakenne

Valikko koostuu erilaisista, rakenteeltaan silmukkamaisista tasoista. Seuraavalle tasolle paastadan painamalla ENTER-painiketta
ja edelliselle tasolle paastaan painamalla samanaikaisesti molempia VALINTA-painikkeita.

700E 3,0kW/3 POS STD u1 U2 U3 U4 U5
Fi/Hz u/v I/A 1 - - = =
45.0 360 3.4 OK = - - -
ONLINE FU P1 R LAEUFT 100

Nayttd Optiot

II \<:>‘ Parametrointi ﬁ

— Parametrien
hallinta

P1001

| =
II P1301
(El Vaylan tunnustelu { ( Kieli
| Toimintanaytst P1201
ﬁ f SENTER< (8 tasolle) (;:' Kopiointi — lahde

P1002 II P1302
Taaj.muutt. valinta Toimintatapa
Perusparametrit P1202
II >ENTER< (. tasolle) Kopiointi — kohde
P1003 ﬁ P1303
Nayton toimintatila Auto-Bus-Scan

Moottorin arvot P1203
II ﬁ >ENTER< { tasolie) Kopiointi — kayntiin II

()

=)

[V

=

P1004 II iI II P1304
Naytettavat arvot Kontrasti
1
ﬁ f P1204
II i Tehdasaset. palaut.
1
i
P1005 Taaj.muutt. valikon rakenne ﬁ P1305
Skaalauskerroin riippuu asennetuista Salasanan asetus
optioista
(esim. Posicon, ...) :\Tzof tvhi
> luku 5 Parametrointi uistin tyhjennys
@I PO i II P1306
Paluu i Paneelin salasana
! PO
Paluu
i ( PO P1307
Paluu Paneel. param. noll.
P1308
NORDAC p-box
Versio 3.7
@I po
Paluu

>Nayttd< (= Display) (P11xx), >Parametrien muokkaus< (= Parameter management) (P12xx) ja >Optiot< (= Options) (P13xx)
ovat puhtaasti ohjauspaneelin parametreja eika niilla ole mitdan suoranaista tekemista taajuusmuuttajan parametrien kanssa.

Valikon >Parametrointi< (= Parameterisation) kautta paastadan taajuusmuuttajan valikkorakenteeseen. Yksityiskohdat riippuvat
siita, millaisilla liitdntdmoduuleilla (SK CU1-...) ja/tai laajennusmoduuleilla (SK XU1-...) taajuusmuuttaja on varustettu. Paramet-
rointia on selostettu luvusta 5 alkaen.
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Kielen valinta, lyhytmuotoinen kuvaus

ParameterBox-ohjauspaneelin nayttokielen muuttaminen vaatii seuraavien vaiheiden suorittamisen.

Tehdasasetuksissa on valittuna “deutsch” (= saksa). Kun verkkojannite on kytketty paalle, tulisi nakyville iimestyvan nédkyman
olla seuraavanlainen (vaihtelee teholuokan ja optioiden mukaan).

Aloitusnaytto

700E 3,0kW/3 POS STD

‘-§-"

> NORDAC <

Frequenzumrichter
ONLINE FU P1

ESperre

Siirry (selaa) valikkoon Optionen (= optiot)

VALINTA-painikkeen tai avulla.

Optionen
>ENTER<

FU P1 ESperre

Paina sitten painiketta >ENTER< @

Valitse kieli (Sprache)
ARVO-painikkeella

Kun kieli on valittu, paina painiketta

>ENTER<

... English
.. Francais
.. Espanol
... Sverige
.. Nederlands

P1301

Language
English
ONLINE

FU P1

Paina VALINTA-painikkeita @ ja @
samanaikaisesti

Options

>ENTER<
FU P1

Locked

Paina VALINTA-painikkeita @ ja @
samanaikaisesti

700E 3,0kW/3 POS STD

> NORDAC <

Frequency Inverter
ONLINE FU P1 Locked
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3.1 Ohjauspaneelit

Taajuusmuuttajan ohjaus laajan ohjauspaneelin avulla

Taajuusmuuttaja on taysin ohjattavissa laajan ParameterBox-ohjauspaneelin avulla vain silloin, kun parametrin >Liitdnta< P509
(= Interface) arvoksi on asetettu vaihtoehtoa >Painikepaneeli< (= Keyboard) vastaava arvo (0 tai 1) (NORDAC SK 700E:n
tehdasasetus) eika taajuusmuuttajaa ole aktivoitu (= sen lukitusta poistettu) ohjausriviliittimien kautta.

Huom!

Huom!

START (aktivointi)

STOP (aktivointi)

Suunnanvaihto

@}Q@
&

OIC)

/

4

K vector A
1
v
Hetkellisen taajuuden
tallennus

Parametrointi laajan ohjauspaneelin avulla

Parametrointi-toimintatilaan paastaan valitsemalla

kaynnistya valittomasti

Ei toimintoa
taajuusmuuttajan
ohjauksen yhteydessa

Taajuuden suurentaminen

Taajuuden pienentaminen

valittava uusi parametrisarja ja suoritettava aktivointi painikkeen CD avulla.

START-késkyn jalkeen taajuusmuuttaja voi
(minimitaajuus P104 tai rydmintataajuus P113).

(= Parameterisation). ENTER-painikkeella paastaan liitettyna olevan taajuusmuuttajan parametritasolle.
Seuraava kuva selventaa ohjauspaneelin painikkeiden kayttoa.

VALINTA-painikkeet

Valinta eteenpéin

v

Samanaik. painaminen =
yksi valikon taso taaksep.

f

Valinta taaksepain

I

fl

s
O ®

/

e

vector

=

 E— )

v

Yksi valikon taso eteenpa
tai parametrin arvon
voimaan saattaminen

in

ARVO-painikkeet

Arvon suurentaminen

v

Samanaik. painaminen =
tehdasasetusten palautus

f

Arvon pienetdminen

Aktivoitaessa taajuusmuuttaja tassa toimintatilassa kaytetdaan talle taajuusmuuttajalle valikossa >Parametrointi<
(= Parameterisation) >Perusparametrit< (= Basic parameters) parametrin >Parametrisarja< (= Parameter set)
avulla valittua parametrisarjaa. Jos parametrisarja on vaihdettava kaytén aikana, on tdman parametrin avulla

ennakkoon ohjelmoidulla taajuudella

laajan ohjauspaneelin valikon ykkostasolta kohta >Parametrointi<

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Nayton sisdltd parametroinnin aikana

Parametrin asetusta muutettaessa arvo vilkkuu, kunnes se tallennetaan painamalla ENTER-painiketta. Muokattavan parametrin

tehdasasetusarvo saadaan palautetuksi

painamalla samanaikaisesti molempia ARVO-painikkeita. Asetus on tassakin

tapauksessa vahvistettava ENTER-painikkeella, jotta muutos tallentuisi muistiin.

Ellei muutosta ole maara saattaa voimaan, voidaan viimeksi muistiin tallennettu arvo hakea esiin painamalla jompaakumpaa
VALINTA-painiketta. Poistuminen tasta parametrista tapahtuu painamalla uudelleen jompaakumpaa VALINTA-painiketta.

Muokattava parametri (nro)

Muokattava parametrisarja

Muokattava parametri
(teksti)

Parametrin
hetkellinen arvo

Ohjauspaneelin
hetkellinen tila

Huom!

P102 PS1
Hochlaufzeit

Valikkorakenteen
taso

2,90 s

FU P1

ONLINE

Ohjattavan kohteen
/ tila
Valittuna oleva
ohjattava kohde

Ohjattavan kohteen
aktiivinen parametrisarja

Nayton alariviad kaytetaan ohjauspaneelin ja ohjattavan taajuusmuuttajan hetkellisen tilan ilmaisemiseen.

3.1.1.1 Laajan ohjauspaneelin parametrien kuvaus
Valikon ryhmét on ryhmitelty seuraavien paatoimintojen mukaisesti :

Valikon ryhma Nro P&aéatoiminto

Naytto (P10xx): Toiminta-arvoja ja naytdn rakennetta koskevat valinnat

Parametrointi (P11xx): Liitettyna olevan taajuusmuuttajan ja kaikkien muistiosoitteiden ohjelmointi

Parametrien hallinta (P12xx): Muistiosoitteiden ja taajuusmuuttajasta saatavien kokonaisten parametrisarjojen
kopiointi ja tallennus

Optiot (P14xx): Ohj.paneelin toimintojen seka kaikkien automaatt. toimintosekvenssien asetukset

Parametrien nayttd

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautuksia
P1001 Talla parametrilla kdynnistetdan vaylan tunnustelu (bus-scan-toiminto). Sen eteneminen nakyy naytolla.
Viylan tunnustelu To!m!nnon suorlttamlsein jalkeen parametrl menee p0|s.-t|I.aan.. .
» ” Toiminnon tuloksesta riippuen ohjauspaneeli menee toimintatilaan "ONLINE” tai "OFFLINE”.
("Bus- Scan”)
P1002 Hetkellisesti parametroitavaksi/ohjattavaksi otettavan kohteen valinta.
Taajuusmuuttajan Nayton toimintatila n ja kayttGtoimenpiteet sekvenssin jatkossa riippuvat valitusta kohteesta.
valinta Taajuusmuuttajien valintalistalla nakyvat ainoastaan vaylan tunnustelun yhteydessa tunnistetut laitteet.
Hetkellisesti esilla oleva kohde ilmenee tilarivilta.
Arvoalue: FU, S1 ... S5
P1003 Ohjauspaneelin toiminta-arvonayton valinta

Nayton toimintatila

Vakio 3 vapaavalintaista arvoa vierekkain
Lista 3 vapaavalintaista arvoa yksikdineen alekkain
Suurnayttd 1 vapaavalintainen arvo yksikéineen

P1004

Naytolla esitettavat arvot

Naytolla esitettdvan arvon valinta ohjauspaneelin oloarvonayttdéa varten.

Valittu arvo sijoitetaan sisaisen, naytolla esitettavat arvot kasittavan listan ensimmaiselle paikalle,
jolloin se on suurnaytté-toimintatilassa esitettava arvo.

Mahdolliset naytolla esitettavat oloarvot: Kayntinopeus  Valipiirin jannite ~ Taajuusohjearvo
Momenttivirta Kayntinopeus Virta
Jannite Taajuusoloarvo
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3.1 Ohjauspaneelit

Parametri

Asetusarvo / kuvaus / huomautuksia

P1005

Skaalauskerroin

Naytolla esitettavien arvojen listan ensimmainen arvo skaalataan skaalauskertoimen mukaisesti.
Taman arvon poiketessa arvosta 1,00 ei skaalatun arvon yksikkd ndy naytolla.
Arvoalue: —327,67 ... +327,67; resoluutio 0,01

Parametrointi

Parametri

Asetusarvo / kuvaus / huomautuksia

P1101

Kohteen valinta

Parametroitavan kohteen valinta.
Parametrointi perustuu sekvenssin mydhemmissa vaiheissa valittuun kohteeseen. Valintalistalla
nakyvat ainoastaan vaylan tunnustelun yhteydessa tunnistetut laitteet ja muistiosoitteet.

Arvoalue: FU, S1 ... S5

Parametrien muokkaus

Parametri

Asetusarvo / kuvaus / huomautuksia

P1201
Kopiointi — lahde

Hetkellisen lahdeosoitteen valinta kopiointia varten.

Listalta ovat valittavissa vain vaylan tunnustelun yhteydessa tunnistetut taajuusmuuttajat ja
muistiosoitteet.

Arvoalue: FU, S1 ... S5

P1202
Kopiointi — kohde

Hetkellisen kohdeosoitteen valinta kopiointia varten.

Listalta ovat valittavissa vain vaylan tunnustelun yhteydessa tunnistetut taajuusmuuttajat ja
muistiosoitteet.

Arvoalue: FU, S1 ... S5

P1203

Kopiointi — kaynnistys

Talla parametrilla kdynnistetdan tiedonsiirto, jossa kaikki parametrilla "kopiointi — lahde” (copy —
source) valitut parametrit tulevat siirretyiksi parametrilla “kopiointi — kohde” (copy — destination)
maariteltyyn kohdeosoitteeseen.

Jos osoitteessa on uuden kirjoituksen alle jaavaa dataa, tulee nakyviin kuittausta vaativa
huomautusikkuna ja siirto kynnistyy vasta vahvistuksen saannin jalkeen.

P1204 Talla parametrilla tulevat valitun kohteen parametrien arvoiksi kirjoitetuksi tehtaan oletusarvot.
Tehdasasetusten Tama toiminto on tarkeé erityisesti muistiosoitteiden muokkauksen kannalta. Kuvitteellinen taajuus-
palautus muuttaja voidaan ladata ohjauspaneelin avulla ja parametroida siiné vain tatd parametria kayttaen.
Arvoalue: FU, S1 ... S5

P1205 Talld parametrilla tyhjennetaan valitussa muistiosoitteessa olevat tiedot.

Muistin tyhjennys Arvoalue: S1 ... S5
Optiot

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautuksia

P1301 Ohjauskielen ja ohjauspaneelin kayttliittyman kielen valinta.

Kieli Tarjolla olevat kielet: saksa englanti hollanti

ranska espanja ruotsi
P1302 Ohjauspaneelin toimintatavan valinta

Toimintatapa

Offline:

Laaja ParameterBox-ohjauspaneeli toimii itsendisena yksikkdna, joka ei hyddynna
taajuusmuuttajan parametrisarjaa. Muistiosoitteet ovat parametroitavissa ja muokattavissa.
Online:

Laaja ohjauspaneeli on kytketty t. muuttajaan. Taajuusmuuttajaa voidaan parametroida ja ohjata.
Siirryttaessa toimintatilaan "ONLINE” kaynnistyy vaylan tunnustelu ("bus-scan”) automaattisesti.
PC-Slave (PC-orjayksikkd):

mahdollinen vain p-box- tai SK PAR-.. -moduulin yhteydessa.

P1303

Vaylan tunnustelu-
automatiikka

Auto-Bus-Scan

Paallekytkentakayttaytymisen asetus

Off (= pois)

Automaattista vaylan tunnustelua ei suoriteta. Ennen poiskytkentaa liitettyna olleita
taajuusmuuttajia haetaan uuden paallekytkennan yhteydessa.

On (= paalla)

Vaylan tunnustelu suoritetaan automaattisesti kytkettdessa ohjauspaneeli paalle.

BU 0700 FI
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautuksia

P1304 Ohjauspaneelin nestekidenaytdn kontrastin asetus.

Kontrasti Arvoalue: 0—-100 %; resoluutio 1 %

P1305 Kayttaja voi taméan parametrin avulla maaritella haluamansa salasanan.

Salasanan asetus

Mikali taman parametrin avulla on annettu nollasta poikkeava salasana, ei ohjauspaneelin tai
siihen liitetyn taajuusmuuttajan parametreja voi muuttaa.

P1306 Mikali salasanatoiminto on p&élla, on parametrin >Salasanan asetus< (= Set password) avulla

. valittu salasana annettava tdssa kohdassa. Annettaessa oikea salasana voidaan ohjauspaneelin
Paneelin salasana kaikkia toimintoja kayttaa jalleen.
P1307 - . . . , : G

} ] Talla parametrilla voidaan ohjauspaneeli palauttaa tehdasasetuksilleen. Kaikki itse tehdyt
Paneelin parametrien ohjauspaneelin asetukset ja muistiosoitteisiin tallennetut tiedot menetetaan.
palautus
P1308 limaisee laajan ohjauspaneelin NORDAC p-box -moduulin ohjelmiston paivitysversion. Tieto

Ohjelmistoversio

versiosta kannattaa pitdd muistissa.

3.1.1.2 Laajan ohjauspaneelin vikailmoitukset taulukoituna

Naytto
Vika/hairio

Syy
e Korjaustoimenpiteet

Tiedonsiirtoviat

200

ILLEGAL PARAMETER NUMBER =
PARAMETRIN NUMERO LUVATON

201
VALUE CANNOT BE CHANGED
= PARAMETRIN ARVO EI MUUTETTAVISSA

202

VALUE EXCEEDS PERM. RANGE = PARA-
METRI ARVOALUEENSA ULKOPUOLELLA

203

SUB-INDEX NOT CORRECT
= VIRHEELLINEN ALAINDEKSI

204

NOT AN ARRAY PARAMETER
= EI MATRIISIPARAMETRI

205

WRONG PARAMETER TYPE=
VAARANTYYPPINEN PARAMETRI

206

FALSE REPLY CODE USS INTERFACE
= VAARA VASTAUKSEN TUNNISTUS,
USS-LIITANTAYKSIKKO

Nama vikailmoitukset johtuvat EMC-hairidista tai vaylajarjestelmaan liitettyna

olevien laitteiden (vaylaasemien) erilaisista ohjelmistoversioista.

e Tarkista ohjauspaneelin ja siihen liitettyjen taajuusmuuttajien ohjelmisto-
versiot.

e Tarkista kaikkien komponenttien johdotukset mahdollisten EMC-hairididen
suhteen.

207

CHECKSUM ERROR OF USS INTERFACE
= TARKISTUSSUMMAVIRHE (USS-LIITANTA)

Taajuusmuuttajan ja ohjauspaneelin valinen tiedonsiirto on hairiytynyt (EMC);

toimintavarmuutta ei voida taata.

e Tarkista yhteys taajuusmuuttajaan. Kayta laitteiden valilla suojattua kaapelia.
Tee vaylajohtovedot erillaan moottorikaapelista.

208

WRONG STATUS ID USS INTERFACE
= VAARA TILAN TUNNISTUS, USS-LITANTA

Taajuusmuuttajan ja ohjauspaneelin valinen tiedonsiirto on hairiytynyt (EMC);
toimintavarmuutta ei voida taata.
e Tarkista yhteys taajuusmuuttajaan.
Kayta laitteiden valilla suojattua kaapelia. Tee vaylajohtovedot erilldan
moottorikaapelista.

209 1

INVERTER FAILS TO REPLY
= TAAJUUSMUUTTAJA EI VASTAA

Ohjauspaneeli odottaa vastausta siihen liitetylta taajuusmuuttajalta. Odotusaika
on kulunut umpeen ilman etta vastausta on saatu.

o Tarkista yhteys taajuusmuuttajaan.
Taajuusmuuttajan USS- parametrien asetuksia on muutettu toiminnan aikana.
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3.1 Ohjauspaneelit

Naytto
Vika/hairio

Syy
e Korjaustoimenpiteet

Tunnistusvirheet

220

UNIDENTIFIED DEVICE
= TUNTEMATON LAITE

Laitteen tunnistetunnusta ei ole 16ytynyt.
Liitetty taajuusmuuttaja ei ole mukana ohjauspaneelin tietokannassa;
tiedonsiirtoyhteytta ei pystytd muodostamaan.

e Kaanny oman NORD-edustajasi puoleen.

221

UNIDENTIFIED SOFTWARE VERSION
= TUNTEMATON OHJELMISTOVERSIO

Ohjelmistoversiota ei ole 10ytynyt.
Liitetyn taajuusmuuttajan ohjelmisto ei ole mukana ohjauspaneelin tietokannassa;
tiedonsiirtoyhteytta ei pystytd muodostamaan.

e Kaanny oman NORD-edustajasi puoleen.

222

UNIDENTIFIED EXTENSION STAGE
= LAAJENNUSYKSIKKO TUNTEMATON

Taajuusmuuttajassa on tuntematon lisélaite (liitanta- tai laajennusmoduuli).
e Tarkista taajuusmuuttajaan liitetyt lisalaitteet.
o Tarkista tarvittaessa ohjauspaneelin ja taajuusmuuttajan ohjelmistoversiot.

223

BUS CONFIGURATION HAS CHANGED
= VAYLAN KONFIGURAATIO MUUTTUNUT

Muodostettaessa viimeksi kaytetty vaylakonfiguraatio uudelleen ilmoittautuu muu
kuin muistiin tallennettu laite.

Tama vikailmoitus voi esiintya vain silloin, kun parametri (Auto-Bus-Scan) on
asetettuna POIS-tilaan ja ohjauspaneeliin on liitetty entisesta poikkeava laite.

e Aktivoi automaattinen vaylan tunnustelu (bus-scan) -toiminto.

224

DEVICE IS NOT SUPPORTED
= LAITE EI OLE TUETTU

Ohjauspaneeliin asetettu taajuusmuuttajatyyppi ei kuulu tuettuihin laitteisiin!
¢ Ohjauspaneelia ei voi kayttéda kyseisen taajuusmuuttajan yhteydessa.

225

COMMUNICATION WITH INVERTER DENIED
= YHTEYS TAAJ.MUUTTAJAAN ESTYNYT

Yhteydenottoyritys laitteeseen, joka ei ole online-tilassa (ennenaikainen
aikavalvonta -virhe).

e Suorita vaylan tunnustelu (bus-scan) -toiminto parametrin (Bus-Scan)
(P1001) avulla.

Ohjauspaneelin kayttévirheet

226

DIFFERENT TYPES OF DEVICE USED AS
SOURCE AND DESTINATION
= LAHDE JA KOHDE ERILAISIA LAITTEITA

Erityyppisten kohteiden (erilaisten taajuusmuuttajien tietojen) kopiointi ei ole
mahdollista.

227

SOURCE IS EMPTY
= LAHDEOSOITE ON TYHJA

Tietojen kopiointi tyhjennetysta (tyhjasta) muistiosoitteesta.

228

THIS COMBINATION IS NOT ALLOWED
= YHDISTELMA ON KIELLETTY

Kopiointitoiminnon kohde- ja I1dhdeosoite on sama. Kaskya ei pystyta
suorittamaan.

229

THE SELECTED STORAGE UNIT IS EMPTY
= VALITTU MUISTIOSOITE ON TYHJA

Tyhjennetyn muistiosoitteen parametrointiyritys.

230

DIFFERENT SOFTWARE VERSIONS
= ERILAISET OHJELMISTOVERSIOT

Varoitus
Versionumeroltaan eroavien kohteiden kopiointi; parametrien siirrossa voi ilmeta
ongelmia.

231

INVALID PASSWORD
= KELPAAMATON SALASANA

Parametrin muutosyritys antamatta parametrin >Paneelin salasana< P1306
(= Box password) kohdalla voimassaolevaa salasanaa.

232

BUS-SCAN ONLY DURING ONLINE
OPERATION =BUS-SCAN VAIN ONLINE-
PERIAATTEELLA

Vaylan tunnustelu ("bus-scan”, liitettyjen taajuusmuuttajien haku) on mahdollista
vain online-tilassa.

BU 0700 FI
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Naytto
Vika/hairio

Syy
Korjaustoimenpiteet

Varoitukset

240 OVERWRITE DATA?
= KIRJOITETAANKO PAALLE?

> YES (KYLLA) NO (El)

241 DELETE DATA?
= PYYHITAANKO TIEDOT?

> YES (KYLLA) NO (El)

242 SHIFT SW VERSION?
= OHJELM.VERSION VIERITYS?
> GO ON (JATKA)

ABORT (KESKEYTA)

Nama varoitukset viittaavat mahdolliseen vaikutuksiltaan huomattavaan
muutokseen, joka on vahvistettava viela erikseen.

Kun seuraava toimenpide on valittu, on valinta viela vahvistettava painamalla
painiketta "ENTER”.

243 SHIFT TYPE SERIES?
= LAITESARJAN VIERITYS?
> GO ON (JATKA)

ABORT (KESKEYTA)

244 DELETE ALL DATA?
= PYYHITAANKO KAIKKI TIEDOT?

> YES (KYLLA) NO (El)

Taajuusmuuttajan ohjausvirheet

250

THIS FUNCTION IS NOT ENABLED
= TATA TOIMINTOA EI OLE AKTIVOITU

Vaadittua toimintoa ei ole aktivoitu taajuusmuuttajan parametrin “liitntarajapinta”
asetuksissa.

Muuta liitettyna olevan taajuusmuuttajan parametrin >Liitantarajapinta<
(= Interface) arvo halutun toiminnon mukaiseksi. Tarkemmat tiedot 16ytyvat
taajuusmuuttajan kayttajan kasikirjasta.

251 Taajuusmuuttaja ei ole kyennyt toteuttamaan ohjauskaskya, koska
E)C()I'E‘IJE%-DCOMMAND FAILED TO BE taajuusmuuttajan ohjausriviliittimilla vaikuttaa prioriteetiltaan ylempi toiminto
= OHJAUSKASKY VAILLA VAIKUTUSTA (pikapysaytys, POIS-signaali tms.).

252

OFF-LINE STATUS PRECLUDING CONTROL
= OHJAUS EI MAHDOLLINEN OFFLINE-
TILASSA

Ohjaustoiminto yritetty kaynnistaa offline-tilassa.

Vaihda ohjauspaneelin toimintatila parametrin >Toimintatila< P1302
(= Operating mode) avulla online-tilassa ja toista toimenpide.

253

FAULT ACKNOWLEDGEMENT FAILED
= VIKAILMOITUKSEN KUITTAUS VAILLA
VAIKUTUSTA

Taajuusmuuttajassa vaikuttavan vikailmoituksen kuittaaminen ei ole onnistunut;
vikailmoitus edelleen voimassa.

Taajuusmuuttajasta saatavat vikai

Imoitukset

INVERTER ERROR
"ERROR TEXT INVERTER”
= TAAJ.MUUTTAJAN VIKAILMOITUS

Taajuusmuuttajaan, jonka numero nakyy naytolla, on ilmaantunut vika. Naytdssa
nakyy taajuusmuuttajan vikailmoitusta vastaava numero ja vikaa kuvaava teksti.
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3.1 Ohjauspaneelit

3.1.2 Ohjauspaneeli " ControlBox” (vakio) ‘ — —
(SK TU1-CTR, optio) .
Tata optiota kaytetdan taajuusmuuttajan parametrointiin ja ohjaamiseen. ° | ! I

Ominaisuuksia

e 4-numeroinen 7-segmenttinen valodiodi- eli LED-naytto
e Taajuusmuuttajan suora ohjaus
e Aktiivisena olevan parametrisarjan nayttd

OI®IS
®» OO

e Taajuusmuuttajan parametrisarjan (P550) tallennus paneelin muistiin |

vector ‘

Kun ohjauspaneeli on asennettu ja verkkojannite kytketty paalle, nakyy 7-segmenttinayton 4
numeron kohdalla vaakasuorat viivat. Tallaisena nayttd iimaisee taajuusmuuttajan olevan kayttévalmis.

Aktivoitaessa taajuusmuuttaja (= poistettaessa lukitus) muuttuu ndyttd automaattisesti parametrin >Naytettavan arvon valinta<
P001 (= Selection of value to be displayed) avulla valitun toimintatilan mukaiseksi (tehdasasetus = taajuusoloarvo).

Kaytossa oleva parametrisarja ilmenee bindarikoodattuna kahdesta naytén vasemmalla puolella olevasta LED-merkkivalosta.

Q HUOM!
Taajuusohjearvoksi on tehtaan toimesta asetettu 0 Hz. Kayttolaitteen toiminnan

tarkistamiseksi on syotettava taajuusohjearvo painikkeella @ tai jokin rydmintataajuus
parametrin >Ryomintataajuus< P113 (= Start-off frequency) avulla.

Asetuksia saa tehda vain tahan pateva henkildstd, turvaohjeita noudattaen ja varoitukset huomioon ottaen.

HUOM! Kun START-painiketta @ on painettu, saattaa kayttolaite kaynnistya valittomasti!

Ohjauspaneelin toiminnot:

Painike taajuusmuuttajan paallekytkemista varten. Taajuusmuuttaja on aktivoitu toimimaan rydminta-
taajuudella (P113), sikali kuin sellainen on asetettu. Laitteen lahddsta saadaan kuitenkin ainakin
mahdollisesti ennalta asetettua minimitaajuutta (P104).

Parametrin >Liitantarajapinta< P509 (= Interface) asetuksen on oltava = 0.

Painike taajuusmuuttajan poiskytkemista varten. Lahtétaajuus alenee absoluuttiseen minimitaajuuteen
(P505) ja taajuusmuuttajan Iahto katkeaa.

O

7-seg m__entt__i- IImaisee toiminnan aikana hetkellisesti asetettuna olevan toiminta-arvon (valinta parametrin PO01 avulla) tai
LED-naytto vikailmoituskoodin. Parametroitaessa naytto ilmaisee parametrin numeron tai parametrin arvon.

LEDit iimaisevat toimintanayttétilassa (P000) hetkellisesti voimassa olevan toimintaparametrisarjan ja

LEDit parametrointitilassa parhaillaan parametroitavana olevan parametrisarjan. Naytt6 tapahtuu téassa
tapauksessa bindarikoodattuna.
N2 %
© @ 1 91 o 2601
=P1 =P2 NP =P3 L, =P4
@2 ® > @ > S92 02

Moottorin py6rimissuunta vaihtuu tata painiketta painettaessa. Pydrimissuunta vastapaivaan ilmaistaan
miinusmerkilla. Huom! Pumppujen, kuljettimien, puhallinten jne. yhteydessa on oltava varovainen.
Painike on lukittavissa parametrin P540 avulla.

Taajuus KASVAA tata painiketta painettaessa. Parametroitaessa talla painikkeella suurennetaan
parametrin numeroa tai sen arvoa.

Taajuus PIENENEE tata painiketta painettaessa. Parametroitaessa talla painikkeella pienennetaan
parametrin numeroa tai sen arvoa.

"ENTER”-painiketta painamalla saadaan parametrin muutettu arvo tallentumaan muistiin.
Vaihtoehtoisesti silla voidaan suorittaa vaihto parametrin numeron ja parametrin arvon valilla.

HUOMAUTUS: Mikali muutettua arvoa ei ole maara tallentaa muistiin, paastaan parametrista poistumaan

OOCI®

muutosta tallentamatta painamalla painiketta @ .
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Taajuusmuuttajan ohjaaminen ohjauspaneelin avulla

Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata ohjauspaneelin avulla vain silloin, kun sita ei ole tata ennen aktivoitu ohjausriviliittimien tai

sarjaliitannan kautta (P509 = 0).

Painettaessa painiketta "START” vaihtuu taajuusmuuttajan néyttd toimintandytdksi (valinta P001).
Taajuusmuuttajan lahddsta saatava taajuus on 0 Hz tai tété korkeammaksi asetettu minimitaajuus (P104) tai rydmintataajuus (P113).

Parametrisarjan nayttd

KAYNNISTYS

Suunnanvaihto

Taajuuden pienentaminen

Parametrisarjan naytto:

[

A

NORDAC
N Z;
T @Z*

4—0 D~

® @[

vector

—

—

Taajuusasetus = 0 Hz
(painettava yhtaikaa)

Pika-seis (pikapysaytys)
(painettava yhtaikaa)

SEIS

Hetkell. taajuuden tallen-
nus rydmintataajuudeksi

Taajuuden suurentaminen

LEDit ilmaisevat toimintanayttotilassa oltaessa (P000) kaytdssa olevan parametrisarjan; parametroitaessa ne ilmaisevat
parhaillaan parametroitavana olevan parametrisarjan. Naytto tapahtuu tassa tapauksessa bindarikoodattuna.

Parametrisarja voidaan vaihtaa parametrin P100 avulla myds toiminnan aikana (vakiomallisella ControlBox-ohjauspaneelilla

ohjattaessa).

Taajuusohjearvo:

Hetkellinen taajuusohjearvo maaraytyy parametrien "rydémintataajuus” (P113) ja "minimitaajuus” (P104) mukaan.

Tata arvoa voidaan muuttaa painikekaytossa ARVO-painikkeilla @ ja @ . Se voidaan my®0s tallentaa muistiin kiintedksi
rydmintataajuudeksi (P113) painamalla ENTER-painiketta.

Pika-seis:

Pikapysaytys voidaan laukaista paalle painamalla samanaikaisesti STOP-painiketta @ ja SUUNNANVAIHTO-painiketta @ .
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Parametrointi ohjauspaneelin avulla

Taajuusmuuttajan parametrointi voi tapahtua eri toimintatiloissa. Kaikki parametrit ovat muutettavissa toiminnan aikana,
“online”. Vaihto parametrointitiiaan tapahtuu eri tavoin toimintatilasta ja aktivoinnin suoritustavasta (aktivoinnin lahteesta)
riippuen.

1. Mikali aktivointia ei ole suoritettu ohjauspaneelin, ohjausriviliittimien tai sarjaliitdnnan kautta ohjauspaneelin,
ohjausriviliittimien tai sarjaliitannan kautta (paina tarvittaessa STOP-painiketta @ ), voidaan toiminta-arvonaytdsta

siirtyd suoraan parametrointitilaan ARVO-painikkeen ® i @ avuiia. > /

2. Jos taajuusmuuttaja on aktivoitu ohjausriviliittimien tai sarjaliitinnan kautta ja se tuottaa laht6taajuutta, voidaan
my®s siirtyd suoraan toiminta-arvonaytéstd ARVO-painikkeen ® 6 D avua parametrointitilaan. > /

3. Taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna ohjauspaneelin avulla (START-painike @) voidaan parametrointitilaan
paasta painamalla samanaikaisesti START- ja ENTER-painikkeita @ + @

4.  Paluu ohjaustilaan tapahtuu painamalla START-painiketta CD

[

Parametrisarjan nayttd Vaihto ohjaustilasta
‘i T parametrointitilaan
RS
/‘ kayttolaitteen kdydessa

(ks. kohta 3)

Vaihto parametrointi- -+
tilasta ohjaustilaan
(ks. kohta 3)

Valikkoryhman valinta,

@ > parametrin arvon nayttd

Valikon edellinen ryhma
tai numeroltaan edeltava
parametri

Valikon seuraava ryhma
AT vector tai numeroltaan seuraava
parametri

Kulloinkin yksi taso taaksepain
aina oloarvonayttéon saakka

Taajuusmuuttajan parametrointi

Parametrointitilaan paasemiseksi on painettava jompaakumpaa ARVO-painikkeista ® ja @ Naytolla nakyva viesti vaihtelee
valikkoryhmaa ilmaisevien koodien [P0 _ | ... [P 7__| valilla. Kun haluttuun valikkoryhmaan on paasty, on painettava ENTER-

painiketta @ yksittaisiin parametreihin kasiksi paasemiseksi.
Kaikki yksittaisten parametriryhmien parametrit on jarjestetty perakkain rengasmaiseksi rakenteeksi, jota voidaan
selata kyseisen ryhman puitteissa eteen- ja taaksepain.

Kukin parametri on varustettu parametrin numerolla > . Parametrien merkitysta on selostettu tdman ohjekirjan luvusta 5
‘Parametrointi’ alkaen.

Huom! Parametreilla P542, P701 ... 706, P707, P718, P741/742 ja P745/746 on lisdksi matriisitaso, jossa voidaan
tehda lisdasetuksia, esim.

P5 4 2 ENTER ) P 0 1 ENTER 0 . 0 aA::::Zi:aléhtiﬂ
ﬁARVO
Asetus:

P 02 | ENTER 0.0 analogialahts 2

| 4
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Valikkorakenne vakio-ohjauspaneelia (" ControlBox”) kdytettdessa

Toiminta-arvonayttd

(tai kayttévalmiustieto, e P7_ - —=>— P6 __

paallekytkennan jalk.)

PO-- P4--
II =] PIE- — P%- ] P%- ﬁ
P00 1 P400
I P00 A e200 ] A P300 ¢ il
P002 I U U P40 1

P101 P20 1 P301 | 1I
R (A T N

S O S W SR T
P YUpat1s | Wpaso

Jotta parametrin arvoa paastaisiin muuttamaan, vastaavan parametrin numeron nakyessa naytolla painettava
ENTER-painiketta @

Muutoksia voidaan tdman jalkeen tehda ARVO-painikkeilla @ ja @ . Jotta ne tallentuisivat muistiin ja astuisivat

26

=

voimaan, on ne vahvistettava parametrista poistuttaessa ENTER-painikkeella @

Arvon nayttdé vilkkuu niin kauan kuin muutettua arvoa ei ole vahvistettu; arvo ei ole talléin viela tallentunut
taajuusmuuttajan muistiin.
Parametrien asetuksen aikana nayttda ei esitetad vilkkuvana, jotta se olisi paremmin luettavissa. Mikali muutosta ei

ole maara saattaa voimaan, voidaan parametrista poistua painamalla SUUNNANVAIHTO-painiketta @ .

l:’l
Parametrisarjan nayttoé w L
~
Muutettua arvoa ei -
tallenneta \@ @ p| Muutetun arvon voimaan
saattaminen
Arvon pienentdminen p g Arvon suurentaminen
| —

Tehdasasetuksen palautus
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3.1 Ohjauspaneelit

3.1.3 Potentiometripaneeli
(SK TU1-POT, optio)

Potentiometripaneelia ("PotentiometerBox”) voidaan hyddyntaa erilaisten toimintojen ohjaus-
yksikkdna. Valinta voidaan suorittaa parametrin P549 avulla.

Perusasetuksilla on mahdollista ohjata suoraan lahtétaajuutta minimitaajuuden (P104 = 0 Hz)
ja maksimitaajuuden (P105 = 50 Hz) valisella alueella.

Huom! Taajuusmuuttajaa voidaan ohjata potentiometripaneelin avulla vain silloin, kun
parametri >Liitdntarajapinta< (= Interface) on ohjelmoitu ohjausriviliittimien tai
ohjauspaneelin kautta tapahtuvaa ohjausta varten (P509 = 0) eikd sitd ole
aktivoitu ennalta ohjausriviliittimien kautta.

Ohjaus (P549 = 1):

: O O

&

vector

vahintdan mahdollisesti ennalta asetettua minimitaajuutta (P104).

Taajuusmuuttajan paallekytkemiseksi on painettava START-painiketta (D Taajuusmuuttajan
ohjaus tapahtuu nyt potentiometrin avulla. Taajuusmuuttajan 18hddéstéd saatava taajuus on

Taajuusmuuttajan poiskytkemiseksi on painettava STOP-painiketta @ Lahtotaajuus pienenee
hidastusrampin (P103) mukaisesti nollaan/pysahdyksiin saakka.

Suunnanvaihto:

Taajuusmuuttajan aktivoituna ollessa voidaan kayttolaitteen pydrimissuuntaa vaihtaa painamalla START-painiketta (D

pitkahkon aikaa (n. 3 s).

Mikali taajuusmuuttaja ei ole aktivoitu, muuttuu se pydrimissuunta, jolla kayttélaitteen on maara kaynnistya,

painamalla STOP-painiketta @ pidemmén aikaa.

Taajuusohjearvo:

Potentiometrin avulla voidaan asettaa haluttu ohjearvo minimitaajuuden (P104) ja maksimitaajuuden (P105) valilta.

Vikailmoituksen kuittaus:

Mikali taajuusmuuttajassa vaikuttaa ei-aktiivinen vika tai virhe (punainen LED-merkkivalo vilkkuu), voidaan se

kuitata painamalla STOP-painiketta @ :

LED-merkkivalot:

Punainen LED ) . i
Ei pala Ei vikaa/vairidta
Vilkkuu '},{' Vika/hairio ei-aktiivisena
N2
Palaa -8 Vika/hairio aktiivisena
Vihrea LED Ei pala ) Taajuusmuuttaja poiskytkettyna, aktivointi

maaraamalla pyorimissuunta myotapaivaan

Vilkkuu tahdissa 1:
lyhesti paalla, pitkaan
pois

Taajuusmuuttaja poiskytkettyna, aktivointi
maaraamalla pyoérimissuunta vastapaivaan

Vilkkuu tahdissa 2:
lyhyesti paalla ja pois

vastapaivaan

Taajuusmuuttaja paallekytkettyna, pydrimissuunta

myotépaivaan

Palaa _,,\_ Taajuusmuuttaja paallekytkettyna, pyorimissuunta
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3.1.4 RS 232 -paneeli (Sk TU1-RS2) v e—

NORD'
RS 232 -ohjauspaneeli mahdollistaa NORDAC 700E -taajuusmuuttajan liittdmisen yksin- 3 =
kertaisella tavalla (kaapeli: RS 232, tuotenro 78910030) sarjaliitdntdiseen PC-tietokoneeseen. @ Rs232
®

PC:n ja taajuusmuuttajan valinen tiedonsiirto voi tapahtua
Windows-pohjaisen NORD CON -ohjelmiston avulla.

Huom! Vakio-I/O-liitantayksikkéd 1/0 (SK CU1-STD,

RXD
oV TXD

kappale 3.2.2) kaytettdessd on RS485-terminointivastus 1
kytkettava pois paalta mahdollisten tiedonsiirto-ongelmien O 5 OOOOOCDOO O
valttamiseksi. 9 6
Liitettyd taajuusmuuttajaa voidaan ohjata ja parametroida L S COS |
tdman liitdnndn kautta. Taajuusmuuttajan toiminnallinen 5V vector i
testaus on helppo suorittaa; parametrisarja voidaan tallentaa |
suoritetun parametroinnin jalkeen tiedostona. T
TxD (vihred) Dataliikennetta lahetysjohdolla .
Tilatieto-L EDit ——
RxD (vihrea) Dataliikennettd vastaanottojohdolla RO
3.1.5 CANbus-paneeli (Sk TU1-CAN) —
NORDAC-taajuusmuuttajan CAN-liitdntd mahdollistaa CAN-maaritysten 2.0A ja 2.0B mukaisten ° CAN
laitteiden parametroinnin ja ohjaamisen. Yhden vaylan kautta voidaan osoittaa enimmillaan 512 -
taajuusmuuttajaa. Terminointivastukset ovat integroituina ja paallekytkettavissa.
Tiedonsiirtonopeuden asetusalue on 10 ... 500 kilobaudia.
CAN-protokollaan integroitu térmaysten tunnistus ja CAN_L| |GND |
virheentunnistus mahdollistavat vaylan suuren 1 5 '-—;|
hyddyntidmisasteen ja tietoturvan. 660600
e e O e e Oeoooog o 1 L
Tarkempia tietoja saatavissa kayttajan kasikirjasta &__ e
BU 0060 tai kdantymalla taajuusmuuttajan valmistajan GND | can N vecto
puoleen- ] o —

. Terminointivastus
CAN_TxD (vihrea) Dataliikennettad lahetysjohdolla Q-
Tilatieto-LEDit : padllekytkettyna

CAN_RXxD (vihred) Dataliikennetta vastaanottojohdolla . i
ei paallekytkettyna H!

3.1.6 Profibus-paneeli (Sk Tu1-PBR)

Profibus-vaylan kautta voivat erilaiset automaatiolaitteet vaihtaa tietoja keskenaan. Ohjelmoitavat

logiikat (PLC), PC-tietokoneet seka hallinta- ja valvontalaitteet voivat kommunikoida keskenaan L —— l
yhteisen ja yhtenaisen vaylan avulla sarjamuotoisesti. - —

. -

Tiedonsiirtomenetelma on maaritelty standardin DIN 19245 GND e PrOflbUS
osissa 1 ja 2 seka sovelluskohtaisten 1/O-liitdntamoduulien
osalta osassa 3. Euroopassa meneillaan olevan kentta-
vaylien standardoinnin yhteydessa Profibus-vaylaa ollaan B- data
integroimassa eurooppalaiseen kenttavaylastandardiin

RTS

pr EN 50170 Xooovoo)l
Viimeisen vaylaan kytketyn laitteen terminointivastus O 9\ ©9 00 Jg O

sijaitsee standardinmukaisen Profibus-liittimen sisalla. @g:ﬂ

Tarkempia tietoja saatavissa kayttajan kasikirjasta BU 0020 +5V vector

tai kdantymalla taajuusmuuttajan valmistajan puoleen. A-data L p—
BR (vihred) Bus Ready, normaali toiminta, syklinen datasiirto .

Tilatieto-LEDit

BE (punainen) | Bus Error, datasiirto hairiytynyt, tarkemmat tiedot julkaisussa BU 0020 .
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3.1.7 Profibus 24V -paneeli (SK TU1-PBR-24V)

Profibus-vaylan kautta voivat erilaiset automaatiolaitteet vaihtaa tietoja keskendan. prmmr e
Ohjelmoitavat logiikat (PLC), PC-tietokoneet seka hallinta- ja valvontalaitteet voivat
kommunikoida keskendan yhteisen ja yhtendisen vaylan

avulla sarjamuotoisesti. GND : Pr@ fbeS

Taman Profibus-option tehonsy6ttd tapahtuu ulkoisesta

24V DC 425 % -teholahteestd liitinnan kautta. Isantélaite RTS
tunnistaa taten vayldaseman silloinkin, kun se ei saa B-data |
kayttojannitettd taajuusmuuttajasta. Tahan tarvittavan ; .
datan (PPO-tyypin ja Profibus-osoitteen) asetus tapahtuu Xoodboo )l Pro . @ x
kierrettavilla koodikytkimilla. O Qo000 Jg @) -
Tiedonsiirtomenetelma on maaritelty standardin DIN 19245 e
osissa 1 ja 2 seka sovelluskohtaisten 1/O-liitdntamoduulien +5V -
osalta osassa 3. Euroopassa meneillaan olevan kentta- Adata E
vaylien standardoinnin yhteydessa Profibus-vaylaa ollaan _
integroimassa eurooppalaiseen kenttavaylastandardiin

pr EN 50170.

Viimeisen vaylaan kytketyn laitteen terminointivastus sijaitsee standardinmukaisen Profibus-liittimen sisalla.
Huom!  Tarkempia tietoja saatavissa kayttajan kasikirjasta BU 0020 tai kdantymalla taajuusmuuttajan valmistajan puoleen.

BR (vihred) Bus Ready, normaali toiminta, syklinen datasiirto .
Tilatieto-LEDit '

E (punainen) | Bus Error, datasiirto hairiytynyt, lisatietoja julkaisussa BU 0020 0

3.1.8 CANopen-paneeli (SK TU1-CAO)

Kun NORDAC SK700E taajuusmuuttaja on varustettu CANopen-paneelilla, muuttajaa voidaan : CANGpEﬂ |

parametroida ja ohjata CANopen-vaylan kautta.

CANopen-moduulin yhden vaylan kautta voidaan osoittaa enimmilldan 127 taajuusmuuttajaa. * s

Terminointivastukset ovat integroituina ja e

paéllekytkettavissa. caNL| |GND TE R ‘

Tiedonsiirtonopeus (10 kbaud ja 500 kbaud) seka vayla- 1 5 ;

osoite ovat asetettavissa kierrettdvien koodikytkinten tai o e6o000 o i of |

vastaavien parametrien avulla. 6\ P9P° 9 jg: EE __J

A\ v hor
Lisatietoja kayttbohjeesta BU 0060 tai taajuus- GND | lcan N \ 24V in .
muuttajan toimittajan kautta. N “
CANopen- CR (vihrea) CANopen RUN -LED Paneelien DR (vihrea) Paneelin tilatieto
tilatietoLEDIit | CE (punainen) | CANopen ERROR -LED | tilatieto-LEDit | DE (punainen) Paneelin vika/hairié
A}

3.1.9 DeviceNet-paneeli (sk TU1-DEV) | sl

DeviceNet on hajautettuihin automaatiojarjestelmiin tarkoitettu avoin tiedonsiirtoprofiili. | |~® ;
Se perustuu CAN-vaylajarjestelmaan. |1°® Device Net

Jarjestelmaan voidaan liittdd enimmilladn 64 vaylaasemaa.

|
e

Tiedonsiirtonopeus (125, 250 tai 500 kbit/s) ja vayl4osoite 12345 .
ovat asetettavissa kierrettévien koodikytkinten tai vastaavien ©060600o0 . ‘ -
parametrien avulla. T o= T3 “eou
Tarkemmat tiedot kayttdohjeesta BU 0080 tai ottamalla E % g .
yhteytta taajuusmuuttajan toimittajaan. m
Jannite V+: 24 V DC =0 T
. MS s I Lo
DeviceNet (punainen/vihre) Paneelin tilatieto Paneelien DS (vihrea) Paneelin tilatieto
-tilatieto- . =
LEDit (punaingflvihreé) (T\:g;?;’ﬁ;ktﬁ; Ulatieto-LEDIL | e 1 nainen) Paneelin vika/hairié
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3.1.10 InterBus-paneeli (Sk TU1-IBS)

Interbus-vaylan kautta voivat mitd erilaisimmat automaatiolaitteet (enimmillaan 256
vaylaasemaa) vaihtaa tietoja keskenaan. Ohjelmoitavat logiikat, PC-tietokoneet seka hallinta- ja
valvontalaitteet voivat kommunikoida keskendan yhteisen ja yhtenaisen vaylan avulla
sarjamuotoisesti.

NORDAC-taajuusmuuttajt ovat kaukovaylaasemia. Datan leveys on muuttuva (3 datasanaa; 5
datasanaa) ja tiedonsiirtonopeus 500 kbit/s (optio: 2 Mbit/s). Erillistd terminointivastusta ei
tarvita; vastus on valmiiksi integroituna. Osoitus tapahtuu vayldaseman fyysisen sijainnin
perusteella automaattisesti.

Paneeli vaatii ulkoisen 24 V -tehonsy6ton, jotta vaylan toiminta olisi katkotonta.
Lisatietoja kayttdohjeesta BU 0070 tai ottamalla yhteyttd taajuusmuuttajan toimittajaan.

DI +5v. ouT GND| | DI
DO | | |GND (L00mA) | S
1 oo)5b 5 5 1
O fg\o20 00 [y O] O I\ °?% /6 O
100 ol /DI /DO

3.1.11 AS-Interface (sK Tu1-AS1)

AS-Interface (Actor-Sensor-Interface, toimilaite-anturiliitdntd) on yksinkertaiselle kenttavayla-
tasolle tarkoitettu vaylajarjestelma. Siirtoperiaatteena on yhden isantalaitteen (Single Master)
jarjestelma, jossa on kaytdssa syklinen kiertokysely. Orjayksikdita voidaan liittdd enimmillaan
31 kpl (tai 62 A/B-orjayksikk6a) enimmilladn 100 m pituiseen suojaamattomaan parijohdin-
vaylékaapeliin , jonka topologia (puu / linja / téhti) on vapaa. AS-Interface-johdossa (keltainen)
siirtyy dataa ja energiaa; liséksi voidaan kayttaa toista parikaapelia (mustaa) apujannitteen
(24 V DC) siirtoon. Osoituksesta huolehtii isdntdasema, jossa on tarjolla muitakin hallinta-
toimintoja, tai erillinen osoitteidenantolaite. 4-bittisen hyétydatan (per suunta) siirto tapahtuu
tehokasta virhevarmistusta kayttaen. Jaksoaika on enimmillaan 5 ms (syklisessa siirrossa).

Lisatietoja kayttdohjeesta BU 0090 tai ottamalla yhteyttd taajuusmuuttajan toimittajaan.

SK 700E tukee AS-Interface-paneelia ohjelmistoversiosta 3.1 Rev.1 alkaen (P707 / P742).

Liitin 1 (1/O)
1 2 3 456 7 8

|........|

AUX 24V
AUX GND
Dig In 1
DigIn2
DigIn 3

Dig In 4

Dig Out 1
Dig Out 2
PWR AS-I (+)
PWR AS-I (-)
n.c.

AUX 24V
AUX GND

NORD!

@) ')1

nterBus

IBS-IN IBS-OUT

l eeceoe |

vector

‘ AS-Interface

CRCRONC )
[ |
(A e —

Device S/E (punainen/vihrea) Paneelin tilatieto / vikatieto

Tilatieto-LEDit

AS- Int. PWR/FLT (punainen/vihred)

AS-Interface-orjayksikoiden tilanayttd (vakio)

OUT 1 ... 2 (keltainen)

Digitaali-1/O-LEDit
9 IN 1 ... 4 (keltainen)

bittien tilatieto.

Isantalaitteen vastaanottamien/lahettamien AS-Interface-

DI 1 ... 4 (keltainen)
DO 1 ... 4 (keltainen)

AS-I| I/O-LEDit

Digitaali-I/O-yksikoiden tilatieto
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3.2 |/O-liitantamoduulit

3.2 |/O-liitantamoduulit

(Customer Units, optio)

Liitdntdmoduulit ovat lisdvarusteena saatavia yksikéita, joiden
korttipaikka sijaitsee taajuusmuuttajan sisalld. Kun moduuli on
asennettu paikoilleen ja verkkojannite kytketty paalle, tunnistaa
taajuusmuuttaja sen automaattisesti ja tarvittavat parametrit ovat

kaytettavissa.

Kaapeleiden liitdnnat tapahtuvat jousivoimaliittimillda. Laitteiden

kytkeminen kdy tdman ansiosta varsin katevasti.

e
=i

paw

(1T TR
limini

21

sovittamista varten.

H%\Elllﬁ\iulrlll\llll\lrl‘\l [} -‘ for "-"”Eé‘
I/O-liitantamoduuli .
Kuvaus Tiedot
SK CU1-...
"Basic 1/0” Yksinkertaisin sovelluskohtainen liitantdmoduuli, 1 x monitoimirele
SK CUL-BSC optimaalista sovelluksen mukaan tapahtuvaa 3 x digitaalitulo

1 x analogiatulo, 0...10 V

"Standard |/O”
SK CU1-STD

Laajennetut ohjaussignaalitoiminnot,
USS-vaylan ohjausmahdollisuus mukana.

2 x monitoimirele
4 x digitaalitulo
1 x analogiatulo, 0...10 V,
0/4...20 mA
1 x analogialdht6, 0...10 V
1 x RS 485

"Multi /O«
SK CU1-MLT

Laajimmat digitaaliset ja analogiset signaalitoiminnot

2 x monitoimirele
6 x digitaalitulo
2 x analogiatulo, —10...+10 V,
0/4...20 mA
2 x analogialaht6, 0...10 V

"Multi I/O”
SK CU1-MLT-20mA

Laajimmat digitaaliset ja analogiset signaalitoiminnot

2 x monitoimirele
6 x digitaalitulo
2 x analogiatulo, —10...+10 V,
0/4...20 mA
2 x analogialahtd, 0/4...20mA

Tama liitantdmoduuli mahdollistaa NORDAC SK 700E

1 x monitoimirele

SK CU1-CAN-RJ

-taajuusmuuttajan ohjaamisen CAN bus -portin

autta.

Profibus -taajuusmuuttajan ohjaamisen Profibus DP -portin 1 x digitaalitulo
SK CU1-PBR kautta. 1 x Profibus
Tama liitantdmoduuli mahdollistaa NORDAC SK 700E 1 x monitoimirele
CAN bus

5 x digitaalitulo
2 x CAN Bus, liitin RJ45

A HUOMAUTUS koskien 5V / 15V -tehonsy6ttoa

Liitdnta- ja laajennusmoduuleissa on useita tehonsyéttolahtéja (5 V / 15 V). Naiden lahtéjen suurin
sallittu virtakuormitus on 300 mA. Tama virta voidaan ottaa yhdesta tai useammasta virtalahteesta.
Virtojen summa ei saa kuitenkaan ylittda arvoa 300 mA.

Kaikkien ohjausjannitteiden vertailupotentiaali on sama (laitemaa)!

Potentiaalit AGND / 0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Moottorin terminen ylikuormitussuoja — koskee kaikkia I/O-liitdntayksikoita!

Moottori voidaan suojata parhaiten ylikuumenemista vastaan kayttamalla PTC-

termistoreja (-vastuksia), jotka litetdan valinnaiseen digitaalituloon (ei monitoimi- Kayttojannite +5V

I/O-tuloon) .

Tata varten on vastaavan parametrin (P420 ... P423 / P425, optiosta riippuen)
arvoksi asetettava 13 (PTC-termistoritulo).

Huom! Monitoimi-1/O-yksikdissa on ainoastaan digitaalitulo 6 (P425) mahdollinen!

Syéttéjannite  vaihtelee sovelluskohtaisen liitdntdyksikon tyypin  mukaan.
Jannitteeksi tulee valita mahdollisimman pieni vaihtoehto.

Taajuusmuuttajan sisdinen kytkenta estdd PTC -jannitteen liiallisen nousun.

Digitaali-
tulo

Moott. PTC-
= termistori

1

Kaapelivedot tulee tehda aina erilldadn moottorikaapelista ja suojattua kaapelia
kayttaen.

I/O-liitantayksikdiden asennus:

c VAROITUS / HUOMAUTUS

Asennuksia saa suorittaa vain pateva ammattihenkilosto. Turvaohjeita ja varoituksia on noudatettava.
I/O-liitAntayksikoité ei saa missaan tapauksessa saa panna paikoilleen ja irrottaa jannitteellisessa tilassa.

1. Katkaise verkkojannite. Huomioi varoaika.

2. Irrota liitinosaston peiteritila 16yséamalla sen 2 ruuvia ja nosta laitteen kansi pois
paikoiltaan (kayttaen ritilan uritusta tarvittaessa apuna, ks. kuva).

3. Kaanna lukitsinvipu asentoon "open”.

4. Tyonna l/O-liitantayksikko kevyesti painaen paikoilleen ylemmalle johdekiskolle,
kunnes se lukittuu pidattimeensa, muovikotelon kanssa samaan tasoon.

5. K&anna lukitsinvipu asentoon "closed”.

6. Veda pistokeliittimet irti avattuasi niiden lukitussalvat ja tee tarvittavat litdnnat.
Tydnna pistokeliittimet tdman jalkeen paikoilleen niin ettd ne myds lukittuvat.

7. Pane kaikki suojukset takaisin paikoilleen.

Lukitustappi H “

ﬁ_¢—ﬂ Moduuli
ﬁn—l : : ‘_‘%
~ =N

Lukitus avattuna

Laajennusmoduuli

“ @—'>

| Lukitus kiinni
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3.2 |/O-liitantamoduulit

I/O-liitantayksikoiden irrotus, tehoon 22 kW saakka:

c VAROITUS / HUOMAUTUS

Asennuksia saa suorittaa vain pateva ammattihenkilésté. Turvaohjeita ja varoituksia on noudatettava.
1/0O-liitantayksikoita ei saa missaan tapauksessa saa panna paikoilleen ja irrottaa jannitteellisessa tilassa.

1. Katkaise verkkojannite. Huomioi varoaika.

2. lIrrota liitinosaston peiteritild 16ysddmalld sen 2 ruuvia ja nosta
laitteen kansi pois paikoiltaan (kayttaen ritilan uritusta tarvittaessa
apuna, ks. kuva).

3. K&anna lukitsinvipu asentoon "open”.

w
4. Vipua l/O-liitantayksikkd ruuvitaltalla (kuvan mukaisesti)
lukitusasennostaan ja veda se kasin kokonaan ulos.

5. K&anna lukitsinvipu asentoon "closed”.

6. Pane kaikki suojukset takaisin paikoilleen.

1/O-liitantamoduuli

!/— Laajennusmoduuli
Moduulien asennuksen, vaihdon tai irrotuksen jalkeen saadaan naytdlle toimenpiteen merkiksi verkkojannitteen péallekytkennén
jalkeen viesti E017 Anderung Kundenschnittstelle (= I/O-liitantayksikdn muutos).

Huom!

1/O-liitantamoduuli

Laajennusmoduuli
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

I/O-liitdntayksikodiden poikkeava asennus, laitteissa tehosta 30 kW ylospain:

c VAROITUS / HUOMAUTUS

Asennuksia saa suorittaa vain pateva ammattihenkildstd. Turvaohjeita ja varoituksia on noudatettava.
1/O-liitantayksikoita ei saa missaan tapauksessa saa panna paikoilleen ja irrottaa jannitteellisessa tilassa.

Menettely edellisilla sivuilla kuvatun mukainen, mutta lukitusvipu
puuttuu. Moduulit lukittuvat etureunastaan, kun ne tyénnetaan
sisaan.

P Getriebebau NORD ¥ Getriebebau NORD
NIF”  Ghorsco ke g cerace ke
D-22941 Bargteheide / Germany D-22941 Bargteheide / Germany
TyplPartNollD:SK GUT LT TypPartNG SKXU1_POS 7820055/10C195690

I/O-liitéantéa- Laajennus-
moduuli moduuli

... jal/O-liitantayksikdiden poikkeava irrotus, laitteissa tehosta 30 kW yldspdin:

Vipua yksikkd yksinkertaisesti paikoiltaan kuvasta ilmenevalla
tavalla. Ellei tdm& onnistu helposti, vapauta yksinkertaisesti —
etureunassa oleva lukitushakanen.

HUOM! On ehdottomasti pidettava huolta, ettéd verkkojannite on
katkaistu ja riittdva varoaika on kulunut umpeen.

HUOM! Moduulien asennuksen, vaihdon tai irrotuksen jalkeen
saadaan naytolle toimenpiteen merkiksi verkkojannitteen paalle-
kytkennan jalkeen viesti E017 Anderung Kundenschnittstelle mﬂ: Getribebau NORD @8 Getriebebau NORD
(= I/O-liitantayksikdn muutos). B ey e (i oy

TyplPart-No: SK_XU1_POS 7820055/10C195890

I/O-liitanta- Laajennus-
moduuli moduuli
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3.2 |/O-liitantamoduulit

3.2.1 l/O-liitdntamoduuli
(SK CU1-BSC, optio)

"Basic /0"

Basic-liitantamoduulissa (CU, Customer Unit) on yksinkertaisten ohjaustehtavien

kannalta riittdvasti ohjausriviliittimia; se on hinnaltaan edullinen ratkaisu

monenlaisiin sovelluksiin.

Taajuusmuuttajan ohjaamista varten on kaytettavissa 1 analogiatulo ja 3

digitaalituloa. Differentiaalinen analogiatulo pystyy kasittelemaan 0—10 voltin

janniteviesteja.

Releen koskettimien avulla voidaan ohjata jarrutusta tai antaa varoitusviesti

johonkin ulkoiseen jarjestelmaan. Kaytettavissa on kaikkiaan 13 erilaista

reletoimintoa.

Basic 1/0O -yksikdn digitaalituloihin voidaan ohjelmoida myds analogiatoimintoja
(ks. prosessisaadin, kappale 8.2). Tulojannitteitd 210 V kasitellaan talléin 10 V

-signaaleina eli ne vastaavat arvoa 100 %. (9 V =90 %, ..

.0V =0%).

gP Getriebebau NORD
|»£U GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide / Germany
Typ/Part-No: Basic custom - IO / SK_CU1_BSC
Input: 1 xanlogue 0..10V/0..20mA
Ixdigital 15V 24V
Output: 1 x relay 5A 250V~/AC1
ID:  78022000/990000
UL TACMCL T - ce
X3.1 X3.2 X3.3
w o -
Y 28 = ci=
g 2322 0oos
2 © F 5 << [T =

Liitin Toiminnot Maksimipoikkipinta-ala Parametrit
X3.1 Relelahto 1,5 mm? P434 ... P436
X3.2 Analogiatulo 1,5 mm? P400 ... P408
X3.3 Digitaalitulot 1,5 mm? P420 ... P422
Lahtorele:
o1 REL11 | 25 — max. 2,0 A
: I 28V DC /230 V AC
02 REL1.2 -
PLC:n analogialahté: 0...10 V 11 VREF 10V Urer = 10 V/ Inax = 10 mA
tai potentiometri: 2...10 kQ 12 AGND /0V é 0V, GND (maa)
1BANT- | D
14 AINT + Differentiaalitulo  0...10 V
- . . 21 DIGIN 1 Digitaalitulot:
Potentiaalivapaat koskettimet tai e v e
e DIG IN 1 = paalle, myotapaiv.
PLC AN 7.5 33 Y sy 22 DGIN2 | 2§ DIG IN 2 = paalle, vastapaiv.
(low-potentiaali = 0..3,5V) | 23 DIGING | @ DIG IN 3 = param.saran bitti 0
42 VO +15V

Syéttéjannite: 15V

HUOM! Kaikki ohjausjannitteet perustuvat samaan vertailupotentiaaliin!
Potentiaalit AGND / 0 V ja GND / 0 V on yhdistetty laitteen sisalla.
5/15 V -virtojen summan maksimiarvo on 300 mA!

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

3.2.2 1/O-liitdntamoduuli " Standard 1/0O”
(SK CU1-STD, optio)
Standard-liitdntdmoduulissa (CU, Customer Unit) on useimpien ohjaustehtévien

kannalta riittdvasti ohjausriviliittimia; se on liittimien osalta taysin yhteensopiva
NORDAC vector mc -taajuusmuuttajien kanssa.

Taajuusmuuttajan ohjaamista varten on kaytettavissa 1 analogia-tulo ja 4
digitaalituloa. Analogiatulo pystyy kasittelemaan 0—10 voltin janniteviesteja tai
0-20 tai 4-20 milliampeerin virtaviesteja (paallekytkettdvan keinokuorman
avulla).

Analogialdhtd mahdollistaa hetkellisten toimintaparametrien siirtémisen
nayttolaitteelle tai prosessinohjausjarjestelmaan. Lahtdsignaali on
skaalattavissa ja se on kaytettavissa jannitealueella 0-10 V.

Kahden releen koskettimien avulla voidaan ohjata jarrutusta tai antaa

(g0 Getrlebebau NORD

GmbH & Co KG
D-22841 Bargtehelde / Hamburg

BH CUI-8TD 27620002007 E3000EEET4

nput 1% snelogus 0...10V/0,..20ma

4x digltal 18V/24Y

1% enslegue 0...10¥

Znrelay 84 280V~ ACT

Interface R848% (USS prolocel)

1 M A
OO

X111 X1.2 X

Output

g

1 VREF 10
2 AGNDIOV

3 REL
| |4 REL22

varoitusviesti johonkin ulkoiseen jarjestelmaan. — , —
Laitteeseen liitettya taajuusmuuttajaa voidaan ohjata ja parametroida RS485- o VN o P -
litAnnan kautta. Taajuusmuuttajan toiminnallinen testaus voidaan suorittaa 5. s 1|
yksinkertaisella tavalla NORDCON-ohjelmiston avulla. Parametroinnin jalkeen S — : i | Hge
voidaan koko parametrisarja tallentaa tiedostomuodossa. OFF OFF
Standard I/O 1/0O -yksikon digitaalituloihin voidaan ohjelmoida myds analogia- ON ON
toimintoja (ks. prosessisaadin, kappale 8.2). Tulojannitteitd =10 V kasitellaan
Egll\sw; ‘SI)(())\O; Slgn%a\llerg g/ll)ne vastaavat arvoa 100 %. U/l- vaihtokytkents RS 485
O o Analogiatulo, -terminointi-
250 Q vastus
ON =virta, OFF = jannite 120 Q
Liitin Toiminnot Maksimipoikkipinta-ala Parametrit
X1.1 Relelahto 1,5 mm? P434 ... P443
X1.2 Analogiasignaalit IN / OUT 1,0 mm? P400 ... P419
X1.3 Digitaalitulot 1,0 mm? P420 ... P423
X1.4 Vaylasignaalit / tehonsyo6tto 1,0 mm? P507 ... P513
_/
01 REL14 9 Relelshto:
02 REL1.2 = o~ max. 2,0 A
03 REL2T | — 28 VDC/230 V AC
04 REL22

11 VREF 10V
12 AGND/0V
13 AIN1 -
14 AIN1 +
17 AOUT1

PLC-analogialahté: 0...10 V
tai potentiometri: 2...10 kQ |

Potentiaalivapaa kosketin tai : 21 DISINT
PLC:n lahto: 7,5...33 V — N
(low =0...35V) 24 DIG IN4

42 VO +15V
=]

5V -tehonsyotto !" \ 41 VO +5V
(ParameterBox, p-box i 40 GND /0V
tai moottorin PTC-anturi) —|,_ 73 R485+
(kytkentdkynnys = 2,5 V/, vapaa- \ 74 RSA85 -
valintaiseen digitaalituloon) F

Paallekytkettava keinokuorma
analogiatuloa 0/4...20 mA varten (250 €2)

Urer = 10 V/ lyax = 10 mA

0..10V
0..20 mA

Differentiaalitulo

¢'IX

Digitaalitulot:
DIG IN 1 = paalle, myotap.
DIG IN 2 = paalle, vastap.
DIG IN 3 = param.sarjan bitti 0
DIG IN 4 = kiintea taajuus 1

15 V -tehonsy¢tto

€LX

RS 485 Hiitnnan teminointivastus
(120Q2)

<
~

5V -tehonsyo6ttd

RS485 (USS-protokolla)

HUOM! Kaikilla ohjausjannitteilla on yhteinen vertailupotentiaali!
Potentiaalit AGND / 0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.
5V / 15V -virtojen summan maksimiarvo on 300 mA!
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3.2 |/O-liitantamoduulit

3.2.3 /O-liitdntamoduuli " Multi I/O”

(SK CU1-MLT, optio)
Multi-litdntdmoduuli (CU, Customer Unit) tarjoaa eniten digitaalisia ja analogisia
signaalitoimintoja. Taajuusmuuttajan ohjaamiseen on kaytettavissa 2 analogiatuloa
ja 6 digitaalituloa. Molemmat analogiatulot pystyvat kasittelemaan 0-20 tai 4-20
milliampeerin virtaviesteja tai —10...+10 voltin janniteviesteja.
Kaksi ohjelmoitavaa ja skaalattavaa analogialahtéa 0—10 V mahdollistavat hetkel-
listen toimintaparametrien siirtdmisen nayttolaitteelle tai prosessinohjausjarjes-
telmaan.
Releen kahden koskettimen avulla voidaan ohjata jarrutusta tai antaa varoitusviesti
johonkin ulkoiseen jarjestelmaan.

Multi I/0O-moduulin digitaalitulot eivat pysty kasittelemaan analogisia ohjearvoja!
(Ks. myos kappale 5.1.5, P420-P425).

Maksimi-

poikkipinta-ala PEIEIUELS

Liitin Toiminnot

X2.1 Relelaht6 1,5 mm* P434 ... P443

Analogiasignaalit

X2.2 IN/ OUT

1,0 mm? P400 ... P419

X2.3 Digitaalitulot 1,0 mm? P420 ... P425

01 REL11
02 REL1.2
03 REL2.1
04 REL2.2

Ol -—
~
{1
\
18 AOUT2
40 GND /0V

O]

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN 3
24 DIGIN4
Vain DIG IN 6 = lampétila-anturi! — 25 DIGIN5
Kytkentakynnys = 2,5V 26 DIGING6
42 VO +15V
41 VO +5V

11 VREF 10V
12 AGND 10V
14 AIN1 +
16 AIN2 +
17 AOUT1

Potentiaalivapaa kosketin tai 4
PLC:nlahto: 7,5...33V 4

1

GmbH & Co KG

D-22941 Bargtehelde / Hamburg

g Getrlebebau NORD
;

8K CU1-MLT 276200010,0BE300065663

input 2x analogus -10..+ 10V/0.20mA
x cigital 18v/26

Output 2x analogus 0...10V
Zx relay 84 280V~ /ACT

R T
TR C€

S

S

€eX

Xz2A1 X2.2 X2.3

U/l-vaihtokytkenta, R = 250 Q

Analogiatulo 2

ON = virta, OFF = jannite —>.]
Analogiatulo 1 _’.]

ON = virta, OFF = jannite ON OFF

—

_

]

Paallekytkettava keinokuorma analogia-
tuloa 1 (0/4...20 mA) varten (250 Q)

Analogiatulot 1 ja 2:
-10...+10 V, 0/4..20 mA

Analogialahdét 1 ja 2:
0..10 V/ max. 5 mA

Paallekytkettéava keinokuorma analogia-
tuloa 2 (0/4...20 mA) varten (250 Q)

Digitaalitulot:
DIG IN 1 = padle myo6tap.
DIG IN 2 = paélle vastap.
DIG IN 3 = param.sarjan bitti 0
DIG IN 4 = kiintea taajuus 1
DIG IN 5/ 6 = ei toimintoa

HUOM! Kaikilla ohjausjannitteilld on yhteinen vertailupotentiaali!
Potentiaalit AGND / 0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.
5V / 15V -virtojen summan maksimiarvo on 300 mA!
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

3.2.4 1/O-liitdntamoduuli " Multi I/0” 20 mA
(SK CU1-MLT-20mA, optio )

Multi-litdntdmoduuli 20 mA (CU, Customer Unit) tarjoaa eniten digitaalisia ja
analogisia signaalitoimintoja. Taajuusmuuttajan ohjaamiseen on kaytettavissa 2
analogiatuloa ja 6 digitaalituloa. Molemmat analogiatulot pystyvat kasittelemaan
0-20 tai 4-20 milliampeerin virtaviesteja tai 0...10 voltin / —10...+10 voltin
janniteviesteja.

Kaksi ohjelmoitavaa ja skaalattavaa analogialahtda 0/4...20 mA (parametri P458)
mahdollistavat hetkellisten toimintaparametrien siirtdmisen nayttolaitteelle tai
prosessinohjausjarjestelmaan.

Releen kahden koskettimen avulla voidaan ohjata jarrutusta tai antaa varoitus-
viesti johonkin ulkoiseen jarjestelmaan.

Multi I/O-moduulin digitaalitulot eivat pysty kasittelem&an analogisia ohjearvoja!
(Ks. myds kappale 5.1.5, P420-P425)

Wl Getriebebau NORD
GmbH & Co KG
D-22941 Bargtehalde / Germany
8K CL1-MLT-20mA 27820001 5/25V3000835687

Input 2x analogus -10..+10V/0..20mA
Ax digital 18V/24V CU1-MLT- 4-20mA
AA

Qutput Zx anlogus 04, 20mA
24 ralay 8A 290V~ /AC1

1NN
IR q

>
)
=
>
N
X
el
o
w

1UFF

4 REL22
1 20mA |
24 DI
25DIG

4
1 REL11
2 REL12
3 REL21 p

. . Maksimi- .
Liitin Toiminnot poikkipinta-ala Parametrit
X2.1 Relelahtd 1,5 mm* P434 ... P443

Analogiasignaalit 2 P400 ... P419,
X2.2 IN/OUT 1,0 mm P458
X2.3 Digitaalitulot 1,0 mm? P420 ... P425

01 REL1.1
02 REL1.2
03 REL2.1

04 REL2.2
L=
~
PLC:n analogialdhtd: [
0..10V/-10..+10V [
tai potentiometri: 2...10 kQ
18 AOUT2
40 GND /0V

OE—

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN3
24 DIGIN4
25 DIGIN5S
26 DIGING6
42 VO +15V
41 VO +5V

11 VREF 10V
12 AGND /ov
14 AINT +
16 AIN2 +
17 AOUT1

Potentiaalivapaa kosketin tai
PLC:nlahto: 7,5...33V

-

Vain DIG IN 6 = lampétila-anturi!
Kytkentdkynnys = 2,5V

U/l-vaihtokytkentd, R = 250 O

Analogiatulo 2
ON = virta, OFF = jannite —>.]

Analogiatulo 1 _’-]

ON = virta, OFF = jannite. ON OFF

_/

Lahtorele:
S max. 20 A
= 28V DC / 230 V AC

.
Kytkettéva kuormitusvastus (250 Q)
analogiatuloa 1 (0/4...20 mA) varten

Urer =10 V/lnax = 10 mA

-10...+10 V, 0/4..20 mA
Analogiatulot 1 ja 2:

6 Analogiatulot 1 ja 2:
N

0/4...20 mA

Kytkettiva kuomitusvastus (250 Q)
analogiatuloa 2 (0/4...20 mA) varten

Digitaalitulot:
DIG IN 1 = paélle, my&tapaiv.
DIG IN 2 = padle, vastapaiv.
DIG IN 3 = param.sarjan bitti 0
DIG IN 4 = kiintea taajuus 1
DIG IN 5/ 6 = ei toimintoa

Syoéttojannite: 15V

€X

Syoéttgjannite: 5V

HUOM! Kaikilla ohjausjannitteilla on yhteinen vertailupotentiaali!
Potentiaalit AGND / 0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.
5/15 V -virtojen summan maksimiarvo = 300 mA!
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3.2 |/O-liitantamoduulit

3.2.5 Vaylaliitantamoduulit
(SK CU1-USS, SK CU1-CAN/-RJ ja SK CU1-PBR, optioita)

Kaikissa vaylalitdntdmoduuleissa on dataliitdntdjen ohella tavanomaiset digitaali-
tulot ja -lahdot.

Releen koskettimien avulla voidaan ohjata jarrua tai antaa varoitusviesti johonkin
ulkoiseen jarjestelmaan..

Digitaalitulo on varustettu lampdétila-anturin  antaman signaalin  arviointiin
(kynnysjannite = 2,5 V). Tata tuloa voidaan kuitenkin kayttdd myos hata-seis-
toiminnon toteuttamiseen..

Kaikkien vaylaliitdntdmoduulien rakenteellinen toteutus on periaatteessa saman-
lainen, vain Profibus-optiossa on datajohdinten ohella RTS-signaalijohto liitin-
paikassa X6.3.83. Profibus-moduulissa on liséksi toinen, rinnakkainen sarja data-
litantja (X6.4) ja sen terminointivastusten kytkemiseen tarkoitettu DIP-kytkin on
tuotu etulevylle.

Huom! Lisatietoja 16ytyy kunkin vaylajarjestelman omasta kasikirjasta:

Profibus = BU 0020 DE, CANnord = BU 0060 DE, USS = BU 0050 DE

Huom!  Vayldlitdntdmoduulien mukana tukee kaksi hairidsuojamaadoitussinkilda
SKa8, joita suositellaan vaylédkaapelin hairiésuojajohdon kiinnittdmiseen SK

i [l T2 e
ﬁ'gﬂ Getriebebau NORD
Nﬂ GmbH & Co. KG

D-22941 Bargteheide / Germany

Typ/Part-No: Profibus custom - 10 / SK_CU1_PBR
Input: 1 x digital 15V 1 24V

Qutput: 1 x relay 5A 250V~/ACH

Interface: Profibus

N, e
I e

x6.1 CAN L]~ USS ';:l

DIGIN 1
15V
14

REL1.1
REL1.2
0V /GND

DATA-A
DATA-B

Terminointivastus (CAN/USS)

paallekytkettyna

700E:n hairidsuojamaadoituskulmakappaleeseen paremman kosketuksen ei paallekytkettyna
aikaansaamiseksi. ON OFF
uss CAN CAN RJ Profibus Toiminnot Maksimi-
SK CU1-USS | SK CU1-CAN | SK CU1-CAN-RJ SK CU1-PBR poikkipinta-ala
X4.1 X5.1 X7.1 X6.1 Relelahto 1,5 mm°
X4.2 X5.2 X7.2 X6.2 Digitaalitulo 1,5 mm°
X4.3 X5.3 RJ45 X6.3 Datajohdot 1,5 mm® / RJ45
- - RJ45 X6.4 Datajohdot, rinnakkaiset 1,5 mm* /RJ45
o1 RELLT | 2 —/:l
02 REL12 | =
PLC:n I4htd: 2,5 ... 33 V 42 VO +15v
21 DIGIN1
>
EEIRVeRT VAR I )
40 GND/ OV
47 PBR +5V Vain siséista 5 V -jannitesyottéa
varten
/—-4 81 PBRA é
- w
Liittimet 83 "RTS” ja X6.4 seka 2 kpl 82 PBRB
terminointivastuksia ovat kaytet- 83 PBRRTS
tavissa vain Profibus-moduulissa!l
$\—k 81 PBRA <
82 PBRB o
~
90 SHIELD
RTA— Terminointivastusten DIP-kytkin; tassa
paikassa vain Profibus-moduulissal
RTB —
_

HUOM! Kaikilla ohjausjannitteilla on yhteinen vertailupotentiaali!
Potentiaalit AGND /0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.
5V /15 V -virtojen summan maksimiarvo on 300 mA!
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

3.3 Laajennusmoduulit

(EXtension Unit, optio) rr————
Laajennusmoduulit ovat hyvin samankaltaisia T Getriebebau NORD
litdntdmoduulien kanssa. Ne on kuitenkin suunni- 'ﬁ‘:o S S
teltu eri toiminnoille ja kdyvat vain alempaan kortti- | TalPar o

paikkaan. Taajuusmuuttaja tunnistaa asennetun Satnce
laajennusmoduulin automaattisesti.

0 JERECT T I -
{ I

Kaapeleiden liitanta tapahtuu jousivoimaliittimien

L ——

m;n Getriebebau NORD

D-22041 Bargtshside / Germany
R PO T S0 5 0

o anginal 199 24 Vi TR

" BN Asazz
1 881 DAT/CLK A84ZZ

1 NRAR O

avulla. Laitteiden liittdminen kdy tdman ansiosta At

X101

AL CE

varsin katevasti. ‘ e

567 8 27282930313242 4063646566 4140515253 54 5550

Laajennusmoduuli
SK XU1-...

Kuvaus

Tiedot

Kayntinopeuden erittdin tarkkaan saatéon
pysahdyksista aina kaksinkertaiselle
SK XU1-ENC nimelliskdyntinopeudelle saakka

Pulssianturitulo

1 x digitaalitulo
1 x pulssianturitulo, RS 422
taajuuteen 250 kHz saakka

Ohjelmoituihin paikkoihin ajetaan ja nama paikat

PosiCon-liitanta pidetaan selvittamalla matka laskennallisesti.
SK XU1-POS Oloarvo selvitetédan pulssi- tai absoluuttianturin
avulla.

enimmillaan 252 paikkaa
6 x digitaalitulo
2 x monitoimirele
1 x SSl-liitanta, RS 422
1 x pulssianturitulo, RS 422
taajuuteen 250 kHz saakka

HUOMAUTUS koskien 5V /15 V -tehonsyoéttoa

Virtojen summa ei saa kuitenkaan ylittda arvoa 300 mA.
Kaikkien ohjausjannitteiden vertailupotentiaali on sama (laitemaa)!

Potentiaalit AGND / 0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.

Liitanta- ja laajennusmoduuleissa on useita tehonsyéttdlahtoja (5 V / 15 V). Naiden 1ahtéjen suurin
sallittu virtakuormitus on 300 mA. Tama virta voidaan ottaa yhdesta tai useammasta virtalahteesta.
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BU 0700 FI



3.3 Laajennusmoduulit

Laajennusmoduulien asennus Lukitusvipu

HUOM! / Ohjauspaneeli
Asennukset saa suorittaa vain tallaisiin tehtaviin ﬁgﬁ ‘ ,‘ I %
ol |

pateva, valtuutettu henkild. Turvaohjeita ja varoituksia
on noudatettava. I 7

L
Laajennusmoduuleja ei saa missaan tapauksessa I - |
e . . VoL I/O-liitantamoduuli
asentaa eika irrottaa jannitteellisessa tilassa. T i

= ey = Iy o ey

1. Katkaise verkkojannite. Huomioi varoaika. o Laajennusmoduuli ?1
5 EM ¢

2. lrrota liittimien peiteritila 16ysddmalla 2 ruuvia ja nosta laitteen kansi
paikoiltaan (kayta paadyn uria apuna tarvittaessa).

3. Kaanna lukitusvipu asentoon "open” (= auki).

4. Tyonna laajennusmoduuli alemmalle johdekiskolle painaen sita
kevyesti, kunnes se asettuu paikoilleen.

5. K&aanna lukitusvipu asentoon "closed” (= kiinni).

6. lIrrota liittimet viiden lukituksen avaussalpaa painaen ja tee tarvittavat
litdnnat. Tyonna liittimet tdman jalkeen paikoilleen perille saakka.

7. Asenna suojukset takaisin paikoilleen.

Lukitus kiinni
Lukitus auki
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Laajennusmoduulin irrotus

A

VAROITUS / HUOMAUTUS

Asennukset saa suorittaa vain tallaisiin tehtaviin pateva, valtuutettu henkild.
Turvaohjeita ja varoituksia on noudatettava.
Laajennusmoduuleja ei saa missaan tapauksessa asentaa eika irrottaa jannitteellisessa tilassa.

1. Katkaise verkkojannite. Huomioi varoaika.

2. Irrota liittimien peiteritild 16ysdamalld 2 ruuvia ja nosta laitteen
kansi paikoiltaan (kayté paadyn uria apuna tarvittaessa).

3. Kaanna lukitusvipu asentoon "open” (= auki).

5. Kaanna lukitusvipu asentoon "closed” (= kiinni).

6. Asenna kaikki suojukset takaisin paikoilleen.

w
4. Vipua laajennusmoduuli pois korttipaikastaan ruuvitalttaa kayttaen
(kuvasta ilmenevalla tavalla) ja veda se kokonaan ulos kasin.

Huom!

Moduulien asennuksen, vaihdon tai irrotuksen jalkeen saadaan naytélle !

toimenpiteen merkiksi verkkojannitteen paallekytkennan jalkeen viesti

I/O-liitantamoduuli

! Laajennusmoduuli

E017 Anderung Kundenschnittstelle (= I/O-liitantayksikén muutos).

I/O-liitdntamoduuli

Laajennusmoduuli
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3.3 Laajennusmoduulit

Laajennusmoduulin poikkeava sijainti, laitteet > 22 kW:

A VAROITUS / HUOMAUTUS

Turvaohjeita ja varoituksia on noudatettava.

Asennukset saa suorittaa vain tallaisiin tehtaviin pateva, valtuutettu henkild.

Laajennusmoduuleja ei saa missaan tapauksessa asentaa eika irrottaa jannitteellisessa tilassa.

Menettely edellakuvatun mukainen, mutta lukitusvipu puuttuu.
Moduulit lukittuvat sisdantyonnettéessa itsestaan.

mip Getriebebau NORD
GmbH & Co. K6

D-22941 Bargteheide | Germany.

mﬂ Getriebebau NORD
GmoH & Co. K&

D-22941 Bargteheide / Germany.

TypiPartNollD: __SK CUT MLT

Kunden-
schnittstelle

TypPart-No: SK_XU1_POS 7820055/10C195890

Sonder-
erweiterung

... jalaajennusmoduulin poikkeava irrotustapa, laitteet > 22 kW:

Vipua yksikkd yksinkertaisesti paikoiltaan kuvasta ilmenevalla
tavalla.

On ehdottomasti pidettéava huolta, etta verkkojannite on katkaistu
ja riittdva varoaika on kulunut umpeen.

Huom!

Moduulien asennuksen, vaihdon tai irrotuksen jalkeen saadaan
naytolle toimenpiteen merkiksi verkkojannitteen paallekytkennan
jalkeen viesti E017 Anderung Kundenschnittstelle (= 1/O-
litantayksikdon muutos).

P

P Getriebebau NORD
M cmnscoxs

D-22041 Bargteheide / Germany.

Getriebebau NORD
GmbH & Co. KG

D-22041 Bargleheide / Germany.

TypPartNo/lD: __SK CU1 MLT

I/O-liitanta-

TypiPart-No: SK_XU1_POS 7820085/10C195890

Laajennus-
moduuli

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

3.3.1 Laajennusmoduuli PosiCon I/O
(SK XU1-POS, optio)

PosiCon-laajennusmoduuli  (EXtension Unit) on taajuusmuuttajaan integroitu
paikoitusohjain. Ennalta ohjelmoituihin paikkoihin ajetaan tarkasti ja dynaamisesti,
paikka laskennallisesti selvittden.

Paikkatieto saadaan pulssianturin avulla (RS422) ja/tai absoluuttianturin avulla (SSI-
protokolla).

Anturit voidaan asentaa moottoriin tai kaytettdvaan laitteeseen. Ylennys- ja
alennusvalityssuhteiden kertoimet ovat asetettavissa vapaasti.

Huom! Tarkempia tietoja erityisesti talle moduulille laaditusta

kayttdohjeesta BU 0710.

Ohjausjohtojen suurin poikkileikkauspinta-ala:

S =

0 Getriebebau NORD
4 GmeH & Co KG
D-22941 Bargtehelde /| Germany
SK XU1-POS 278200130/41E3001 10380
o digital 18V 24V \:;'?"’{’U
2 ralay BA 280V~ AC1 AA
Intertac 1x encoder A,.B N AS42Z
ix 88| DAT/CLK RS422

0 N LA
QTN gy

X101 X10.2 X10.3

X101
5 67 8 2728293031324 406364 6566 4140 5152 53 54 55 56

X10.2 X10.3 X10.4

Liitin Toiminnot

Maksimipoikkipinta-ala

Parametrit

X10.1 Relelahtd 1,0 mm?

P624 ... P629

X10.2 Digitaalitulot 1,0 mm?

P617 ... P623

X10.3 SSl-tulo 1,0 mm?

X10.4 Pulssianturitulo 1,0 mm?

P605 ... P609

05 REL3.1
06 REL3.2

27 DIGIN7
28 DIGIN 8
29 DIGIN9
30 DIGIN 10
31 DIGIN 11
32 DIGIN 12

42 VO +15V

40 GND /0V

63 SSI1 CLK+
64 SSI1 CLK-
65 SSI1 DATH
66 SSI1 DAT-

Potentiaalivapaa kosketin tai
PLC:n laht6: 7,5 ... 33V

¢0LX

Absoluuttianturitulo: SSI

€0LX

41 VO +5V
40 GND oV
51 ENC1A+
52 ENC1 A-
53 ENC1B+
54 ENC1B-
55 ENC1 N+
56 ENC1 N-

Pulssianturitulo:
TTL, RS 422, max. 250 kHz
500 — 8192 pulssia/kierros

7 OLX

—/ . .

I Relelahto:
X max. 2,0 A
07 RE41 | & —=

08 REL4.2 - I

28V DC/230VAC

Tehonsyéttoé: 15V

HUOM! Kaikilla ohjausjannitteilld on yhteinen vertailupotentiaali!
Potentiaalit AGND /0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.
5V /15 V -virtojen summan maksimiarvo on 300 mA!
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3.3 Laajennusmoduulit

3.3.2 Pulssianturi-l/O-moduuli

(SK XU1-ENC, optio)

Pulssianturi-laajennusmoduuli (XU, EXtension Unit) tarjoaa mahdollisuuden TTL-
signaalitasoisen pulssianturin liittdmiseen. Pulssianturin on oltava asennettuna

suoraan moottorin akselille.

Taman lisdvarusteen avulla voidaan moottorin kdyntinopeutta saataa erittain
tarkasti pysahdyksista aina kaksinkertaiselle nimelliskayntinopeudelle saakka.

Tata optiota suositellaan erityisesti nostokayttdihin, koska taakka saadaan sen

avulla parhaiten hallintaan.

Tarkemmat tiedot litdnnasta 16ytyvat kappaleesta 3.5.

Ohjauskaapeleiden johdinten maksimipoikkipinta-ala:

| i Nﬂfu

Getriebebau NORD

GmbH & Co. KG
D-22941 Bargteheide / Germany

Typ/Part-No: Encoder extension / SK_XU1_ENC
Input: 1xdigital 15V /24V
Interface: 1xencoder AB RS422

[V, s 5222
I

X11.1 X11.2

8- X iadoa
- 3 Z ¥ ¥ ¥ x
Eos B S
¥ ¥ &0 @ oG oa

|

Liitin Toiminnot Maksimipoikkipinta-ala Parametrit
X11.1 Syéttéjannite ja digitaalitulo 1,5 mm?
: . 5 P300 ... P330
X11.2 Pulssianturi 1,5 mm
42 VO +15V
41 VO +5V P Tehonsyo6tto:
g 5V/15V, ¥ max. 300 mA
Potentiaalivapaa kosketin tai 40 GND/OV | -,
PLC:nlaht6: 2,5 ... 33V 33 DIGIN 13
Digitaalitulo 13 (P330)
4{5‘_ 51 ENC1 A+
Pulssianturitulo:
TTL, RS 422, —I—}— 52 ENC1A- é
500 — 8192 pulssia/kierros. 4|_,_ 53 ENC1 B+ o
%_ 54 ENC1B-

HUOM! Kaikilla ohjausjannitteilld on yhteinen vertailupotentiaali!
Potentiaalit AGND /0 V ja GND / 0 V on yhdistetty toisiinsa laitteen sisalla.

5V / 15V -virtojen summan maksimiarvo on 300 mA!

BU 0700 FI
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

3.4 1/0-moduulien ohjausriviliittimet

o ) o Moduuli
Toiminto Tiedot Merkinta —
Liitin
BSC STD MLT USS CAN PBR POS ENC
REL 1.1 X3.1.01 [ X1.1.01 | X2.1.01 | X4.1.01 | X5.1.01 | X6.1.01 - -
REL 1.2 X3.1.02 | X1.1.02 | X2.1.02 | X4.1.02 | X5.1.02 | X6.1.02 - -
Sulkeutuva kosketin REL 2.1 - X1.1.03 [ X2.1.03 - - - - -
Rele Imax = 2 A REL 2.2 - X1.1.04 | X2.1.04 - - - - -
Unax =28V DC/230VAC | REL 3.1 - - - - - - X10.1.05 -
REL 3.2 - - - - - - X10.1.06 -
REL 4.1 - - - - - - X10.1.07 -
REL 4.2 - - - - - - X10.1.08 -
BSC STD MLT Uss CAN PBR POS ENC
Vertailujannielande nex = 10 MA VREF 10V | X321 | x1.2.11 | x22.11| - - - - -
Taajuusmuuttajan BSC | STD | MLT | USS | CAN | PBR | POS | ENC
Vertailupotentiaali vertailupotentiaali, AGND /OV |X3.2.12|X1.2.12|X2.2.12| - - - - -
laitemaa (GND) ’ yhteydesséa suojamaahan
(PE) vastuksen ja GND /0V - | X1.4.40 [ X2.2.40 | X4.3.40 | X5.3.40 | X6.3.40 [X10.3.40|X11.1.40
kondensaattorin valityksella X10.4.40
AIN1 = differentiaalijannite- BSC STD MLT uss CAN PBR POS ENC
tuloOV... 10V AINT - X3.2.13|X1.2.13| - - - - - -
. Ri ~ 40 kQ AINT + X3.2.14 | X1.2.14| - - - - - -
Analogiatulot
AIN1 + AIN 2 = AIN1 + - - X2.2.14 - - - - -
—-10V..+10V AIN2 + - - |x2216| - - - - -
Ri ~ 20 kQ
ov..10V BSC STD MLT USS CAN PBR POS ENC
e Imax = 5 MA AOUT1 - |Xx1217|x2217| - - - - -
Analogialahtd . o
Resoluutio = 8 bittia AOUT2 - - X2.2.18 - - - - -
Tarkkuus = 0,1V
_ BSC STD MLT USS CAN PBR POS ENC
Ri~4kQ DIGIN 1 X3.3.21 [ X1.3.21 | X2.3.21 | X4.2.21 | X5.2.21 | X6.2.21 - -
High=7,5V ...33V
DIGIN 2 X3.3.22 | X1.3.22 | X2.3.22 - - - - -
Low=0V..75V
o DIGIN 3 X3.3.23 | X1.3.23 | X2.3.23 - - - - -
Reaktioaika =5 ...15 ms
DIGIN 4 - X1.3.24 | X2.3.24 - - - - -
DIGIN 5 - - X2.3.25 - - - - -
o DIGIN6 - - |X2326| - - - - -
Digitaalitulo
HUOM! Lampétila-anturi- | PIGIN7 - - - - - - xo2zr -
tulona toimii option (BUS) DIGIN 8 - - - - - - X10.2.28 -
yhteydessa vain DIG IN1!
ja option (MLT) DIGIN9 - - - - - - X10.2.29 -
yhteydessa vain DIG IN 6! | DIGIN 10 - - - - - - X10.2.30 -
Tahan nahden patee:
Ri~ 2 kO DIG IN 11 - - - - - - X10.2.31 -
H (high)=2,5V .... 33V DIGIN 12 - - - - - - X10.2.32 -
L(ow)=0V...2.5V DIGIN13 | - ; - - - - - x111.33
BSC STD MLT USS CAN PBR POS ENC
Syéttjannitelahtd
5V Taajuusmuuttajan VO +15V [ X3.3.42[X1.3.42|X2.3.42 | X4.2.42 | X5.2.42 | X6.2.42 [X10.2.42(X11.1.42
syottojannitelahtojen
- virtojen summa: BSC | STD | MLT | uss | caN | PBR | Pos | ENC
Syé6ttéjannitelahtd Imax = 300 mA
5V VO +5V - X1.4.41 | X2.3.41 | X4.3.41 | X5.3.41 | X6.3.41 [X10.4.41|X11.1.41
+
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3.4 1/O-moduulien ohjausriviliittimet
o ) o Moduuli
Toiminto Tiedot Merkinta =
Liitin
BSC STD MLT Uss CAN PBR POS ENC
Galvaanisesti erotettu tulo RS485 + - X1.4.73 - X4.3.73 - - - -
USS -tiedonsiirtonopeus, | RS485 - - |X1474| - |X4374| - - - -
enimmilldan 38400 baudia
CAN1H - - - - X5.3.75 - - -
CAN -tiedonsiirtonopeus,
500 kbaudia CAN1L - - - X5.3.76 - - -
Sarjaliitants Profibus -tiedonsiirto- PBR A - - - - - |xe.3.81 - -
nopeus, enimmillaan 1,5 PBR B _ _ - - - X6.3.82 - -
Mbaudia
. PBR RTS - - - - - X6.3.83 - -
Profibus 24 V
12 Mbaudia PBR A - - - - - X6.4.81 - -
PBR B - - - - - X6.4.82 - -
SHIELD - - - - - X6.4.90 - -
BSC STD MLT UsSs CAN PBR POS ENC
ENC1 A+ - - - - - - X10.4.51(X11.2.51
TTL, RS 422 ENC1 A- - - - - - - X10.4.52(X11.2.52
Pulssianturi max. 250 kHz ENC1 B+ - - - - - - X10.4.53(X11.2.53
500-8192 pulssialkierros ENC1 B- _ _ _ _ _ _ %10.4.54/X11.2 54
ENC1 N+ - - - - - - X10.4.55 -
ENC1 N- - - - - - - X10.4.56 -
BSC STD MLT USS CAN PBR POS ENC
SSI1 CLK+ - - - - - - X10.3.63 -
Absoluuttianturi SSI, RS 422 SSH CLK-| - ; ; - ; - [x10364] -
24 bittia
SSI1 DAT+ - - - - - - X10.3.65 -
SSI1 DAT- - - - - - - X10.3.66 -

3.5 Pulssianturin varikoodit ja liitinjarjestys

Toiminto Pulssianturin kaapelin vérikoodi Pulssi'anturiyksikt')n liitin, PosiQon-yksikén liitin,

optio SK XU1-ENC optio SK XU1-POS
Syéttéjann. 15V ruskea/vihrea X11.1.42 VO +15V X10.2.42 VO +15V
GND (0 V) valkoinen/vihrea X11.1.40 GND /0V X10.4.40 GND /0V
Kanava A ruskea X11.2.51 ENC1 A+ X10.4.51 ENC1 A+
Kanava A, kaant. vihrea X11.2.52 ENC1 A- X10.4.52 ENC1 A-
Spur B harmaa X11.2.53 ENC1 B+ X10.4.53 ENC1 B+
Kanava B, kaant. vaaleanpunainen X11.2.54 ENC1 B- X10.4.54 ENC1 B-
Kanava 0 punainen -- X10.4.55 ENC1 N+
Kanava 0, kaant. musta -- X10.4.56 ENC1 N-
Kaapelin suojaus Liitettava suuripinta-alaisesti taajuusmuuttajan runkoon tai maadoituskulmakappaleeseen

HUOM!

SUOSITUS:

HUOM!

A

Jos moottorissa ei kaytetd NORDin vakioanturia (tyyppi 5820.0H40, 10-30 V -anturi, TTL/RS422) tulee noudattaa
anturin mukana toimitetun datalehden ohjeita ja tietoja tai kdantya toimittajan puoleen.

Jotta toimintavarmuus olisi erityisesti pidemmilld yhdyskaapeleilla korkeampi, on suositeltavaa kayttda
korkeampaa syéttojannitetta (15 V /24 V) ja 10-30 V V-syo6ttdjannitteelle tarkoitettua pulssianturia. Signaalitason
on oltava yha 5V (TTL).

Pulssianturin kiertokentan taytyy vastata moottorin kiertokenttda. Jos pulssianturi on asennettu siten ettd sen
pydrimissuunta vaihtuu on A+ ja A- kanavat kytkettava kaanteisesti tai parametrin P301 avulla on asetettava
negatiivinen pulssiluku.
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4 Kayttoonotto

Yleista

Kun taajuusmuuttajan kayttdjannite kytketdan paalle, on se hetkessa kayttdvalmiina. Tassa tilassa olevaa taajuusmuuttajaa
paastaan parametroimaan, ts. sovittamaan se sovelluksen vaatimusten mukaiseksi. Parametrit on selostettu perusteellisesti
seuraavissa kappaleissa.

Vasta kun tehtdvaansa pateva henkildstd on parametroinut laitteen, saa moottorin kdynnistda antamalla sille aktivointisignaalin.

HUOM! Taajuusmuuttajaa ei ole varustettu verkkokytkimelld ("paakytkimelld”) ja se on taten jannitteellinen aina
ollessaan liitettyna jannitteelliseen sahkdverkkoon.

4.1 Perusasetukset

Kaikki NORDin toimittamat taajuusmuuttajat on ohjelmoitu tehdasasetuksena 4-napaisten NORD-vakiomoottoreiden arvojen
mukaisesti. Muita moottoreita kaytettdessa on syodtettdva moottorin tyyppikilvesta otettavat tiedot valikon kohdassa >Moottorin
arvot< (= Motor data) I6ytyvan parametrin arvoiksi.

Suositus: Kaytén moitteettoman toiminnan varmistamiseksi tulee moottorin arvot asettaa mahdollisimman tarkasti
(tyyppikilven mukaisesti). Erityisesti tulee suorittaa staattorin resistanssin automaattinen mittaus (P208).

P200 Moottoriluettelo (péatee tehoon
22 kW saakka):

0 = ei muutosta 8= 2,20 kW
1 = ei moottoria = 3,00 kW
2= 0,25 kW 10 = 4,00 kW
3= 0,37 kW 11 = 5,50 kW
4= 0,55 kW 12 = 7,50 kW
5= 0,75 kW 13= 11,0 kW
6= 1,10kW 14 = 15,0 kW

7"5"'1';50.K.\,/_\{_

EN60034

IP55 Pyor. KL 16  Lamp.
| ant.
P201 — 230f 60Hz  460VY

@ 9,01 522 A @

2,53 kW
P206 — cos 0,74
1740 /min
I
P203 P202
Huom! Taman moottorin on oltava tassa esimerkissa "tdhteen” kytkettyna (400 V, P207 = 0).

Taajuusmuuttaja on tehdasasetuksena parametroitu vastaavan tehoiselle 4-napaiselle NORD-oikosulkumoottorille. Jotakin
muuta NORD-moottoria kaytettdessd voidaan moottori valita moottoriluettelosta (parametri P200). Tiedot latautuvat auto-
maattisesti parametrien P201-P208 arvoiksi ja niitéd voidaan verrata vield moottorin tyyppikilvesta ilmeneviin arvoihin.

Kaytettdessa muiden valmistajien moottoreita on tiedot otettava moottorin tyyppikilvesta ja syodtettdvd ne parametrien
P201...P208 arvoiksi.

Staattorin resistanssin maarittamiseksi automaattisesti on asetettava P208 = 0 ja vahvistettava asetus painamalla "ENTER”-painiketta.
Muistiin tallentuu talléin silmukkaresistanssiksi muunnettu arvo joka riippuu parametrin P207 arvosta (téhti/kolmio-kytkenta).
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4.2 Lyhyet peruskayttdohjeet

... vakio-ohjauspaneelin (option SK TU1-CTR) avulla

Seuraavassa on selostettu yksinkertaisin menetelma taajuusmuuttajan kayttévalmiuteen saattamiseksi. Talla kayttétavalla kaytetdan

rydmintataajuutta (P113). Perusasetuksia on kuitenkin sita kaytettdessa muutettava yhden parametrin osalta.

Toimenpide

Painike

Naytto

1.

Kytke taajuusmuuttajan syéttdjannite paalle. Toimintanayttd vaihtuu tilaan
“toimintavalmis”.

Paina painiketta @ kunnes naytolle tulee valikon ryhma .

Paina painiketta @ paastaksesi perusparametrien valikkoryhmaan.

Paina painiketta @ . Naytolle tulee parametrin numero P 101 (ja sitd seuraavat
parametrit).

Paina painiketta @ , kunnes naytolle tulee parametri P113 (start-off frequency)
(= rydmintataajuus).

Paina painiketta @ saadaksesi naytolle hetkellisen taajuusohjearvon (tehtaan
oletusasetus = 0,0 Hz).

Paina painiketta @ niin ettd saat asetettua sen avulla halutun taajuusohjearvon
(esim 35,0 Hz).

Tallenna asetus muistiin painamalla painiketta @ .

Paina painiketta @ , kunnes nayttd on toimintanaytté-toimintatilassa.

Vaihtoehtoisesti paina painikkeita @ ja @ samanaikaisesti vaihtaaksesi nayton
suoraan toimintanayttétilaan.

Paallekytkenta voi tapahtua suoraan painikkeella (D , jolloin taajuusmuuttaja
menee suoraan toimintanayttétilaan.

OBICHONOHNONONCNC

10.

Kytke taajuusmuuttaja paélle painamalla painiketta @ .

Moottorin akseli alkaa pyodria ja naytoltd nakyy, kuinka taajuusmuuttajan
lahtétaajuus nousee ohjearvoon 35 Hz.

Huom!
Ohjearvo saavutetaan 1,4 sekunnissa (35 Hz / 50Hz x 2 s). Vakiokiihdytysaika
taajuuteen 50,0 Hz on 2,0 sekuntia (maarittely parametrien P102 ja P105 avulla).

Moottorin kdyntinopeutta (ts. taajuutta) voidaan tarvittaessa muuttaa suoraan
painikkeiden @ ja @ avulla. Asetettu uusi arvo voidaan tallentaa suoraan
muistiin (parametrin P113 arvoksi) painamalla painiketta

©

11.

Taajuusmuuttajan poiskytkenta tapahtuu painamalla painiketta @ .

Moottoria jarrutetaan kontrolloidusti pysahdyksiin saakka (tahan kuluu aikaa 1,4
s). Vakiojarrutusaika taajuudesta 50,0 Hz pysahdyksiin on 2,0 sekuntia
(maarittely parametrien P103 ja P105 avulla).

Huom!

Taajuusmuuttaja tuottaa kayttdlaitteen pysahdyttya aina lahtotaajuutta 0 Hz eli
tasajannitetta 0,5 sekunnin ajan, "DC -jarrutuksen vaikutusaika” (P559). Taman
tasajannitteen sy6ttd katkeaa annettaessa uusi aktivointisignaali ennen kyseisen ajan
umpeenkulumista.
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4.3 Ohjausliitdntdéjen minimikokoonpano

... ohjauspaneeleilla Basic 1/0O ja Control Box (optio: SK CU1-BSC + SK TU1-CTR)

Mikali taajuusmuuttajaa on maara ohjata digitaali- ja analogiatulojen kautta, voidaan ndin menetella heti laitteen ollessa toimitushetken

tilassaan. Asetusten teko ei ole tarpeen.

Edellytyksena on kuitenkin, ettd asennettuna on I/O-litdntamoduuli, esim. tassa kuvattu "Basic 1/0”.

Minimikytkenta

Potentiometri, 10 kQ
(toiminto = P400)
(alue = P104/105)

Kytkin, PAALLE/POIS
(toiminto = P420)

Perusparametrit

Mikali taajuusmuuttajan hetkelliset asetukset eivat ole tiedossa, on suositeltavaa ladata laitteeseen tehdasasetukset > P523.
Taajuusmuuttaja on tdssd kokoonpanossa esiparametroitu vakiosovellusten mukaisesti. Tarvittaessa voidaan seuraavia

parametreja sovittaa (ControlBox-ohjauspaneelin avulla).

Toiminta-arvon naytto

01 REL1.1
02 REL1.2

X3.1

11 VREF 10V
12 AGND /0V
13 AINT -
14 AIN1 +

21 DIGIN1
22 DIGIN2
23 DIGIN 3
42 VO +15V

X3.3

X3.2

I/O-liitantamoduuli "Basic 1/0

(tai kayttovalmiustieto)
verkkojann. paalle- _<:>_
kytkennan jalkeen P7 ==

Informaatio

<5

PO --

P5--

Lisaparametrit

P523

Nayttsparametrit |~ | P1 P4 - Tehd?;;suestusten
- ﬁ - I — Ohjausriviliittimet
II Perusparametrit P2
Moottorin arvot 11
£.8 | 1 P400
2T P10 2 Analogiatulon toiminto
> = N
é g g Kiihdytysaika 0...10 V -taajuus-
g = 0..99,99s 11
17 g
o £
> 2
5 3 P420
P10 3 £ 2 Digitaalitulon 1 toiminto
Hidastusaika S g -PAALLE myétap -
0..99,99s S =
<
il T
Minimitaajuus
0..400 Hz
Maksimitaajuus
0,1...400 Hz
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5 Parametrointi

5 Parametrointi

Toiminnan aikana vaihdettavissa olevia parametrisarjoja on nelja. Kaikki parametrit ovat aina nahtavissa. Kaikki parametrit ovat

muutettavissa toiminnan aikana, "online”.

Huom! Koska parametrien valilld on riippuvuussuhteita, ovat lyhytaikaiset ristiriitaisuudet (epakelvot sisaiset arvot) ja
toimintahairiét mahdollisia. Toiminnan aikana tulisi muokata ainoastaan kulloinkin ei-aktiivisina olevia parametri-

sarjoja.

Yksittaiset parametrit on koottu erilaisiin ryhmiin. Parametrin numeron ensimmainen numero ilmaisee kuuluvuuden tiettyyn

valikkoryhméaan.

Valikko on ryhmitelty paatoimintoryhmiin seuraavasti:

(vain erikois-laajennusyksikdiden PosiCon
ja Encoder yhteydessé)

Valikkoryhma Nro Paatoiminto

Toimintanaytot (PO--): Naytolla esitettdvan arvon fysikaalisen yksikon valintaa varten.

Perusparametrit (P1--): Sisaltavat taajuusmuuttajan perusasetukset, esim. kayttaytymisen paalle- ja
poiskytkennan yhteydessa. Riittavat yhdessa moottorin arvojen kanssa
vakiosovelluksiin.

Moottori-/ Moottorikohtaisten arvojen asetukset, tarkeita virta-vektori-sdddon seka

ominaiskayraparametrit (P2--): dynaamisen ja staattisen momentinkorotuksen mukaisen ominaiskayran
valinnan yhteydessa.

Saatéparametrit (P3--):

Saatdparametrien asetukset (virran saato, kayntinopeuden saato jne.)
kayntinopeustieto-takaisinkytkentaviestin yhteydessa.

(vain PosiCon-laajennusyksikdiden

Ohjausriviliittimet (P4--): Analogisten tulojen ja 1ahtéjen skaalaus, digitaalituloja ja relelaht6ja vastaavien
toimintojen seka saatéparametrien maarittely

Lisdparametrit (P5--): Toimintoja, jotka liittyvat esim. liitantarajapintaan, hakkuritaajuuteen tai
vikailmoitusten kuittaukseen.

Paikoitusparametrit (P6--):

PosiCon-option paikoitusparametrit > ks. BU 0710!

P7-- -parametrit

yhteydessé)

Informaatio (P7--): Esim. hetkellisten toiminta-arvojen, vanhojen vikailmoitusten, laitteiden tilaa
koskevien viestien tai ohjelmistoversion nayttda varten.

Eg::'ja Eraat naiden ryhmien parametreista ovat ohjelmoitavissa ja/tai luettavissa

monitasoisesti (matriisimuodossa).

Huom! Parametrin P523 avulla ovat kaikkien parametrien tehdasasetukset ladattavissa milloin tahansa. Tasta voi olla
hyotya esim. sellaisen taajuusmuuttajan kayttddnoton yhteydessa, jonka parametrit eivat ole enaa tehdasasetusten
mukaiset.

Huom! Kaikki tehdyt parametriasetukset menetetaan asetettaessa P523 = 1 ja vahvistettaessa tama painikkeella "ZENTER”.

johonkin IControlBox- tai ParameterBox-ohjauspaneelin muistiosoitteeseen.

2 Hetkelliset parametriasetukset ovat varmistettavissa tallentamalla ne vakio-ohjauspaneelin muistiin tai siirtdmalla ne
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Parametrien kaytettavyys

Kaytettavissa olevat parametrit riippuvat taajuusmuuttajaan liitetyista liitanta- ja laajennusmoduuleista. Seuraavilta taulukko-
sivuilta (kappaleesta 5.1 alkaen) I6ytyvat kaikki parametrit. Mukana on kulloinkin huomautus, mita optiota kaytettdessa kyseinen

parametri saadaan nakyville.

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

RO0O (P) Toimintanaytto BSC | ST

S |ENC

esimerkinomainen
esitys

BUS = vayla-I/O-liitantamoduuli

POS = paikoitusmoduuli

D MLIT ByJS P(P
Vain ohjauspaneeli-option yhteydessa, parametrilla PO01 tehdyn ypalinnap mukaap.
Parametriin liittyva teksti
Parametri on parametrisarjakohtainen
Parametrin numero
BSC = I/O-liitdntdmoduuli Basic 1/0
STD = I/O-liitdntdmoduuli Standard 1/0
MLT = I/O-liitdntdmoduuli Multi I/O tai Multi I/O 20 mA

ENC = pulssianturimoduuli
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5.1.1 Toimintanaytto

5.1 Parametrien kuvaus
Lyhenteet: (P) = parametrisarjasta riippuvainen; ndma parametrit ovat asetettavissa erikseen 4 parametrisarjana.
FU = taajuusmuuttaja

5.1.1 Toimintanaytto

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

PO00 Toimintanaytto aina nakyvissa
Vain ohjauspaneeli-option yhteydessa, parametrilla PO01 tehdyn valinnan mukaan.
Parametrilla POO1 valittu toimintaparametri naytetaan tassa.

POO1 Toimintanaytdn suureen valinta aina nakyvissa
0..17

(0]

0 = taajuusoloarvo [Hz], taajuusmuuttajan hetkellisesti tuottama lahtotaajuus.
1 = k&yntinopeus [1/min], taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma todellinen kayntinopeus.

2 = taajuusohjearvo [Hz], voimassa olevaa ohjearvoa vastaava laht6taajuus. Sen ei tarvitse valtta-
matta olla sama kuin hetkellinen lahtétaajuus.

3 =virta [A], todellinen, taajuusmuuttajan mittaama lahtovirta.
4 = momenttivirta [A], taajuusmuuttajan momenttia kehittava lahtovirta.
5 = jannite [V AC], taajuusmuuttajan Idhddssa hetkellisesti vaikuttava vaihtojannite.

6 = valipiirin jannite [V DC], taajuusmuuttajan sisainen tasajannite. Riippuu mm. verkko-
jannitteesta.

7 = cos ¢, tehokertoimen hetkellinen, laskennallisesti selvitetty arvo.
8 = naennaisteho [kVA], taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma hetkellinen ndennaisteho.
9 = patdteho [kKW], taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma hetkellinen patéteho.

10 = vaantdmomentti [%)], taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma hetkellinen
vaantdémomentti.

11 = kentté [%], taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma moottorin magneettikentta.

12 = kayttétuntimaara, aika, jonka taajuusmuuttaja on ollut kayttdjannitteeseen kytkettyna.
13 = kayttétuntimaara (aktivoituna oloaika) aika, jonka taajuusmuuttaja on ollut aktivoituna.
14 = analogiatulo 1 [%] *, taajuusmuuttajan analogiatulossa 1 hetkellisesti vaikuttava arvo.
15 = analogiatulo 2 [%] *, taajuusmuuttajan analogiatulossa 2 hetkellisesti vaikuttava arvo.
16 = paikan ohjearvo **, paikka, johon ohjausjarjestelma pyrkii ajamaan.

17 = paikan oloarvo **, kayttolaitteen hetkellinen paikka.
*)  Vain I/O-liitdntdmoduulin SK CU1-MLT yhteydessa.
**)  Vain PosiCon-laajennusmoduulin yhteydessa.

P002 Nayton skaalauskerroin Aina nékyvisséa
0,01 ... 999,99 Parametrilla >Toimintanaytdn suureen valinta< P001 (= Selection of the operational value to be displayed)
[1,00] valittu toiminta-arvo skaalataan skaalauskertoimella ja se tuodaan naytdlle parametrin POOO yhteydessa.

Taten on mahdollista esittaa naytolla jarjestelmakohtaisia toiminta-arvoja, esim. "pulloja/tunti” tms.
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5.1.2 Perusparametrit

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P100 Parametrisarja aina nakyvissa
0..3

Muokattavan parametrisarjan valinta. Kaytettavissa on 4 parametrisarjaa. Kaikki parametrisarjasta
[0] riippuvat parametrit on merkitty tunnuksella (P).

Kaytettdvan parametrisarjan valinta tapahtuu digitaalitulon tai ohjausvaylan kautta. Vaihdon saa suorittaa
toiminnan aikanakin (online).

SIS Digitaalitulon Digitaalitulon Ohjauspaneelin
toiminto [8] toiminto [17] naytto
Q1
0= parametrisarja 1 LOW LOW
02
\Cl>/
1= parametrisarja 2 HIGH LOW s
® 2
Q1
2 = parametrisarja 3 LOW HIGH &
S92
3661
3= parametrisarja 4 HIGH HIGH o,
92

Painikepaneelilla (ControlBox-, PotentiometerBox- tai ParameterBox-moduulin painikkeilla) suoritettu
aktivointi vastaa parametrilla P100 tehtya kayttdparametrisarja-asetusta.

P101 Parametrisarjan kopiointi aina néakyvissa
0..4 Kun ENTER-painiketta on painettu, kopioituvat parametrin P100 >Parametrisarja< (= Parameter set)
[0] avulla valitut parametrisarjat parametrisarjaksi, jonka numeroarvo valitaan parametrilla P101.

0 = eijohda mihink&an toimintoon

1= kopioi aktiivisena olevan parametrisarjan parametrisarjaksi 1
2 = Kkopioi aktiivisena olevan parametrisarjan parametrisarjaksi 2
3 = kopioi aktiivisena olevan parametrisarjan parametrisarjaksi 3
4 = Kkopioi aktiivisena olevan parametrisarjan parametrisarjaksi 4

P102 (P) Kiihdytysaika aina néakyvissa
0...320,00 s Kiihdytysaika on aika, joka vastaa taajuuden lineaarista kasvua arvosta 0 Hz aina asetettuun
[2,00] maksimitaajuuteen (P105) saakka. Hetkellisen ohjearvon ollessa )100 % lyhenee kiihdytysaika

> 11 KW [3,00] asetetun ohjearvon mukaan lineaarisesti.

> 22 KW [5,00 ] Kiihdytysaika voi pidentya tiettyjen tekijoéiden johdosta, esimerkkeina taajuusmuuttajan ylikuormitus,

viivastetty ohjearvon anto tai pyoristys tai virtarajan saavuttaminen.

P103 (P) Hidastusaika aina néakyvissa

0..320,00s Hidastusaika (jarrutusaika) on aika, joka vastaa taajuuden lineaarista pienenemista asetetusta

[2,00] maksimitaajuudesta (P105) aina arvoon 0 Hz saakka. Hetkellisen ohjearvon ollessa <100 % lyhenee

>11 kW [3,00] hidastusaika vastaavasti.

> 22 KW [ 5,00 ] Hidastusaika voi pidentya tiettyjen tekijoiden johdosta, esimerkkeina valittu poiskytkentatapa
(disconnection mode) (P108) tai rampin pyoristys (ramp smoothing) (P1086).

P104 (P) Minimitaajuus aina nakyvissa
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
0,0 ... 400,0 Hz Minimitaajuus on taajuus, jota taajuusmuuttaja tuottaa heti kun se on aktivoitu (=sen lukitus on
[0,0] avattu) eikd vaikuttamassa ole mitdan lisdohjearvoa.
Yhdessa muiden ohjearvojen (esim. analogisen ohjearvon tai kiintean taajuuden) kanssa
kaytettdessa lasketaan ndma yhteen asetetun minimitaajuuden kanssa.
Tama taajuus alittuu seuraavissa tapauksissa
a) Kiihdytettdessa kayttolaitetta pysahdyksista lahtien.
b) Taajuusmuuttajaa lukittaessa. Taajuus alenee tall6in aina absoluuttiseen minimitaajuuteen
(P505) saakka ennen taajuusmuuttajan lukittumista.
c) Taajuusmuuttajan vaihtaessa suuntaa. Kiertokentdn suunnan vaihtuminen tapahtuu
absoluuttisella minimitaajuudella (P505).
Tama taajuus voidaan alittaa pysyvasti soveltamalla kiihdytyksen tai hidastuksen aikana toimintoa
"taajuuden pito” (digitaalitulon toiminto = 9).
P105 (P) Maksimitaajuus aina nakyvissa
0,1...400,0 Hz Maksimitaajuus on taajuus, jota taajuusmuuttaja tuottaa heti kun se on aktivoitu (= sen lukitus on avattu)
[50,0] ja vaikuttamassa on ohjearvon maksimiarvo; esim. parametria P403 vastaava analoginen ohjearvo,
vastaava kiintea taajuus tai ohjauspaneelista kasin asetettu maksimiarvo.
Tama taajuus voidaan ylittda vain soveltamalla toimintoa *jattdman kompensointi” (P212) tai toimintoa
"taajuuden pito” (digitaalitulon toiminto = 9) tai vaihtamalla kaytt66n toinen parametrisarja, jonka
maksimitaajuus on pienempi.
P106 (P) Rampin pydristys aina nakyvissa
0..100 % Talla parametrilla saadaan aikaan kiihdytys- ja hidastusrampin pyéristyminen. Tama on tarpeen
[0] sovelluksissa, joissa kayntinopeuden muutoksen on tapahduttava pehmeasti mutta silti dynaamisesti.
Pydristys suoritetaan jokaisen ohjearvon muutoksen yhteydessa.
Asetettava arvo perustuu asetettuihin kiihdytys- ja hidastusaikoihin; alle 10 prosentin arvoilla ei
kuitenkaan ole vaikutusta.
Kokonaiskiihdytys- tai -hidastusajaksi pydristyksineen saadaan tallin:
t _t . P108 [%]
kok. KIIHDYTYSAIKA P102 P102 100%
; ¢ . P108 [%]
kok.HIDASTUSAIKA P103 P103 100%
T kulloinkin kulloinkin
Lahtotaajuus | lio-2009% Paoz:sta 10-100 % P103:sta
Taajuus- | — |- — |-
ohjearvo
| |
| |
| |
\ \ —
— P102 - —» P103 = Aika
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

P107 (P) Jarrun sulkeutumisaika aina nakyvissa

0..250s Sahkoémagneettisten jarrujen fysikaalisista rajoituksista johtuva reagointiaika hidastaa jarrun

[0,00] sulkeutumista. Tdma voi saada nostinkdytdissa taakan vajoamaan ennen Kkuin se ehtii jaada jarrun
varaan.

Tama jarrun sulkeutumisviive voidaan huomioida parametrin P107 (jarrun ohjaus) asetuksella.

Talla parametrilla voidaan jarrun sulkeutumiselle antaa ennakko, jotta jarru ehtii sulkeutua ennen
lopullista seis-signaalia. Taajuusmuuttaja tuottaa parametrilla P107 asetetun ajan absoluuttista
minimitaajuutta (P505) estaen taten kaynnistymisen jarrua vastaan seka taakan vajoamisen
pysaytettdessa.

Ks. myds parametri >Jarrun vapautusaika< P114 (= Lifting time).

Huom! Sahkomagneettisten jarrujen ohjaukseen (erityisesti nostinkaytdissa) tulee kayttaa sisaista
relettd - toiminto 1, ulkoinen jarrulaite (P434/441).
Absoluuttinen minimitaajuus (P505) ei saa alittaa arvoa 2,0 Hz.

Suositus sovellukselle:
Jarrullinen nostinkayttd ilman kayntinopeustakaisinkytkentaa

P114=02...03s Lahtotaajuus
P107 =0,2..0,3 s PAALLE-signaali POIS-signaali
P201...P208 = moottorin arvot
P434 = 1 (ulk. jarru)

P505 = 2...4Hz

turvallista kaynnistysta varten
P112 = 402 (pois)

P536 = 2.1 (pois) P505

P537 = 0 (pois) o
P539 = 273 (Iso-valvonta) Jarru vapautettuna Aika
taakan vajoamisen estamiseksi

P214 = 50...100 % (ennakko) —={ P114 =~ —={ P107 |~

tai
P107, kun P114 =0

Huom! Jarrun vapautusajan (P107 / P114) ollessa asetettuna ohjautuu jarru paalle vasta kun
magnetointivirta on vahintaan %4 nimellisarvostaan (P209). Staattinen momentinkorotus
P210 tulee huomioiduksi vastaavalla tavalla, kun arvo < 100 %.
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5. Parametrointi

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P108 (P) Toimintatapa poiskytkettaessa aina nakyvissa

0..12 Talla parametrilla maaritellaan tapa, jolla Iahtdtaajuutta pienennetdan annettaessa taajuusmuuttajalle
[11] lukitussignaali (aktivointisignaali - low eli alapotentiaali).

0 = lahtdjannitteen katkaisu: taajuusmuuttajan lahtéjannite katkaistaan valittdmasti, jolloin
taajuusmuuttaja ei tuota lahtétaajuutta. Moottori hidastuu ainoastaan mekaanisen kitkan
vaikutuksesta. Kytkettdessa taajuusmuuttaja valittémasti uudelleen paalle voi seurauksena olla
vikalaukaisu.

1 = ramppi: todellista lahtotaajuutta pienennetaan hidastusrampin mukaisesti niin kauan kuin
hidastusaikaa (parametri P103) on viela jaljella.

2 = viivastetty ramppi: kuten ramppi (1), kuitenkin siten, ettd hidastusramppia pidennetaan kaytén
toimiessa regeneratiivisesti (= moottorin toimiessa generaattorina) tai Iahtdtaajuutta nostetaan
staattisessa kaytdssa. Talla toiminnolla voidaan tietyissa olosuhteissa estaa ylijannitelaukaisu tai
vahentaa jarruvastuksessa syntyvaa havidtehoa.

Huom! T&ta toimintoa ei saa ohjelmoida sovelluksen vaatiessa kontrolloitua jarrutusta
(nostinkaytot tms.).

3 = valitdén tasavirtajarrutus: taajuusmuuttaja kytkeytyy heti tuottamaan ennalta valittua tasavirtaa
(P109). Tata tasavirtaa laite tuottaa niin kauan kuin DC-jarrutusaikaa (parametri P110) on viela
jaljella. Tama aika lyhenee hetkellisen lahtétaajuuden ja maksimitaajuuden (P105) valisen suhteen
mukaisesti.

Moottorin pysahtymiseen kuluva aika riippuu sovelluksesta (kuorman massahitausmomentista ja
asetetun tasavirran suuruudesta (P109)). Talla jarrutustavalla hidastettaessa ei energiaa syoteta
takaisin taajuusmuuttajaan. LAmpo6haviot syntyvat 1ahinna moottorin roottorissa.

4 = vakiopysaytysmatka: hidastusramppi alkaa viivastettyna, mikali ei ajeta maksimilahtétaajuudella
(P105). Talléin paastaan siihen, etta pysahtymismatka eri taajuuksilta hidastettaessa on likimain
sama.

Huom! T&ta toimintoa ei voi kayttaa paikoitustarkoituksiin eika sita pida kayttaa rampin pydristyksen
(P106) yhteydessa.

5 = yhdistetty jarrutus: perustaajuuteen sekoitetaan todellisesta valipiirin jannitteesta riippuva
suurtaajuinen jannite (vain lineaarisella ominaiskayralla, P211 = 0 ja P212 = 0). Hidastusajasta
(P103) pidetdan mahdollisuuksien mukaan kiinni = moottorissa tapahtuu ylimaaraista
[Ampenemista!

6 = nelidllinen ramppi: hidastusramppi ei ole muodoltaan lineaarinen vaan neliéllinen.

7 = viivéastetty nelidllinen ramppi: toimintojen 2 ja 6 yhdistelma.

8 = yhdistetty neli6llinen jarrutus: toimintojen 5 ja 6 yhdistelma.

9 = kiihdytys vakioteholla: koskee vain kentdnheikennysaluetta! Kayttolaitteen lisakiihdytys ja
hidastus tapahtuvat talla alueella sahkoisella vakioteholla. Ramppien ajalliset pituudet riippuvat
kuormasta.

10 = Matkalaskuri: todellisen taajuuden/nopeuden ja asetetun minimildhtétaajuuden (P104) valista

taajuusaluetta vastaa vakiomatka.

11 = vakiokiihdytysteho + viivastys: toimintojen 2 ja 9 yhdistelma.

12 = vakiokiihdytysteho + viivastys (kuten 11) + hakkurin kuormituksen kevennys

P109 (P) Tasavirtajarrutuksen virta aina nakyvissa

0...250 % Toimintojen "tasavirtajarrutus” (P108 = 3) ja "yhdistetty jarrutus” (P108 = 5) virta-asetus.

[100] Oikea asetusarvo riippuu mekaanisesta kuormasta ja halutusta pysahtymisajasta. Suuret kuormat
saadaan pysahtymaan nopeasti asettamalla arvo suureksi.

Asetus 100 % vastaa parametrilla "nimellisvirta” (nominal current) P203 asetettua arvoa.

P110 (P) Tasavirtajarrutusaika aina nakyvissa
0,00 ...60,00 s Aika, jonka kuluessa moottoriin injektoidaan toiminnon "tasavirtajarrutus” yhteydessa (P108 = 3),
[2,0] parametrilla "tasavirtajarrutusvirta” (current d.c. braking) valittua tasavirtaa.

Tama aika lyhenee hetkellisen Iahtétaajuuden ja maksimitaajuuden (P105) valisen suhteen mukaisesti.

Aika alkaa kulua aktivointisignaalin katkaisuhetkesta lukien ja se voidaan keskeyttaa

saattamalla aktivointisignaali uudelleen paalle.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P111 (P) Momenttivirtarajan P-kerroin aina nakyvissa
25 ...400 % Vaikuttaa suoraan kayttolaitteen kayttaytymiseen momenttirajalla. Perusasetus 100 % on useimmissa
[100] sovelluksissa riittava.
Arvon ollessa liian suuri on kayttolaitteella taipumusta varahtelyyn saavutettaessa momenttiraja. Arvon
ollessa liian pieni on mahdollista, ettd asetettu momenttiraja ylittyy.
P112 (P) Momenttivirtaraja aina nakyvissa

25 ... 400/ 401 %
[401]

Talla parametrilla voidaan asettaa raja-arvo momenttia synnyttavalle virralle. Talld voidaan ehkaista
kayttolaitteen mekaaninen ylikuormittuminen. Momenttivirtaraja ei kuitenkaan suojaa mekaaniselta
jumiutumiselta. Liukukytkin on korvaamaton suoja sellaista vastaan.

Momenttivirtarajaa voidaan myos saataa portaattomasti analogiatulon valityksella. Ohjearvon
maksimiarvo (vrt. P403 / P408, viritys 100 %,) vastaa talloin parametrin P112 asetusarvoa.

Raja-arvoa 20 % ei voi alittaa edes pienemman analogisen ohjearvon (P400/405 = 2) avulla (parametrin
P300 asetuksella 1 on vastaava raja-arvo 10 %)!

401 % = momenttivirtaraja POIS (OFF). Tdma on myods taajuusmuuttajan tehdasasetus.

P113 (P)

Ry&mintataajuus aina nakyvissa

—400,0 ... 400,0 Hz
[0,0]

Kaytettdessa taajuusmuuttajan ohjaamiseen ControlBox- tai ParameterBox-ohjauspaneelia toimii
rydmintataajuus aktivoinnin jalkeen sovellettavana alkuohjearvona.

Vaihtoehtoisesti voidaan rydmintataajuus kytked ohjearvoksi jonkin digitaalitulon valityksella
ohjauksen tapahtuessa ohjausriviliittimien kautta.

Ryémintataajuuden asettaminen voi tapahtua suoraan taman parametrin avulla tai ENTER-painikkeella
(taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna ohjauspaneelin avulla). Todellinen lahtétaajuus maaraytyy tassa
tapauksessa parametrin P113 perusteella ja se on kaytettavissa uuden kaynnistyksen yhteydessa.

Huom! Annettaessa ohjearvo ohjausriviliittimien kautta lasketaan ohjearvot (rydmintataajuus,
kiinteat taajuudet tai analoginen ohjearvo) periaatteessa etumerkkeineen yhteen. Asetettua
maksimitaajuutta (P105) ei voi talloin ylittaa eikd minimitaajuutta (P104) alittaa.

P114 (P)

Jarrun vapautusaika aina néakyvissa

0..250s
[0,00]

Sahkomagneettisten jarrujen fysikaalisista rajoituksista johtuva reagointiaika hidastaa jarrun
vapautusta. Tdma voi saada moottorin kdynnistymaan viela paalla olevaa jarrua vastaan, jolloin

voi tapahtua ylivirtalaukaisu.
Tama jarrun vapautusviive voidaan huomioida parametrin P114 (jarrun vapautusaika) asetuksella.

Taajuusmuuttaja tuottaa asetetun jarrun vapautusajan kuluessa absoluuttista minimitaajuutta (P505)
estaen taten moottorin kdynnistamisen kiinniolevaa jarrua vastaan.

Ks. my0s parametri >Jarrun sulkeutumisaika< P107 (= Brake reaction time) (asetusesimerkki).

Huom! Jarrun vapautusaika-asetuksen ollessa "0” sovelletaan parametria P107 seka jarrun
vapautus- etta sulkeutumisajaksi.
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5.1.3 Moottorin arvot

5.1.3 Moottorin arvoihin ja ominaiskayraan liittyvat parametrit

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P200 (P) Moottoriluettelo aina nékyvissa
0..32/727 Talla parametrilla voidaan muuttaa esiasetettuja moottorin tietoja. Tehtaan oletusasetuksena on
[0] teholtaan taajuusmuuttajan nimellistehoa vastaava 4-napainen standardi-oikosulkumoottori.
Valittaessa jokin mahdollisista numeroista ja painettaessa sen jalkeen ENTER-painiketta tulevat kaikkia
seuraavia moottoreita koskevat moottoriparametrit (P201...P209) esiasetetuiksi. Moottoreita koskevien
tietojen perustana ovat 4-napaiset standardi-oikosulkumoottorit.
N&kyvissa ovat vain vastaavan taajuusmuuttajan tehon kannalta mielekk&at moottoritehot
HUOM! 0= eiarvojen muutosta
1,5...22 kW 1= ei moottoria* 9= 3,0 kKW 18= 0,25 hv 26= 7hv
-tehoisten laitteiden 5 = g 25 kw 10= 4,0kw 19= 05hv 27= 10hv
asetukset
3= 0,37kw 11= 55KW 20= 0,75 hv 28= 15hv
4= 0,55kwW 12= 75kw 21= 1,0hv 29= 20hv
5= 0,75kw 13= 11kw 22= 15hv 30= 25hv
6= 1,1kwW 14= 15kW 23= 2,0hv 31= 30hv
7= 15kW 15= 18,5 kW 24= 3,0hv 32= 40hv
8= 2,2kW 16 = 22kw 25= 5,0hv
17= 30kwW
HUOM! 0= eiarvojen muutosta
30...160 kW 1= ei moottoria* = 45kw 15= 15hv 22= T75hv
-tehoisten laitteiden 5 = 17 kw 9= B55kwW 16= 20hv 23= 100 hv
asetukset
3= 15kwW 10= 75kW 17= 25hv 24 = 120 hv
4= 18,5kwW 11= 90 kW 18= 30hv 25= 150 hv
5= 22kW 12= 110 kW 19= 40hv 26 = 180 hv
6= 30kwW 13= 132 kW 20= 50hv 27= 220 hv
7= 37kW 14= 160 kW 21= 60hv
Huom! Asetettu moottori voidaan tarkistaa parametrila P205 (P200 on syoétetyn arvon
vahvistamisen jalkeen taas 0).
*) Asetusarvolla 1 (= ei moottoria) voidaan parametroida sdhkéverkon simulointi. Esiasetetut tiedot ovat
talldin seuraavat: 50,0 Hz / 1500 1/min / 15,00 A / 400 V / cos ¢ = 0,90 / staattorin resistanssi 0,01 Q.
Talla asetuksella taajuusmuuttaja toimii ilman virran saatéa, jattaman kompensaatiota ja
esimagnetointiaikaa eika siis ole suositeltavissa moottorikayttoihin. Mahdollisia sovelluksia ovat
induktiouunit tai muut kelan tai muuntajan kasittavat sovellukset..
P201 (P) Nimellistaajuus (kulmapistetaajuus) ‘aina nékyvissa
20,0...399,9 Moottorin nimellistaajuus eli kulmapistetaajuus maéarittelee U/f-kulmapisteen, jossa taajuusmuuttajan
[ lahddsta saadaan taysi nimellisjannite (P204).
P202 (P) Nimelliskayntinopeus ‘ aina nakyvissa

300...24000 1/min
[***]

Moottorin nimelliskdyntinopeus on tarkea virheeténtd moottorin jattdman laskentaa ja kompensointia
seka kayntinopeuden nayttéa (P001 = 1) ajatellen.

P203 (P) Nimellisvirta ‘ aina nakyvissa

?;1]"'540'0 A Moottorin nimellisvirta on ratkaisevan tarke& parametri virta-vektorisaadon kannalta.

P204 (P) Nimellisjannite ‘ aina nakyvissa

100...800 V Parametri “nimellisjénnite” (nominal voltage) sovittaa verkon jannitteen ja moottorin jannitteen
eskenaan. Yhdessa nimellistaajuuden kanssa se toimii jannite/taajuus-ominaiskéyran pohjana.

1 keskenaan. Yhdessa nimellistaajuuden ki toimii jannite/taaj inaiskayra hj

P205 (P) Nimellisteho ‘ aina nakyvissa

0,00... 315 kW

[

Moottorin nimellisteho -parametrin avulla kontrolloidaan parametrin P200 avulla tehty moottorin asetus.

ke

Nama asetusarvot riippuvat parametrille P200 valitusta asetuksesta.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P206 (P) Moottorin tehokerroin, cos ¢ aina nakyvissa
0,50...0,90 ) ) . N . s
1 Moottorin tehokerroin cos ¢ on ratkaisevan tarkea parametri virta-vektorisaadon kannalta.
P207 (P) Moottorin kytkenta ‘ aina nékyvissa
0...1 0= tahti 1= kolmio
1 Moottorin kytkenta on ratkaisevan tarkea tekija staattorin resistanssin mittauksen ja siis myos virta-
vektorisdddon kannalta.
P208 (P) Staattorin resistanssi ‘ aina nakyvissa
0,00...300,00 © Moottorin staattorin resistanssi = oikosulkumoottorin yhden silmukan resistanssi.
] Vaikuttaa suoraan taajuusmuuttajan virran saatoon. Liian korkea arvo johtaa mahdollisesti
ylivirtaan, liian pieni arvo liian pieneen moottorin vaantdmomenttiin.
Yksinkertaista mittausta varten tdman parametrin arvoksi voidaan asettaa nolla. Painettaessa ENTER-
painiketta seuraa automaattinen mittaus moottorin kahden vaiheen valilla. Taajuusmuuttajan
silmukkavastus selvitetaan talldin laskennallisesti kolmio- tai téahtikytkennan (P207) perusteella ja sen
arvo tallentuu muistiin..
Huom! Moottorin luotettavan toiminnan takaamiseksi on taajuusmuuttajan ehdottomasti annettava
mitata staattorivastus automaattisesti.
Moottoria ei saa erottaa mittauksen aikana taajuusmuuttajastal!
P209 (P) Tyhjakayntivirta aina nakyvissa
0,1..540,0 A Tama arvo lasketaan aina automaattisesti parametrien >Tehokerroin cos ¢< P206 (=cos ¢) ja
[*] >Nimellisvirta< P203 (= Nominal current) sek& moottorin tietojen perusteella.
Huom! Mikali arvo on maara syoéttaa suoraan, on se asetettava viimeisena moottoria koskevana
tietona. Vain taten voidaan varmistaa, ettei arvon paalle kirjoiteta mitaan.
P210 (P) Staattinen momentinkorotus ‘ aina nakyvissa
0...400 % Staattinen momentinkorotus vaikuttaa magnetointivirtaan, joka vastaa kulloisenkin moottorin
[100] tyhjakayntivirtaa ja on siis kuormituksesta riippumaton. Tyhjakayntivirta selvitetdan laskennallisesti
moottorin tiedoista. Tehtaan oletusasetus 100 % on riittdva tyypillisten sovellusten kannalta.
P211 (P) Dynaaminen momentinkorotus ‘ aina nakyvissa
0...150 % Dynaaminen momentinkorotus vaikuttaa momenttia muodostavaan virtaan ja on siis kuormituksesta
riippuvainen suure. Tassakin yhteydessa patee, etta tehtaan oletusasetus 100 % on riittava tyypillisten
[100]
sovellusten kannalta.
Liian korkea arvo voi johtaa taajuusmuuttajan ylivirtaan, jolloin I&htéjannitteen korotus kuormitettuna on
liian suuri. Liian pieni arvo johtaa liian pieneen moottorin vaantdmomenttiin.
P212 (P) Jattaman kompensointi aina nakyvissa
0..150% Jattdman kompensointi korottaa lahtétaajuutta kuormituksen funktiona pitdakseen oikosulkumoottorin
[100] kayntinopeuden likimain vakiona.
Tehtaan oletusasetus 100 % on optimaalinen kaytettdessa oikosulkumoottoreita ja moottorin tietojen
asetusten ollessa oikeat.
Kaytettdessad useampia moottoreita (eri tavoin kuormitettuja / eritehoisia) yhdella ja samalla
taajuusmuuttajalla tulee jattdman kompensoinnin arvoksi asettaa P212 = 0 % toiminnon negatiivisen
vaikutuksen eliminoimiseksi.
Sama koskee myos synkronimoottoreita, joilla jattdmaa ei esiinny toimintaperiaatteesta johtuen.
P213 (P) Virta-vektorisdadon vahvistuskerroin aina nakyvissa
25 ... 400 % Talla parametrilla vaikutetaan taajuusmuuttajan virta-vektorisdatoon (ISD-saatéon). Suuret asetusarvot
[100] nopeuttavat, pienet hidastavat sdatéa.
Tama parametri on sovitettavissa sovelluksen ominaisuuksien mukaan, esim. epastabiilin toiminnan
valttdmiseksi.
P214 (P) vVaantémomentintarpeen ennakointi aina néakyvissa
—200 ... 200 % Tama toiminto mahdollistaa odotettavissa olevan vaantdémomentintarpeen sisallyttdmisen saatimen

(0]

saatofunktioon. Toimintoa voidaan kayttaa nostinkaytdissa tehostamassa taakan siirtymista kayttolaitteen
varaan kaynnistysvaiheessa.

Huom! Moottorikaytté-momentti (kiertokentan suunta R) sybtetaan etumerkiltdan positiivisena,
generatorisia momentteja (kiertokentan suunta L) merkitdan negatiivisella etumerkilla.

ke

Nama asetusarvot ovat rippuvaisia parametrila P200 tehdyista valinnoista.

70

Muutokset ilman ennakkoilmoitusta mahdollisia BU 0700 FI



5.1.3 Moottorin arvot

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

P215 (P) Ennakoiva virrankorotustoiminto aina nakyvissa

0...200 % Vain lineaarisen ominaiskayran yhteydesséa (P211 =0 % ja P212 = 0 %).

[0] Kayttolaitteen vaatiessa suurta kaynnistysmomenttia on talla parametrilla mahdollista korottaa virtaa
kaynnistysvaiheen ajaksi. Vaikutusaika on rajallinen ja se on valittavissa parametrin >Ennakoivan
virrankorotuksen aika< P216 (= Time boost derivative action) avulla.

P216 (P) Ennakoivan virrankorotuksen aika ‘ aina nékyvissa

0,0..10,0s Vain lineaarisen ominaiskayran yhteydessa (P211 =0 % ja P212 = 0 %).

[0] Korotetun kaynnistysvirran vaikutusaika.

pP217 Resonanssivarahtelyn vaimennus ‘ aina nakyvissa

10 ... 400 % Varahtelyn vaimennustoiminnolla voidaan vaimentaa tyhjakaynnin aaltoilua (huojumista). Parametri

[10] 217 on vaimennuskyvyn mitta.

Varahtelyn vaimennustoiminnossa poistetaan momenttivirrasta varahtelyn osuus ylipaastdsuodattimen
avulla. Se vahvistetaan parametrin 217 maaraamalla kertoimella ja sekoitetaan invertoituna
|&htdtaajuuteen.

Sekoitettavan arvon raja-arvo on samoin parametrista 217 riippuvainen. Ylipaastdsuodattimen
aikavakio riippuu parametrista P213. Arvon P213 kasvaessa pienenee aikavakion arvo.

Parametrin P217 asetusarvon ollessa 10 % on sekoitettavan osuuden maksimiarvo +0,045 Hz ja
parametrin arvon ollessa 400 % on vastaava taajuusarvo 1,8 Hz.

Toiminto ei ole aktiivinen "servo-toimintatilassa”, P300.

P218 Modulaatioaste aina nakyvissa

50...110 % Modulaatioastetta voidaan muuttaa arvojen 50 % ja 110 % valilla. Arvoa 100 % pienemmaét arvot
rajoittavat moottorin jannitteen verkkojannitettd pienemmaksi. TAma ei ole tyypillisten kolmivaihea-

[100] joittavat ttorin jannitt kkojannitetta pi aksi. Tama ei ole tyypillisten kolmivaih
asynkronimoottorikayttéjen kannalta mielekasta.

Arvoa 100 % suuremmat arvot korottavat Iahdosta saatavaa jannitetta, mutta my6s virran yliaaltoja,
mika saattaa erdiden moottoreiden kohdalla johtaa nopeuden huojumiseen.

P2xx

Lahtojannite ‘
P204 |- ——————
P10 P215
: T—
P201 Lahtotaajuus
—
P216 = Aika

Huom! "Tyypillinen” asetus eri sdatétavoilla

Virta-vektoriséaatd (tehdasasetus) Lineaarinen U/f-ominaiskayra
P201 ... P208 = moottorin arvot P201 ... P208 = moottorin arvot
P210 = 100% P210 = 100% (staattinen momentinkorotus)
P211 = 100% P211 = 0%
P212 = 100% P212 = 0%
P213 = 100% P213 = 100% (merkitykseton)
P214= 0% P214 = 0% (merkitykseton)
P215 = merkitykseton P215 = 0% (dynaaminen momentinkorotus)
P216 = merkitykseton P216 = Os (dynaam. mom.korotuksen aika)
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5.1.4 Saatdparametrit

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P300 (P) Pulssianturitakaisinkytkenta paalle/pois | | | |Enc | Pos
0..1 Kayntinopeuden saadon aktivointi kdyntinopeuden mittauksen tapahtuessa pulssianturilla, laajennus-
[0] moduulia PosiCon- tai Encoder (SK XU1-ENC, ...-POS) kaytettédessa.
Huom! Jotta toiminto toimisi oikein, on pulssianturin oltava liitettynd laajennusmoduuliin (ks. anturin
litdnta, kappaleet 3.3/3.5) ja pulssien lukuméaara on syotettava parametrin P301 avulla.

P301 Pulssianturin pulssiluku | | | | |Enc |Pos

0..17 Liitettyna olevan pulssianturin kierrosta kohden antamien pulssien lukumaara.

[6] Ellei anturin py6rimissuunta ole moottorin kiertokentdn mukainen (asennustavasta tai johdotuksesta
riippuen), voidaan tdma huomioida valitsemalla haluttu pulssiluku 8...15 negatiivisella etumerkilla
varustettuna.

0= 500 pulssia 8= -—-500 pulssia
1= 512 pulssia 9= -512 pulssia
2 = 1000 pulssia 10 = — 1000 pulssia
3= 1024 pulssia 11 = — 1024 pulssia
4 = 2000 pulssia 12 = — 2000 pulssia
5= 2048 pulssia 13 = — 2048 pulssia
6 = 4096 pulssia 14 = — 4096 pulssia
7 = 5000 pulssia 15 = — 5000 pulssia

. 16 = — 8192 pulssia
17 = + 8192 pulssia

P310 (P) Kayntinopeuden saadon P-komponentti | | | | | ENC | POS

0...3200 % Kayntinopeusanturista saatavan takaisinkytkentasignaalin P-komponentti (proportionaalivahvistus).

[100] Vahvistuskerroin, jolla taajuuden ohje- ja oloarvon valinen kdyntinopeusero kerrotaan. Arvo 100 %
merkitsee, ettd 10 prosentin kdyntinopeusero johtaa 10 prosentin ohjearvoon. Valittaessa liian suuri
arvo voi lahtotaajuus alkaa varahdella (huojua).

P311 (P) Kayntinopeuden saadoén I-komponentti | | | | |Enc |Pos

0...800 % / ms
[20]

Kayntinopeusanturista saatavan takaisinkytkentasignaalin I-komponentti (integraaliosa).

Saadon integroiva komponentti mahdollistaa sdatépoikkeaman kompensoimisen kokonaan. Arvo
ilmaisee, kuinka suuri ohjearvon muutos on millisekuntia kohden. Liian pieneksi valittu arvo hidastaa
sdadon toimintaa (kompensointiaika pitenee liiaksi).

P312 (P) Momenttivirran saadon P-komponentti ‘ | | ’ |ENC ‘POS

0...800 % Momenttia tuottavaa virtaa saateleva virran vertosaatd. Mitd suuremmaksi tama parametri asetetaan,

[200] sitd tarkemmin pysytaan virran ohjearvon tuntumassa. Parametrin P312 liian suuri asetus johtaa
yleensa matalataajuiseen varahtelyyn (huojuntaan) pienilla kdyntinopeuksilla. Parametrin P313 liian
suuret arvot johtavat sitd vastoin yleensa vastaavaan nopeuden huojuntaan koko kayntinopeusalueella.
Asetettaessa parametrien P312 ja P313 arvoksi "nolla” on momenttivirran sdatdé kokonaan
poiskytkettyna. Tassa tapauksessa kaytetaan vain moottorimallikohtaista derivoivaa (ennakoivaa)
arvoa.

P313 (P) Momenttivirran saadén I-komponentti ‘ | | ‘ | ENC ‘ POS

0...800 % / ms
[125]

Momenttia tuottavaa virtaa saatelevan virtasaatimen integroiva I-komponentti. (Ks. myds >Momenttivirran
saadon P-komponentti< P312 (= Torque current controller P).

P314 (P) Momenttivirran saadon janniteraja ‘ | | ’ |ENC ‘POS

0...400 vV Maaraa momenttia tuottavaa virtaa saatelevan virran saadon jannitteenvaihtelun maksimiarvon. Mita

[400] korkeammaksi asetettu arvo, sitd suuremman vaikutuksen momenttivirtasdadin kykenee tuottamaan.
Parametrin P314 asettaminen liian suureksi voi saada aikaan erityisesti epastabiilisuutta
kentanheikennysalueelle siirtymisen yhteydessa (ks. P320). Parametrien P314 ja P317 arvot tulisi
asettaa aina likimain yhtasuuriksi, jotta magnetointi- ja momenttivirtasaadot olisivat tasa-arvoisessa
asemassa..
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5.1.3 Moottorin arvot

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

P315 (P) Magnetointivirran sdadén P-komponentti | | ’ | ENC ‘ POS

0...800 % Magnetointivirtaa saatelevan saadon verto- eli proportionaalikomponentti. Mita suuremmaksi

[200] parametri P315 asetetaan, sitd tarkemmin virran ohjearvossa pysytaan. Parametrin P315 liian suuri
asetus johtaa yleensa korkeampitaajuiseen varahtelyyn pienillda kdyntinopeuksilla. Parametrin P316
liian suuret arvot johtavat sitd vastoin yleensa matalataajuiseen nopeuden huojuntaan koko kaynti-
nopeusalueella. Asetettaessa parametrien P315 ja P316 arvoksi "nolla” on magnetointivirran saaté
kokonaan poiskytkettyna. Tasséa tapauksessa kaytetdan vain moottorimallikohtaista derivoivaa
(ennakoivaa) arvoa.

P316 (P) Magnetointivirran saadon I-komponentti ‘ | | ’ | ENC ‘ POS

0..800 % / ms
[125]

Magnetointivirran sd8ddn integroiva komponentti. Ks. myds >Magnetointivirran sdadén P-komponentti<
P315 (= Field Current controller P).

P317 (P) Magnetointivirran saadén janniteraja | | | | [Enc |Pos

0..400V Maaraa magnetointivirtaa saatelevan saatimen jannitteenvaihtelun maksimiarvon. Mita korkeampi arvo,

[400] sitd enemman magnetointivirran saat6 vaikuttaa. Parametrin P317 asettaminen liian suureksi voi saada
aikaan epastabiilisuutta erityisesti kentanheikennysalueelle siirryttédessa (ks. P320). Parametrien P314 ja
P317 arvot tulisi asettaa aina likimain yhtasuuriksi, jotta magnetointi- ja momenttivirtasaadot olisivat
tasa-arvoisessa asemassa.

P318 (P) Kentanheikennyssaadén P-komponentti ‘ | | ‘ | ENC ‘ POS

0...800 % Kentanheikennyssaadolla pienennetddn magneettikenttdd synkronisen kéyntinopeuden ylapuolella.

[150] Peruskayntinopeusalueella ei kentdnheikennyssaatd ole toiminnassa ja sitd koskevat asetukset on
siksi tehtava vain silloin kun moottoria on maara ajaa sen nimelliskdyntinopeutta nopeammin.
Parametrien P318 / P319 asettaminen liian suuriksi saa aikaan saatévarahtelya. Pienilld asetusarvoilla
ja dynaamisilla (lyhyilld) kiihdytys- ja jarrutusajoilla ei kentta heikkene tarpeeksi, jolloin jéliempana oleva
momenttivirran saatd ei padse enaa vaikuttamaan virran ohjearvoon.

P319 (P) Kentanheikennyssaadon I-komponentti | | | | |Enc |Pos

0...800 % / ms
[20]

Vaikuttaa vain kentadnheikennysalueella, ks. >Kentanheikennyssdddén P-komponentti< P318
(= Field weakening controller P).

P320 (P) Kentanheikennyssaadon kulmapiste | | | | [Enc |Pos
0...110 % Kentanheikennyssaadon kulmapiste maaraa taajuuden, josta alkaen saadin alkaa heikentaa
[100] magnetointia. Asetusarvon ollessa 100 % alkaa s&adin heikentaé kenttaa likimain synkronisella
kayntinopeudella.
Asetettaessa parametreille P314 ja/tai P317 hyvin paljon normaaliarvoja suuremmat asetusarvot on
kentdnheikennyssaadon kulmapistettd pienennettdva vastaavasti, jotta virtasdatimen saatdalue on
todellakin kaytettavissa.
P321 (P) Nopeussaadon I-komponentin korotus | | | | [Enc [Pos
0.4 Nopeussaadon |-komponentti on korotettuna niin kauan kuin mekaanisen jarrun vapautus kestaa
[0] (107/P114). Tdman ansiosta saadaan erityisesti nostinkaytdissa taakka paremmin hallintaan.
0= Kkerroin 1
1= kerroin 2 3= kerroin 8
2 = kerroin 4 4 = kerroin 16
P325 Pulssianturin toiminto ‘ | | ‘ |ENC ‘POS
0..4

(0]

Pulssianturin taajuusmuuttajalle antamaa kayntinopeusoloarvoa voidaan kayttaa hyvaksi taajuus-

muuttajan eri toiminnoissa.

0 = kayntinopeuden mittaus pulssianturitakaisinkytkenné&lld: moottorin kayntinopeuden oloarvoa
kaytetaan taajuusmuuttajan pulssianturitakaisinkytkennassa. ISD-s8atda ei voi kytkea pois paalta
tdman toiminnon ollessa kaytdssa.

1= taajuuden PID-oloarvo: koneikon kayntinopeuden oloarvoa kaytetaan kayntinopeuden saatéon.
Tata toimintoa kaytettdessa voidaan sdatda myds moottoria, jonka ominaiskayra on lineaarinen.
Kayntinopeuden saaddssa voidaan hyddyntad myds pulssianturia, jota ei ole kiinnitetty suoraan
moottoriin. Saatétoiminto maaraytyy parametrien P413 — P416 perusteella.

2 = taajuuksien yhteenlasku: selvitetty kdyntinopeus lisatdan hetkelliseen ohjearvoon.
3 = taajuuksien vahennyslasku: selvitetty kdyntinopeus vahennetaan hetkellisesta ohjearvosta.

4 = maksimitaajuus: pulssianturin pydrimisnopeus rajoittaa suurinta mahdollista laht6taajuutta/
kayntinopeutta.

BU 0700 FI

Muutokset ilman ennakkoilmoitusta mahdollisia 73



NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P326 Pulssianturin " vélityssuhde” | | ’ |ENC ‘POS
0,01...200,0 Mikali pulssianturi ei ole kiinnitetty suoraan moottorinakselille, on talla parametrilla asetettava oikea

moottorin kdyntinopeuden ja pulssianturin pydrimisnopeuksien suhde (niiden akseleiden valisen
[1,00] ttorin kaynti den j Issianturi Orimi ksi hde (niid kseleid ali

voimansiirron valityssuhde).

P326 = moottqnn p¥9r|m|snopeus
anturin pydrimisnopeus

vain, jos P325 =1, 2, 3 tai 4, ei siis servo-toimintatilassa (moottorin kdyntinopeuden ollessa saéadon

alainen)
P327 Jattaman virheraja ‘ | | ’ [Enc ‘POS
0...3000 min™ Takaisinkytketyssa kaytdssa jattaman virherajalla maaritelladn esim. kuormasta aiheutuvan

jattdman maksimiarvo. Saavutettaessa virheraja saavutetaan taajuusmuuttaja pysahtyy ja antaa
[0] jattama ksimi S tett irheraj tet taaj ttaj ahtyy j t

vikailmoituksen E013.1.

0= POIS

Toimii vain kun pulssianturitakaisinkytketty moottorin nopeussaaté on kaytdssa, P325=0.
P330 Digitaalitulon 13 toiminto ‘ | | ‘ |ENC ‘
0...3 1. pois: ei mitdan toimintoa, tuloliitdntd on poiskytkettyna.

(0]

2. pulssianturitakaisinkytkentad paalle/pois: pulssianturitakaisinkytkennan aktivointi ja deaktivointi
ulkoisen signaalin avulla (HIGH-taso = aktiivinen). Parametrin P300 arvon on oltava 1
(= pulssianturitakaisinkytkenta paalla).

3. tunnustelu/valvonta: toteutettu kytkettyna olevan pulssianturin yhteydessa vikailmoitussignaalin
avulla: ilmaisee virhetoiminnot kuten esim. tehonsyéttdjohdon katkoksen tai valonlahteen
sammumisen. Taajuusmuuttaja antaa vikatapauksessa vikailmoitusviestin 13, pulssianturivika.

4. PTC-anturitulo: tulossa vaikuttavan signaalin analoginen vertailu, kytkentdkynnys noin 2,5 V.
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5.1.5 Ohjausriviliittimet

5.1.5 Ohjausriviliittimet

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P400 Analogiatulon 1 toiminto BSC |STD |MLT | | |
0..18 Taajuusmuuttajan analogiatuloa voidaan kayttaa erilaisiin toimintoihin. On huomioitava, etta kerrallaan
[1] on mahdollinen vain yksi allamainituista toiminnoista.
0= pois, analogiatuloon ei ole ohjelmoitu mitdan toimintoa. Kun taajuusmuuttaja on aktivoitu ohjaus-
rivilittimien kautta, saadaan sen lahddsta minimitaajuutta (P104), sikali kuin vastaava parametri on
asetettu.

1= taajuusohjearvo, lahtétaajuus vaihtelee annetulla analogiaviestin alueella (P402/P403)
asetettujen minimi- ja maksimitaajuuden (P104/P105) valilla.

2= momenttivirtaraja, asetettuna olevaa momenttivirtarajaa (P112) voidaan muuttaa analogia-
viestin avulla. Asetus 100 % ohjearvosta vastaa talléin parametrilla P112 asetettua
momenttivirtarajaa. Arvoa 20 % ei voi alittaa (kun P300 = 1, ei arvoa 10 % voi alittaa)!

3= PID-taajuusoloarvo * on tarpeen saatdsiimukan aikaansaamiseksi. Analogiatulossa vaikuttavaa
viestia (oloarvoa) verrataan ohjearvoon (esim. kiintedan taajuuteen). Lahtétaajuutta sovitetaan
mahdollisuuksien mukaan, kunnes oloarvo vastaa ohjearvoa. (Ks. sdatésuureet P413 — P415).

4 = taajuuksien yhteenlasku *, tulon kautta saatu taajuusarvo lisadtdan ohjearvoon.
5= taajuuksien vdhennyslasku *, tulon kautta saatu taajuusarvo vdhennetaan ohjearvosta.
6 = virtaraja, asetettuna olevaa virtarajaa (P536) voidaan muuttaa analogiaviestin avulla.

7 = maksimitaajuus, taajuusmuuttajan maksimitaajuus asetetaan analogiaviestin arvoalueen
puitteissa. Asetus 100 % vastaa parametrilla P411 tehtya asetusta, 0 % vastaa parametrilla
P410 tehtya asetusta. Minimi- ja maksimildhtétaajuusarvoja (P104/P105) ei voi alittaa/ylittaa.

8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo *, kuten toiminto 3 eli PID-taajuusoloarvo; lahtétaajuus ei
kuitenkaan voi pudota parametrin P104 avulla ohjelmoidun minimitaajuusarvon alapuolelle
(ei suunnanvaihtomahdollisuutta).

9= valvottu PID-taajuusoloarvo *, kuten toiminto 3 eli PID-taajuusoloarvo; taajuusmuuttajan 1ahto
kuitenkin katkeaa saavutettaessa minimitaajuus P104.

10 = vaantdmomentti, pulssianturitakaisinkytkentaa kaytettdessa voidaan moottorin momenttia
saataa tdman toiminnon avulla

11 = vaéntdmomenttiennakko, toiminto, joka mahdollistaa tietyn momentintarvetta edustavan arvon
(hairiésuure-offset-arvon) tuomisen saatimeen etukateen.
Tata toimintoa voidaan hyddyntaa taakan punnituksella varustetuissa nostinkaytdissa siten, etta
taakka saadaan paremmin hallintaan

12 = varattu

13 = kertolasku, ohjearvo kerrotaan annetulla analogia-arvolla. Taysin viritetty analogia-arvo vastaa
kerrointa 1.

14 = prosessisaatimen oloarvo *, aktivoi prosessisdatimen, analogiatuloon yhdistetaan 1
oloarvoanturiin (kompensaattoriin, ilmasailidanturiin, tilavuusvirtausmittariin, ...). Toimintatila
(0—10 V tai 0/4-20 mA) asetetaan parametrin P401 avulla.

15 = prosessisadtimen ohjearvo *: kuten toiminto 14, ohjearvo annetaan kuitenkin ennalta (esim.
potentiometrin avulla). Oloarvo on annettava ennalta jonkin toisen tulon kautta.

16 = prosessisaatimen ennakko *: prosessisaatimen jalkeiseen arvoon tulee yhteenlasketuksi
asetettavissa oleva lisdohjearvo.

Tarkemmat tiedot prosessisaatimesta 16ytyvat kappaleesta 8.2

17 = varattu

18 = kaarreohjaus: orjayksikko siirtda hetkellisen nopeustietonsa tuloyksikén (tai VAYLAN,
P547/548) kautta isantayksikolle. Tama laskee oman nopeustietonsa, orjayksikén nopeustiedon
ja padohjearvonopeustiedon perusteella hetkellisen nopeusohjearvon siten, ettei kumpikaan
kahdesta moottorikdytosta aja kaarteessa paaohjearvoa nopeammin.

*) Naiden arvojen raja-arvot muodostetaan parametrien >Sivuohjearvojen minimitaajuus< P410
ja >Sivuohjearvojen maksimitaajuus< P411 avulla.
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Parametri

Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

P401

Analogiatulon 1 toimintatapa BSC |STD |MLT ’ | ‘

0..3
(0]

0=

rajoitettu janniteviesti 0—10 V: ohjelmoitua 0 % -viritysta (P402) pienempi analoginen
ohjearvo ei saa taajuutta ohjelmoidun minimitaajuuden (P104) alapuolelle. Pyérimissuunta ei
myo6skaan vaihdu.

janniteviesti 0—10 V: sallii myds ohjelmoitua minimitaajuutta (P104) pienemmat lahtétaajuudet
vaikuttavan ohjearvon ollessa pienempi kuin viritys 0 % (P402). Suunnanvaihto on taten
toteutettavissa yksinkertaisen janniteldhteen ja potentiometrin avulla.

Esim. sisdinen ohjearvo + suunnanvaihto: P402 = 5V, P104 = 0 Hz, potentiometri 0-10 V =
Pydrimissuunta vaihtuu jannitteen ollessa 5 V eli potentiometrin keskiasennossa.

Suunnan vaihtumishetkella (hystereesi = + P505) kayttolaite pysahtyy, mikali minimitaajuus
(P104) on absoluuttista minimitaajuutta (P505) pienempi. Taajuusmuuttajan ohjaama jarru on
hystereesialueella paalla.

Minimitaajuuden (P104) ollessa absoluuttista minimitaajuutta (P505) suurempi vaihtuu
kayttolaitteen pydrimissuunta saavutettaessa minimitaajuus. Hystereesialueella taajuus-
muuttaja tuottaa minimitaajuutta (P104) eika taajuusmuuttajan ohjaama jarru mene paalle.

valvottu janniteviesti 0-10 V: Wird der iz ‘

viritetyn minimiohjearvon (P402) \
alittaessa parametrien P403 ja P402 P105 (fmax) ———————————— —
erotuksen 10 prosentilla laukeaa 3
taajuusmuuttaja pois paalta. Heti kun ol
ohjearvo ylittaa taas arvon S|
[P402 — (10 %*(P403-P402))], saadaan <!
sen lahdosta taas jannitetta. N

2,0V - 10%
=2,0v

P402

OFF

\

\

\

\

\

\

\

\

\

\

\

\
P104 (fmin — ‘
P » unv
h =8,0v v

Esimerkki, ohjearvo 4-20 mA: P402: viritys 0 % = 2 V; P403: viritys 100 % =5V; —10 %
vastaa jannitettd —0,4 V; ts. normaali toiminta-alue = 1...5 V (4...20 mA), 1,2...2 V = minimi-
taajuusohjearvo, arvon 0,6 V (2,4 mA) alapuolella 1&ht6 laukeaa pois paalta

—10 ...+10 V: Suunnanvaihto on mahdollinen vaikuttavan ohjearvon ollessa pienempi kuin 0 %
-viritys (P402). Suunnanvaihto on taten toteutettavissa yksinkertaisen jannitelahteen ja
potentiometrin avulla

Esim. sisdinen ohjearvo + suunnanvaihto: P402 = 5V, P104 = 0 Hz, potentiometri 0—-10V =
Pydrimissuunta vaihtuu jannitteen ollessa 5 V eli potentiometrin keskiasennossa.

Suunnan vaihtumishetkella (hystereesi = + P505) kayttdlaite pysahtyy, mikali minimitaajuus
(P104) on absoluuttista minimitaajuutta (P505) pienempi. Taajuusmuuttajan ohjaama jarru ei
ole hystereesialueella paalla

Minimitaajuuden (P104) ollessa absoluuttista minimitaajuutta (P505) suurempi vaihtuu

kayttolaitteen pydrimissuunta saavutettaessa minimitaajuus. Hystereesialueella +P104 tuottaa
taajuusmuuttaja minimitaajuutta (P104) eika taajuusmuuttajan ohjaama jarru mene paalle.

P402

Analogiatulon 1 arvon 0 % viritys ‘BSC |STD |MLT ‘ | ‘

-50,0...50,0 V
[0,0]

Talla parametrilla asetetaan jannite, jonka on maara vastata analogiatulolle 1 valitun toiminnon
minimiarvoa.

Tehdasasetuksella (ohjearvo) vastaa tdama arvo parametrilla >Minimitaajuus< P104

(= Minimum frequency) asetettua ohjearvoa.

Tyypilliset ohjearvot ja niitd vastaavat asetukset:

0-10V > 0,0V

2-10V > 2,0 V (toiminnon "valvottu janniteviesti 0-10 V" yhteydessa)
0-20 mA > 0,0 V (sisainen resistanssi n. 250 Q)

4-20mA > 1,0 V (sisdinen resistanssi n. 250 Q)
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P403 Analogiatulon 1 arvon 100 % viritys BSC |STD |MLT ’ | ‘
-50,0 ... 50,0 V Talla parametrilla asetetaan jannite, jonka on maara vastata analogiatulolle 1 valitun toiminnon
10.0 maksimiarvoa.
[10.0] Tehdasasetuksella (ohjearvo) vastaa tdma arvo parametrilla >Maksimitaajuus< P105
(= Maximum frequency) asetettua ohjearvoa.
Tyypilliset ohjearvot ja niita vastaavat asetukset:
0-10V > 10,0V
2-10V > 10,0 V (toiminnon "valvottu janniteviesti 0—10 V" yhteydessa)
0-20mA > 5,0 V (sisainen resistanssi n. 250 Q)
4-20mA > 5,0 V (sisainen resistanssi n. 250 Q)
P400 ... P403

P401 = 0 2 rajoitettu janniteviesti 0-10 V

Lahtétaajuus ‘

Lahtotaajuus ‘

P401 =1 - rajoittamaton janniteviesti 0-10 V

P105 P105
positiivinen | positiivinen i
P104 T } —— P104 t
esim. 0,0V 50V 100v  Ohjearvo- esim. 100V
jannite-
4+“—> esti 4“—>
Pao3  Viest P403

negatiivinen

—
Ohjearvo-
jannite-
viesti

P404 Analogiatulon 1 suodatin ‘BSC |STD ||v||_T ’ | ‘
10 ... 400 ms e s _— e ,
[100] Saadettava digitaalinen analogiasignaalin alipaastdésuodatin.
Poistaa hairiopiikit, pidentaa reaktioaikaa.

P405 Analogiatulon 2 toiminto ‘ | |MLT ’ | ‘
0...18

0 Tama parametri on identtinen parametrin P400 kanssa,
[0] mutta perustuu parametreihin P406, P407, P408 ja P409.
P406 Analogiatulon 2 toimintatapa ‘ | |MLT ‘ | ‘
0.3 Tama parametri on identtinen parametrin P401 kanssa,
[0] mutta perustuu parametreihin P405, P407, P408 ja P409.
P407 Analogiatulon 2 arvon 0 % viritys ‘ | | MLT ‘ | ‘
-50,0...50,0V Tama parametri on identtinen parametrin P402 kanssa,
[0,0] mutta perustuu parametreihin P405, P406, P408 ja P409.
P408 Analogiatulon 2 arvon 100 % viritys ‘ | | MLT ‘ | ‘
-50,0...50,0V Tama parametri on identtinen parametrin P403 kanssa,
[10,0] mutta perustuu parametreihin P405, P406, P407 ja P409.
P409 Analogiatulon 2 suodatin ‘ | |MLT ’ | ‘
10 ... 400 ms Tama parametri on identtinen parametrin P404 kanssa,
[100] mutta perustuu parametreihin P405, P406, P407 ja P408.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P410 (P) Lisdohjearvojen minimitaajuus aina nakyvissa
0,0 ... 400,0 Hz Pienin taajuus, joka voi vaikuttaa ohjearvoon lisdohjearvon muodossa. Lisaohjearvoja ovat kaikki
[0,0] taajuudet, joita taajuusmuuttajaan tuodaan paaohjearvon ohella lisdtoimintoja varten:
PID-taajuusoloarvo Taajuuksien yhteenlasku
Taajuuksien vahennyslasku Vayla-lisdohjearvot
Analogiaochjearvona (pot.metrilld) annettava maksimitaajuus Prosessisaadin
P411 (P) Lisdohjearvojen maksimitaajuus aina nakyvissa
0,0 ... 400,0 Hz Suurin taajuus, joka voi vaikuttaa ohjearvoon lisdohjearvon muodossa. Lisédohjearvoja ovat kaikki
[50,0] taajuudet, joita taajuusmuuttajaan tuodaan paaohjearvon ohella lisdtoimintoja varten:
PID-taajuusoloarvo Taajuuksien yhteenlasku
Taajuuksien vahennyslasku Vayla-lisdohjearvot
Analogiachjearvona (pot.metrilld) annettava maksimitaajuus Prosessisaadin
P412 (P) Prosessisaatimen ohjearvo ‘aina nakyvissa
0,0..10,0V Kiintedn , vain harvoin muutettavan ohjearvon antamiseen prosessisaatimelle.
[5,0] Vain kun P400 = 14 ... 16 (prosessisaadin). Lisatietoja kappaleessa 8.2.
P413 (P) PID-s4adon P-komponentti ‘ aina nakyvissa
0...400,0 % Toimii vain toiminnon "PID-taajuusoloarvo” valittuna ollessa.
[10,0] PID-saatimen P-komponentti (verto- eli proportionaalisaatd) maaraa erosuureeseen perustuvan
saatépoikkeaman yhteydessa taajuushyppayksen suuruuden.
Esim.: Kun parametrin P413 asetus on = 10 % ja sdatopoikkeaman asetus 50 %, lisataan hetkelliseen
ohjearvoon 5 %.
P414 (P) PID-saadon I-komponentti | aina nakyvissa

0 ... 300,0 %/ms

Toimii vain toiminnon "PID-taajuusoloarvo” valittuna ollessa.

[1,0] PID-saatimen I-komponentti (integroiva séatd) maaraa saatépoikkeaman yhteydessa taajuuden
muutoksen ajan funktiona.
P415 (P) PID-saadén D-komponentti ‘aina nakyvissa

0...400,0 % ms

Toimii vain toiminnon "PID-taajuusoloarvo” valittuna ollessa.

[1,0] PID-saatimen D-komponentti (derivoiva saatd) maaraa saatdpoikkeaman yhteydessa tulon
(taajuus x aika).

P416 (P) PID-saatimen ramppi | aina nakyvissa

0...99,99s Toimii vain toiminnon "PID-taajuusoloarvo” valittuna ollessa.

[2,00] PID-taajuusohjearvoramppi.

Paaohjearvon
lahteet
my6s
yhdistelmina,
ks. ohjearvojen kasitt|

Kiint. taajuudet 1-5 ©-

us o

Analogiatulo 1 ©—| | Staalaus | |
P400-P404
Skaalaus
Analogiatulo 2 oﬁ«‘ZPAOS—PAO (-

Ohjauspaneeli /

Maksimitaajuus, P105

Ohjearvoramppi,

X

pot.-metripaneeli

Vaylaohjearvot o
123

Sivuohjearvon
lahteet

_ Skaalaus
—o
Analogiatulo 1 ©——15400 pao4
. Skaalaus

\ l / P416 Maksimitaajuus, P105 (valvottu, rajoitettu)
— Maksimitaajuus, P105 (rajoittamaton)
4
——» 1
Minimitaajuus, P104 PID T Taajuusramppi
- sdadin A P102,P103
Yy / e
Sivuohjearvon P413 (P-komponentti) > >
maksimitaajuus, P410 -— P414 ( I-komponentti) / [} \
P415 (D-komponentti) | >
S

Potentiometripaneelio-

Minimitaajuus, P104 (valvottu, rajoitettu)

Vaylaohjearvo 2 &

- Maksimitaajuus, P105 (rajoittamaton)

Véylaohjearvo 3 ©

¥

Sivuohjearvon
minimitaajuus, P411

P417 (P) Analogialahdén 1 offset -jannite ‘ | STD | MLT ‘ | ‘
-10,0 ... +10,0 V Analogialdhto-toiminnossa voidaan tdman parametrin avulla asettaa offset-jannite muissa
[00] laitteissa tapahtuvan analogiasignaalin kasittelyn (muokkauksen) helpottamiseksi.
’ Jos analogial&ht66n on ohjelmoitu digitaalinen toiminto, voidaan tdman parametrin avulla asettaa
paalle- ja poiskytkentapisteiden valinen jannite-ero (hystereesi).
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5.1.5 Ohjausriviliittimet

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P418 (P) Analogialahdén 1 toiminto |STD |MLT ’ | ‘
0..52 Analogiatoiminnot

(0]

Ohjausriviliittimistd on saatavissa analoginen janniteviesti (0... +10 V, virta max. 5 mA).
Kaytettavissa on erilaisia toimintoja. Voimassa ovat talldin periaatteessa seuraavat seikat:

Analoginen jannite 0 V vastaa aina valitun arvon prosenttiosuutta 0 %.

10 V vastaa moottorin kulloistakin nimellisarvoa kerrottuna skaalauskertoimella P419. Esimerkki:
=10V = moottorin nimellisarvo - P419
100%
0= pois, ei riviliittimilla vaikuttavaa lahtdsignaalia.
1= laht6taajuus; analoginen janniteviesti on suoraan verrannollinen taajuusmuuttajan 1ahddsta
saatavaan taajuuteen.

2 = moottorin kdyntinopeus, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma synkroninen kayntinopeus,
joka perustuu voimassaolevaan ohjearvoon. Kuormituksesta riippuvia kdyntinopeuden heilahteluja
ei huomioida. Pulssianturitakaisinkytkentda kaytettaessa (P300) annetaan mitattu kdyntinopeus
tdman toiminnon avulla.

3 = lahtdvirta, taajuusmuuttajan tuottaman lahtovirran tehollisarvo.

4 = momenttivirta, ilmaisee taajuusmuuttajan laskennallisesti selvitdman moottorin
kuormitusmomentin.

5= lahtdjannite, taajuusmuuttajasta saatava 1ahtdjannite

6 = valipiirin jannite, taajuusmuuttajan sisdinen tasajannite. Tama jannite ei perustu moottorin
nimellisarvoihin. 10 V skaalauskertoimella 100 % vastaa jannitetta 850 V DC.

7 = ulkoinen ohjaus; analogialahtdviesti on asetettavissa parametrin P542 avulla taajuusmuuttajan
hetkellisesta toimintatilasta riippumattomasti. Taman toiminnon avulla voidaan esim.
vaylaohjauksen yhteydessa tuoda analoginen arvo ohjausjarjestelmasta.

8 = ndaenndisteho, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma moottorin hetkellinen naennaisteho

9 = patdteho, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma hetkellinen patéteho.

10 = vaantémomentti, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittama hetkellinen vaantdomomentti.

11 = magneettikenttd, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma hetkellinen moottorin
magneettikentta.

12 =1aht6taajuus +, taajuusmuuttajan lahtdtaajuuteen suoraan verrannollinen analoginen janniteviesti;
nollapiste on siirretty 5 voltin kohdalle. Py6rimissuunnan ollessa my6tapaivaan annetaan arvoja
5-10 V ja sen ollessa vastapaivaan annetaan arvoja 5-0 V.

13 = moottorin kéyntinopeus %, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdma hetkellinen vaanto-
momentti; nollapiste on siirretty 5 voltin kohdalle. Py6rimissuunnan ollessa myétapaivaan
annetaan arvoja 5-10 V ja sen ollessa vastapaivdan annetaan arvoja 5-0 V.
Pulssianturitakaisinkytkentda kaytettdessa annetaan mitattu kdyntinopeus tdman toiminnon avulla

14 = vaantdémomentti +, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittama hetkellinen vaantémomentti;
nollapiste on siirretty 5 voltin kohdalle. Momentin ollessa motorinen annetaan arvoja 5-10 V ja
sen ollessa generatorinen annetaan arvoja 5-0 V.

taajuusramppia edeltava taajuusohjearvo, taajuus, joka maaraytyy mahdollisesti ennen tata kohtaa
vaikuttavien saadinten (ISD, PID, ...) vaikutuksesta. Tama taajuus toimii ohjearvona paateasteelle sen
jalkeen, kun se on ensin sovitettu kiihdytys- tai hidastusrampin (P102, P103) avulla.

Digitaalitoiminnot : kaikki parametrin >Releen 1 toiminto< P434 (= Function relay 1) yhteydessa
kuvatut toiminnot voidaan siirtdd myds analogialahdon valitykselld. Ehdon tayttyessa vaikuttaa
lahténavoissa janniteviesti 10,0 V. Toiminnon negaatio (kdanteistoiminto) voidaan maaritella para-
metrin >Analogialdhddn skaalaus< P419 (= Scaling the analogue output) avulla

15 = ulkoinen jarru 10= ... 29varalla
16 = taajuusmuuttajan kayntitieto 31= .. 43varalla
17 = virtaraja 44 = 1/O-vaylan tulobitti O
0= momenttivirtaraja 45 = |/O-vaylan tulobitti 1
1= taajuusraja 46 = 1/O-vaylan tulobitti 2
2= taajuusvastaavuus 47 = 1/O-vaylan tulobitti 3
3= vikailmoitus 48 = 1/O-vaylan tulobitti 4
4= varoitus 49 = |/O-vaylan tulobitti 5
5= ylivirtavaroitus 50 = I/O-vaylan tulobitti 6
6= moottorin ylikuumeneminen 51 = 1/O-vaylan tulobitti 7
7= momenttiraja aktivoitunut 52 = 1ahtd vaylan kautta
8 =  ulkoinen ohjaus parametrin P541 bitin 2 avulla
9= generatorinen momenttiraja aktiivinen
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NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P419 (P) Analogialdhdon skaalaus |STD [MLT | | |
~500 ... 500 % Parametrin P418 analogiatoiminnot (=0 ... 14, 30)
[100] Talla parametrilla voidaan analogialahtd sovittaa halutun toiminta-alueen mukaiseksi.
Analogisen lahtdviestin maksimijannite (10 V) vastaa valitun vaihtoehdon skaalausarvoa.
Mikali tatéd parametria siis korotetaan 100 % => 200 % toimintapisteen pysyessa vakiona, puolittuu
analoginen lahtdjannite. Lahtojannite 10 V vastaa talloin kaksinkertaista nimellisarvoa.
Negatiivisten arvojen yhteydessa muuttuu logiikka kdanteiseksi. Ohjearvo 0 % annetaan talléin 10 voltin
lahtéjannitteend, kun taas prosenttilukua 100 % vastaa jannite 0 V.
Parametrin P418 digitaalitoiminnot (= 15 ... 27, 44 ... 52)
Toimintojen "Virtaraja” (= 17), "momenttivirtaraja” (= 18) ja "taajuuden raja-arvo” (= 19) yhteydessa
voidaan kytkentakynnys asettaa tdméan parametrin avulla. Prosenttilukuarvo 100 % perustuu talléin
vastaavaan moottorin nimellisarvoon (ks. myds P435).
Arvon ollessa negatiivinen annetaan toiminto omana negaationaan eli kdanteisena (0/1 — 1/0).
P420 Digitaalitulon 1 toiminto ‘BSC |STD |MLT ‘BUS | ‘
0..48 Aktivointi, pyérimissuunta myotépaivaéan tehdasasetuksena. Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja.
(1] Ne ilmenevét seuraavasta taulukosta.
P421 Digitaalitulon 2 toiminto ‘BSC |STD |MLT ‘ | ‘
0..48 Aktivointi, pydrimissuunta vastapaivaan tehdasasetuksena Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja.
(2] Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.
P422 Digitaalitulon 3 toiminto ‘BSC |STD |MLT ‘ | ‘
0..48 Parametrisarjan vaihto tehdasasetuksena
[8] Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.
P423 Digitaalitulon 4 toiminto ‘ |STD |MLT ‘ | ‘
0..48 Kiintea taajuus 1 tehdasasetuksena
[4] Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne ilmenevat seuraavasta taulukosta.
P424 Digitaalitulon 5 toiminto | | (LT | | |
0..25 Ei mitdan toimintoa tehdasasetuksena
Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne iimenevat seuraavasta taulukosta.
(0]
P425 Digitaalitulon 6 toiminto | | LT | | |
0..25 Ei mitédan toimintoa tehdasasetuksena
Ohjelmoitavissa on erilaisia toimintoja. Ne iimenevat seuraavasta taulukosta.
[0]
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5.1.5 Ohjausriviliittimet

Digitaalitulojen P420 ... P425 mahdollisten toimintojen luettelo

Arvo Toiminto Kuvaus Signaali
0 Ei toimintoa Tulo on poiskytketty -—-
1 Aktivointi, py6rimissuunta Taajuusmuuttaja tuottaa lahtésignaalia, kiertokenttd myota- high
myo6tapaivaan paivaan (positiivisilla ohjearvoilla). Pulssinreuna 0 — 1 (P428 = 0)

2 Aktivointi, py6rimissuunta Taajuusmuuttaja tuottaa lahtésignaalia, kiertokenttd vastapaivaan high
vastapaivaan (positiivisilla ohjearvoilla). Pulssinreuna 0 — 1 (P428 = 0)
Automaattisen kaynnistyksen ollessa aktivoituna (P428 = 1), riittdd kaynnistymiseen high-taso. Ohjaustoimintojen
"aktivointi myotapaivaan” ja "aktivointi vastapaivaan” vaikuttaessa samanaikaisesti on taajuusmuuttaja lukittunut..

3 Pydrimissuunnan vaihto Johtaa kiertokentan suunnan muuttumiseen (yhdessa myota- tai high
vastapaivaan vaikuttavan aktivoinnin kanssa).

4 Kiintea taajuus 1 Ohjearvoon lisataan parametrista P429 saatava taajuus. high

5 Kiintea taajuus 2 ' Ohjearvoon lisatdan parametrista P430 saatava taajuus. high

6 Kiintea taajuus 3 " Ohjearvoon lisataan parametrista P431 saatava taajuus. high

7 Kiintea taajuus 4 Ohjearvoon lisataan parametrista P432 saatava taajuus. high

Annettaessa useampia kiinteita taajuuksia samanaikaisina ohjausviesteina tulevat ne lasketuiksi yhteen
etumerkkeineen. Taman ohella lasketaan yhteen myds analoginen ohjearvo (sek& minimitaajuus).

8 Parametrisarjan vaihto, bitti 0 Aktiivisen parametrisarjan bitin O valinta (ks. P100). high

9 Taajuuden pito Kiihdytys- tai hidastusvaiheen aikana annettu low-taso saa low
lahtétaajuuden pysymaan senhetkisessa arvossaan. High-tasolla
ramppi jatkuu.

10  Lahtojannitteen katkaisu ° Taajuusmuuttajan 1ahtojannite katkeaa ja moottori pydrii vapaasti low
pysahdyksiin.

11  Pika-seis (pikapysaytys) Taajuusmuuttajan 1aht6taajuus alenee ennalta ohjelmoidun pika- low
pysaytysajan (P426) mukaisesti.

12 Vikailmoituksen kuittaus ° Vikailmoituksen kuittaus ulkoisen signaalin avulla. Ellei tama 0~>1
toiminto ole ohjelmoituna, on vikailmoitus kuitattavissa myds pulssin-
saattamalla aktivointisignaali low-tilaan. reuna

13 PTC-anturitulo * Tulonavoissa vaikuttavan signaalin analoginen evaluointi, analog.
kytkentdkynnys n. 2,5 V.

14  Kauko-ohjaus Vaylaohjauksella oltaessa tapahtuu low-tasolla vaihto riviliitinten high
kautta tapahtuvaan ohjaukseen.

15 RyOmintataajuus Kiintea taajuusarvo, joka on saadettavissa nuolipainikkeiden high
ALAS ja YLOS sekd ENTER-painikkeen avulla.

16  Taajuuden pito, Kuten asetusarvo 09, pitotoimintoa ei kuitenkaan sovelleta low

"moottoripotentiometritoiminto” minimitaajuuden ala- ja maksimitaajuuden ylapuolella.

17  Parametrisarjan vaihto, bitti 1 Aktiivisen parametrisarjan bitin 1 valinta (ks. P100). high

18  Pydrimisvahti ("watchdog”) * Tulossa on oltava syklisesti vaikuttamassa (P460) pulssin 0~>1
nousureuna, muutoin tapahtuu laukaisu ja annetaan vikailmoitus pulssin-
E012. Kaynnistys tapahtuu 1. nousureunalla. reuna

19  Ohjearvo 1 paalle/pois Analogiatulon 1 paalle- ja poiskytkenta (High= paalla) high

20  Ohjearvo 2 paalle/pois Analogiatulon 2 paalle- ja poiskytkenta (High= paalla) high

21  Kiintea taajuus 5 Ohjearvoon lisatdan parametrista P433 saatava taajuus. high

22 Ajo kotiasentoon (vert.pisteeseen) PosiCon- optio (ks. kasikirja BU 0710) high

23  Kotiasento (vertailupiste) PosiCon-optio (ks. ké&sikirja BU 0710) high

24 Opetus PosiCon-optio (ks. kasikirja BU 0710) high

25  Opetustoiminnosta poistuminen PosiCon-optio (ks. kasikirja BU 0710) high

Nama toiminnot ovat kaytettévissa vain erikois-laajennusyksikdn PosiCon yhteydessa!
... jatkuu seuraavalla sivulla
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Arvo Toiminto Kuvaus Signaali
26  Momenttivirtaraja°° Asetettavissa oleva kuormitusraja; lahtétaajuutta alennetaan ana-
saavutettaessa tama raja - P112 loginen
. 2345
27 PID-taajuusoloarvo Mahdollinen oloarvon takaisinkytkenta PID-s&4to4 varten. analog.
28  Taajuuksien yhteenlasku?®®*® Yhteenlasku toisten taajuusohjearvojen kanssa analog.
29  Taajuuksien vahennyslasku®®*°  vahennys toisista taajuusohjearvoista analog.
Digitaalituloja voidaan kayttaa yksinkertaisten (enintdan 7-bittisten) analogiasignaalien hyédyntamiseen.
30 PID-saato paalla/pois > PID-saat6toiminnon paalle- ja poiskytkenta (high = PAALLA) high
31 Aktivoinnin lukitus (esto), Estaa toiminnon "aktivointi my6ta-/vastapéivaan” (Enable low
pyorimissuunta myotapaivaan right/left) digitaalitulon tai vaylan kautta ohjattaessa. Ei perustu
32 Aktivoinnin lukitus (esto), _moottorin toqelliseen pyoOrimissuuntaan (esim.ohjearvon tultua low
pydrimissuunta vastapaivaan invertoiduksi).
33  Virtaraja“°® Perustuu asetettuun virtarajaan (P536), muutettavissa digitaali-  analog.
analogiatulon kautta.
34  Maksimitaajuus “°*° Taajuusmuuttajan maksimitaajuuden asetus analogia-alueella. analog.
Asetus 100 % vastaa parametrilla P411 tehtya ja 0 % parametrilla
P410 tehtya asetusta. Minimi- ja maksimilahtotaajuuksia
(P104/P105) ei voi alittaa/ylittaa.
35  Rajoitetty PID-taajuusoloarvon Tarvitaan s&atésiimukan aikaansaantia varten. Digitaali-/ analog.
saato analogiasignaalia (oloarvoa) verrataan ohjearvoon (esim. toiseen
analogiseen tulosignaaliin tai kiintedan taajuuteen).
Lahtotaajuutta sovitetaan mahdollisuuksien mukaan, kunnes
oloarvo vastaa ohjearvoa (ks. sdatdsuureet, parametrit P413 —
P416)
Lahtotaajuus ei voi laskea parametrin P104 avulla ohjelmoidun
minimitaajuuden alapuolelle. (Ei suunnanvaihtomahdollisuutta!)
36  Valvottu PID-taajuusoloarvon Kuten toiminto; taajuusmuuttajan 1aht6 kuitenkin katkeaa analog.
saat 234° saavutettaessa minimitaajuus P104.
37  Vaantdmomentti pulssianturi- Toimintaa voidaan pulssianturitakaisinkytkentda kaytettdessa analog.
takaisinkytkennalla 235 saataa/rajoittaa taman toiminnon avulla.
38  Vaantdmomentin ennakointi ©°° Toiminto, joka mahdollistaa tietyn momentintarvetta edustavan analog.
arvon (hairidsuure-offset-arvon) tuomisen saatimeen etukateen.
Tata toimintoa voidaan hyddyntaa taakan punnituksella varuste-
tuissa nostinkaytdissa siten, ettd taakka saadaan paremmin
hallintaan. —» P214
39 Kertolasku °° Paaohjearvo tulee kerrotuksi talla kertoimella. analog.
40  Prosessisaatimen oloarvo °° cuten PA0O = 1416 analog.
uten = 14- _
41  Prosessisaaatimen ohjearvo °° S o . analog.
— T5 Lisatietoja prosessisaatimesta: ks. kappale 8.2 - =
42  Prosessisaatimen ennakko analog.
Digitaalituloja voidaan kayttaa yksinkertaisten (korkeintaan 7-bittisten) analogiasignaalien hyédyntamiseen.
47 Taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna (R- tai L-suuntaan) voidaan high
Moottoripotentiometrin taajuus + ° lahtétaajuutta muuttaa portaattomasti high-signaalin avulla.
Hetkellinen 1ahtdtaajuus saadaan tallennettua muistiin (P113)
48 saattamalla molemmat tulot 1 sekunnin ajaksi high-potentiaaliin. high

Tama arvo toimii alkuarvona seuraavan aktivoinnin yhteydessa
valitun pydrimissuunnan ollessa sama. Muussa tapauksessa
alkuarvona on fyn (P104).

Moottoripotentiometrin taajuus — 5

Ellei mitadn di gitaalituloa ole ohjelmoitu aktivointia (m y6ta- tai vasta paivaan ) varten, saadaan taajuusmuuttaja
aktivoiduksi antamalla ohjaussignaali kiintedn taajuuden tai rydmintdtaajuuden muodossa. Pyoérimissuunta riippuu

ohjearvon etumerkista.

Toimii myOs vaylien (RS485, CANnord, CANopen, DeviceNet, Profibus DP, InterBus tai RS232) kautta ohjattaessa.

Toiminnot ovat kaytettdvissad vain litantdmoduulien Basic 1/0 ja Standard I/O yhteydessa; muokattavat ohjearvot

ovatanalogisia. Ne soveltuvat vaatimuksiltaan yksinkertaisiin sovelluksiin (resoluutio 7 bittia).

Naiden parametrien raja-arvot muodostetaan parametrien >Sivuohjearvojen minimitaajuus< P410 ja >Sivuohjearvojen

maksimitaajuus< P411 avulla.

Asetukset eivat ole kaytettavissa parametrien P424 ja P425 (monitoimi-l/O) yhteydessa.
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5.1.5 Ohjausriviliittimet

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P426 (P) Pikapysaytysaika aina nakyvissa

0..10,00s Pikapysaytystoiminnossa sovellettavan hidastusajan asetus. Pikapysaytystoiminto voidaan

[0,1] aktivoida digitaalitulon, ohjausvaylan tai ohjauspaneelin avulla tai se voi aktivoitua

tai [1.0] hairidtapauksissa automaattisesti.

’ Pikapysaytysaika on aika, joka vastaa taajuuden lineaarista alenemista asetetusta maksimitaajuudesta
(P105) 0 Hz:iin saakka. Mikali kaytdssa oleva ohjearvo <100 %, lyhenee pikapysaytysaika vastaavassa
suhteessa.

P427 Pikapysaytys hairiotapauksissa aina nakyvissa

0..3 Pika-seis-toiminnon automaattinen aktivoituminen hairidtapauksissa

[0] 0 = POIS: automaattinen pikapysaytys hairidtapauksissa on deaktivoitu
1= sahkdkatkos: automaattinen pikapysaytys sahkokatkostapauksissa
2 = vika: automaattinen pikapysaytys vikatapauksissa
3 = sahkokatkos ja vika: automaattinen pikapysaytys sdhkokatkos- ja vikatapauksissa

P428 (P) Automaattinen kaynnistys aina nakyvissa

0...1 Vakioasetuksella (P428 = 0 > POIS) vaatii taajuusmuuttaja aktivoituakseen asianomaisessa

(0] digitaalitulossa vaikuttavan nousevan pulssinreunan (signaalin vaihtumisen "low” - "high”).
Asetuksella PAALLA - 1 taajuusmuuttaja aktivoituu “high”-tasolla.
Eréissa tapauksissa taajuusmuuttajan on kaynnistyttava suoraan kytkettdessa verkkojannite paalle.
Tata varten voidaan asettaa P428 = 1 - PAALLE. Aktivointisignaalin ollessa pysyvasti paalla tai
hyppyjohdolla sillattuna taajuusmuuttaja kaynnistyy suoraan verkkojannitteen kytkeytyessa paalle.
Tama toiminto on mahdollinen vain ohjattaessa taajuusmuuttajaa digitaalitulojen kautta (ks. parametri
P509).

P429 (P) Kiintea taajuus 1 ‘BSC |STD |MLT ’BUS | ‘

—400 ... 400 Hz Kiinteiden taajuuksien asetukset.

[0] Kiinteda taajuutta kaytetdan ohjearvona digitaalitulon kautta tapahtuvan ohjauksen yhteydessa,
taajuusmuuttajan ollessa aktivoituna (myo6ta- tai vastapaivaan).
Negatiivinen asetusarvo johtaa py6rimissuunnan vaihtumiseen (aktivoidusta pydrimissuunnasta
riippuen, P420 — P425).
Annettaessa useampia kiinteita taajuuksia samanaikaisina ohjaussignaaleina lasketaan yksittaiset
arvot etumerkkeineen yhteen. Tama koskee myos niiden yhdistdmista rydmintataajuuteen (P113),
analogiseen ohjearvoon (kun P400 = 1) tai minimitaajuuteen (P104).
Taajuusrajoja (P104 = fmin, P105 = fmax) ei voi alittaalylittaa.
Mikali mitdan digitaalituloa ei ole ohjelmoitu (my6ta- tai vastapaivaan tapahtuvaa) aktivointia
varten, johtaa yksinkertainen kiinted taajuus -signaali aktivoitumiseen. Positiivinen kiinted taajuus
vastaa talléin aktivointia myotapaivaan, negatiivinen vastapaivaan.

P430 (P) Kiintea taajuus 2 ‘BSC |STD |MLT ‘BUS | ‘

—400 ... 400 Hz Parametria vastaavan toiminnon kuvaus: ks. P429 >Kiinted taajuus 1<.

[0]

P431 (P) Kiintea taajuus 3 ‘BSC |STD |MLT ‘BUS | ‘

—400 ... 400 Hz Parametria vastaavan toiminnon kuvaus: ks. P429 >Kiinted taajuus 1<.

[0]

P432 (P) Kiintea taajuus 4 ‘BSC |STD |MLT ‘BUS | ‘

—400 ... 400 Hz Parametria vastaavan toiminnon kuvaus: ks. P429 >Kiinted taajuus 1<.

[0]

P433 (P) Kiintea taajuus 5 ‘BSC |STD |MLT ’BUS | ‘

—400 ... 400 Hz Parametria vastaavan toiminnon kuvaus: ks. P429 >Kiinted taajuus 1<.

[0]

BU 0700 FI

Muutokset ilman ennakkoilmoitusta mahdollisia

83



NORDAC SK 700E - Kayttajan kasikirja

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P434 (P) Releen 1 toiminto BSC [STD [mLT [BUS| |
0..38 Viestireleen 1 (ohjausriviliittimet 1 / 2) toiminnot
[1] Releen toiminnassa on asetuksilla 3-5 ja 11 hystereesia 10 prosentin verran, ts. releen kosketin
sulkeutuu (toiminto 11: avautuu) saavutettaessa kynnysarvo mutta se avautuu (toiminto 11: sulkeutuu)
vasta 10 % tata pienemmalla arvolla.
Releen kosketin ...
L raja-arvon tai
Asetus/toiminto toiminnon yhteyd.
(ks. myds P435)
= eitoimintoa avoin
1= ulkoinen jarru, jarrullisen moottorin jarrun ohjaukseen. Rele vetaa
ohjelmoidulla absoluuttisella minimitaajuudella (P505). Tyypillisille jarruille
tulee ohjelmoida jarrun sulkeutumis-/vapautusaika (ks. P107 / P114). sulkeutuu
Mekaanisen jarrun kytkenta voi tapahtua vaihtovirtapuolella suoraan (ota
huomioon releen kosketinten tekninen erittely).
2 = kayntitieto = taajuusmuuttaja toiminnassa, sulkeutunut releen kosketin sulkeutuu
iimaisee taajuusmuuttajan 18hdén (U - V - W) olevan jannitteellinen.
3 = virtaraja, perustuu moottorin nimellisvirran asetukseen (P203). Tdma arvo on
: . sulkeutuu
sovitettavissa skaalaamalla (P435).
4 = momenttivirtaraja, perustuu moottorin arvojen asetuksiin parametreilla P203
ja P206. limaisee vastaavan moottorin ylikuormituksen (ylimomentin). Tama sulkeutuu
arvo on sovitettavissa skaalaamalla (P435).
5 = taajuusraja, perustuu moottorin nimellistaajuuden asetukseen parametrin sulkeutuu
P201 avulla. Tama arvo on sovitettavissa skaalaamalla (P435).
6 = taajuusvastaavuus = ohjearvo saavutettu, ilmaisee, ettad taajuusmuuttaja on
lopettanut taajuuden korottamisen/alentamisen. Koskettimen sulkeuduttua on
. AR ; : o sulkeutuu
ohjearvon muututtava vahintdan 1 Hz, jotta kosketin avautuisi.
- Ohjearvoa ei ole saavutettu - kosketin avautuu
7 = hairiétila, yleinen vikailmoitus. Vika/virhe aktiivisena tai viela kuittaamatta.
N . avautuu
- Kayttdvalmis - sulkeutuu
8 = varoitus, yleinen varoitus, on saavutettu raja-arvo, josta voi olla seurauksena
. . . N . avautuu
taajuusmuuttajan poiskytkentalaukaisu tuonnempana.
9 = ylivirtavaroitus, vahintdadn 130 % taajuusmuuttajan nimellisvirrasta 30
L avautuu
sekunnin ajan.
10 = moottorin ylikuumenemisvaroitus: moottorin [ampdtila on selvitetty
digitaalitulon kautta - moottori on ylikuumentunut. Varoitus annetaan 1 avautuu
sekunnin kuluttua, ylikuumenemislaukaisu tapahtuu 2 sekunnin kuluttua.
11 = momenttivirtaraja aktivoitunut, parametrin P112/P536 raja-arvo on
saavutettu. Parametrin P435 ollessa negatiivinen on toiminta kadanteinen. avautuu
Hystereesi = 10 %.
12 = ulkoinen ohjaus, rele on ohjattavissa parametrin P541 bitin 0 avulla
. . . e - - sulkeutuu
taajuusmuuttajan hetkellisesta toimintatilasta riippumattomasti.
13 = generatorinen momenttiraja aktivoitunut ISD-s&adolla: parametrin P112
raja-arvo on saavutettu virta-vektorisadadolla oltaessa, moottorin toimiessa sulkeutuu
regeneratiivisesti. Hystereesi = 10 %; generatorinen momenttiraja aktivoitunut.
14 =... 29 varalla -
30 =I/O-vayléan tulobitti 0 / vaylan tulobitti & sulkeutuu
31 =1/O-vayléan tulobitti 1 / vaylan tulobitti 1 E‘ s sulkeutuu
32 =1/O-vaylan tulobitti 2 / vaylan tulobitti 2 E ;'g g sulkeutuu
~ 2
33 =I/O-vayléan tulobitti 3 / vaylan tulobitti 3 2 [Z X sulkeutuu
-— >‘ v
34 =1/O-vaylan tulobitti 4 / vaylan tulobitti 4 g Ké’ é sulkeutuu
35 =1/O-vaylan tulobitti 5/ vaylan tulobitti 5 E ‘_g = sulkeutuu
36 =I/O-vayléan tulobitti 6 / vaylan tulobitti 6 E sulkeutuu
37 =1/O-vayléan tulobitti 7 / vaylan tulobitti 7 sulkeutuu
38 =1aht6 vaylan kautta sulkeutuu
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5.1.5 Ohjausriviliittimet

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P435 (P) Releen 1 skaalaus BSC | STD | MLT ’ BUS | ‘
—400 ... 400 % Releen toimintojen raja-arvojen sovitus. Arvon ollessa negatiivinen saadaan aikaan lahtéa vastaavan
[100] toiminnon kaanteistoiminto.

Virtaraja = x [%] - P203 >Moottorin nimellisvirta<

Momenttivirtaraja = x [%] - P203 - P206 (Moottorin laskennallinen nimellismomentti)

Taajuusraja = x [%] - P201 >Moottorin nimellistaajuus<

Arvot £20 % rajoitetaan sisaisesti nimellisarvoon 20 %.
P436 (P) Releen 1 hystereesi ‘ BSC | STD | MLT ’ BUS | ‘

o)
0...100 % Paalle- ja poiskytkentapisteiden valinen ero, jolla valtetaan lahtésignaalin varahtely kahden tilan valilla.
[10]
P441 (P) Releen 2 toiminto ‘ | STD | MLT ’ | ‘
0..38
(7] Tama parametri on identtinen parametrin P434 kanssa, mutta perustuu parametreihin P442 ja P443
P442 (P) Releen 2 skaalaus ‘ | STD | MLT ‘ | ‘
. [)
400 ... 400 % Tama parametri on identtinen parametrin P435 kanssa, mutta perustuu parametreihin P441 ja P443.
[100]
P443 (P) Releen 2 hystereesi ‘ | STD | MLT ‘ | ‘
0,
0...100 % Tama parametri on identtinen parametrin P436 kanssa, mutta perustuu parametreihin P441 ja P442.
[10]
P447 (P) Analogialahdon 2 offset-jannite | | [MLT | | |
[_2)00? - 10,0V Tama parametri on identtinen parametrin P417 kanssa, mutta perustuu parametreihin P418 ja P419.
P448 (P) Analogialahdén 2 toiminto | | [MLT | | |
[00] 52 Tama parametri on identtinen parametrin P418 kanssa, mutta perustuu parametreihin P417 ja P419.
P449 (P) Analogialdhdén 2 skaalaus ‘ | |MLT ‘ | ‘
. )
[?gg ] 500 % Tama parametri on identtinen parametrin P419 kanssa, mutta perustuu parametreihin P417 ja P418.
P458 " 82 Analogialahdon toimintatapa MLT
= 0. alla parametrilla maaritelldan kulloisenkin analogialahdoén toiminta-alue.

0..1 0= 0..10V/0..20 mA Talla trilla maaritellaan kulloisenki logialdhddn toiminta-al
[0] 1= 2..10V/4..20 mA Matriisi -01 on 1. analogialahtéa ja matriisi -02 2. analogialaht6a varten.
P460 Pydrimisvahtitoiminnon aikavéli aina nékyvissa
0,0 Odotettavissa olevien pyorimissignaalien (digitaalitulojen P420—P425 ohjelmoitava toiminto) 250,0 s
01.2500s valinen aika. Mikali tdma aika kuluu umpeen ilman ettd pulssi saadaan rekisteroidyksi, laukeaa
: '10'6] ' taajuusmuuttaja pois paalta ja saadaan vikailmoitus E012.

0,0 (sovelluskohtainen vikailmoitus): asiakkaan jarjestelman vikaa ilmaiseva toiminto.
Rekister6itdessa tulossa nouseva pulssinreuna low = high
laukeaa taajuusmuuttaja pois paalta ja saadaan vikailmoitus

EO12.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P480 .-01 o o
.. 1/0-vaylan tulobittien toiminto aina nakyvissa
.-12
0..62 I/0-vaylan tulobitteja voidaan pitaa digitaalitulojen kaltaisina. Ne voidaan asettaa vastaamaan samoja
[12] toimintoja (P420...425).
[01] = I/O-vaylan tulobitti 1 [07] = 1/O-vaylan anturi 3
[02] = I/O-vaylan tulobitti 2 [08] = 1/O-vaylan anturi 4
[03] = I/O-vaylan tulobitti 3 [09] = apumuisti 1
[04] = 1/O-vaylan tulobitti 4 [10] = apumuisti 2
[05] = 1/O-vaylan anturi 1 [11] = VAYLAN ohjaussana, bitti 8
[06] = I/O-vaylan anturi 2 [12] = VAYLAN ohjaussana, bitti 9
I/O-vaylan tulobittien mahdolliset toiminnot ilmenevat digitaalitulojen toimintotaulukosta, parametrit
P420...P425.
Tarkemmat tiedot I6ytyvat vaylajarjestelmakohtaisista kasikirjoista.
P481 .-01 o o
... l/O-vaylan lahtobittien toiminto aina nakyvissa
..-10
0..38 I/0-vaylan lahtobitteja voidaan pitdd monitoimirelelahtdjen kaltaisina. Ne voidaan asettaa vastaamaan
[10] samoja toimintoja (P434...443).
[01] = 1/O-vaylan lahtobitti 1 [07] = apumuisti 1
[02] = 1/O-vaylan lahtobitti 2 [08] = apumuisti 2
[03] = 1/O-vaylan lahtobitti 3 [09] = VAYLAN tilasana, bitti 10
[04] = 1/O-vaylan lahtobitti 4 [10] = VAYLAN tilasana, bitti 13
[05] = 1/O-vaylan toimilaite 1
[06] = 1/O-vaylan toimilaite 2
I/O-vaylan 1ahtobittien mahdolliset toiminnot ilmenevat monitoimireleen toimintotaulukosta,
parametri P434.
Tarkemmat tiedot I6ytyvat vaylajarjestelmakohtaisista kasikirjoista.
P482  .-o01 _ _
... Normierung Bus I/O Out Bits aina nékyvissa
..-08
—400 ... 400 % Reletoimintojen / 1/0-vaylan lahtobittien raja-arvojen sovitus. Arvon ollessa negatiivinen invertoituu
[100] I1&hdon toiminto (= muuttuu kdanteisekseen).
Positiivisilla asetusarvoilla releen kosketin sulkeutuu saavutettaessa raja-arvo; negatiivisilla
asetusarvoilla se avautuu.
P483  .-o01 o _
.. l/O-vaylan lahtobittien hystereesi aina néakyvissa
..-08
1...100 % Paalle- ja poiskytkentapisteiden valinen ero, jolla estetdan I&htdsignaalin varahtely kahden tilan valilla.
[10]
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5.1.6 Lisaparametrit

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P503 P&aaohjearvon antotapa aina néakyvissa
0..8 P&&ohjearvon hyédyntamiseksi on parametrin P509 yhteydessé valittava taajuusmuuttajan
[0] ohjaussignaalin ldhde. Toimintatilassa 1 tulee siirretyksi ainoastaan paaohjearvo (ohjearvo 1 ja
ohjaussana) ja toimintatilassa 2 parametreilla P543, P544 ja P545 valitut oloarvot.
Toimintatilassa 3 annetaan 32-bittinen paikkaoloarvo ja liséksi 16-bittinen (rampin jalkeinen)
kayntinopeusohjearvo. Toimintatilaa 3 kaytetdén PosiCon-option yhteydessa tasakayntisaatoon.
Toimintatilaa 4 voidaan kayttda momenttikytkettyjen ajovaunujen kaarreohjaukseen. Siirretyksi tulevat
tilasana (1. datasana), kdyntinopeusramppia edeltava hetkellinen taajuusohjearvo (2. datasana),
hetkellinen momenttivirta vaantdmomenttirajan mukaiseksi skaalattuna (3. datasana) ja hetkellinen
taajuusoloarvo ilman jattamaa (4. datasana).
0= pois
1= USS-moodil 3= USS-moodi 2 5= USS-moodi 3 7 = USS-moodi 4
2= CAN-moodi 1 4 = CAN-moodi 2 6 = CAN-moodi 3 8 = CAN-moodi 4
max. 250 kbaud max. 250 kbaud
Huom! Jokainen USS-moodi (-toimintatila) estaa tiedonsiirron PC:n ja NORDCON-ohjelmiston kanssa.
P504 Hakkuritaajuus (pulssitaajuus) aina nakyvissa
15..75kwW Talla parametrilla voidaan muuttaa sisaista, paateasteeseen syoétettavaa hakkurin pulssitaajuutta.
3,0 ... 20,0 kHz Suuri asetusarvo vahentaa moottorin melua, mutta lisdd EMC-hairidsateilya.
[6,0] Huom! Raja-arvokayran A mukainen héiridsuojaus saavutetaan hakkuritaajuudella 6 kHz.
t(sec)
Taajuusmuuttajan 180 &
I°t-ominaiskayra: I \
hakkuritaajuuden \ |
korottaminen pienent&a 150! ]
Iahtévirtaa ajan funktiona. ! \
1
' \
! ]
120 [ i .
N { '
\ \ Y
\ \ \
j \
90 '
\ \
! \
\ \
. \ "
60 \ \ *
20 kHz 116 kHz 10 kHz ‘<=6kHz
A\ \
\ A
30 N .
! ~
| |
~o, .
0.8 1 1.2 1.4 1.6 1.8 2 2.2
x-Inenn
11 ... 37 kw ) )
30 .. 160 kHz 11-37 kW: asetettavissa 3—16 kHz, vakioasetus 6 kHz
[ 6 0] ’ (> 6 kHz: tehon redusointi jatkuvassa kaytossa)
45 ... 160 kw

3,0...8,0/4,0kHz
[4,0]

45-110 kW: asetettavissa 3—8 kHz, vakioasetus 4 kHz
(> 4 kHz: tehon redusointi jatkuvassa kaytdssa)

132 kW / 160 kW: asetettavissa ainoastaan 4 kHz
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P505 (P) Absoluuttinen minimitaajuus aina nakyvissa
0,0...10,0Hz Taajuusarvo, jota pienempaa taajuutta taajuusmuuttaja ei voi tuottaa.
[2,0] Absoluuttisella minimitaajuudella toteutetaan jarrun paalleohjaus (P434 tai P441) ja ohjearvon annon
viivastys (P107). Valittaessa asetusarvoksi O ei jarrun rele veda suunnanvaihtokaytdssa.
Nostinkaytdissa tulee absoluuttiseksi minimitaajuudeksi asettaa vahintdan n. 2,0 Hz. Taajuusmuuttajan
virransaato toimii tasta taajuudesta alkaen ja laitteeseen liitetty moottori pystyy tuottamaan riittdvan
vaantémomentin.
P506 Vikailmoitusten automaattinen kuittaus aina nakyvissa
0..7 Manuaalisen vikailmoitusten kuittausten ohella voidaan valita myés automaattikuittaus.
(0] 0= ei vikailmoitusten automaattista kuittausta
1...5= sallittujen automaattisten vikailmoitusten kuittausten lukumaara verkkojannitteen yhden
paalle/pois-kytkentajakson puitteissa. Kun verkkojannite on katkaistu ja kytketty uudelleen
paalle, on taysi maara vikailmoituksia jalleen kaytettavissa.
6= aina, vikailmoitus kuitataan automaattisesti aina, kun sen aiheuttaja ei ole enda
vaikuttamassa.
7= ENTER-painike, kuittaus on mahdollinen vain Enter-painiketta kayttaen tai katkaisemalla
verkkojannite. Aktivointisignaalin katkaisu ei johda vikailmoituksen kuittaukseen!
P507 PPO- tyyppi ‘ aina nakyvissa
T..4 Vain Profibus-option yhteydessa
1
(11 Ks. myos Profibus-ohjausta koskeva lisaselostus - BU 0020 -
P508 Profibus-osoite ‘aina nakyvissa
1..126 Profibus-osoite, vain Profibus-option yhteydessa
(1] Ks. my0s Profibus-ohjausta koskeva lisdselostus
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P509 Liitantarajapinta aina nakyvissa
0..21 Taajuusmuuttajan ohjaukseen kaytettavan liitantarajapinnan valinta. (Huomioi Pa&ohjearvon antotapa,
[0] parametri P503!)
0 = riviliitin- tai painikepaneeliohjaus **/*** vakiomallisen ControlBox- (optio), laajan Parameter-
Box- (optio, ei erill. p-box) tai PotentiometerBox-paneelin (optio) avulla tai 1/0-vaylan bittien
(optio) avulla.
1= vain riviliitinohjaus **** taajuusmuuttajan ohjaus on mahdollista vain digitaali- ja
analogiatulojen kautta (= tarvitaan I/O-liitantamoduuli!) tai I/O-vaylan bittien (optio) avulla.
2 = USS-ohjearvo */***  taajuusohjearvon siirto tapahtuu RS485-liitdnnan kautta. Ohjaus riviliittimien
kautta on edelleen aktiivisena.
3= USS-ohjaussana *, ohjaussignaalit (aktivointi, pydrimissuunta jne.) siirretddn RS485-liitdnnan
kautta, ohjearvo analogiatulon kautta tai kiintedna taajuutena.
4 = USS *, kaikki ohjausdata siirretddn RS485-litdnnan kautta. Analogiatuloon ja digitaalituloihin ei ole
ohjelmoitu toimintoja. Ulkoinen p-box ei vaadi asetusten tekemista!
5= CAN-ohjearvo */*** (optio)
6 = CAN-ohjaussana * (optio) Huom!
7= CAN * (optio) Vaylajarjestelmakohtaiset yksityiskohdat
8= Profibus-ohjearvo */*** (optio) ilmenevat optiomoduulien omista
9= Profibus-ohjaussana * (optio) selosteista. _
10 = Profibus * (optio) 23 8828 _ Ersogbus
11 = CAN Broadcast * (optio) -
12 = InterBus-ohjearvo */*** (optio) BU 0060 = CAN/CANopen
- ‘ P BU 0070 = InterBus
_ L . .
13 =InterBus ohjau.ssana (optio) BU 0080 = DeviceNet
14 =InterBus * (optio) BU 0090 = AS-Interface
15 = CANopen-ohjearvo */*** (optio)
16 = CANopen-ohjaussana * (optio)
17 = CANopen * (optio)
18 = DeviceNet-ohjearvo */*** (optio)
19 = DeviceNet-ohjaussana * (optio)
20 = DeviceNet * (optio)
21 = valmisteilla
*) Painikepaneeliohjaus (ControlBox, ParameterBox, PotentiometerBox) on lukittu (estetty),
parametrointi on edelleen mahdollista.
**) Tiedonsiirron hairiytyessa painikepaneeliohjauksella oltaessa (aikavalvonnan kynnysaika 0,5 s),
lukittuu taajuusmuuttaja antamatta vikailmoitusta.
**%) AS-Interface-liitdnnan hyddyntéamista varten sallitut asetukset.
P510 Sivuohjearvon liitdntarajapinta aina nakyvissa
0..8 Taajuusmuuttajan ohjaukseen kaytettavan liitantarajapinnan valinta.
[0] 0 = auto: sivuohjearvon lahde johdetaan automaattisesti 3= Profibus
parametrista >Liitantarajapinta< P509 (= Interface) 4= InterBus
1= USss 5= CANopen
2= CANbus 6= DeviceNet
7 = varalla
8 = CAN Broadcast
P511 USS-tiedonsiirtonopeus aina nakyvissa
0..3 RS485-liitdnnan kautta tapahtuvan tiedonsiirron siirtonopeuden valinta. Kaikkien samaan vaylaan
[3] kytkettyjen laitteiden on kommunikoitava keskendan samaa tiedonsiirtonopeusasetusta kayttaen.
0 = 4800 baudia 2= 19200 baudia
1= 9600 baudia 3 = 38400 baudia
P512 USS-osoite aina nakyvissa
0..30

(0]

Taajuusmuuttajan USS-osoitteen asetus
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

P513 Valvontaviestin puuttumisaika aina nakyvissa

-0,1/0,0/ Kulloinkin aktiivisen vaylaliitannan valvontatoiminto. Kun kelvollinen viesti on saatu, on seuraavan

0,1...100,0 s saavuttava asetetun ajan kuluessa. Muussa tapauksessa taajuusmuuttaja antaa vaylan aikavalvonta

[0,0] -vikailmoituksen E010 >Vaylan aikavalvonta< (= Bus Time Out).

0,0 = pois: valvonta on poiskytketty.
—-0,1 = ei vikaa: myds vaylamoduulin ja taajuusmuuttajan valisen tiedonsiirron katketessa (24 V -vika,
moduulin irrotus) toimii taajuusmuuttaja muutoksitta edelleen.

P514 CAN-vaylan tiedonsiirtonopeus aina nakyvissa

0..7 CAN-liitdnnan tiedonsiirtonopeuden asetus. Kaikkien samaan vaylaan kytkettyjen laitteiden on

[4] kommunikoitava keskenaan samaa tiedonsiirtonopeusasetusta kayttaen.

Lisatietoja CAN-option kayttajan kasikirjassa BU 0060 CAN/CANopen.

0= 10 kbaudia 3= 100 kbaudia 6 = 500 kbaudia

1= 20 kbaudia 4 = 125 kbaudia 7 = 1 Mbaudia * (vain testikayttoon)
2 = 50 kbaudia 5= 250 kbaudia *) toiminnan varmuus ei taattu

P515 CAN-vaylaosoite ‘ aina néakyvissa

0..255
CANbus-osoitteen asetus.

[50]

P516 (P) Hyppytaajuus 1 ‘aina nékyvissa

0,0 ... 400,0 Hz Lahtétaajuus hyppaa talla parametrilla asetetun taajuuden (+ asetetun alueen leveys) yli.

[0,0] Kiihdytys- ja hidastusramppi hyppaavat tdman taajuusalueen yli; silla olevia taajuuksia ei saada
taajuusmuuttajan 1dhddsta jatkuvana. Talla parametrilla ei tule asettaa absoluuttista minimitaajuutta
pienempia taajuuksia.

0 = hyppytaajuustoiminto deaktivoitu

P517 (P) Hyppytaajuusalueen 1 leveys ‘ aina nakyvissa

0,0... 50,0 Hz Parametrilla >Hyppytaajuusalue 1< P516 (= Skip frequency 1) valitun ylihypattavan taajuusalueen

[20] leveys. Tama taajuusarvo lisatdan hyppytaajuusarvoon ja vahennetaan siita.

Hyppytaajuusalueen 1 leveys: P516 — P517 ... P516 + P517

P518 (P) Hyppytaajuus 2 ‘aina nékyvissa

0,0 ... 400,0 Hz Lahtétaajuus hyppaa talla parametrilla asetetun taajuuden (+ asetetun alueen leveys) yli.

[0,0] Kiihdytys- ja hidastusramppi hyppaavat tdman taajuusalueen yli; silla olevia taajuuksia ei saada
taajuusmuuttajan 1dhddsta jatkuvana. Talla parametrilla ei tule asettaa absoluuttista minimitaajuutta
pienempia taajuuksia.

0 = 0 = hyppytaajuustoiminto deaktivoitu

P519 (P) Hyppytaajuusalueen 2 leveys ‘aina nakyvissa

0,0... 50,0 Hz Parametrilla >Hyppytaajuusalue 2< P518 (= Skip frequency 2) valitun ylihypattavan taajuusalueen

[20] leveys. Tama taajuusarvo lisatdan hyppytaajuusarvoon ja vahennetaan siita.

Hyppytaajuusalueen 2 leveys: P518 — P519 ... P518 + P519

P520 (P) Vauhtikaynnistys ‘ aina nékyvissa

0..4 Tata toimintoa tarvitaan taajuusmuuttajan kytkemiseksi py6rivaan moottoriin (esim. puhallinkaytdissa).

[0] Moottorin pydrimisnopeuden (taajuuden) tunnustelu alueella (100 Hz toimii vain saatdsilmukan
alaisessa toimintatilassa (pulssianturitakaisinkytkenta = paalla, P300).

0 = poiskytketty, ei vauhtikdynnistystoimintoa

1= kumpaankin suuntaan, taajuusmuuttaja hakee (tunnustelee) kayntinopeutta kumpaankin
pyorimissuuntaan

2 = ohjearvon suuntaan, haku vain voimassaolevan ohjearvon mukaiseen pydrimissuuntaan.

3 = kumpaankin suuntaan, vain sdhkdkatkoksen ja héirion jalkeen

4 = ohjearvon suuntaan, vain séhktkatkoksen ja héirion jalkeen

P521 (P) Vauhtikaynnistyksen resoluutio ‘aina nakyvissa

0,02... 2,50 Hz Talla parametrilla voidaan muuttaa vauhtikdynnistystoiminnon taajuusikkunan leveytta. Liian suureksi

[0,05] asetetusta arvosta johtuva epatarkkuus saattaa saada taajuusmuuttajan laukeamaan paalta ylivirran
johdosta. Liian pieneksi asetettu arvo pidentaa hakuaikaa huomattavasti.

P522 (P) Vauhtikaynnistyksen taajuusero (offset) ‘ aina néakyvissa

-10,0 ... 10,0 Hz Taajuusarvo, joka voidaan lisata selvitettyyn taajuusarvoon esim. sita varten, etta paastaan

[0,0] moottoritoimintoalueelle ja valtetddn nain regeneratiivinen toiminta ja siitd aiheutuva hakkurin toiminta.
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5.1.6 Lisaparametrit

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P523 Tehdasasetusten palautus aina nakyvissa
0..2 Valittaessa vastaava arvo ja vahvistettaessa valinta painamalla Enter-painiketta tulee valittu
[0] parametrisarja palautetuksi tehdasasetuksilleen. Kun tdma asetus on suoritettu, palaa parametrin arvo
palaa automaattisesti 0:ksi.
0 = ei muutosta: parametrointi ei muutu.
1= tehdasasetusten palautus: taajuusmuuttajan kaikkien parametrien tehdasasetukset palautetaan.
Kaikki itse parametroitu data menetetaan.
2 = tehdasasetusten palautus ilman vaylaparametreja: vaylaparametreja lukuun ottamatta kaikkien
muiden parametrien tehdasasetukset palautetaan.
P535 Moottorin I’t-valvonta aina nakyvissa
0..1 Moottorin Iampétila selvitetdan laskennallisesti 1&htovirran, ajan ja l1&htétaajuuden perusteella. Kun
[0] laskettu [ampétila-arvo saavutetaan, taajuusmuuttaja antaa vikailmoituksen E002 (moottorin
ylikuumeneminen) ja laukeaa pois paalta. Mahdollisia positiiviseen tai negatiiviseen suuntaan
vaikuttavia ymparistotekijoita ei voida ottaa huomioon.
0 = poiskytketty
1 = paallekytketty
P536 Virtaraja aina néakyvissa
0,1 20 /2,1 ] Taajuusmuuttajan lahtovirta rajoitetaan asetettuun arvoon (kuten tdhan mennessa “taajuuden nousun
(’_‘ taﬁl_uu_?tm;wttalan viivastys”). Kun tdma raja-arvo saavutetaan, taajuusmuuttajan hetkellinen Iahtétaajuus pienenee.
nimellisvirta
[15] 0,1-2,0 = Kkerroin, jolla taajuusmuuttajan nimellisvirta kerrotaan, jotta raja-arvo saavutetaan
2,1 = POIS tarkoittaa taman raja-arvon deaktivointia.
P537 Hakkurin poiskytkentéa aina nakyvissa
0..1 Taman toiminnon avulla valtetaan taajuusmuuttajan valitdn laukaisu suurella ylikuormituksella (<200 %
[1] taajuusmuuttajavirta). Virtarajan ollessa paallekytkettyna rajoittuu Iahtovirta noin 150 prosenttiin
taajuusmuuttajan nimellisvirrasta. Tama rajoitus saadaan aikaan kytkemalla paateaste
lyhytaikaisesti pois paalta.
0 = poiskytketty
1 = p&allekytketty
Huom! Hakkurin poiskytkenté-toimintoa ei voi kytkea pois 30 kW:n ja tata suurempitehoisissa
taajuusmuuttajissa.
P538 Tulojannitteen valvonta aina néakyvisséa
0..4

[3]

Taajuusmuuttajan toimintavarmuuden turvaamiseksi on syéttéjannitteen taytettava tietyt laatu-
vaatimukset. Verkon jonkin vaiheen katketessa lyhytaikaisesti tai jannitteen laskiessa tietyn rajaarvon
alapuolelle antaa taajuusmuuttaja vikailmoituksen.

Tietyissa kayttdolosuhteissa voidaan tallaiset vikailmoitukset joutua eliminoimaan. Tallaisissa
tapauksissa voidaan tulojen valvontaa sovittaa vastaavasti.

0 = poiskytketty: ei syéttojannitteen valvontaa.

1= vain vaihevika: vain vaiheviat johtavat vikailmoitukseen.

2 = vain alijannite: vain alijannitteet johtavat vikailmoitukseen.

3= vaihevikaja alijannite: seka vaiheviat etta alijannitteet johtavat vikailmoitukseen. (Tehdasasetus).

4 = DC- sy06ttd: suoraan tasajannitteelld syotettaessa on vastaanotettavana jannitteena kiinted 480 V.
Vaihevian ja verkon alijannitteen valvonnat ovat talléin deaktivoituina.

Huom! Kaytto sallitusta poikkeavalla verkkojannitteella voi rikkoa taajuusmuuttajan!
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P539 (P) Lahtévirran valvonta aina nakyvissa

0..3 Lahtovirta liitdnnassa U-V-W mitataan ja sen symmetrisyys tarkistetaan. Havaittu vinokuormitus johtaa
[0] moottorin vaihevika -vikailmoitukseen E016.

0 = poiskytketty: ei valvontaa.

1 = vain moottorin vaihevian valvonta: Lahtévirta mitataan ja sen symmetrisyys tarkistetaan.
Epasymmetria johtaa taajuusmuuttajan poiskytkentdan ja moottorin vaihevika
-vikailmoitukseen E016.

2 = vain magnetoinnin valvonta: taajuusmuuttajan paallekytkentdhetkelld tarkistetaan
esimagnetointi- eli kenttavirran voimakkuus. Ellei se ole riittava, kytkeytyy taajuusmuuttaja pois
paalta entaen vikailmoituksen E016. Moottorin jarru ei talléin vapaudu.

3 = moottorin vaiheiden ja magnetoinnin valvonta: kuten 1 ja 2 yhdistettyina.

HUOM! Tama toiminto on tarjolla lisa-turvatoimintona nostinkayttéihin, mutta se ei ole sallittu
ainoana henkildturvatoimintona.

P540 (P) Suunnanvaihdon esto aina nakyvissa
0..7 Talla parametrilla voidaan suunnanvaihto estaa tarvittaessa, esimerkiksi turvallisuussyista).
[0] 0 = eirajoituksia pyérimissuunnan suhteen.

1 = suunnanvaihto estetty: ControlBox SK TU1-CTR -ohjauspaneelin suunnanvaihtopainikkeen
toiminto on lukittu.

2 = ajo vain myodtapaivaan *: vain myotapaivaan pyoriva kiertokenttd on mahdollinen. "Vaaran”
suunnan valinta johtaa siihen, etta 1ahdosta saadaan taajuutta 0 Hz.

3 = ajo vain vastapaivaan *: vain vastapaivaan pydriva kiertokenttd on mahdollinen. "Vaaran”
suunnan valinta johtaa siihen, etta 1ahdosta saadaan taajuutta 0 Hz.

4 = ajo vain aktivointisuuntaan: vain aktivointisignaalia vastaava pydrimissuunta on
mahdollinen, muussa tapauksessa lahddsta saadaan taajuutta 0 Hz.

5 = ajo vain valvottuna myo6tépaivaan *: vain myoétapaivaan pydriva kiertokenttd on mahdollinen.
"Vaaran” suunnan valinta johtaa taajuusmuuttajan poiskytkentaan.

6 = ajo vain valvottuna vastapéaivaan *: vain vastapaivaan pyoriva kiertokenttd on mahdollinen.
"Vaaran” suunnan valinta johtaa taajuusmuuttajan poiskytkentaan.

7 = ajo vain valvottuna aktivointisuuntaan: vain aktivointisignaalia vastaava pyérimissuunta on
mahdollinen, muussa tapauksessa taajuusmuuttaja kytkeytyy pois paalta.

*) Koskee painikepaneeli- (SK TU1-) ja rivilitinohjausta,
ControlBox-ohjauspaneelin suunnanvaihtopainike on lisaksi lukittu.

P541 Ulkoinen releohjaus ‘BSC |STD |MLT ‘BUS | ‘
000000 ... 111111 Taman toiminnon avulla on mahdollista ohjata releita ja digitaalilahtdja taajuusmuuttajan toimintatilasta
[ 000000 ] riippumatta. Vastaava 1aht6 on tata varten asetettava toiminnon ulkoinen ohjaus mukaiseen tilaan.

Tama toiminto on binaarikoodattu, asetusalue [ 000000-111111 (binaariluku)]

Bitti 0 = rele 1

Bitti 1 = rele 2

Bitti 2 = analogialaht6 1 (digitaalitoiminto)
Bitti 3 = analogialaht6 2 (digitaalitoiminto)
Bitti 4 = rele 3
Bitti 5 = rele 4

Tata toimintoa voidaan kayttaa talla parametrilla manuaalisesti tai yhdessa vaylaohjauksen
kanssa (toiminnallinen testaus).

VAYLA: parametrille kirjoitetaan vastaava arvo, jolla saadaan aikaan releen tai digitaalilahtdjen asetus.

Ohjauspaneeli, vakio (ControlBox): ohjauspaneelista ovat valittavissa kaikki [&htdjen
yhdistelmat. Mikali aktivoitavana ovat vain bitit 0-3, valinta naytetdan binaarikoodattuna. Mikali
asennettuna on PosiCon-optio (bitit 4 ja 5), on nayttd heksadesimaalikoodattu.

Ohjauspaneeli, laaja (ParameterBox): jokainen yksittdinen 1aht6é on erikseen osoitettavissa ja
aktivoitavissa.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P542 “:gé Analogialdht6jen 1...2 ulkoinen ohjaus STD |MLT
0,0...10,0V Taman toiminnon avulla on mahdollista ohjata analogialaht6ja (asennetusta optiosta riippuen)
[0,0] taajuusmuuttajan toimintatilasta riippumatta. Vastaava 1aht6 (P418/P448) on tata varten asetettava

toiminnon ulkoinen ohjaus (= 7) mukaiseen tilaan.

Tata toimintoa voidaan kayttaa talla parametrilla manuaalisesti tai yhdessa vaylaohjauksen kanssa.

Kun téssa asetettu arvo on vahvistettu, on se saatavissa analogialahdosta.

Ohjauspaneelin avulla ohjelmoitaessa:

Aset
P542 E{> P 01 @'\> 0.0 a:;g;iamhtm
ﬁARVO
———N\ Asetus:
P 0 2 ﬂl/ O . O analogialdhtd 2
P543 (P) Vaylaoloarvo 1 ‘ aina nékyvissa
0..12 Talla parametrilla voidaan valita takaisinkytkentaarvo 1 vaylaohjauksen yhteydessa.
[1] Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylayksikdn omasta kayttdohjeesta tai parametrin
P400 yhteydesta

0= pois 6 = paikkaoloarvo (vain PosiCon-yks. yhteyd., SK 700E)

1= taajuusoloarvo 7 = paikkaohjearvo (vain PosiCon-yks. yhteyd., SK 700E)

2 = kayntinopeusoloarvo 8 = taajuusohjearvo

3= virta 9 = vikailmoituksen nro

4 = momenttivirta 10 = paikkaoloarvoinkrementti 2

5= digitaalitulojen ja -releiden tila ' (vain PosiCon-yksikon yhteydessa, SK 700E)

11 = paikkaohjearvoinkrementti 2
(vain PosiCon-yksikdn yhteydessa, SK 700E)
12 =1/O-vaylan lahtobitit 1-7
P544 (P) Vaylaoloarvo 2 | aina nakyvissa
0..12
0 Tama parametri on identtinen parametrin P543 kanssa.
[0] 0 = edellyttaa tyyppia PPO 2 tai PPO 4 (P507).
P545 (P) Vaylaoloarvo 3 ‘ aina nakyvissa
0..12
0 Tama parametri on identtinen parametrin P543 kanssa.

[0] 0 = edellyttaa tyyppia PPO 2 tai PPO 4 (P507).
P546 (P) Vaylaohjearvo 1 \ | | \ | \ POS
0..7 Tallad parametrilla osoitetaan vaylaohjauksen yhteydessé annettua ohjearvoa 1 vastaava toiminto.

[1]

Huom! Tarkemmat tiedot ilmenevat kulloisenkin vaylaliitantayksikon omasta kayttéohjeesta.
0= pois

1 = taajuusohjearvo (16-bittinen)

2 = paikkaohjearvo 16-bittisena (vain PosiCon-option yhteydessa, SK 700E)

3 = paikkaohjearvo 32-bittisena (vain PosiCon-option yhteydessa, SK 700E, kun valittuna on tyypin 2
tai 4 PPO)

4 = PosiCon-ohjausriviliittimet (vain PosiCon-option yhteydessa, SK 700E, 16-bittinen)

5= paikkaohjearvo (16-bittinen) inkrementteina ? (vain PosiCon-option yhteydessa, SK 700E)
6 = paikkaohjearvo (32-bittinen) inkrementteina 2 (vain PosiCon-option yhteydessa, SK 700E)
7 = llo-vaylan tulobitit 0—7

' Digitaalitulojen ohjelmointi, kun P543/ 544/ 545 =5

bitti 0 = Digln 1
bitti 4 = DigIn 5
bitti 8 = Digln 9
bitti 12 = Rel 1

bitti 1 = Digln 2 bitti 2 = Digln 3 bitti 3 = Digln 4
bitti 5 = Digln 6 bitti 6 = DigIn 7 bitti 7 = Digln 8
bitti 9 = DigIn 10 bitti 10 = Digln 11 bitti 11 = Digln 12
bitti 13 = Rel 2 bitti 14 = Rel 3 bitti 15 = Rel 4

2 Paikkaohje-/oloarvo vastaa pulssianturia, jonka pulssi- eli juovaluku on 8192.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P547 (P) Vaylaohjearvo 2 aina nakyvissa
0..20 Talla parametrilla osoitetaan vaylaohjauksen yhteydessa annettua ohjearvoa 1 vastaava toiminto.
[0] Huom! Tarkemmat tiedot iimenevét kulloisenkin vaylaliitantayksikdn omasta kayttdohjeesta. tai
parametrin P400 selostuksesta.

0= pois 10 = vaantémomentti

1 = taajuusohjearvo 11 = vaantémomenttiennakko

2 = momenttivirtaraja 12 = PosiCon-ohjausriviliittimet

3= PID-taajuusoloarvo (vain PosiCon-option yhteydessa)

4= taajuuksien yhteenlasku 13 = kertolasku

5= taajuuksien véhennyslasku 14 = prosessisaatimen oloarvo

6= virtaraja 15 = prosessisaatimen ohjearvo

7= maksimitaajuus 16 = prosessisaétimen ennakko

8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo 17 = lfO-vaylan tulobitit 0-7

9= valvottu PID-taajuusoloarvo 18 = kaarreajolaskuri

19 =releen asetus (P541)
20 = analogialdhddn asetus (P542)

P548 (P) Vayldaohjearvo 3 ‘ aina nkyvissa
0..20
[0] Tama parametri on identtinen parametrin P547 kanssa. Kaytdsséa vain, kun P546 = 3.
P549 Potentiometripaneelin toiminto ‘ aina nakyvissa
0..13 Talla parametrilla osoitetaan potentiometripaneelin avulla ohjattaessa potentiometrilla annettua arvoa
[1] vastaava toiminto (selostus parametrin P400 kuvauksen yhteydessa).

0= pois 7 = maksimitaajuus

1= taajuusohjearvo 8 = rajoitettu PID-taajuusoloarvo

2 = momenttivirtaraja 9 = valvotettu PID-taajuusoloarvo

3 = PID-taajuusoloarvo 10 = vaantémomentti

4 = taajuuksien yhteenlasku 11 = vdantémomenttiennakko

5 = taajuuksien vahennyslasku 12 = ei toimintoa

6 = virtaraja 13 = kertolasku
P550 Tietueen (parametrisarjan) varmistus ‘ aina nakyvissa
0..3 Optiona saatavan ohjauspaneelin (ControlBox) avulla on mahdollista tallentaa muistiin paneeliin
[0] litetyn taajuusmuuttajan parametrit (parametrisarjat 1 ... 4). Ne tallennetaan paneelin haihtumatto-

maan muistiin, josta ne ovat siirrettavissa toiseen, samalla tietokantaversiolla varustettuun NORDAC

700E -taajuusmuuttajaan (vrt. P743).

0= eitoimintoa

1= taajuusmuuttaja 2 ControlBox, parametrisarja kirjoitetaan ohjauspaneeliin liitetysta

taajuusmuuttajasta ohjauspaneeliin.

2 = ControlBox = taajuusmuuttaja, parametrisarja siirtyy ohjauspaneelista siihen liitettyyn

taajuusmuuttajaan.

3 = vaihto, taajuusmuuttajassa ja ohjauspaneelissa olevat parametrisarjat vaihtuvat keskendan.
Tassa vaihtoehdossa ei meneteta mitaan tietoja. Parametrisarjat ovat aina vaihdettavissa takaisin.

Huom! Mikali vanhempien taajuusmuuttajien parametreja on maara ladata uusiin taajuusmuuttajiin,
on uuden taajuusmuuttajan ohjauspaneeli ensin alustettava kirjoittamalla siihen dataa uudella
taajuusmuuttajalla (= 1). Taman jalkeen voidaan kopioitava parametrisarja lukea
taajuusmuuttajasta ja kirjoittaa se uuteen taajuusmuuttajaan.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P551 Kaytdn profiili aina nakyvissa
0..1 Talla parametrilla aktivoidaan optiosta riippuen asianmukainen prosessidataprofiili.
(0] Tama parametri toimii vain seuraavissa vaylajarjestelmissa, seuraavilla lisayksikéilla
("teknologiamoduuleilla”) (SK TU1-...) varustetuissa taajuusmuuttajissa:
Vaylajarjestelma CANopen* DeviceNet InterBus
Teknologiamoduuli SK TU1-CAO SK TU1-DEV SK TU1-IBS
Asetus
0= USS-protokolla (profiili "Nord”)
1= DS402- profiili AC-Drives- profiili Drivecom- profiili
Huom!  Sisaistd CANbus (CANnord) -vaylaa integroidun I/O-liitdntamoduulin (SK CU1-...) avulla
kaytettaessa eivat taman parametrin asetukset vaikuta eika DS402-profiili ole aktivoitavissa.
P554 Jarruhakkurin kaynnistymis-minimiarvo aina nakyvissa
65...100 % Talla parametrilla voidaan vaikuttaa jarruhakkurin kytkeytymiskynnykseen. Tehdasasetuksissa on
[65] asetettuna useille sovelluksille optimoitu arvo.
Sovelluksille, joissa tapahtuu jaksottaista pulssimuotoisen energian takaisinsy6ttéa, voidaan tdman
parametrin arvoa suurentaa jarruvastuksessa absorboituvan haviétehon minimoimiseksi.
Taman asetuksen suurentaminen johtaa nopeammin taajuusmuuttajan ylijannitelaukaisuun.
P555 Hakkurin tehonrajoitus aina nakyvissa
5...100 % Talla parametrilla voidaan ohjelmoida manuaalisesti jarruvastuksen (huippu-) tehonrajoitus. Hakkurin
[100] paalldoloaikasuhde (modulointiaste) voi nousta enintdan annettuun raja-arvoon saakka.
Saavutettaessa tama raja-arvo katkaisee taajuusmuuttaja jarruvastuksen virrattomaksi valipiirin
jannitteesta riippumatta.
Seurauksena on todennékoéisesti taajuusmuuttajan laukeaminen pois paalta ylijannitteen johdosta.
P556 Jarruvastuksen resistanssi aina nakyvissa
3...400Q Jarruvastuksen resistanssiarvo jarruvastuksen maksimitehon laskentaa varten vastuksen suojaamiseksi.
[120] Saavutettaessa jatkuva maksimiteho (P557) saadaan I2t-rajaa koskeva vikailmoitus (E003).
P557 Jarruvastuksen tehonkesto aina nakyvissa

0,00 ... 100,00 kKW
[0,00]

Jarrutustehon maksimiarvon laskentaan tarvittava jarruvastuksen jatkuva tehonkesto (nimellisteho).
0,00 = valvonta deaktivoitu

P558 (P)

Esimagnetointiaika aina nakyvissa

0/1/2..500 ms
(1]

Virta-vektorisaato (ISD-saatd) voi toimia kunnolla vain kun moottorissa vallitsee magneettikentta.
Tasta syysta moottori magnetoidaan ennen kaynnistysta tasavirralla. Esimagnetointiaika riippuu
moottorin rakenteellisesta koosta ja sen asetus on tehdasasetuksissa automatisoitu.

Aikakriittisissa sovelluksissa voidaan esimagnetointiaikaa saataa tai se voidaan deaktivoida kokonaan.

0= poiskytketty
1= automaattinen laskenta
2...500 = asetettua arvoa vastaava luku
Huom! Liian pienet arvot voivat rajoittaa likaa dynamiikkaa ja kaynnistysmomenttia.
P559 (P) DC-jarrutuksen vaikutusaika aina nakyvissa
0,00...50s Moottoriin sy6tetdan pysaytyssignaalin ja hidastusrampin jalkeen lyhytaikaisesti tasavirtaa
[0,50] kayttolaitteen pysayttamiseksi kokonaan. Aikaparametria P559 voidaan tarvittaessa muuttaa koneikon
' massahitausmomentin mukaan.
Tasavirran suuruus riippuu edeltavasta hidastustapahtumasta (virta-vektorisaadolla) tai staattisesta
momentinkorotuksesta (ominaiskayran ollessa lineaarinen).
P560 Tallennus EPROM-muistiin aina nakyvissa
0...1 0 = parametriasetusten muutokset menetetaén erotettaessa taajuusmuuttaja syottévasta sédhkdverkosta.

(1]

1 = kaikki parametrien muutokset kirjoitetaan automaattisesti EPROM-muistiin, jolloin ne sailyvat
erotettaessa taajuusmuuttaja syéttavasta sahkodverkosta.

Huom! Kaytettdessa parametrointia muutettaessa USS-tiedonsiirtoa on pidettava huolta, ettei
kirjoitusjaksojen maksimimaaraa (100.000 x) yliteta.
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5.1.7 PosiCon

Parametrien P6xx kuvaukset l16ytyvat kayttdohjeesta BU 0710. (www.nord.com)

5.1.8 Lisainformaatio

Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P700 Vallitseva hairio aina nakyvissa
0.0...20.9 Parhaillaan vallitseva hairi6. Lisatietoja, katso vikailmoitukset, kappale 6.

Ohjauspaneeli, vakio Yksittaisia vikailmoituskoodinumeroita vastaavat kuvaukset |0ytyvat kohdasta
Vikailmoitukset.

Ohjauspaneeli, laaja Vikailmoitukset naytetdan selvakielisena teksting, lisatiedot 16ytyvat kohdasta
Vikailmoitukset.
P701 .-01 N o
Viime hairiot 1...5 aina nékyvissa
..-05
0.0...20.9 Tama parametri tallentaa viimeiset 5 hairiétéa muistiin. Lisatiedot: ks. Vikailmoitukset, kappale 6.
Ohjauspaneelia kaytettdessa on valittava vastaava muistipaikka 1-5 (matriisi) ja valinta vahvistettava
Enter-painikkeella, jotta muistiin tallentunut vikailmoituskoodi voidaan lukea.
P702 - 01 . . . - . - .
Viime héairididen 1...5 aikainen taajuus aina nakyvissa
..-05

—400,0 ... 400,0 Hz  Tama parametri tallentaa muistiin lahtétaajuuden, jota taajuusmuuttaja tuotti hairion ilmenemishetkella.
Muistiin tallentuvat viitta viimeista hairiéta koskevat arvot.

Ohjauspaneelia kaytettdessa on valittava vastaava muistipaikka 1-5 (matriisi) ja valinta vahvistettava
Enter-painikkeella, jotta muistiin tallentunut vikailmoituskoodi voidaan lukea.

P703 - Ol - - . - . - .
Viime hairididen 1...5 aikainen virta aina nakyvissa
..-05
0,0...500,0 A Tama parametri tallentaa muistiin 1&htdvirran, jota taajuusmuuttaja tuotti hairion ilmenemishetkella.
Muistiin tallentuvat viitta viimeista hairiéta koskevat arvot.
Ohjauspaneelia kaytettdessa on valittava vastaava muistipaikka 1-5 (matriisi) ja valinta vahvistettava
Enter-painikkeella, jotta muistiin tallentunut vikailmoituskoodi voidaan lukea.
P704 T 01 . . . - . - - -
Viime hairididen 1...5 aikainen jannite aina nakyvissa
..-05
0...500V Tama parametri tallentaa muistiin 1&htéjannitteen, jota taajuusmuuttaja tuotti hairién ilmenemishetkella.
Muistiin tallentuvat viitta viimeista hairiéta koskevat arvot.
Ohjauspaneelia kaytettdessa on valittava vastaava muistipaikka 1-5 (matriisi) ja valinta vahvistettava
Enter-painikkeella, jotta muistiin tallentunut vikailmoituskoodi voidaan lukea.
P705  .-01  viime hairididen 1...5 aikainen o
re e e i . aina nékyvissa
.05 valipiirin jannite
0...1000 V Tama parametri tallentaa muistiin valipiirin jannitteen, joka taajuusmuuttajassa vallitsi hairién

ilmenemishetkelld. Muistiin tallentuvat viitta viimeista hairiéta koskevat arvot.

Ohjauspaneelia kaytettdessa on valittava vastaava muistipaikka 1-5 (matriisi) ja valinta vahvistettava
Enter-painikkeella, jotta muistiin tallentunut vikailmoituskoodi voidaan lukea.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P7O6 - 01 .. . . - . . - .
Viime hairididen 1...5 aikainen parametrisarja |ainanékyvissa
..-05
0..3 Tama parametri tallentaa muistiin sen parametrisarjan tunnuksen, joka oli aktivoituna hairién
iimenemishetkella. Muistiin tallentuvat viitta viimeista hairiota koskevat tiedot.
Ohjauspaneelia kaytettdessa on valittava vastaava muistipaikka 1-5 (matriisi) ja valinta vahvistettava
Enter-painikkeella, jotta muistiin tallentunut vikailmoituskoodi voidaan lukea.
P707 . 8% Ohjelmistoversio aina nakyvissa
0 ... 9999 Sisaltaa taajuusmuuttajan ohjelmiston versiotiedot; ... - 01 =version numero (3.0)
parametri ei ole muutettavissa ... - 02 = revision numero (0)
P708 Digitaalitulojen tilat aina nakyvissa
00 ... 3F limaisee digitaalitulojen tilan heksadesimaalikoodina. Tata nayttda voidaan kayttaa tulosignaalien

(heksadesimaaliluku)

tarkistamiseen.

Bitti 0 = digitaalitulo 1
Bitti 1 = digitaalitulo 2
Bitti 2 = digitaalitulo 3
Bitti 3 = digitaalitulo 4
Bitti 4 = digitaalitulo 5
Bitti 5 = digitaalitulo 6

Bitti 6 = digitaalitulo 7 (vain PosiCon-option yht.)
Bitti 7 = digitaalitulo 8 (vain PosiCon-option yht:ssa)
Bitti 8 = digitaalitulo 9 (vain PosiCon-option yht:ssa)
Bitti 9 = digitaalitulo 10 (vain PosiCon-option yht.)
Bitti 10 = digitaalitulo 11 (vain PosiCon-option yht.)
Bitti 11 = digitaalitulo 12 (vain PosiCon-option yht.)
Bitti 12 = digitaalitulo 13 (vain pulssianturin yht:ssa)

Vakio-ohjauspaneeli ControlBox: Mikali kaytettévissa on vain nelja digitaalituloa, tila ilmaistaan
binadarikoodattuna. Jos asennettuna on I/O-litdntamoduuli "Multi I/O”, "Encoder” tai "PosiCon”, on
nayttdviesti heksadesimaalikoodattu.

P709 Analogiatulon 1 jannite ‘BSC |STD |MLT ‘ | ‘
-10,0...10,0V limaisee analogisen tuloviestin mitatun arvon. (-10,0 ... +10,0 V)

P710 Analogialdhdon 1 jannite ‘ |STD |MLT ‘ | ‘
0,0...10,0V limaisee analogialdhddsta 1 saatavan janniteviestin arvon (0,0 ... 10,0 V).

P711 Monitoimireleen tila ‘ aina nakyvissa

00 ... 11 (binar)

limaisee viestireleiden hetkellisen tilan.

Bitti 0 = rele 1 Bitti 2 = rele 3 (PosiCon-optio)

Bitti 1 = rele 2 Bitti 3 = rele 4 (PosiCon-optio)
P712 Analogiatulon 2 jannite | | [MLT | | |
-10,0...10,0V limaisee analogisen tuloviestin mitatun arvon. (=10,0 ... +10,0 V)
P713 Analogialahdon 2 jannite | | [MLT | | |
0,0...10,0V limaisee analogialdhddsta 2 saatavan janniteviestin arvon (0,0 ... 10,0 V).
P714 Kayttotuntilaskuri ‘aina néakyvissa
0,0 ... 9999,1 h limaisee ajan, jonka taajuusmuuttaja on ollut kayttdjannitteeseen kytkettyna ja kayttévalmiina.
P715 Aktivointituntilaskuri ‘aina nakyvissa
0,0...9999,1 h limaisee ajan, jonka taajuusmuuttaja on ollut aktivoituna (= lukitus poistettuna).
P716 Hetkellinen taajuus ‘aina nakyvissa

—400 ... 400,0 Hz

limaisee hetkellisen |&htétaajuuden
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Parametri

Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa

P717

Hetkellinen kdyntinopeus aina nakyvissa

—9999 ... 9999 1/min

limaisee moottorin hetkellisen, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittaman kayntinopeuden.
Naytettava arvo on pydrimissuunnasta riippumatta positiivinen.

P718 ..-01
..-02

...-03

Hetkellinen taajuusohjearvo aina nakyvissa

—400 ... 400,0 Hz

limaisee ohjearvona annetun taajuuden (ks. my6s 8.1, ohjearvon kasittely)

... - 01 = taajuusohjearvoladhteesta saatu hetkellinen taajuusohjearvo
... - 02 = taaj.muuttajan "tilakoneessa” tapahtuvan kasittelyn jéalkeinen hetkellinen taajuusohjearvo
... - 03 = taajuusrampin jalkeinen hetkellinen taajuusohjearvo

P719 Hetkellinen virta ‘ aina nakyvissa
0...500,0A limaisee lahtovirran parhaillaan vallitsevan arvon.
P720 Hetkellinen momenttivirta ‘ aina nakyvissa
-500,0 ... 500,0 A limaisee laskennallisesti selvitetyn hetkellisen, momenttia muodostavan 1&htdvirran.
-500,0 ... 500,0 A > negatiiviset arvot = regeneratiivinen toiminta, positiiviset arvot = motorinen toim.
pP721 Hetkellinen magnetointivirta ‘aina néakyvissa
-500,0 ... 500,0 A limaisee laskennallisen esimagnetointivirran parhaillaan vallitsevan arvon.
P722 Hetkellinen jannite ‘aina nakyvissa
0..500V limaisee taajuusmuuttajan 1ahddsta saatavan jannitteen hetkellisen, parhaillaan vallitsevan arvon.
P723 Hetkellinen Us-jannitekomponentti ‘aina nékyvissa
0..500V limaisee hetkellisen magneettikenttdd muodostavan jannitekomponentin.
P724 Hetkellinen Ug-jannitekomponentti ‘aina nékyvissa
-500...500 V limaisee hetkellisen momenttia muodostavan jannitekomponentin.
P725 Hetkellinen tehokerroin cose aina nakyvissa
0..1,00 limaisee kayttolaitteen hetkellisen, laskennallisesti selvitetyn tehokertoimen.
P726 Naennaisteho ‘ aina nakyvissa
0,00 ... 300,00 kVA limaisee hetkellisen, laskennallisesti selvitetyn ndennaistehon.
P727 Patdteho ‘ aina nakyvisséa
0,00 ... 300,00 kW limaisee hetkellisen, laskennallisesti selvitetyn patétehon.
P728 Verkkojannite ‘ aina nakyvissa
0..1000V limaisee taajuusmuuttajan tuloliitantadan kytketyn hetkellisen verkkojannitteen.
P729 Vaantomomentti ‘ aina nakyvissa
—400 ... 400 % limaisee hetkellisen, laskennallisesti selvitetyn vaantémomentin.
P730 Magneettikentta ‘ aina nakyvissa
0..100 % limaisee moottorin hetkellisen, taajuusmuuttajan laskennallisesti selvittdman magneettikentan.
P731 Kaytdssaoleva parametrisarja ‘ aina nakyvissa
0..3 limaisee parhaillaan kaytdssa olevan parametrisarjan.
P732 U-vaiheen virta ‘ aina nakyvissa
0,0...500,0 A limaisee U-vaihejohdon hetkellisen virta-arvon.

Huom! Tama arvo voi mittausmenetelman johdosta poiketa hieman parametrin P719 arvosta myds

symmetrisilla lahtovirroilla.
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P733 V-vaiheen virta aina nakyvissa
0,0...500,0 A limaisee V-vaihejohdon hetkellisen virta-arvon.
Huom! Tama arvo voi mittausmenetelman johdosta poiketa hieman parametrin P719 arvosta myos
symmetrisilla |&htovirroilla.
P734 W-vaiheen virta ‘ aina nakyvissa
0,0...500,0 A limaisee W-vaihejohdon hetkellisen virta-arvon.
Huom! Tama arvo voi mittausmenetelman johdosta poiketa hieman parametrin P719 arvosta myds
symmetrisilla 1ahtovirroilla.
P735 Pulssianturin kdyntinopeustieto ‘ | | ‘ |ENC ‘POS
—9999 ... +9999 limaisee pulssianturista saatavan hetkellisen kayntinopeustiedon.
1/min
P736 Valipiirin jannite \ aina nakyvissa
0..1000V limaisee hetkellisesti vallitsevan valipiirin tasajannitteen.
P740  ..-01 _
IO/-vaylan tuleva prosessidata aina nakyvissa
...-06
0 ... FFFF ... - 01 = ohjaussana

(heksadesimaaliluku)

... - 02 = ohjearvo 1 (P546)

... - 03 = ohjearvo 1 high-tavu

... - 04 = ohjearvo 2 (P547)

... - 05 = ohjearvo 3 (P548)

... - 06 = I/O-vaylan tulobitit (P480)

limaisee hetkellisen ohjaussanan ja ohjearvot.

P741 ..-01

..-06

I/O-vaylan lahteva prosessidata aina nakyvissa

0...FFFF
(heksadesimaaliluku)

... - 01 = tilasana

... - 02 = oloarvo 1 (P543)

... - 03 = oloarvo 1 high-tavu

... - 04 = oloarvo 2 (P544)

... - 05 = oloarvo 3 (P545)

... - 06 = I/O-vaylan lahtobitit (P481)

limaisee hetkellisen tilasanan ja oloarvot.

P742 Tietokantaversio ‘ aina nakyvissa
0...9999 Taajuusmuuttajan sisaisen tietokannan versionumero.
P743 Taajuusmuuttajan tyyppi ‘ aina nakyvissa
0,00 ... 250,00 Taajuusmuuttajan teho ilmaistaan kilowatteina, esim. ”15” => tm:n nimellisteho = 15 kW.
P744 Laajennusaste ‘ aina nikyvissa
0...9999 Talla parametrilla saadaan naytdlle tieto taajuusmuuttajan tunnistamista optioyksikoista.
Tieto ilmaistaan laajan ohjauspaneelin naytolla selvakielisena tekstina.
Vakio-ohjauspaneelin naytélla mahdolliset yhdistelméat ilmaistaan koodattuina. Oikealla naytetaan
kaytossaoleva I/O-liitantdamoduuli. Jos asennettuna on liséksi pulssianturimoduuli, iimaistaan se
nelimerkkisen koodin toisena merkkina olevalla ykkosella (1). PosiCon-moduuli ilmaistaan vastaavassa
paikassa olevalla kakkosella (2).
I/O-liitantamoduuli SK CU1-... Erikoislaajennusyksikké SK XU1-...
Ei I/O-yksikk6a XX00 Encoder 01XX
Basic-l/O XX01 (pulssianturi)
Standard-1/0 XX02 PosiCon 02XX
Multi-1/O XX03
USS-I/0 XX04
CAN-1/O XX05
Profibus-1/0 XX06
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Parametri Asetusarvo / kuvaus / huomautus Optio, jonka kanssa kaytettavissa
P745 ..-01 o o )
.- 02 Yksikoiden (optioiden) versio aina néakyvissa
..-03
0...32767 Asennettujen yksiksiden (optioiden) Matriisin taso:  [01] Ohjaus- tms. paneeli
ohjelmiston versionumero (vain silloin, kun [02] I/O-liitantdmoduuli
yksikko on varustettu omalla prosessorillaan). [03] Laajennusmoduuli
P746  ..-01 - - _
.- 02 Yksikoiden (optioiden) tila aina néakyvissa
..-03
0000 ... FFFF Matriisin taso:  [01] Ohjaus- tms. paneeli

(heksadesimaaliluku)

Asennettujen yksikodiden (optioiden) tila
(aktivoidut yksikot)

[02] I/O-liitantamoduuli

[03] Laajennusmoduuli

P747 Taajuusmuuttajan jannitealue ‘aina nakyvissa
0..2 limaisee verkkojannitealueen, jolle laite on maaritelty.
0= 100...120V 1= 200..240V 2= 2380..480V
P750 Ylivirta-tilastotiedot ‘aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden raportoitujen ylivirtatapausten lukumaara.
P751 Ylijannite-tilastotiedot ‘aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden raportoitujen ylijannitetapausten lukumaara.
P752 Verkkovika-tilastotiedot ‘aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttéaikana ilmenneiden sahkdverkon hairididen lukumaara.
P753 Ylikuumenemis-tilastotiedot ‘ aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden ylikuumenemisvikojen lukumaara..
P754 Parametrien menetys -tilastotiedot ‘aina nékyvissa
0...9999 Koko kayttéaikana ilmenneiden parametrien menetysten lukumaara.
P755 Jarjestelméavika-tilastotiedot ‘ aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden jarjestelmavikojen lukumaara.
P756 Aikavalvonta-tilastotiedot ‘ aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden aikavalvontavikojen ("time out”) lukumaara.
P757 Sovelluskohtainen vika -tilastotiedot ‘ aina nakyvissa
0...9999 Sovelluskohtaisen pydrimisvahdin ("watchdog”) koko kayttéaikana ilmaisemien vikojen lukumaara.
P758 PosiCon-vika 1 -tilastotiedot ‘ aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden PosiCon-vikojen lukumaara. Ks. vikailmoitus E014.
P759 PosiCon-vika 2 -tilastotiedot ‘ aina nakyvissa
0...9999 Koko kayttdaikana ilmenneiden PosiCon-vikojen lukumaara. Ks. vikailmoitus E015.
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5.2. Parametrien luettelo, kayttajan asetukset

5.2 Parametrien luettelo, kayttajan asetukset

(P) = Parametrisarjakohtainen, parametrilla voi olla eri arvo jokaisessa parametrisarjassa (4 eri parametrisarjaa).

Parametrin ... . o Tehdas- Kayttoonoton jalkeinen asetus
numero Nimike/toiminto asetus 51 55 | 53 | 54
TOIMINTANAYTTO (5.1.1)

P0O00 Toimintanayttd

P001 Toimintandyton suureen valinta 0
P002 Nayton skaalauskerroin 1,00

PERUSPARAMETRIT (5.1.2)

P100 Parametrisarjan valinta

P101 Parametrisarjan kopiointi

P102 (P) Kiihdytysaika [s] 2,0/ 3,0/ 5,0
P103 (P) Hidastusaika [s] 2,0/ 3,0/ 5,0
P104 (P) Minimitaajuus [Hz] 0,0
P105 (P) Maksimitaajuus [Hz] 50,0
P106 (P) Rampin pyoristys [%] 0
P107  (P) Jarrun sulkeutumisaika [s] 0,00
P108 (P) Toimintatapa poiskytkettdessa 1
P109 (P) Tasavirtajarrutuksen virta [%] 100
P110 (P) Tasavirtajarrutusaika 2,0
P111  (P) Momenttirajan P-kerroin [%] 100
P112  (P) Momenttivirtaraja [%] 401 (AUS)
P113 (P) Rydmintataajuus [Hz] 0,0
P114  (P) Jarrun vapautusaika [s] 0,00
MOOTTORIN ARVOT / OMINAISKAYRAPARAMETRIT (5.1.3)
P200 (P) Moottoriluettelo 0
P201 () (yuimapistotasjus) (] 500+
P202 (P) Moottorin nimelliskayntinopeus [1/min] 1385 *
P203 (P) Moottorin nimellisvirta [A] 3,60 *
P204 (P) Moottorin nimellisjannite [V] 400 *
P205 (P) Moottorin nimellisteho [W] 1,50 *
P206 (P) Moottorin tehokerroin cos @ 0,80 *
P207  (P) Moottorin kytkenta [tahti=0/kolmio=1] 0*
P208 (P) Staattorin resistanssi [Q)] 4,37*
P209 (P) Tyhjakayntivirta [A] 2,1~
P210 (P) Staattinen momentinkorotus [%] 100
P211  (P) Dynaaminen momentinkorotus [%] 100
P212  (P) Jattaman kompensointi [%] 100
P213  (P) 1SD-saadon vahvistuskerroin [%] 100
P214  (P) Vaantdmomentintarpeen ennakointi [%] 0
P215 (P) Ennakoiva virrankorotustoiminto [%] 0
P216 (P) Ennakoivan virrankorotuksen aika [s] 0,0
P217  (P) Varahtelyn vaimennus [%] 10
P218 Modulaatioaste [%] 100

*) riippuu taajuusmuuttajan tehosta / parametrista P200
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Parametrin ... . . Tehdas- Kayttoonoton jalkeinen asetus
Nimike/toiminto

numero asetus P1 P2 P3 P4

SAATOPARAMETRIT (5.1.4) pulssianturi-optio

P300  (P) PL'J'I§S|antqrltakalsmkytkenta 0
[paalle/pois]

P301 Pulssianturin resoluutio (pulssiluku) 6
Kayntinopeuden saadon

P310 (P) P-komponentti [%] 100
Kayntinopeuden saadon

P31l (P) I-komponentti [%/ms] 20
Momenttivirran sdadon

P312. (P) P-komponentti [%] 200
Momenttivirran sdadon

P313 (P) I-komponentti [%/ms] 125

P314  (P) Momenttivirran sdadon janniteraja [V] 400
Magnetointivirran sdadon

P315 (P) P-komponentti [%] 200
Magnetointivirran sdadon

P316 (P) I-komponentti [%/ms] 125

P317  (P) Magnetointivirran sdadon janniteraja 400
vl
Kenténheikennyss&adon

P318  (P) P-komponentti [%] 150
Kenténheikennyss&adon

P319 (P) I-komponentti [%/ms] 20

P320  (P) {EZ]ntanhelkennyssaadon kulmapiste 100

P321 (P Kayntlnopv_eussaadon I-komponentin 0
vapautusaika

P325 Pulssianturin toiminto 0

P326 Pulssianturin kdyntinopeuskerroin 1,00

P327 Jattdman virheraja 0

P330 Digitaalitulon 13 toiminto 0

OHJAUSRIVILITTIMET (5.1.5)

P400 Analogiatulon 1 toiminto

P401 Analogiatulon 1 toimintatapa 0

P402 Analogiatulon 1 arvon 0 % viritys [V] 0,0

P403 Analogiatulon 1 arvon 100 % viritys [V] 10,0

P404 Analogiatulon 1 suodatin [ms] 100

P405 Analogiatulon 2 toiminto 0

P406 Analogiatulon 2 toimintatapa 0

P407 Analogiatulon 2 arvon 0 % viritys [V] 0,0

P408 Analogiatulon 2 arvon 100 % viritys [V] 10,0

P409 Analogiatulon 2 suodatin [ms] 100

P410 (P) Lisaohjearvo-minimitaajuus [Hz] 0,0

P411  (P) Lisdohjearvo-maksimitaajuus [Hz] 50,0

P412  (P) Prosessisaatimen ohjearvo [V] 5,0

P413 (P) PID-saadon P-komponentti [%] 10,0

P414  (P) PID-saadon I-komponentti [Y%/ms] 1,0

P415 (P) PID-saadén D-komponentti [Y%oms] 1,0

P416 (P) PID-saatimen ramppi [s] 2,0

P417  (P) Analogialahdén 1 offset -jannite [V] 0,0
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Parametrin ... . . Tehdas- Kayttoonoton jalkeinen asetus
— Nimike/toiminto asetus = = = =
P418 (P) Analogialdahdon 1 toiminto 0
P419  (P) Analogialdhddn 1 skaalaus [%] 100
P420 Digitaalitulon 1 toiminto 1
P421 Digitaalitulon 2 toiminto 2
P422 Digitaalitulon 3 toiminto 8
P423 Digitaalitulon 4 toiminto 4
P424 Digitaalitulon 5 toiminto 0
P425 Digitaalitulon 6 toiminto 0
P426 (P) Pikapysaytysaika [s] 0,1
P427 Pikapysaytys hairidtapauksissa 0
P428  (P) ,[i\)lét;rlgla;;tig]en kaynnistys 0
P429 (P) Kiintea taajuus 1 [Hz] 0,0
P430 (P) Kiintea taajuus 2 [Hz] 0,0
P431 (P) Kiintea taajuus 3 [Hz] 0,0
P432 (P) Kiintea taajuus 4 [Hz] 0,0
P433 (P) Kiintea taajuus 5 [Hz] 0,0
P434 (P) Releen 1 toiminto 1
P435 (P) Releen 1 skaalaus [%] 100
P436  (P) Releen 1 hystereesi [%] 10
P441  (P) Releen 2 toiminto 7
P442  (P) Releen 2 skaalaus [%] 100
P443  (P) Releen 2 hystereesi [%] 10
P447  (P) Analogialahddn 2 offset -jannite 0,0
P448  (P) Analogialahddn 2 toiminto 0
P449  (P) Analogialdhddn 2 skaalaus [%] 100
P458 Analogialdhddn toimintatapa 0
P460 Pyorimisvahtitoiminnon aikavali [s] 10,0
P480 I/O-vaylan tulobittien 0—7 toiminnot 0
P481 I/O-vaylan lahtdbittien 0—7 toiminnot 0
P482 ;{)/?]-véylén tulobittien 0—7 skaalaus 100
P483 ;{)/?]-véylén lahtobittien 0—7 hystereesi 10
LISAPARAMETRIT (5.1.6)
P503 Paaohjearvon anto 0
P504 Hakkuritaajuus (pulssitaajuus) [kHZz] 4,0/6,0
P505 (P) Absoluuttinen minimitaajuus [Hz] 2,0
P506 ?(/Lijl?igznsoitusten automaattinen 0
P507 PPO-tyyppi 1
P508 Profibus-osoite 0
P509 Liitdntarajapinta 0
P510 Sivuohjearvon liitantarajapinta 0
P511 USS-tiedonsiirtonopeus 3
P512 USS-osoite 0
P513 Valvontaviestin puuttumisaika [s] 0,0
P514 CAN-vaylan tiedonsiirtonopeus 4
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Parametrin ... . . Tehdas- Kayttoonoton jalkeinen asetus
— Nimike/toiminto asetus = = = =
P515 CAN-vaylaosoite 50
P516  (P) Hyppytaajuus 1 [Hz] 0,0
P517 (P) Hyppytaajuusalueen 1 leveys [Hz] 2,0
P518 (P) Hyppytaajuus 2 [Hz] 0,0
P519 (P) Hyppytaajuusalueen 2 leveys [Hz] 2,0
P520 (P) Vauhtikaynnistys 0
P521  (P) Vauhtikdynnistyksen resoluutio [Hz] 0,05
P522  (P) Eg:?fusr:ettiﬁyl;]nistyksen taajuusero 0.0
P523 Tehdasasetusten palautus 0
P535 Moottorin I’t-valvonta 0
P536 Virtaraja 1,5
P537 Hakkurin poiskytkenta 1
P538 Tulojannitteen valvonta 3
P539 (P) Lahtovirran valvonta 0
P540 Suunnanvaihdon esto 0
P541 Ulkoinen releohjaus 000000
P542 g\rr:jzlsgialéhtéjen 1...2 ulkoinen 0
P543 (P) Vaylaoloarvo 1 1
P544  (P) Vaylaoloarvo 2 0
P545 (P) Vaylaoloarvo 3 0
P546 (P) Vaylaohjearvo 1 1
P547  (P) Vaylaohjearvo 2 0
P548 (P) Vaylaohjearvo 3 0
P549 Potentiometripaneelin toiminto 1
P550 Parametrisarjojen varmistus 0
P551 Kayton profiili 0
P554 Ja!rr.uhakkurin kaynnistymis- 65
minimiarvo

P555 Hakkurin tehonrajoitus [%] 100
P556 Jarruvastuksen resistanssiarvo [Q] 120
P557 Jarruvastuksen tehonkesto [kW] 0
P558 (P) Esimagnetointiaika [ms] 1
P559 (P) DC -jarrutuksen vaikutusaika [s] 0,50
P560 Tallennus EPROM-muistiin 1

PAIKOITUSPARAMETRIT (5.1.7) PosiCon- optio (tarkemmat tiedot kasikirjassa BU 0710)
P600 (P) Paikoitus [paalla/pois] 0 | |
P601 Hetkellinen paikka [kierr.] -
P602 Hetkellinen paikkaohjearvo [kierr.] -
P603 Hetkellinen paikkaohjearvoero [kierr.] -
P604 Matkanmittausjarjestelma 0
P605 Absoluuttianturi 15
P606 Pulssianturi 6
P607 Valityssuhde 1..2 1
P608 Alennusvalitys 1..2 1
P609 Absoluuttisen paikan 1..2 offset 0,000
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5.2. Parametrien luettelo, kayttajan asetukset

Parametrin ... . . Tehdas- Kayttoonoton jalkeinen asetus
— Nimike/toiminto asetus = = = =
P610 Ohjearvon toimintatapa 0
P611  (P) Paikoitusséddon P-komponentti 5,0
P612 (P) Kohdeikkunan koko 0,0
P613 (P) Paikat1...63 0,000
P614  (P) Paikkojen 1 ... 6 inkrementit 0,000
P615 (P) Paikan maksimiarvo 0,000
P616 (P) Paikan minimiarvo 0,000
P617 Hetkellisen paikan tarkistus 0
P618 Digitaalitulo 7 1
P619 Digitaalitulo 8 2
P620 Digitaalitulo 9 3
P621 Digitaalitulo 10 4
P622 Digitaalitulo 11 11
P623 Digitaalitulo 12 12
P624  (P) Releen 3 toiminto 2
P625 (P) Releen 3 hystereesi 1,00
P626 (P) Releen 3 toiminto 0
P627 (P) Releen 4 toiminto 0
P628 (P) Releen 4 hystereesi 1,00
P629 (P) Releen 3 referenssipaikka 0,000
P630 (P) Sallittu seurantapoikkeama 0,00
P31 (P) ollech abeolwtianturil 0,00
PELE AL Nimike/toiminto Hetkellinen tila tai naytolla esitettavat arvot
numero
LISAINFORMAATIO (5.1.8), vain luku -parametreja
P700 (P) Hetkellinen hairié
P701 Viime hairiét 1...5
P702 Viime héiriéiden 1...5 aikainen taajuus
P703 Viime hairididen 1...5 aikainen virta
P704 Viime héirididen 1...5 aikainen jannite
P705 j\;iri]r:]lii_}hé\iri('jiden 1...5 aikainen valipiirin
P706 ;/gz;g?:iggircjj:n 1...5 aikainen
P707 Ohjelmistoversio
P708 Digitaalitulojen tilat (heksadesim.)
P709 Analogiatulon 1 jannite [V]
P710 Analogialdhddn jannite [V]
P711 Monitoimireleen tila (bindarinen)
P712 Analogiatulon 1 jannite [V]
P713 Analogialdhdon 2 jannite [V]
P714 Kayttétuntilaskuri [h]
P715 Aktivointituntilaskuri [h]
P716 Hetkellinen taajuus [HZz]
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Parametrin
numero

Nimike/toiminto

Hetkellinen tila tai naytolla esitettavat arvot

LISAINFORMAATIO (5.1.8), vain luku -parametre;

P717 Hetkellinen kayntinopeus [1/min]
P718 Hetkellinen taajuusohjearvo 1..3 [Hz]
P719 Hetkellinen virta [A]

P720 Hetkellinen momenttivirta [A]

P721 Hetkellinen magnetointivirta

P722 Hetkellinen jannite [V]

P723 Hetkellinen Ua -jannitekomponentti [V]
P724 Hetkellinen Uq -jannitekomponentti [V]
P725 Hetkellinen tehokerroin cos ¢

P726 Naennaisteho [kVA]

P727 Patoteho [kW]

P728 Verkkojannite [V]

P729 Vaantomomentti [%]

P730 Magneettikentta [%]

P731 Kaytdssaoleva parametrisarja

P732 U-vaiheen virta [A]

P733 V-vaiheen virta [A]

P734 W-vaiheen virta [A]

P735 Pulssianturin kayntinopeustieto [1/min]
P736 Valipiirin jannite [V]

P740 Vayla-ohjaussana

P741 Vayla-tilasana

P742 Tietokantaversio

P743 Taajuusmuuttajan tyyppi

P744 Laajennusaste

P745 Yksikoiden (optioiden) versio 1...3
P746 Yksikdiden (optioiden) tila 1...3
P747 Taajuusmuuttajan jannitealue

P750 Ylivirta-tilastotiedot

P751 Ylijannite-tilastotiedot

P752 Verkkovika-tilastotiedot

P753 Ylikuumenemis-tilastotiedot

P754 Parametrien menetys -tilastotiedot
P755 Jarjestelmavika-tilastotiedot

P756 Aikavalvonta-tilastotiedot

P757 Sovelluskohtainen vika -tilastotiedot
P758 PosiCon-vika 1 -tilastotiedot

P759 PosiCon-vika 2 -tilastotiedot
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6. Vikailmoitukset

6 Vikailmoitukset

Toimintahairidt voivat johtaa taajuusmuuttajan poiskytkeytymiseen (-laukaisuun).
Vikailmoituksen nollaamiseen (kuittaamiseen) on olemassa seuraavat mahdollisuudet:

1. syobttavan sahkoverkon kytkeminen pois ja uudelleen paalle;
2. vastaavasti ohjelmoidun digitaalitulon kaytto tahan tarkoitukseen (P420 ... P425 = toiminto 12);

3. taajuusmuuttajan aktivoinnin (lukituksen avaussignaalin) poiskytkenta (silloin, kun mitaan digitaalituloa ei ole ohjelmoitu

vikailmoituksen kuittaamiseen);
4. vaylan kautta kuittaamalla; seka
5. parametrin P506, automaattisen vikailmoitusten kuittauksen, avulla.

6.1 Ohjauspaneeli, vakio (optio)

Vakiomallinen ohjauspaneeli (optio) nayttaa vikailmoituksen numeron, jota edeltaa kirjain "E”.

Hetkellisesti voimassaoleva vikailmoitus on saatavissa naytélle lisdksi parametrin P700 avulla.
Viimeiset vikailmoitukset tallentuvat muistiin parametrin P701 avulla. Lisatietoja
taajuusmuuttajan tilasta toimintahairion ilmenemishetkella on saatavissa parametrien P702 ...
P706 avulla.

Kun vikailmoituksen aiheuttanut syy on lakannut vaikuttamassa, vilkkuu ohjauspaneelin
virheilmoitusnayttd ja vikailmoitus voidaan kuitata Enter-painikkeella.

6.2 Ohjauspaneeli, laaja (optio)

Laaja ohjauspaneeli (optio) nayttaa vikailmoituksen selvakielisena tekstina. Hetkellisesti
voimassaoleva vikailmoitus on saatavissa naytdlle lisdksi parametrin P700 avulla. Viimeiset
vikailmoitukset tallentuvat muistiin parametrin P701 avulla. Lisatietoja taajuusmuuttajan tilasta
toimintahairién iimenemishetkella on saatavissa parametrien P702 ... P706 avulla.

Kun vikailmoituksen aiheuttanut syy on lakannut vaikuttamassa, voidaan vikailmoitus kuitata

Enter-painikkeella.

Mahdolliset vikailmoitukset taulukoituina

Naytto Toimintahairio Syy
Ryhm& Tarkenne » Korjaustoimenpiteet
P700 / P701
EOO1 1.0 Taajuusmuuttajan Paateastemoduulista saatava vikailmoitussignaali (staattinen))
ylikuumeneminen L .
» Alenna ymparistdlampétilaa (<50 °C tai <40 °C,
ks. myos luku 7, Tekniset tiedot).
» Tarkista laitekaapin ilmanvaihto.
E002 2.0 Moottorin ylikuumeneminen Moottorin lampétila-anturi on antanut laukaisusignaalin (viive 2 s).
(PTC-termistorilta saatu signaali)
» Pienenna moottorin kuormitusta
Vain jonkin digitaalitulon (toiminto L
13) ollessa ohjelmoituna. »  Suurenna moottorin kdyntinopeutta
» Asenna moottoriin erillinen jaahdytyspuhallin
21 Moottorin ylikuumeneminen Moottorin I’t-valvonta (P535) on reagoinut
(I’t-valvonta) B
» Pienenna moottorin kuormitusta
Vain moottorin I’t- valvonnan L
(P535) ollessa ohjelmoituna. »  Suurenna moottorin kdyntinopeutta
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Naytto Toimintahé&irio Syy
Ryhméa Tarkenne » Korjaustoimenpiteet
P700/ P701
E003 3.0 Taajuusmuuttajan ylivirta Moottorin I*t-raja on ylittynyt, esim. 1,5 x I 60 sekunnin ajan

(huomioi myds parametri P504)

» Taajuusmuuttajan jatkuvaa kuormitusta on vahennettava.

3.1 Jarruhakkurin ylivirta Jarruhakkurin (vastuksen) I’t-raja on ylittynyt (huomioi myds
parametrit P555, P556 ja P557)

» Jarruhakkurin (vastuksen) kuormitusta tulee vahentaa.
» Tuuletinkaytodissa: kytke vauhtikaynnistys (P520) paalle.

3.2 Vaihtosuuntaajan ylikuormitus Redusoi (pienennd) tehoa, kun f < 2 Hz

E004 4.0 Moduulin ylivirta Moduulista saatava vikailmoitussignaali (lyhytaikainen)
» Taajuusmuuttajan |18hddssa oikosulku tai maasulku

» Asenna ulkoinen lahtokuristin (moottorin kaapeli liian pitka)

4.1 Hakkurin poiskytkentdan johtava Hakkurin poiskytkentd P537 on reagoinut
livirta
y » Taajuusmuuttaja on ylikuormittunut

» Tarkista moottorin arvot

E0O05 5.0 Valipiirin ylijannite Taajuusmuuttajan valipiirin tasajannite on liian korkea
» Johda takaisinsyotettava energia jarruvastukseen
» Pidenna hidastusaikaa (P103)

» Jarjesta tarvittaessa poiskytkeytymiseen viivetta (P108)
(ei nostinkaytdissa)
» Pidenna pikapysaytysaikaa (P426)

5.1 Verkon ylijannite Syo6ttavan sahkoverkon jannite on liian korkea

» Tarkista verkon jannitearvot (380 V-20 % ... 480 V+10 %)

E006 6.0 Valipiirin alijannite (latausvika) Taajuusmuuttajan valipiirin tasajannite on liian matala
61 ------------ Verkonaluanmte ------------------- » Tarkista verkon jannitearvot (380 V-20 % ... 480 V+10 %)
EOOQO7 7.0 Verkon vaihekatkos Syéttavan kolmivaiheisen séahkdéverkon jokin vaihe on (ollut) poikki.
» Tarkista verkon vaiheet (380 V —20 % ... 460 V +10 %),
mahdollinen alijannite?
»  Verkon kaikkien kolmen vaiheen on oltava paalla symmetrisina..
ofFF Huom!  Naytolle tulee vikailmoitus OFF, kun verkon kaikki kolme vaihetta redusoituvat samassa

suhteessa seka silloin, kun verkko katkeaa saanndllisesti toiminnan aikana.

E008 8.0 Parametrien menetys EPROM-muistissa olevissa tiedoissa esiintyva virhe,
EEPROM-muistista EMC-hairiét (ks. myds E020).

Muistiin tallennetun parametrisarjan ohjelmistoversio ei ole
yhteensopiva taajuusmuuttajan ohjelmistoversion kanssa.

Huom! Virheellisten parametrien tilalle latautuvat uudet parametrit
(tehdasasetukset) automaattisesti.

8.1 Vaara taajuusmuuttajan tyyppi » EEPROM viallinen
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Naytto Toimintahé&irio Syy
Ryhméa Tarkenne » Korjaustoimenpiteet
P700 / P701
8.2 Virhe kopioitaessa ulkoisesta » Tarkista, ettd ohjauspaneeli on kunnolla paikoillaan.
EEPROM-muistista
(ohjauspaneelista) »  Ohjauspaneelin EPROM-muisti viallinen (P550 = 1).
8.3 I/O-liitantamoduulin tyyppi vaara >
8.4 Tietokannan numero vaara >
8.7 Alkuperainen eroaa peilatusta >
8.9 Ohjauspaneelivika SK TU1-CTR -moduulin muistikapasiteetti on liian pieni.

» Vaihda tilalle uusi ohjauspaneeli

E009 - Ohjauspaneelivika SPI-vaylan toiminta hairiytynyt, ei yhteyttd ControlBox-ohjaus-
paneeliin.

» Tarkista, ettéd ControlBox on kunnolla paikoillaan.

» Kytke verkkojannite pois ja uudelleen paalle.

EO010 10.0 Valvontaviestin puuttumisaika > Valvontaviestien siirrossa vikaa, tarkista ulkoinen yhteys.
(P513)
---------------------------------------------------- > Tarkista vaylaprotokollaohjelman kulku.
10.2 Ulkoisen vaylaliitantayksikon
valvontaviestin puuttumisaika » Tarkista vaylan isantalaite ("master-yksikkd”).
10.4 Ulkoisen vaylaliitantayksikdn » Tarkista parametri P746.
alustusvirhe o o
» Vaylaliitantayksikko ei ole kunnolla paikoillaan.
» Tarkista vayldamoduulin kayttdjannitteen saanti
10.1
10.3

Ulkoisen vaylaliitantayksikdn

105 __________ jarjestelmavika Lisatietoja vaylajarjestelmakohtaisissa kayttdohjeissa.
10.6
10.7
10.8 Ulkoisen vaylaliitdntamoduulin Ulkoisen moduulin liitdAntavika / yhteyshairié, evaluoinnissa viivetta
tiedonsiirtohairié 1 sekunnin verran, vain verkkojannitteen ollessa paalla.
EO11 11.0 I/O-liitdntdmoduuli (SK CU1-...) Liitdntarajapinnan vertailujannite virheellinen (10 V /15 V).
Vikailmoitus esiintyy vain silloin, kun ohjaus tapahtuu riviliittimien
kautta (P509 = 0/1).
» Tarkista, ettei ohjausriviliittimilla esiinny oikosulkua.
I/O-liitdntdmoduuli ei mahdollisesti ole kunnolla paikoillaan.
E012 120 Pyorimisvahti (sovelluskohtainen) Jossakin digitaalitulossa on valittu pySrimisvahtitoiminto ja vast.
digitaalitulossa vaikuttavan pulssin vali on muodostunut
pidemmaksi kuin parametrin >Pyoérimisvahtitoiminnon aikavali<
P460
( Watchdog cycle time) avulla syotetty aika.
E013 13.0 Pulssianturivika Pulssianturivika (vain pulssianturi-/PosiCon-laajennusmoduulin
yhteydessa).
» Tunnistussignaali ("sense”, 5 V) puuttuu pulssianturitulosta.
131 Jattaman virheraja » Jattdman virheraja saavutettu (P327), nosta raja-arvoa
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Naytto Toimintahé&irio Syy
Ryhméa Tarkenne » Korjaustoimenpiteet
P700 / P701
13.2 Jattdman virheraja, "Turva-seis”-toiminto suoritettu
poiskytkennén valvonta o
» Momenttiraja (P112) on saavutettu; tarpeen mukaan
poiskytkenta tai arvon korottaminen.
» Virtaraja (P536) on saavutettu; tarpeen mukaan poiskytkenta
tai arvon korottaminen.
» Moottorin arvojen (kytkentatapa, staattorin resistanssi)
tarkistus
» Tarvittaessa pulssianturin arvojen tarkistus (P3xx)
E014 14.0 Orjayksikon tarkistus
141 Isédntayksikon tarkistus
14.2 Vertailupisteeseen ajo -vika
14.3 Absoluuttianturin
jannitteenvalvontabitti
14.4 Absoluuttianturivika PosiCon — vikailmoitus 1
"""""""""""""""""""""""""""""" Lisatietoja kayttdohjeessa BU 0710
145 Paikan muutos ja kayntinopeus
eivat sovi yhteen
14.6 Absoluutti- ja pulssiantureiden
lukemien seurantaero
14.7 Paikan maksimiarvo ylitetty
14.8 Paikan minimiarvo alitettu
E015 15.0 Vaara ohjelmistoversio
151 PosiCon-pyodrimisvahti
15.2 PosiCon-pinomuistin ylivuoto
15.3 PosiCon-pinomuistin alivuoto
15.4 Maarittelematdn PosiCon-kasky PosiCon — vikailmoitus 2
155 Suojattu PosiCon-késky Lisatietoja kayttdohjeessa BU 0710
15.6 Késiksikaynti kiellettyyn
PosiCon-datasanaan
15.7 Kasiksikaynti kiellettyyn
PosiCon-kaskyyn
15.8 PosiCon-EPROM-virhe
E016 16.0 Moottorin vaihevika » Moottorin jokin vaihe kytkeméatta.
» Tarkista parametri P539
E017 17.0 /O4liitantamoduulin muutos I/O-liitdntdmoduuli uutta tyyppia tai puuttuu.
» Kytke verkkojannite pois ja uudelleen paélle.
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Naytto Toimintahairio Syy
Ryhméa Tarkenne » Korjaustoimenpiteet
P700 / P701
E020 20.0 Ulkoinen RAM-muistivirhe/-vika
20.1 Py6rimisvahti
20.2 Pinomuistin ylivuoto
20.3 Pinomuistin alivuoto
20.4 Maarittelematon

operaation/kaskyn koodi

20.5 Suojattu kasky Ohjelman suorituksessa EMC-hairidista aiheutuva
T TmmTomTemmmTmmmomooomoomeeeees jarjestelmavika/-virhe.
20.6 Késiksikaynti kiellettyyn
datasanaan » Huomioi johdotusohjeet, kappale 2.9.
20.7 Kasiksikaynti kiellettyyn » Asenna ulkoinen lisd-verkkosuodatin (ks. EMC, kappaleet
kaskyyn 8.3/8.4).
20.8 EPROM-virhe/-vika » Maadoita taajuusmuuttaja kunnolla.
20.9 Kaksiporttimuistivirhe/-vika
21.0 NMI-virhe/-vika
(ei laitetason kaytossa)
211 PLL-virhe/-vika
21.2 AD Overrun -virhe/-vika
21.3 PMI Access -virhe/-vika
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7 Tekniset tiedot

7.1 Yleiset tiedot ja arvot

Toiminto Erittely
Laht6taajuus 0,0 ... 400,0 Hz
Hakkuritaajuus 1,5... 7,5kW: 3,0 ... 20,0 kHz (vakio = 6 kHz = nimellisteho, ED = 100 %)

Tyypillinen ylikuormitettavuus

Suojaukset

Saato ja ohjaus

Ohjearvon sy6tt6 analogia-/ PID-tulon kautta
(optio)

Analogiaohjearvojen resoluutio
Analogialahto (optio)

Ohjearvon tarkkuus

Moottorin Iampétilan valvonta

Ramppiajat

Ohjauslahdoét (optio)

Liitantarajapinta (optio)

Taajuusmuuttajan hyotysuhde

Ymparistolampétila

Varastointi- ja kuljetuslampétila

Pitkaaikaisvarastointi

Kotelointiluokka
Galvaaninen erotus

Sijoituspaikan max. korkeus merenpinnasta

Verkon paallekytkentdjen valinen odotusaika

11 ... 37kW: 3,0 ... 16,0 kHz (vakio = 6 kHz = nimellisteho, ED = 100 %)
45 ... 110kW: 3,0 ... 8,0 kHz (vakio = 4,0 kHz = nimellisteho, ED = 100 %)
132 kW / 160 kW: 4,0 kHz

1,5...22 kW:
150 % /60,200 %/3,5s

130..132 kW: - SK 700E-163-340-0-VT:
150 % /60 s “max. 125 % /60 s (> 5 Hz)
(hakkurin poiskytkenta, P537): max 80...125 % / 60s

(0...5Hz)

Taajuusmuuttajan ylikuumeneminen Oikosulku, maasulku

Yli- ja alijannite Ylikuormitus, tyhjakaynti
Anturiton virta-vektorisaato (ISD), Lineaarinen U/f-ominaiskayra
magnetointiorientoitunut saaté

0..10V,+£10V, 0/4 ... 20 mA

10 bittia, riippuu mittausalueesta (optio)

0 ... 10V, skaalattava

analoginen ohjearvo < 1% digitaalinen ohjearvo < 0,02% (optio)

It-valvonta (UL/CUL-hyvaksytty), PTC / bimetallikytkin (optio, ei UL/CUL-hyviksynt3a)

0..9999s

1 tai 2 relettd 28 V DC/230V AC,2 A

Optiomoduuleista riippuen: CANbus Profibus DP
RS 485 CANopen InterBus

RS 232 DeviceNet AS-Interface
noin 95%

0°C..+50°C (S3-ED=75%, 15min.), 0°C...+40°C (S1-ED =100 %)

22 kW: vain 0 °C ... +40 °C (S1- ED = 100 %)

UL/CUL-hyvaksynta: 0 °C ...+40 °C patee yleisesti

—20 °C ... +60/70 °C, suhteellinen ilmankosteus max. 85 %, ei tiivistyvaa kosteutta.

Taajuusmuuttaja tulee kytkead verkkojannitteeseen viimeistaan vuoden kuluttua 60 minuutiksi
ja tata tahtia tulee jatkaa koko pitkaaikaisvarastoinnin ajan.

1P20
Ohjausriviliittimet (digitaali- ja analogiatulot)
<1000 m: ei tehon redusointia

1000...4000 m: tehon redusointi 1 % / 100 m
(korkeuteen 2000 m saakka ylijannitekategoria 3)

2000...4000 m: tayttaa enaa ylijannitekategorian 2 vaatimukset; verkkoliitantéan vaaditaan
ulkoinen ylijannitesuoja

Kaikki laitteet: 60 s kayttdjaksojen ollessa normaaleja
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7 Tekniset tiedot

7.2 Sallittu jatkuva terminen kuormitus

Jos tehoalueen hakkuritaajuutta (P504) lisatdan vakioasetukseen nahden, niin jatkuva teho laskee. Nimellisteho on
esitetty alla olevassa taulukossa. Tehohavid on noin 5 % taajuusmuuttajan nimellistehosta (kW).

120 -4 1 1
< 1 1 1
s 1 ] ]
© 100 4 1 vain vain
5 1 N T L. 37kw > 1,5...7,5kW
2 1 1
> 80 1 Lvain : :
E 1 1,5..110kW 1 1
c 1 1 1
= 8 1 i i
© 1 1 1
g 0 1 1
g : P —
o 1 1 1
20 i i i
1 1 1
1 1 1
0 1 ‘ ‘ b— ‘ ‘ ‘ — —
3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
Kaavio koskee 1,5...160 kW -laitteita
Hakkuritaajuus
7.3 Sahkoiset arvot
Kehyksen koko 1
Laitetyyppi: SK 700E .... -151-340-A -221-340-A -301-340-A -401-340-A
Moottorin nimellisteno 40Vvy TOKW 22kW | 30KW 40kW
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 2 hv 3 hv 4 hv 5 hv
Verkkojannite 3 AC 380-480V, —20 % / +10 %, 47...63 Hz
Lahtéjannite 3 AC 0 — verkkojannite
Nimellinen lahtévirta (rms) [A] 3,6 5,2 6,9 9,0
Jarruvastussuositus 200 Q 100 Q
. (lisévaruste)
Minimijarruvastus 90 Q
Tyypillinen tulovirta (rms) [A] 6 8 11 13
Verkkosulakesuositus hidas 10 A 10 A 16 A 16 A
Tuuletustapa Konvektio Puhallinjaahdytys (lampétilaohjattu)
Paino noin [kg] 4
Kehyksen koko 2/ 3
Laitetyyppi: SK 700E ... -551-340-A -751-340-A -112-340-A -152-340-A
Moottorin nimellisteho 400v) 55kw | 75kwo | Mmkw | 15kw
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 7% hv 10 hv 15 hv 20 hv
Verkkojannite 3 AC 380480V, —20 % / +10 %, 47...63 Hz
Lahtéjannite 3 AC 0 — verkkojannite
Nimellinen lahtévirta (rms) [A] 11,5 15,5 23 30
Jarruvastussuositus 60 Q 300
. (lisdvaruste)
Minimijarruvastus 40 Q 320 280
Tyypillinen tulovirta (rms) [A] 17 21 30 40
Verkkosulakesuositus hidas 20 A 25A 35A 50 A
Tuuletustapa Puhallinjaahdytys (lampétilaochjattu)
Paino noin [kg] 5 9 95
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Kehyksen koko 4

Laitetyyppi: SK 700E ... -182-340-A -222-340-A
Moottorin nimellisteho 400 vV 85kw 20kw
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 25 hv 30 hv

Verkkojannite 3 AC 380480V, —20 % / +10 %, 47...63 Hz

Lahtéjannite 3 AC 0 — verkkojannite

Nimellinen lahtévirta (rms) [A] 35 45

Jarruvastussuositus 220

Minimijarruvastus (ledvaniste) 220 14 Q

Tyypillinen tulovirta (rms) [A] 50 60

Verkkosulakesuositus hidas 50 A 63 A

Tuuletustapa Puhallinjaahdytys (lampétilaohjattu)

Paino noin [kg] 12 12,5
Kehyksen koko 5/ 6

Laitetyyppi: SK 700E ... -302-340-0 -372-340-0 -452-340-0 -552-340-0
Moottorin nimellisteho 400v| o‘kw rkv 45kw | 55kw
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 40 hv 50 hv 60 hv 75 hv
Verkkojannite 3 AC 380-480V, —20 % / +10 %, 47...63 Hz

Lahtojannite 3 AC 0 - verkkojannite

Nimellinen lahtovirta (rms) [A] 57 68 81 103
Jarruvastussuositus (lisa- 120 8Q

Minimijarruvastus varuste) 90 6Q

Tyypillinen tulovirta (rms) [A] 70 88 105 125
Verkkosulakesuositus hidas 100 A 100 A 125 A 160 A
Tuuletustapa Puhallinjadhdytys

Paino noin [kg] 24 28

Kehyksen koko 7 / 8

Laitetyyppi: SK 700E .... -752-340-0 -902-340-0 -113-340-0 -133-340-0 -163-340-O-VT *
Moottorin nimellisteho - 40vV)y _TSKW | . ELLLAN LY.L 12kW | __160KW |
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 100 hv 125 hv 150 hv 180 hv 220 hv
Verkkojannite 3 AC 380-480V, —20 % / +10 %, 47...63 Hz

Lahtojannite 3 AC 0 — verkkojannite

Nimellinen lahtévirta (rms) [A] 133 158 193 230 280
Jarruvastussuositus (lisa- 6Q 3Q

Minimijarruvastus varuste) 50 30

Tyypillinen tulovirta (rms) [A] 172 200 240 280 340
Verkkosulakesuositus hidas 200 A 250 A 300 A 300 A 400 A
Tuuletustapa Puhallinjadhdytys

Paino noin [kg] 45 45 110 115 115

*) Laitteen ylikuormitettavuus rajoitettu, ks. kappale 7.1
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7 Tekniset tiedot

7.4 Sahkoiset arvot UL/cUL-hyvaksyntaa varten

Tassa kappaleessa annetut arvot on huomioitava UL/CUL-hyvaksynnan vaatimusten tayttymiseksi.

Kehyksen koko 1

Laitetyyppi: SK 700E .... -151-340-A -221-340-A -301-340-A -401-340-A
Moottorin nimellisteho . ssovy 1%2hv | 2hv 3hv | 4hv
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 2 hv 3 hv 4 hv 5 hv

FLA [A] 3,4 4.8 6,2 7,6
Verkkosulakesuositus J Class Fuse LPJ 10A LPJ 10A LPJ 15A LPJ 15A
Kehyksen koko 2/ 3

Laitetyyppi: SK 700E ... -551-340-A -751-340-A -112-340-A -152-340-A
Moottorin nimellisteho _s8ovy Shv | ] 7%h M0hv | 15hv
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 72 hv 10 hv 15 hv 20 hv

FLA [A] 11 14 21 27
Verkkosulakesuositus J Class Fuse LPJ 20A LPJ 25A LPJ 35A LPJ 50A
Kehyksen koko 4

Laitetyyppi: SK 700E ... -182-340-A -222-340-A

Moottorin nimellisteho . ssovy 20hv 25hv
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 25 hv 30 hv

FLA [A] 34 40

Verkkosulakesuositus J Class Fuse LPJ 50A LPJ 60A

Kehyksen koko 5/ 6

Laitetyyppi: SK 700E .... -302-340-0 -372-340-0 -452-340-0 -552-340-0
Moottorin nimellisteho _ssov)p o 30hv | 40hwv | s0hv |  60hv
(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 40 hv 50 hv 60 hv 75 hv

FLA [A] 52 65 77 96
Verkkosulakesuositus J Class Fuse RK5 80A RK5 100A RK5 125A RK5 150A
Kehyksen koko 7

Laitetyyppi: SK 700E .... -752-340-0 -902-340-0

Moottorin nimellisteho _ssov)p sh 100hv

(4-napaiset vakiomoottorit)  460...480 V 100 hv 125 hv

FLA [A] 124 UL-hyvaksytys

Verkkosulakesuositus J Class Fuse RK5 200A valmisteilla
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8 Lisatietoja

8.1 Ohjearvon kéasittely SK 700E -taajuusmuuttajassa

Paaohjearvon
lahteet
. . . Paéa-taajuusohjearvo
Digitaalitulon toiminto:
Pyo6rimissuunta ©
Kiinteat taajuudet 1-5 © P429-P433
Rydmintataajuus P113
(my0s ohj.paneelilla) Skaalaus
Skaalaus
i P105
Analogiatulo 1 ©—#5,00-p104™ l’
Analogiatulo 2 Skaalaus C';
d P405-P409[ | P104
. . P509 '/'
Ohjauspaneeli / P549 e 0N
pot.metripaneeli Litants i
Vayléaohjearvot ¢ P546-P548
1,2,3

Sivuohjearvon
lahteet

Analogiatulo 1 O

Analogiatulo 2 O—®

Sivuohjearvojen normiointi
Taajuuksien yhteen-/

vahennyslasku

Potentiometripaneeli ©

Vaylaohjearvo 2 O—

Vaylaohjearvo 3 O—

I Skaalaus >
P400-P404
Skaalaus
P405-P409[™

P549
» Vaylan valinta ™
.| P510

Skaalaus

P411

P410

P400

)

Siwuoh-

jearvon
toiminto

Ge
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PosiCon-Sondererweiterung

(Option)

LAGE-
REGLER

b

Ohjearvojen muodostus
NORDAC 700E

»O JUUSOH-

Rajoitus
Sivuohj Hyppytaa- Min/Max- Taajuuls- . o
IVLtjcc;"nj:'anat|c.JV0n juudet rajoitus ramppi Virranrajoitus
yo f & rPeoo| Bl Ny
) \L P112
S PID- j' f >O—O> N \_L/
saadin = S
O‘(} P413- P516- % @ P104 P102,P103 P111
-4 P519 23 P106,P107| |5cas peay
fist P16 E’; G P505 P108,P114 ’
S A A 7
-
fmaX mrnax ImaX
Taajuusoloarvo

Maksimitaajuus

Momenttiraja

Virtaraja

TAA-

JEARVO
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8.2 Prosessisaadin

Prosessisaadin on Pl-saéadin, jonka lahtésignaalia voidaan rajoittaa. Lahtsignaali skaalataan lisdksi prosentuaalisesti paaohjearvon
mukaan. Olemassaolevaa, laitteen peraan kytkettyd moottorikaytt6a on téten mahdollista ohjata paaohjearvolla ja saataa sitéa tman

jalkeen vield Pl-saatimen avulla.

PID-saatimen ramppi P416

Paaohjearvo

a) Analogiatulo

(P400=4) o
b) Dig.tulon anal.

toiminto (=28)

Ohjearvoramppi

Ohjearvo .
a) Dig.tulon anal. P'kerrc,)m P413
toiminto (=41) I-kerroinP414 Rajoitus, P415 Kiindytysaika P102
b) Analogiatulo — X1
(P400=15) |_ R , X
c) P412 (0,0-10,0V) + I = x2 ; —
Oloarvo - Pl-sa&din - Ohjearvoramppi
a) Dig.tulon anal.
toiminto (=40) Sisainen arvo laskentaa varten Digitaalitulon
b) Analogiatulo analogiatoiminto,
(P400=14) toiminto 42
8.2.1 Prosessisaatimen sovellusesimerkki
Kireydensaatorullan avulla Kireydensaatorulla L .
saadettava moottorikayttd (PW, "tanssijarru”) Paaohjausjarjestelma
— / o \ —
Keskiasento
/7 =5V
-paikka-
PW:n paikka- o'%jearvo
oloarvo
potentiometrin 10V
(0-10V)
kautta
Taajuusmuuttaja fi
. e L or . Saatimen
Ohjearvo paaohj,jarj:sta AIN 1/AIN 2 raja-arvo
P415 [% ohje-
t
Aktivointi myétapaivaan DIG IN 1 arvosta]
Saatimen
. ; raja-arvo
PW:n paikkaoloarvo DIGIN 2 Ohjearvo paé- Pa1s
ohjausjarjes- -
PW:n paikkaohjearvo t
parametrin P412 kautta
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8 Lisatietoja

8.2.2 Prosessisaatimen parametriasetukset
(Esimerkki: taajuusohjearvo 50 Hz, saatorajat +25 %)

P105 (maksimitaajuus) [Hz]

P400 (analogiatulon toiminto)

P411 (taajuusohjearvo) [Hz]

P412 (prosessisaatimen ohjearvo)
P413 (P-saadin) [%]

P414 (I-sadadin) [% / ms]

P415 (rajoitus ) [%]

P416 (saadinta edeltava ramppi) [s]
P420 (digitaalitulon 1 toiminto)

P421 (digitaalitulon 1 toiminto)

Taajuusohjearvo [Hz|x P 415 %]j

: > Taajuusohj earvo[Hz]+[
100%

0
. esimerkiksi > 50Hz +M =62,5 Hz

100%
:"4" (taajuuksien yhteenlasku)

: taajuusohjearvo, kun analogiatulossa 1 vaikuttaa janniteviesti 10 V
: esimerkiksi 50 Hz

: PW:n keskiasento / tehdasasetus 5 V (sovitus tarvittaessa)

: tehdasasetus 10 % (sovitus tarvittaessa)
. H 0/
: suositus 010 %ns

: saatimen rajoitus (Is. ylla)

Huom!  Prosessisaadin-toiminnon yhteydessa kaytetaan parametria Pl-saatimen
jalkeisena rajoittimena. Talla parametrilla on taten kaksi toimintoa..

esimerkki: 25 % ohjearvosta
: tehdasasetus 2 s (tarvittaessa viritys saatokayttaytymisen mukaan)
171" aktivointi myotapaivaan

:740” PID-prosessisaatimen oloarvo
(vain 1/0-moduulien Basic I/0O / Standard 1/0 yhteydessa)

Vaihtoehtoisesti voidaan kayttdd myds monitoimi-1/0O-moduulin
2. analogiatuloa (P405 = 14).

BU 0700 FI
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8.3 Sahkomagneettinen yhteensopivuus (EMC)

Kaikkien sahkélaitteiden, joilla on oma, erillinen toimintonsa ja jotka on tuotu markkinoille loppuasiakkaille tarkoitettuina
erillislaitteina, on tammikuusta 1996 alkaen taytettava EU-direktiivin ETY/89/336 vaatimukset. Valmistaja voi osoittaa laitteiden
vaatimustenmukaisuuden kolmella eri tavalla:

1. EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus

Tassa on kyse valmistajan antamasta vakuutuksesta, ettad laitteen sahkoistd ymparistéa koskevat voimassaolevien
eurooppalaisten standardien vaatimukset tayttyvat. Valmistajan vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa saadaan viitata
ainoastaan Euroopan Yhteison virallisessa lehdessa julkaistuihin standardeihin.

2. Tekniset dokumentit

Voidaan laatia tekninen dokumentti, jossa selostetaan laitteen kayttaytyminen EMC-mielessd. Nama asiakirjat on
hyvaksytettdva asiasta vastaavan eurooppalaisen hallintoviranomaisen nimeamassa “ilmoitetussa laitoksessa”.
Taten on mahdollista kayttaa standardeja, jotka ovat yha valmisteluvaiheessa.

3. EU-tyyppikoestussertifikaatti Tama menetelma koskee vain sdhkdmagneettisia aaltoja sateilevia laitteita.

SK 700E -taajuusmuuttajat ovat toiminnallisia laitteita vain muihin laitteisiin (esim. moottoreihin) yhdistettyina. Perusyksikdille ei
voi antaa CE-merkkia, joka vahvistaisi EMC-direktiivin vaatimusten tayttymisen. Seuraavassa annetaan tasta syysta tarkempia
tietoja naiden tuotteiden EMC-kayttaytymisestd; niissa edellytetddn, ettd asennus on tehty tassd dokumentissa mainittuja
suuntaviivoja ja ohjeita noudattaen.

Luokka 1: Yleinen, teollisuusymparistdihin

Tayttda tehokayttéja koskevan EMC-standardin EN 61800-3, tarkoitettu kaytettdvaksi toissijaisissa ymparistdissa
(teollisuusalueilla) ja kun vastaavaa tuotetta ei ole yleisesti saatavilla.

Luokka 2: Hairidsuojattu, teollisuusymparistdihin (yrityksellda on oma jakelumuuntaja)

Valmistaja voi tassa kayttdluokassa antaa itse todistuksen laitteidensa vaatimustenmukaisuudesta tehokayttdjen EMC-
kayttaytymisen suhteen teollisuusymparistdissa. Raja-arvot vastaavat perusstandardeja EN 50081-2 ja EN 50082-2 koskien
hairidimmuniteettia ja hairidemissioita teollisuusymparistdissa.

Luokka 3: hairidsuojattu, asuinalueille seka ammattikayttdoon ja pienteollisuuteen

Valmistaja voi tassa kayttdluokassa antaa itse todistuksen laitteidensa vaatimustenmukaisuudesta tehokayttdjen EMC-
kayttaytymisen suhteen asuinymparistdissa sekd ammattikaytdssa ja pienteollisuudessa. Raja-arvot vastaavat perusstandardeja
EN 50081-1 ja EN 50082-1 koskien hairiimmuniteettia ja hairidemissioita.

Huom! NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajat on tarkoitettu pelkastadn ammattikayttdisiin sovelluksiin. Niita eivat
tasta syysta koske standardin EN 61000-3-2 vaatimukset yliaaltoemissioiden osalta..

8.4 EMC-raja-arvoluokat

Laitetyyppi IiIman lisavaruste- Lisavaruste- Lisavaruste- Verkkosuodattimen
verkkosuodatinta verkkosuodattimella | verkkosuodattimella tyyppi
SK 700E-151-340-A
- Luokka 2 (A) Luokka 2 (A) Luokka 3 (B) Kappaleissa 2.3/2.4
SK 700E-222-340-A esitetyn taulukon
______________ P e k H
MaI§S|m|p|ty|nen_ 15m 50m 30m mukainen
moottorikaapeli, suojattu
SK 700E-302-340-O
- Luokka 1 (-) Luokka 2 (A) Luokka 3 (B) Kappaleessa 2.4
SK 700E-163-340-O-VT esitetyn taulukon
""""""" P 7 e k H
MaI§S|m|p|t}J|nen_ N 50m 25m mukainen
moottorikaapeli, suojattu
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HUOM!

Ota huomioon, ettd naihin raja-arvoluokkiin paastaan vain kaytettdessd vakiopulssitaajuutta (4/6kHz) ja suojatun
moottorikaapelin pituuden pysyessa sallituissa rajoissa.

Taman lisaksi on oleellisen tarkeaa, etta kaapelointi tehdaan EMC-mielessa asianmukaisella tavalla (laitekaappi/kaapelilapiviennit).

Moottorikaapelin hairidsuojajohdin tulee maadoittaa molemmista paistaan (taajuusmuuttajan hairidsuoja-kulmakappaleeseen ja
moottorin metalliseen liitdntakoteloon). Hairidsuojausluokassa 3 pysymiseksi 3 on kaapelin hairidsuojajohdin kytkettdva myds
kohdasta, jossa kaapeli viedaan laitekaapin sisdan (EMC-kelpoinen kaapelilapivienti!).

Standardien EN 50081 ja 50082 osat, joiden vaatimukset tayttyvat standardin
EN 61800-3 (taajuusmuuttajia koskevan tuotestandardin) mukaan

Standardi Raja-arvoluokka
Hairiosateilyemissiot
Johtumalla etenevat hairiét EN55011 "A” "B” suodattimella
Sateilemalla etenevat hairiét ENS5011 "A” |"B” suodattimella, kytkentakaappiin asennettuna
Hairiosietoisuus
ESD EN61000-4-2 8 kV (AD & CD)
Ohjausjohtimiin kohdistuva purske EN61000-4-4 1kV
Verkko- ja moottorijohtimiin kohdistuva purske| EN61000-4-4 2kV
Sydksyjannite (vaihe — vaihe / — maa) EN61000-4-5 1kV/2kV
EMF (sahkokentta) EN61000-4-3 10 V/m; 26—1000 MHz
Jannitteenvaihtelut ja jannitekatkokset EN61000-2-1 +10 %, -15 %; 90 %
Jannitteen epadsymmetria ja taajuusvaihtelut| EN61000-2-4 3%;2%

Johdotussuositukset hairiosuojausluokan 3 vaatimusten tayttymiseksi

Jarruvastus
(optio) AN

) Hairiésuoja-
e T / kulmakappale

BR/+B

+UZW/-B

Li U O—H . ‘\U M
380-480 V P Y /
50-60Hz L2 V O ——
Ls L Liw ~
w3
PE PEQ -4/ — —- Ry—
liséverkko- Mommmomoooes X L
- suodatin NORDAC SK 700E et T
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8.5 Huolto- ja kunnossapito-ohjeita

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajat eivat kaipaa huoltoa asianmukaisesti kaytettdessa. Noudata kohdassa "Yleiset tiedot”
annettuja arvoja, ks. kappale 7.1.

Kaytettdessa taajuusmuuttajaa pdlypitoisessa ilmassa on jadhdytysvastinpinnat puhdistettava saanndllisin valiajoin paineilmalla.
Mikali laitekaapissa kaytetaan tuloilman suodattimia, on nekin puhdistettava tai vaihdettava saanndllisin valiajoin.

Korjattavat laitteet tulee l1ahettaa seuraavaan osoitteeseen:

NORD Electronic DRIVESYSTEMS GmbH
Tjichkampstralie 37
D-26605 Aurich

Mikali korjauksista iimenee kysyttavaa, kehotamme ottamaan yhteytta:

Getriebebau NORD GmbH & Co.
Puhelin: 04532 / 401-515
Faksi: 04532 / 401-555

Lahetettaessa taajuusmuuttaja tai sen lisdvarusteita korjattavaksi ei mahdollisesti laitteisiin asennetuista vieraista osista kuten
verkkokaapeleista, potentiometreista, ulkoisista nayttdlaitteista jne. voida ottaa vastuuta!

Huom! Kehotamme irrottamaan taajuusmuuttajasta kaikki ei-alkuperaiset osat.

8.6 Lisainformaatio

Internet-sivustostamme 16ytyy kattava kasikirja saksaksi, englanniksi ja ranskaksi.
http://www.nord.com/
Tata kasikirjaa voi tarvittaessa pyytaa myos paikalliselta edustajaltamme.

8.7 PC-liitanta RS 232, RJ12-naarasliitin

NORDAC SK 700E -taajuusmuuttajan parametrointiin voidaan kayttaa vakiomallisen tai laajan ohjauspaneelin (ControlBox tai
ParameterBox) ohella myds PC-tietokonetta. Tahan tarvitaan NORD CON -ohjelmisto, joka on etaladattavissa ilmaiseksi
internetista, web-osoitteesta www.nord.com .

Sopivan PC-liitantédkaapelin RJ12 / SUB-D9 tuotenumero on 278910240 ja pituus 3 m. Kaapeli kytketdan PC:n sarjaliitantaan.
Pistokkeelle tulee ainoastaan RS 232-vayla.

RJ12 - SUB-D 9 (tuotenro 278910240)

RS 232 -kaapeli PC-liitdntaa varten < pituus: n. 3 m
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_ e SUB-D 9 -liittimen
R 12 timen naparesys Toiminto napafarestys
RS 232
1 A 485 -
2 B 485 -
3 GND_EX 5
4 TXD_232 3
5 RXT 232 2
6 +5V_EX -
HUOM! Kaytettdessa RS485-liitantaa (USS-vaylan liittamiseen) tulee viimeisen vaylaaseman terminointivastus

kytkea paalle RJ12-naarasliittimen vieressa olevasta DIP-kytkimesta.

8.7.1 SK 700E tehoon 22 kW saakka

1,5 ... 22 kW:n tehoisissa laitteissa on tama liitantamahdollisuus

tilattavissa valinnais-/lisdvarusteena (optiona). Laitteiden

tyyppimerkinta silld varustettuna on SK 700E-xxx-340-A-RS2.

Naarasiliitin sijaitsee laitteen peitekannen alla, teknologia-

moduuleille (TU) tarkoitetun korttipaikan vieresta vasemmalta.

8.7.2 SK 700E tehosta 30 kW alkaen

30 ... 160 kW:n tehoisissa laitteissa tama liitanta [6ytyy jo
vakioversiosta.

Naarasiliitin sijaitsee laitteen peitekannen alla, teknologia-

moduuleille (TU) tarkoitetun korttipaikan vieresta vasemmalta.

RJ12 “kortilla” BG 1-4 (optio)

RJ12 “kortilla” BG 5-8 (vakio)
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10 Edustajat / omat toimipisteet

N O R D -toimipisteet Euroopan ulkopuolella:

Brazil / Brasilia

NORD Motoredutores do Brasil Ltda.
Rua Dr. Moacyr Antonio de Morais, 700
Parque Santo Agostinho

Guarulhos — Sao Paulo
CEP 07140-285

Puh. +55-11-6402 8855
Faksi +55-11-6402 8830

info@nord-br.com

Canada/Kanada

NORD Gear Limited

41, West Drive

CDN - Brampton, Ontario, L6T 4A1
Puh. +1-905-796-3606

Faksi +1-905-796-8130
info@nord-ca.com

Mexico / Meksiko
NORD GEAR CORPORATION
Mexico Regional Office

Av. Lazaro Cardenas 1007 Pte.
San Pedro Garza Garcia, N.L.
México, C.P. 66266

Puh. +52-81-8220-9165

Faksi +52-81-8220-9044
HGonzalez@nord-mx.com

India / Intia

NORD Drivesystems Pvt. Ltd.
21 Vedas Centre

D.P. Road

AUNDH

Pune Maharashtra - 411 007
Tel: +91-2(0)-5889 373

Faksi +91-2(0)-5888 872

info@nord-in.com

Indonesia/ Indonesia
PT NORD Indonesia

JIn. Raya Serpong KM. 7
Kompleks Rumah Multi Guna
Blok D No. 1

Pakulonan (Serpong) - Tangerang
West Java - Indonesia

Puh. +62-21-5312 2222

Faksi +62-21-5312 2288

info@nord-ri.com

P.R. China/ Kiinan kansantasavalta

NORD (Beijing) Power Transmission
Co.Ltd.

No. 5 Tangjiacun,
Guangqudonglu, Chaoyangqu
Beijing 100022

Puh. +86-10-67704 -069 (-787)
Faksi +86-10-67704 —330
nordac@nord-cn.com

Singapore / Singapore
NORD Gear Pte. Ltd.

33 Kian Teck Drive, Jurong
Singapore 628850

Puh. +65-6265 9118

Faksi +65-6265 6841

info@nord-sg.com

United States / USA

NORD Gear Corporation

800 Nord Drive / P.O. Box 367
USA - Waunakee, WI 53597-0367

Puh. +1-608-849 7300
Faksi +1-608-849 7367

info@nord-us.com

P.R. China/ Kiinan kansantasavalta

NORD (Suzhou) Power Transmission
Co.Ltd.

ik 7N Tk R X A<PA#5105

No. 510 Changyang Street,
Suzhou Ind. Park, Jiangsu, China.
P.C: 215021

HEH Tel : +86-512-85180277

£ E Faksi +86-512-85180278
Kweng@nord-cn.com
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10 Edustajat ja omat toimipisteet

NORD -toimipisteet Euroopassa:

Austria / Itavalta

Getriebebau NORD GmbH
Deggendorfstr. 8
A - 4030 Linz

Puh. +43-732-318 920
Faksi +43-732-318 920 85

info@nord-at.com

Belgium / Belgia

NORD Aandrijvingen Belgie N.V.
Boutersem Dreef 24
B - 2240 Zandhoven

Puh. +32-3-4845 921
Faksi +32-3-4845 924

info@nord-be.com

Croatia/ Kroatia

NORD Pogoni d.o.o.
Obrtnicka 9
HR - 48260 Krizevci

Puh. +385-48 711 900
Faksi +385-48 270 494

nord-pogoni@kc.htnet.hr

Czech. Republic / TSekin tasavalta

NORD Pohaneci Technika s.r.o
Palackého 359
CZ - 50003 Hradec Kralové

Puh. +420-495 5803 -10 (-11)
Faksi +420-495 5803 -12

hzubr@nord-cz.com

Denmark / Tanska

NORD Gear Danmark A/S
Kliplev Erhvervspark 28 — Kliplev
DK - 6200 Aabenraa

Puh. +45 73 68 78 00
Faksi +45 73 68 78 10

info@nord-dk.com

Finland / Suomi

NORD Gear Oy
Aunankorvenkatu 7
FIN - 33840 Tampere

Puh. +358-3-254 1800
Faksi +358-3-254 1820

info@nord-fi.com

France / Ranska

NORD Réducteurs sarl.
17 Avenue Georges Clémenceau
F - 93421 Villepinte Cedex

Puh. +33-1-49 63 01 89
Faksi +33-1-49 63 08 11

info@nord-fr.com

Great Britain / Iso-Britannia

NORD Gear Limited

11, Barton Lane

Abingdon Science Park

GB - Abingdon, Oxfordshire OX 14 3NB

Puh. +44-1235-5344 04
Faksi +44-1235-5344 14

info@nord-uk.com

Hungary / Unkari

NORD Hajtastechnika Kft.
Torokko u. 5-7

H - 1037 Budapest

Puh. +36-1-437-0127
Faksi +36-1-250-5549

info@nord-hg.com

Italy / Italia

NORD Motoriduttori s.r.I.
Via Newton 22
IT-40017 San Giovanni in Persiceto (BO)

Puh. +39-051-6870 711
Faksi +39-051-6870 793

info@nord-it.com

Netherlands / Alankomaat

NORD Aandrijvingen Nederland B.V.
Voltstraat 12
NL - 2181 HA Hillegom

Puh. +31-2525-29544
Faksi +31-2525-22222

info@nord-nl.com

Norway / Norja

Nord Gear Norge A/S
Solgaard Skog 7, PB 85
N-1501 Moss

Puh. +47-69-206 990
Faksi +47-69-206 993

info@nord-no.com

Poland / Puola

NORD Napedy Sp. z.0.0.
Ul. Grottgera 30
PL — 32-020 Wieliczka

Puh. +48-12-288 22 55
Faksi +48-12-288 22 56

biuro@nord-pl.com

Russian Federation / Venaja

OO0 NORD PRIVODY
Ul. A. Nevsky 9
RU-191167 St.Petersburg
Puh. +7-812-327 0192
Faksi +7-812-327 0192

info@nord-ru.com

Slowakia / Slovakia

NORD Pohony, s.r.o
Stromova 13
SK - 83101 Bratislava

Puh. +421-2-54791317
Faksi +421-2-54791402

info@nord-sk.com

Spain / Espanja
NORD Motorreductores
Ctra. de Sabadell a Prats de Llucanés

Aptdo. de Correos 166
E - 08200 Sabadell

Puh. +34-93-7235322
Faksi +34-93-7233147

info@nord-es.com

Sweden / Ruotsi

NORD Drivsystem AB
Ryttargatan 277 / Box 2097
S - 19402 Upplands Vasby

Puh. +46-8-594 114 00
Faksi +46-8-594 114 14

info@nord-se.com

Switzerland / Sveitsi

Getriebebau NORD AG
Bachigenstr. 18
CH -9212 Arnegg

Puh. +41-71-388 99 11
Faksi +41-71-388 99 15

info@nord-ch.com

Turkey / TurkKki

NORD-Remas Reduktér San. ve Tic. Ltd.

Sti.
Tepedren Koyl
TR - 34959 Tuzla — Istanbul

Puh. +90-216-304 13 60
Faksi +90-216-304 13 69

info@nord-tr.com

Ukraine / Ukraina

GETRIEBEBAU NORD GmbH
Representative

Vasilkovskaja, 1  office 306
03040 KIEV

Puh. + 380-44-537 0615
Faksi + 380-44-537 0615

vtsoka@nord-ukr.com
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Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf- Diesel- Str. 1 - 22941 Bargteheide

Puhelin +49 4532 / 401 -
Faksi +49 4532 /401 - 2!

info@nord-de.com
www.nord.com

Pohjoinen aluekonttori

Etelainen aluekonttori

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Rudolf- Diesel- Str. 1 - 22941 Bargteheide

Puhelin +49 4532 /401 -0
Faksi +49 4532 / 401 - 253

NL-Bargteheide@nord-de.com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Katharinenstr. 2-6 - 70794 Filderstadt- Sielmingen

Puhelin +49 7158 / 95608 - 0
Faksi +49 7158 / 95608 - 20

NL-Stuttgart@nord-de.com

Bremenin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Stlhrener Weg 27 - 27211 Bassum

Puhelin +49 4249/ 9616 - 75
Faksi +49 4249 / 9616 - 76

NL-Bremen@nord-de.com

Nurnbergin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Schillerstr. 3 - 90547 Stein

Puhelin +49 911 / 67 23 11
Faksi +49 911 /67 24 71

NL-Nuernberg@nord-de.com

Edustaja:

Hans-Hermann Wohlers
Handelsgesellschaft mbH

Ellerbuscher Str. 179 - 32584 Lohne

Puhelin +49 5732 / 40 72
Faksi +49 5732 /123 18

NL-Bielefeld@nord-de.com

Minchenin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Untere Bahnhofstr. 29a - 82110 Germering

Puhelin +49 89/840794 - 0
Faksi +49 89/ 840 794 - 20

NL-Muenchen@nord-de.com

Lantinen aluekonttori

Itainen aluekonttori

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Groflenbaumer Weg 10 - 40472 Dusseldorf

Puhelin +49 211 / 99 555 - 0
Faksi +49 211 / 99 555 - 45

NL-Duesseldorf@nord-de.com

Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Leipzigerstr. 58 - 09113 Chemnitz

Puhelin +49 371 / 33 407 - 0
Faksi +49 371 / 33 407 - 20

NL-Chemnitz@nord-de.com

Butzbachin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Marie- Curie- Str. 2 - 35510 Butzbach

Puhelin +49 6033 / 9623 - 0
Faksi +49 6033 / 9623 - 30

NL-Frankfurt@nord-de.com

Berliinin myyntikonttori
Getriebebau NORD GmbH & Co. KG
Heinrich- Mann- Str. 8 - 15566 Schoéneiche

Puhelin +49 30/ 639 79 413
Faksi +49 30 /639 79 414

NL-Berlin@nord-de.com




