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1.0 Allgemeines

Der NORDAC COMPACT ist ain Umrichier mit Spannungsewischenkreis fir drehzehiverdndemde Drehstromantriebe. Es kSnnan Drehetram-
Motore von 250 Wall bis 5500 Wall angesieuart wardan

Die Steuerung erfolgt durch ainen eingebaulen Microprozeasor. Einspezielies Pulsvarfahmen mit sinstelibarer Pulsirequenz artaubt sinen axtrem
perduschamnen Maoloraul. Durch varschiedene Schutzfunkiionen isl ein vollstindiger und umfassender Umrichier- und Motorschutz mégiich,
[Qurch das Eingeben spexialer Parameterwerte (ber die Tastenbedianung kann die Arballsweize des NORDAC COMPACT universsl &n nahazu
alie vorkommenden Betrisbsbadingungen angepalil werden Basonders Drehzahlanpassungen, spezinide Hochlautzsiten, definzres Anhaltan
und viele andare Batrebsbedingungen lagsen sich mit Hilfe der fir die Leistungselekironik entwickellen Microcompuise-Teghnik verwirkichen.

Ein gutomatischer Lastsusgleich erfolg! durch die Stromregeiung und sorgt fiir elne salbsitlifige Prozelanpassung (FEC), Ein paramelrderbane:
Hochlaufgeber erméglich? das definierts Anlauten und Verzfgem des Motors mit ginstelibarer Ruckbagrenzung.

[Ma frelprogrammierbare  oder wahlweise sutomafische Boosi-Vorgabe garantlert sicheres Anlaufen des Molors. Eins feinsiufige
Dreheahiverstellung ist moglich

Ein= progmmmiarnare Glaichstrombremsung ersubt schnelies und definiaries Anhaen. Ein integrisrar Brems-Chopper emméglichl zosamman
mé dem oplionalen Bremawidersland das Treiben und Bramsen in beiden Dehrichiungen (4 O-Batrdeb) und kann fir 2ln hohes Bramemoment
eingesatrl werden

Veileres Anpassungen sind durch fint parametriertare Bindreinginge mighch. Eine busfihige sedelle Schnifistella gestattet dan einfachan
Anschiull an Datennetze, sowie das Zusammanschaltan von bis zu 31 RORDAC COMPAGT Gerfiten, Es sind zwel Relamausgangs fOr
Stsmealdungen und for Systemmeidengen vorhanden.

1.1 Lieferung
Untersuchen Sie das Gerlll sofort nach dam Auspackan auf Transportschiiden, wis Defermationsn oder lose Telie

Bel Beschidigungen | - Sefren Sk sich unverziglich mil dem Transporitrdgsr in Verbindung.
- Veranlassen Sie elne sorgfafige Bestandsaufnahme.

Wichtlg | GHt auch wann die Verpackung unbeschidigt lat

1.2 Lieferumifang

Standardausiinnng + Einbaugerdt IP 21
- Beiri=bsanksliung
- integrienar Brams-Chopper
- soriells Schnitiztels, RS 485

Lisfarbares Zubehir « Bragms-Widersland (sishe Punki 3.1)
- Netrfiter-Sel (sishe Punki B.0)
- PC-Bedienprogramm, NORDCOMN
= Schniftsteflenumssizer RS 232 - RS 485

13 Einbay und Belrieb
Inatallation : - Fachpemaona! hemnrshan
- Ortliche \orschriflen zur Emichitung. elekinscher Anlagen
beachien
« Unfalivarhiifungsvorschoften einhalien
- Ubliche Schutzmalnahman mefen
Vor dem Elnschalten des Gerdbes: = Alle Abdackungen wieder anbrngan

AC NG | LEBENSGEFAHR !

Das Letstungsioll filhrt unter Umstindon nach dem notzsaltigen Abschallen noth bis zu & Minuten Spannung.
Umnrchterklemmen, Motoerzulaltungen und Motorklamman kénnen Spannung filhren
Dia Bariihrung offener oder freler Klemmen, Leltungon und Gerdteteile kann zu schweren Verlettungen oder zum Tod fihren!

Wi Hi Vorsicht |

Bel Motor-Stlllstand durch

- Elskironik-Spesme
- Kigmmenkurzschiul
- Blockieren des Aninebes * Dée Umrichierkiemmen, Motorzulefungen und. Motorkiamman fhmen Spannung!
* Selbstindigos Anlauten des Motors ist maglich, wenn des Umrichler nicht vom Netz getrenni wird,

Die Elektroniksparre iui keino Elnrichtung im Sinne der Unfallverhlifungevorschriften (UVV).
Cife Klemmen der Steusrplatine sind netzpotentiatiral



20 Einbau

Die Gerdits bendtigen ausmichende Befiftung. Hierflr gelten Mindestabstinde swischen den einzeinen Garliten,
Dl Warmluft ist cberhalb der Gorite abzufiihren

Frontansicht Saltanansicht
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Bildet dis Montagefidche keine Rickildche - Bodenblech sinsstzen

Garilatyp a b ¢ d
SK 2501 bis SK 22001 50 50 100 100 Alle Maa In mm
SK 1800/3 bis SK 55003 50 50 100 100

Sind mehrare Umnichior Gbersinander sngeordned, (st daraul zu achien, dalk die Grenzen der Lullsintiistempermturen nichl ibarmehrian

werden.
40°C bel geschigssensm Gehduss
§0*C ochne Geritedecksl

I | 1 Py — E,

nicht zulisslg



3.0 Mabe Frequenzumrichter

Bai Widersiandan mil Keramik-&nschiuliblook, smant sich das Mai T um 18 mm.

Darstediung in der Mlﬂmlﬂg P
Bohrwny I
o -. ;';': I 1
i N e 1 |
. — | I
| | T
L ¢l ([T
| MORDRE Campact
\ i 3
= —]
Goriitotyp T B L a B, f
SK 250/1
130 150 185 138 174 448
SK 7501
SK 1100/
bis. 164 186 216 174 200 58 Adia Maia in mm
SK 22001
SK 15003
bis 164 185 218 174 206 56
5K 550003
1 i i
el |
- —"l bohramg |
] _
! E ;
Brems- T B L & 0, f
widerstand
2000/ 44W 123 100 G5 =11 45 4.5
B2 O /100 W 220 100 B5 20 45 4.5 Mlls Male i mm
120 0 / 180 W 220 100 65 S0 45 4.5



40 Anschiub

Zum Anschiull der alektrischen Leltungen mul das Gerdl gedifnel werden. Der Gehfusedeckel istmil vier Klammnasan am Kihblock belestigt.
Haben Sia dis unieren Kliemmnasen mil Hile sines seitlich zwischen Klemmnase und Kihkorper singefihien Schraubenziehers vorsichlig ab,
Danach kann das Gehduse, von der Unterkanie her, vom KihikSrpar abgehoben warden.

VORSBICHT!

Baachien Sie bitte, daft der Gehlusedecks| auf gar keinen Fall verkaniel oder seitiich gekippt werdan darf.

auf den nun frellegenden Laiterplaiion bafinden sich hochempfindliche MOS-Halbleferbaulele, die gegen siafische Elekinzité! besonders
empfindiich sind, Varmeidan Sia daher bitts das Berlhren von Leiterbahnen oder Bautellen mit den Handen odar mit matallischon
Gagenstanden. Ledigiich die Schrauben der Kiemmisisten dirfen beim AnschiieBen der Lellungen mit isolierten Schraubendrehem berihrt
warden,

Dia Anschiullleftungen warden von der Unterselis her in das Gerl hareingefihn und an dis Leistungs-Klemmisein angaschlossan,

Achian Sia aul einen ainwandfreien Anschiufl der Laliungen und eine gute Entverbindung.

4, 1 bis 1 1500/3 bis SK 55
Anschiufl fir Netz, Bremewidermiand und Motor: - Uber Schraub-Klemmislsten =uf der unteren Endstuferplatine:
Maximalar Leitungequerschnlil - 2.5 mm’
Molorzulaiiung: - max. 50 m
sbgezchimmis Motorzulsiiung: -max. 25 m

I[ NORBAC COMERCT MOROAEL COMFALCT
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42 Steuerisil
Anschiull filr die Sleusdeliungsan - I0-pofige Steuerkiemmisisis
Maximaler AnschiuBquerschaitl - 1, 5mm’
Kabal - nbgeschimmt und gefrennt ven Nate-Matoreiungen vedagenf
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43 Steuersingénge

Funktion / Hinwaise Diaten Schallungsvorschiag

Referenzspannung fiir di= Sollwertversorgung =10 | : ]
max. 3 ma | — T--—
=
Bazugspotantial fir die Referenzspannung K11 ov H $:T N mgq |1 WDins

+ Stromversomgung KL 7

Solwarneingang, posilv 0. +10V
Diferanzversidckar-Eingang: Die Mammen 3 und 4 0., +20 mA
sollien immer beschaliet sein, wenn mil dem Anslog- 2. +10¥ SET i
eingang gearbaiet wind 4 . =20 mA -
Eingangswiderstand, Spannungssoliwert R, = 80 kOhm : % ” £ ; -:_::'_'-r|
Einganguwiderstand, Stromeolhwer R = 300 Chm o FRY S S B3 e
Auswahl der Analogsignale Ober FO23 + SW100
{alahe Seile 6 + §)
Splwearleingang, Bezugspotantial
Anschiull fr Temperaturfitier Ansprachschwalle T ] el
‘8) Kalbioitar bal 1 ... 2 kDhm —-.L___l:l
b) potentialireler Thermokontaki ] -
) Drahibriche | =1

Aktivieren Obar POBT = 1 b=
Stromuersorgung fil Steuersingdnge Klemmen 8..12 | + 15V
Belasiung max. 20 ma

9 2T Til i

Digltalaingang DIN 1 . DIN & g _1__"__L
siehe Seite 11, Tabelle 2 und POST .. POSS +13 .+ 33 00 ' o i :
Elngangswiderstand R, = 4,5 kOhm | T

b) —-: ] R
RS 485 A Intarfaca | ) [

RS 485 B Inlerface il | P L

Einstellung dbar FOB1 ... POS4 + PE10

FE, Gerite - Erde

Belal 1 ]
miate daru Tabefie 3, Seite 12 o _1\

Kontaki geschiossen 240V =11 A 1 |

Kontaxt affen HMV=ITA N O T A =1

gemansamer Anschilul

Hainis 2 [POGR), Schieler
slahe dazy Tabelle 3, Seite 12

Kontakl geafinet MOV ~ 1A |

gomamsamer Anschiul AV =/2A




Auf dar Steperplating finden Sie

- gine 4-slalige T-Segment-Anzeige (LEDM
- gine LED (REW)

=3 Tasten (P, 1, 4)

- glnen Umschalier (SW 100)

Sle dienan zur Anzeige und Eingabe dar Belriebsdaten (Paranmmeier)

P e = Umschslen swischen Paramalamiimmed whl Paramislanern
Anzeige POOD . P44 = Pammelamumman
Arzelge 0000 . 0298 = Pammbenesen
und zusdtzlich bel 2 facher Botitlgung zum lbschen
ainar Fehlarmaldung

1o = Einsielitasis fr Paramatemummer- und Wed mu hoheren
Ziftarn »> Hihar-Tasle <<

+ O = Einsialitaste filr Parametamummer- und Wil zu niedigeren
Zitarmn  »> Tiefer-Tasta <<

b oo b = hurzes Antippen - Werle werdan schrittwelss gedndart

————— o ok e Wow U B Halen der Taste - Schnabdurchiaul der Wera
" [T T R S U R TR T
REV = Anzeigs der Drehfiddrehrchiung bei gelber Leuchtanzeige - inks urniafand

ohna Leuchianzaige - rechis umlaufend
Schafter SW 100 = Umschalter for Analog-Eingang

{auch Paramelar PO21 bis PO24) Steliong V= Spannungseingang (02 . 10°V)
Etellung | = Stromeingang (04 . 20 mA)

1 Inbetriebnahme
HINWEIS
Die meisten Ancgigan am NORDAC COMPACT erfolgen vierstellg, In der Paramatomatels finden Ske dis Were-Angaben praxishezogen
zusammen mil der Malsinheit.
Belsplel Tabele 50.0 He = Anzelges 050.0
Der jewells gesetrte Parameter-Werd wird automatisch in den intemen Speicher Gbemaommien,

Wenn als Betriabsanzeige unter Paremetemummer POOD die Ausgangsfrequen: angewahit ist (FO01 = 0, wind bel ausgeschalistem Anlieb
ca, afe 1.5 = der anfiegende Sollwen angersigl

Das Gordt ist #ir Sandardanwendungen werksseltg suf 4-polige NORD Norm-Motors parametriert Bal der Benutzung von anderen
Maotoren ist es sforderiich die Leistungsdaten des verwendeten Molors vom Leistungsschild des Motors zu Obemehmen und gamad. den
Parameter-Nummem PO81 bis POES In den Inismen Speicher emzugseben, Zuskizlich sollle avch der Porameter POEE (Autokabbration) suf 1
pesetzt werden => nach dem 1. Ein-Signal wird der Statorwiderstand durchgemessen und im Paramater POES gaspalchort

Belnpiel: Abbildung des Laimtungsschides sines Motore mif alfen Angaben, dig mil POB1 bis PO8S gekennzeichne! wenden

(&= iy o)

IJL.'! mi &M | |
L2 [ No| 431506 it
. | | .

Slallen Sia sichar; dall der Molor fiir die dem Umrichier amsprechande Anschiufispannung kaonfigunerd st Im chigen Beizpiel m Deieck bei
220V und im Stem bel 400 V.

Die weiteran Paramater sind werksssifig bereils varbelagl. Die Werkseinstelung kann Uber den Parmmeter PO44 wisdehengastalll werden Dis
Vorgahanswelse kinnen Sig im Abschnitt! =>Erduterungen der Befrabswerta<< nachiesen.



Elnschalisn

[(as Gerdt wird nicht durch sinen speziellen Nelischalter, sondem durch die angelegie Netzspannung eingeschaltat und vollzieht dann sinen
Funklions-Saibsttesl. Falls ain Fahler emmifisil wird, wird disser im Display angezeigl

Einvergeschaltetes Netrschiltz sollie nach der Gebrauchgkategore AC-3 oder AC-4 ausgewlih warden, Der Einschaltstrom (Ladestrom) kann
bad nich! gatadenen Zwischankrelshondensatorsn den mehrfachen Eingangsnennstrom ausmachen.

Zustand - Betriebabereit

Das Gordl wartel mit gesparmem Ausgang suf den Ein-Befshl Ober die Kamme 8 (ain mohts) oder dis Klamma 8 {gin inks). Die Vorgaba von
Steusrbefehlen auf die Bindr-Eingéngs finden Sie unter den Pammetem POS1 - POSS »>Edduterung der Fammaeters< (Seite 11, Taballe 2).
In Werkseinslaliung ist ein automatischer Wiederanisu!, durch Netz ein nicht maglich (F015 = 0). Ein rechis oder ain inks missen, nach den
Metz alnschalten, von low suf high gewechselt werden

Zustand - Betrieh

Wenn der Ein-Befehl erfolgl, wird des Ausgany freigegeben, Der Mator [§uft auf dies vorgewihlta Frequenz (PO0S) hoch und kann Oter dia Hiher
! Tiofer-Tasten versialll werden, Im Ausiiefarzustand |st der Frequenzsoliwent 0,0 He, das bedeutet, der Motor 1uft nicht an, Um in zum
Laufan xu bringen. mul en Soliwerl Ober die Hiher-Taste oder POOS vorgegeben wardan

Anhaite-Zustand
Das Anhalen kann aul mahrare Arten arfolgen:

- Hemuntergehen aul 0.0 Hz (Das Heuntariahren des Sobwartes sul 0,0 mit der Tasie | bewlki elnen langeamen, kontroflizrien
Motorstilisiand).

- Wegnahme des Ein-Befehles bewirkl ein Verzdgem an der Ricklaufrempe des Ricklauigebers (PO03)

< OFF 2 - Betrieb bowirkt ain Austrudeln dos Motors (sigha Tebelle 2, Ssite 11), det Umrichler liefert kein Ausgangssignal

- OFF 3- Beiriah bewirkt gine Schnslibremeung (sishe Tabelie 2, Ssite 11), mit alnam optimisrden Wart im Barsich der eingestolian
Bremeramps (FHO3).
Mach der Funktion OFF2 oder OFF3 Ist ein Signalwechse| dew Ein-Befahis (rechts oder links) ndtig, keln salbsttitiger
Wiadoraniaufl

- Gleichstrombremsung (POT3) bewirk! schingartiges Anhatten, die normale Bremsrampe wirkt nur noch bei Sollwerninderung. Die
Davaer dos Glolchstiroms wird von P03, der Rickizufzell bastimmi, dis Siromhthe vom Pragrammpunkt POTI

§.1.2 Wenn der Motor nichi anié

Sollie nach dem Einschak-Befehl kein Molomniaul erfoigen, Oberpiifen Sie bitte ob ein Frequenzsalwart anfisg! bzw. ob dis Motardaten Unbar
den Paramatem POE1 bis POBS richtip eingegeben wurdsn. (Vorhar mudl der Zugrifl aufl diese Parameter durch enisprechende Einsteliung von
PO08 freigegeban warden (siehe Seile 10). Prifen Sie dw Elnslaflung des Frequenzsolbwares unter der Pammeter-Nummer PO0S nach,

Dis Paramatersinsioliiungan bedeutan:

Poa1
PO8Z In diese Parameier sind die Dalsnweris
POB3 vam Typenschild des Molors elnzugsben
FoE4
Foas
POBg Statorwiderstand des Motors, wird Uber POBS sefbsitdiig gemessen und gespaichen
P0O5 = 0 Badoulel, dad der digitale Sobweri aof O sieht
Erhhen des Sollweres edolgl durch Andem von PODS oder Emsiallan
der HoherTiefer-Tastan im Wers-bdode von POOD.
P06 =0 Bedeutsl, dail als Solwerl der digiiale Sollwen verwendol wird.

Wenn durch versehanfliches Verstellen verschisdener Parameter kelna Funidion erziall werden kann, ist es sweckmiBlg, eine Urdsdung des
KRORDAC COMPACT vorzunefman. Hierzu ! die Paramelaminstallung PB44 = 1 und Drickan der Taslz P edarderich, Anschiiefand salltsn
e dia Motordaten van FOB1 - POES (evtl. auch POBE) konirolieren und gegebenenfalls neu eingaben,

Bal hohemn Anlavidrehmomant detzen e bilts vor dem En-Befehl dan Pammeter POBE aul 1. Belm ndchsien Elnschalien wird der
Statorwiderstand des Motors durchgemessen und gespeichert. Dieser Wer hal eme wichliga Bedeulung fir dam Motarstrom bel kleinen
Fraquanzan.

Bal Verwendung esiner Drahtbricke flr den “Ein-Befohl™ it PO1§ auf 1 zu programmisnn —= automatischer Wisderanlaufl



52 T P
Paramaier-Mr. Funktion Paramatar-Wer Warksgin- Einsteflurg nach
sieliung Imbetriebnahma
POGD Betrigbswert-Anzeige
POOY * Anreiga-Auswahl F=sd 1]
POGzZ * Hochiaufzeil 0 == 6600 & 100
Pooa * Ricklnutzetl 065008 1008
POO4 * Varrundung 0—-400s 0os
POOS = Frequeng-Soltwert (digital) 0 -+ 650.0 Hz 0.0 Hz
POOE Sokwen-Auswahl Q=2 0
POOG * Schiiissak-Paramster 03 a
PO11 nighifiichiige Sollwertspoichanng 0= ]
Pz " minimale Mowrirequanz 0 = 650.0 Hr 0.0 Hz
FO13 * maximale Motorfrequenz 0 - 650.0 Hz 50.0 Hz
P4 = Aushlend-Frequens 0 - B50.0 Hz 0.0 Hz
POIS " atomatischer Wisderaniaul 0-+1 4]
PO16 * Fangschakung 0-=2 0
POTT hat noch Keine Funktion 1 1
Po18 Wiederantauf nach Fahlar 01 o
po2y * Minimalfrequenz analeg 0. 650.0 Hz 0.0 Hz
PO22 * Maximalrequenz analog 0 - 6500 He 0.0 H
PO23 * puswahl Aniiog-Solwe Q-1 o
POzZ4 * Analog-Solhwer adderen 0=1 ]
PO31 * Tippsoliwert rechls 0-—= 8500 Hz 5.0 Hz
Po3z * Tippsolhwer links 0 - 650.0 He 5.0 Hz
PO33 * Hochiaufzell Tippsollwert 0-6500s 100s
PO34 - Riickiautzail Tippaolwer 0-B500s 1008
Po4t * 1. Festirequenz 0 - 650.0 Hz __&_ﬂ_l-l_z___
Po42 * 2 Festfmguens 0-+650.0 Hz 10.0 Hz
P43 3. Festirequenz 0 - 650.0 Hr 20,0 Hz
P44 * 4. Festirequenz 0 -« 650.0 Hz 400 Hz
P45 nvertsarung der Festirequenzean -7 0
2113 Auswahl Steverfurklion 12 'I-%‘t
OiM 1 [Klemma B) '
POSZ Auswehi Stevedunicion B6-=13 4
OHN 2 {Klemme )
PO53 Auawahl Sleusriunktion 0= id i
DI 3 (Klemme 10)
PO54 Auzwahl Steusrfunktion 015 B
» DN 4 (Klamme 11) .
POSS Auswahl Steverdunktion 0-18 B
BIN 5 (Klamma 12}
PO5E Entprelizedt dar Cighalangings 0-2 [}

e mil * gekennzaichnelen Pamameter kiinnen auch wihmnd des Betriebes verinder wernden
D8 Erduterungen der Balrebswena finden Sie suf dan folgenden Sellen,

= Wann nur wahmend des Batiebes gefinden werden, wann P311 = 1 programmier Ist.




5.2  Tabelle der

bswerie rameie

FParamatar-hr, Funktion Paramaiar-Wan Yerksainstallung Emistafiung nach
Inbetriebrahme
PO&1 Auswehi Meldefunktion RL 1 D= B
P62 Auswahl Maldafunktion AL 2 D=1 8
P63 exteme Brems-Einschafiverzdgening 0—=2008 10
POE4 exteme Brems-Ausschaliverzégenng 0-200s 108
POES Stramschwalle Hr Relaisfunkiion 9 0-=99.9A 104
POTY - Schiupt-Kompensation 0 - 200% 0
P72 * Sehlupf-Begrenzuny 0 = 500% 250%
POTE " Gigichsirom-Bremsung 0 - 250% o
POT4 = Motor Leistungsreduktion
ais Temperaturschuts D=3 0
POTE " Brams-\Widerstand 0765 =250 0 0. bii 1 phagan Umrichber
D/50-2500 0, bal 3 phagen Umrdchler
POTE " Puls-Frequanz 0-=10 0, bei 1 phasan Umrichier
2, bet 3 phasen Umrichier
PO7T Regelungsprinzip D=2 1
PO7A " Spannungsanhebung (stal. Boost) 0 - 250% 100%
PO78 * Losbrechmoment [dyn. Boost) 0 = Z50% 0%
Foa1 Motor Nennfrequeanz 0 = 830.0 Hz 50.0 Hx
Phaz Motor Nenandrehzahl 0 -~ 5568 1/min ™= 1/min
PO&3 Muistor Nennstrom 01 =50.0A A
PB4 Malor Nannspaniing 0 =500V ot 1)
PO8S Muolor Mennloisiung 000 - 20,00 KW W
POgE - Motor Strombagreneung 0= 250% 160%
PO&T * PTC Aktivienng o-1 0
PoBas Autokalibration 01 1]
Poag = Statorwidamstand des Molors 0.1 -1000 0 e ¢
Pogt * Bus-Admesse 0 =30 0
Poaz * Baud Rats 3-T 8
POE3 * Telegramm-Ausializei 0-=240 35 0s
Pagd Anlagen Nennsollwer 0 6500 Hr 50.0 Hz
P1o1 * Betiah EURCPAMLISA D=1 1]
P111 Umnichtermennieistung, 0 - 20.00 kW R
bel 4 poligam Motor
PEI0 - Bedisnhohell: ntem oder axem 0= 0
Paz2 Software-Stand {808 e nach Softwarestand
Po2a* Gardle-Anlagen MNr, 0 - 9500 )
a3 Fehlarspaichar 0 - 9500
PE3 Warnungsspalchar 0 - 0999
PR44 Werkeainstebung hemtellan 0-=1

Die mit * gekennrelchnoten Pammeater kinnen such withrend des Batrigbes verfinden werden.
Die Edduterungen der Betmebawana finden Sie aul den folgende Seilen

== Der Wil dor Warkseinsiollung sl abhinglg vom Garkbatyp.




iebswerde (Para wnd Einstellu

Einstellungen und Hinwesise

POO3

P11

P05

PDBE

PO1T

P21

Poz2

Pa

POa2

10

Hiar erfolgt die Betdebswertanzelgs, mif der unier PO01 eingegebenen Ahzeigesuswahl. Wenn eine Stdrung
auftritl, wird die Fahlammeldunp gemidd Tabela >>5tfr- und Fohlermeldungen<< ablendet Bei Aufirelan
giner Wamung blinki dis Anzeige. lst in P00 dis Ausgangsfrequenz angewsnlt, wird im Aus-Zustand e, alle
1.5 sec. dor anlingende Salwen eingeblandat.

Anreigeauswahl: 0 = Ausgangsirequenz (Hz
1 = Frequenzsallwert {Hz
2 = Motor-Strom w
1 = Zwischenkreiz-Spannung [V DC)
4 = Motor-Dehmoment {% von M,] Anzelge arbeliel ab ca. 10 Hz

Hochlaufzell von 0 bis 650 Sekunden einstellbar, bazogen auf 0 Hr bis (, (PD13).
Iy

Ricklautzeil von O bis 650 Sekunden einstelbar, berogen aul £, (FO13) bis 0 Hi.
)

Zall von 0 bis 40 Sekunden bis durch Flankenvaruridung B POOY s 0 ass iy
dim volle Baschisunigung aktivier baw, deakiiviart wind, POOY = &-pac LT
- S-lérmige Hochlauframpa (PO02 oder PO03 = PD04) - LA |

Hothiautial = 15 aee _[j_
{
Frequenz-Saliwer (digital) einatelibar swischen 0 und 650 Hz o |

Sollwerauawahl. 0 = digltal, mit dan wallen "HEhar-Tialer"-Tasten
1 = anatog, Infeme 10 ¥ Spannung mit Potenbiometer oder extermer analog Sollwert
2 = Fegtfrequenz oder Molorpotantiometsr, abhdnglg von der Paramoimerung der
Bindreingdnga (POS2 - POSS)

Mit dieser Emateflung wind bestimmi, welche Peramatar angastelil werden kiinnan. Die Schilsselparamatar
sind: 0 = Eg konnen nur dis Parameter von PO01 bis PODO galessn und singastall wardan_
1 = Es kénnen nur die Farmmeter von PO0T bis POO2 eingestell vnd die Feremetar PD11
bis P44 galasen werden,
2 = Alls Faramater konnen singesiall wenden, jedochwind beim nachetan Aus-Einschalian
automatisch P00 aul 0 geseizt
3 = Alle Parameter kbnnen, auch nach awischenzeitichan Ausschalien singesicit wendan

nichifMichlige Sall- 0 = nicht wirksam
werspaicherung: 1 = wirksam nach dem Abschalton {d.n, dio Sollwerdndanng dber din Hiher Tiatar-
Tasten oder das Matorpoti werden auch bel Abschallen des Gerales gespeicheit)

Minimale Molorfrequenz von 0.0 bis §50.0 Hz einsieilbar
Makimaiz Motorfrequanz von 0.0 bls 650.0 He ginstaiibar

Mit dissem Parameter kesnn zur Vermeidung ven Resonanzerscheinungen des Antriebes eine Freguenz
singestelll werden, bel der ein Frequencbersich von ¢ 2 Hz ausgeblendal wind. In dem ausgeblendsien
Frequenzhareich isl ein stationSrer Beideb nicht miglich. Dieser Barsich wird nur durchfahmen

automafischean 0 = nicht wirksam
‘Wisdamanlauf | = automalisther Wisderanioul, wirksam nach MNetzausfall

il gissem Parametor wird das Einschalen des Umrichiers suf einen laulenden Molor ermoglichl

0 = pichi wirksam

1 = Fangschaltung maglich nach Netz-Spannungszuschaltung, Fehlar oder OFFZ-Funkbion (P05 = 1)
2 = Fangsachaltung ist immer wirkeam, auch Ober ain rechis / ain links oder OFF3-Funkion

&, £ noch ohne Funktlon, Einsfeliwent kann nichl gednden wendan

Is1 dhese Funktion auf 1 gesetzt, wind sin aufgetretenar Fehlzr aulomatisch zuriickgesatzl, wenn maghch, Wenn
nicht, whedarholl sich dieser Vorgang maximal 5 mal, in Immer griler werdenden Zeltabstinden. Nach dem
taizten Vemuch schaltal sich der Uimnchier darn endgliltig ab.

Frequenz bel anliegendem Analogsoliwart von OVOmMA bzw, 2Vi4mA (je nach Vorwahl in PO23) sinsiellbar.
Digse Frequenz (st emstelibar zweschan 0.0 bis 650.0 Hz und kann auch groBar aks PO22 gawshit wardan
—= Solwertinverienung

Frequenz bed anbegendem Analogsollwer von 10%/20mA, Diese Frequenz iaf einstelibar rwischen 0.0 big 650,0
Hz und kann auch klsmer als P021 gowihil werden. = Sollweriinverfiening

1
I |

Analog-Solwerd suswihien 0= 0 tis 10 Volt oder O bis 20 ma 1= 2 bis 10 Volt oder 4 bis 20 mA

Analog-Sollwedt 0 = kaine Addiion 1 = Addition des Analogscfiweries Iur Festiequen: und Eur
Motorpolentiomeier-Frequenz (bel PO0S = 2}

Duisr Tippasiwen rechis lzgl dis Frequenz von 0.0 bis 650.0 He fast, die dar Umricher iefer, wenn der Eingang
Tippbatriab rechis aktivien wird. Dieser Werl kann kielner als die Minimalfrequenz (P02 sain,
e Bleusrdunklion Drehhchiungs-"Umbehr® (siehe Seite 11, TebeBa ) ist miglich.

Der Tippsobwer Enks legt dia Frequenz von 0.0 bis B50.0 Hz fost, die der Umrdchier liefert. wenn der Eingang
Tippbetriab links akivdert wird, Diessr Wer kann kieiner als die Minimalfrequenz sein,
Die Stevarfunkbon Drehrchiungs-"Umkahr® [siehe Saite 11, Tabeile 2) Bt moglich

Hochlaufzedt von O bis zur Maxmalfrequens (sieha P0D13) for die Tipp-Funktion, Die Hochlaufzel kann von 0
bis B50.0 Sekundan singesiedl werden. [Hese Zeil kann such fiir andare Funktionen ader Solwearte genutzt
waenden (PO5S Emstalbwart 16),

Ribckisufrail von Maximalfrequenz (siehe PD13) bes 0 filr die Tipp-Funktion, Die Rockiaufzsil kann von 0 bis
650,00 Sekunden eingestail wenden . Disse Zeit kann auch fir andare Funktionan odar Soliwerte genutzt wenien
{FOSE Einstabwar 18).



Einsteliungen und Hinweise

PO51

PO

PO55

1. Festirequent DN 5 (Klemme 12}

2. Festfrequens DN 4 (Kemme 11)

Dle Festirequenzen werden

bel gleichzeitiger Anstausning

1 Festireqguenz OCIN 3 (Kiemme 10) addien
4_ Festfrequan: DI 2 (Kamma 9}

Mil diesem Paramalar kann dis Drehrichiung 1l jede esinzeline Fastireguanz festgelagt werden (sishe Tabslls

V). @5 erdolgt eine vorzeichenrchbge Addition der Festirequenzan.

Taballe 1 Invantierung des Fasisoliwens (PO45)
Einstell-Wert | 1. Festfrequenz i Festfrequanz 3. Festirequanz d. Festirequenz
!]- - —_ - -
i - - - -
2 - = = ==
3 - —_ = —-
‘ - - - -—
- - -— = -
& - - - -
T - - - -
Festsoliwert nichi Invertied - = Festsoliwer invertian
DIN 1 (Klemme 8)
DN 2 (Klemma 8}
DN 3 {Kiemme 10) Steusrfunktion der digitalen Eingdnge suswiihlan - sehe Tabale 2
Ced & (Klemme 11)
DIN 5 {Kiemma 12)
Taballe 2 Funkilonsauswahl der Bindrelngdnge
] POST P2 P o6 P oSS
o 1 oan 2 [F OIN 4 OIN &
Eirwtediwert T (orwres 1) | (imerern 8) | torramm 100 | (Kiaememe 1) | (Kiwwen 123 | MO
a hin Funkiion ° . . » -
1 4} nachin - Tigh
2 Bin links - - igh
] Uminahe . . . » figh
4 OFF 2 . . . L 1w
5 OFF 3 » - - » v
G Frafpquinz L LAEN & i (1] Hiigh
7 Tippean meciils e [ [ [} high
u Tipper e L] L] L L] igh
Muiomatisisnng
3 aciemar ainat [ ] [ ] - [ ] high
o bl P10 =1
1a Famlarmaidung Kecrmn . . Flarikm
Fronusnz vergraller
i) [Rampe max 10 Heiseo] . L] piigh
Froguenz varklsinerm
12 £ s, 10 Hefame] L] - - L] high
Abacrwlien dos
12 Ao ® g
14 ApuChaten dur P-Tasi high
" = Eimchatnn i g
dor
1B S e ® e
Entpredized der Digitaleingdnga: 0=125ms 1=75ms 2=285ms

Dieser Pammater bestimmi die Lail, fir die ain Signal an den Digitaleingdngen anliegen mulk, um eine Raaktion
Im Frequenzumrichler auszuldsen. FOr Anwendungen engibt sich darus eine gesamie Totzeil von T.5ms + eine

dar aben angagabenan Zalten.
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5.3 Erduterung der Betriebswerte (Parameter] und Einstellungen

Pammeier-hr. Elnstellungen und Himwaise

POS1 Mil dieser Einstellung wird die Konfiguration des Relais-Ausgangs RL1 {Klemme 181718} bestimmt,
(sishe Tabelle 3, Seite 12)

P62 Mt digser Einsteliung wind die Konfiguration des Ralais-Ausgangs RL2 (Klemme 19720} bestimmi.

(sishe Tabelle 3, Saila 12)

Taballe 3: Relaisausgang 1 und 2 (PO61 und PO&Z)

Konfiguration der Ralaﬂumginnn

Elmutal-itert Ausgangs-Balegung akthy

g kalie Adgargs-Belapag krw
1 Unirighlsr Hufed Ausgangssigne g
2 Limfichier Fragusra 010 Hz i
3 Moot Liufrichiueyg mehis igh
4 Sramnn halt Ge Lt [POSUPOEA wnd akiiv), bol Ausgioguens @ Min froguens (S012) o
] Umrichter-Ausgangefrepuens . £ Minmaifroguers (012 —C e
] Gepamb-Fatin o
T Umretisr-Ausgarganeguess & Soilwerl igh
a (EANRTTRETLING e
' Umcichisr-Smangaairom g FOOS high
10 Wamung: Matorsinom begrenzung [POBS) aw
11 Warnug. Maioiibertempernir (Fillberwachung) o

low akiiy: Im zu meldenden Zustand isl das Relais in seinem Ruhezustand

high akiiv: fm zu meldenden Zustand isi das Relsls angesisuen (angezogen)

PO&3 Es wird die Zeil von () bis 20 Sekunden singestelit, nach der nach dem Einschalien des Antriebes die exterms
Bremse Gber dus Bramsrolals angesieuen wind und ger Molor mé der in PO12 eingestelitan Minimalfreguenz
bettiaben wird.

PG4 Es wird die Zeft von 0 bis 20 Sekunden eingesteill, for die der Molor, nach Einfallen der exlemen Bremae
waiterhin mif der i P012 engeslalen Minfmalfeguenz betraban wird,

PO&s Stromachwelle fir Strommeldung. Dieser Paramater gibtan, bei walchem Strom das Melkderelais (RL1 oder RL2)
mil darm Einstellwert 9 schalbe!. Der Kotaki 6ffnet beim Unierschrelien des Stromweries.

POTY il diesem Paramelsr Kann der bai Belasting suftretends Schiupf einer Asynchronmasching in einam Betrieh
von 0% bis 200% dea Nannschiupfes kompangiarn warden.

AGHTUNG!
Bsl Betneb von Synchronmaschinen und parallel geschallsten Motoren (Gruppenantriebs) mud die
Kompensation durch Sstzen auf 0 deskirvier werdan

PoT2 Mit dizsem Paramater kann der Schiupd i Berelch 0% bis 500% des Nennschlupfes begrenzi werden und somél
ain "Kippen” das Antnebes verhindant werden, Bal Eraelchen der Schlupfgrenze nimmi dar Umrichter dia
Ausgangsfrequenz zurick.

POT3 Hier wird der filr die Gleichstrombramss aingasetrle Bramssbom wvon 0% bie 250% des Molomannsiroms

ben. Die Eingabe von 0 schaliel die Gleichstrombremse ab. Dée Daver def Glaichstrombremstng
ontepricht dar Rlickiaufzeil in Pemmeater POC3, YWahmend die Gleichstrombremsung akfivist, wird “dc” im Disglay
angersigl
istalne Aolaisfunktion aul den Enstelwen 4 {Bremss aln} programmied, istdie Gleichstrombremsung unwirksam

POT4 Um aina Uberhitrung salbsl- I # Malemennairm [POES) BN e
kilflender Motoren bei kiginen | | |
Drehizahizn zu verhindam, in = Motcmanafrecuans (P08t 0%t e
kann hier eine Lesiungsreduk-
flonskurve angewlinll werdsn, Die kugrsitige UberdastiEhigen wird
wallamin duvch dia intame Pi-Oberwachung bestimml, max. 150 %

Maotomennsirem [PO83) fkr max 1 Minuls AT T

POTE Hier rruls beim Verwendung sines Bremswiderstandes der singesetrie Widerstandswert Im Bareich von 55 oder
50 0 bis 250 O eingegeben werden. 0 schaliet den Brems-Chopper ab.

POTE Wil dissem Pammelar wird die Pulsfrequenz im Berelch von 2 bis 16 kHz sowie die PWhi-Modulationsart fiir

12

die Ausgangsspannung fesigelegl. Falls ain gamuschioser Belneb nicht unbadingl gefordan s, kénnen durch
niedrigers Pulstmeguenzen die Verusie m Umnichler und Molor sowie die Siiraussendung vermindert wemnden.
Maodulationsant 1 erzeugt aln bessares Rundiautverhalian des Motors bal sehr kiginen Frequenzen, withrend
Modulstionsart 2 geringers Verusts in Molor und Umdchler erceugl

o 18 kHz  Moduiafionsan 1 L] 2 kHr Modulatiansan 1
1 16 kHz  Modulationsant 2 T 2 kHe Modulalionaan 2
1 8 kHz Modulationsan 1 ] B-16 kHz Modulaiongan 3
3 8 kHz  Modulationsart 2 8 d4-8 kHz Modulabonsart 3
] 4 kHz  Modulationsan 1 10 24 kHz Modulafionean 3
B 4 kHz Modulationsan 2

HINWEIS Baim SK 5.500/3 kann nue bed Leistungseduktion mit 16 kHz gearbeite werdan
Bai Batrieb mit 18 kHz wird die Anzeige dae Stromes bel Frequenzen kleiner 10 Hz prinzipbedingl ungenau,



Parametehr Emsteliungen und Hinwaise

POT? Dar NORDAC COMFACT kannwah 0= lineare UA-Kurve =
weize stromgeregell (FCC) oder mif 1= FCC-Stromregelung kil 4 =
giner U-Kurve betrieben werden 2= guadratische LH-Kune

(LiHterkenrkinis)

HINWEIS .
Bei Betneb von Synehronmaschinen und paralisl geschalisten Moloren | "Ll
(Gruppenantieben) mul ene UT-Kenniinie sngastall wemdan. b B b

POTE Zur Anpassung des Drehmomenles belm Anfatien und bel kislnen Frequenzen an die Lastmaschineg kann
der Anfahrstrom im Berelch van D bis 260% des Nannstroms eingestellt werden, (statischer Boosl)
ACHTUNG Eine zu hohe Einstellung kann zur Ubsrmitzung des Molors fithren.

PaTe Hizr kann bei Antrizban mil hohem Lesbrechmoment slne fusitzliche Spennungsanhebong im Bemslch von
0 bis 250% des Nennstroms eingegeben warden, dies nur baim ersten Anfahren bis zum Emeichen des
Sollwertes wiksam &1 (dynamischer Boosl)
HINWEIS Diese Anhebung geschieht additiv zu POTE

POB1 Muotor-Mennfrequanz Digse Werla missen fir den verwendelan Molor

POE2 Maotor-Nenndrehzahl gingesigdll wenden, Lesen Sie de Daten bitte

POAZ Motor-Nannsirom am Typanschild des Mofors ab, Achtung: Die

PB4 Motoe-Mennapannung Werkssiratellungen sind bael den verschiedanan

POBS Motor-Neannkaisiung RORDAC COMPACT unterschiediich eingesteli

P66 Durch diesa Parameler kann dar Motomennstrom bagrenst und dadunch eine zu starke Erwlmung des Maloms
warhindan warden. Wird dar fesigaiagie War (berschritien, o wird die Ausgangsirequens so lange reduzian
bis disges Strom wiedar untarschiitten wird. Wihrend diesas Vorganges wird durch Bllnken der Anzeige eine
Wamung angezeigl (P931),

Po&y PTC-Aktivierung (Klamme 5/8) 0 = nichi wirksam 1 = pxlamer PTG wirksam

POES Durch Esiren dieses Parameiers auf 1 wird belm nichsten Einschalen aine automal=che Messung des
Standerwiderstandes das Motors dunchgetiha und der gemessene Wer in POBY abgelegt. Der Parsmeter wind
aulomatisch aul O zurickgesetsl

POES Es kinnen YWerta zwischan 0.1 0 bis 100 0 eingegeben warden ond durch POAS automalisch initien wardsn.
Cesor Wert ist sshr wichtig filr den Motorstrom bel klsinen Freguenzan. - Anlaufdrehmoment!

PRad Wenn der NORDAC COMPACT durch eine Datanfemalaserung dber die senalle Schnilistelle RS 485 batrieban
werden soll, kann Uber dioses Faramater dia Bus-Adresse singegeben werden Berslch 0 bis 30

POa2 Higr wird din Baud-Rats dar ampfangenan Daten-Telegramme 2ingageban,

Elrated] énrt 3 4 L] 6 L
Dalenrals beiis 1200 Baixl 2400 Bl 4,800 Boid 1§ B0 Baid 12000 Bt

POR3 Cis Zeitiingn sner Telegramm-Ausisireit ist das ruidesige Zedintenall zwischen rwel Datentelegrammon, dis
omglangen werdan, Dée Telegramm-AustaBeeif wird nach Eingang der ersien Datennachricht wirksam und kann
pwischen O und 240 Sehunden eingastsll werden. Der Wert 0 schafst die Obemachung ab.

POo4 Im Datentalagramm wenden Sofhkere in 0% bis 100% Werten Gbertragen. Daher mul in diesem Parameter dis
100% Sollwert entsprechende Frequens singestall werden

P101 Mit dizsam Paramatem wird sntweder aul Eurnpa-Standard oder auf USA-Slanden gesetzt, Dabei werdan auch
dio Molomdaten auf die entaprachande Marm 50 Hz oder 80 Hz umgestell. Nach Anderurg dieses Paramalars
1£t sing Udadung mit PE44 durchzuflihren|

P111 Lmrichismannieistung, reingr Anzsigepammeter

P@10 Mit dieser Einsiallung wird zwischen infemar Stousrung (Vorortbeltieb] oder extermer Steuemng
{Auvtomatiskerung) Ober die Scholfisizile RS 485 eingestell: 0 = Intem 1 = extem

Paz2z DHeser Purameler enthdll die Softwarevarsion des Gariles

Pa23 Gerde-Anlagen-Nummed, kann beliebiy eingessil werdan.

PE30 Zulatzt suigetretener Fehler, dor zur Geriteabschaltung fihne. Hierfir gilt dis Tabale unter dem Abgcnni “S1or-
und Fahlsmaldungan” auf dar Saite 15,

P Linter diegam Parameter wird die zuleiri sufgetresiene 'Wamung bis sum nichaten Spannungsireischalian
gespaichart: 2 = Btrombegrenzung akiiv (POBE) 4 = Schlupfbegrenzing dberschrttan (POT2)

3 = Spannungabegrenzung aktiv § = Motoniberiemperatur (I°t, POT4)
Podg Mil dieser Einstefiung kinmen dis Werkseinstellungan hargestelit werden. Alle Parametsr werden auf die

0 = kaine Verdnderung 1 = Setzt alle Parameter auf die Werkswere

13



6.0 Sieverung

Die Steuerung des NORDAC COMPACT kann intem (Voror-Beiieb) Ober die Badisntastan oder extern (Automatisiarung) (bar sine
Dalenisliung, die an die Schriltstalle /B (Mlemme 12/14) angeschiossen wird, srfolgen. Werksseilig ist diz inteme Sleuenmg eingesteli

8.1 Inteme Steuerung {Voror-Belrieh)

In der Betrsbsar intema Datanvararballung rmaghen dar Mikroprozessar nuraul die Tasten des Badienieldes, Anderingen der Paramelarwets
‘erfaigen in dizsem Fal Ober die Tasten P bzw. t odar &

Stouarbefehle, die dber die Schnittstells RS 485 emplangen werden, haben keine Auswirkung, jedoch wind dis Status-information vollsténdig
Ium Laitrechner (bemragen. L

6.2 Extems Steusrung (Automatisisring)

‘Bai der axiamaen Stsoerung wird der NORDAC COMPACT Ober gine senelle Schniltstelle RS 485 betraben. Die serielle Schnitsiefe RS 485
isl als 2-Draht-Varbindung Il bidirekilonale Dateniibadmgungen susgelzgl

An die externe Stsuarang kinnen mehrere NORDAC COMPACT gleichzedtiy angaschiossen werden. Die Motoraniiebe sind individusil
gdressiarbar und damit sind dle Programmabliiufe genau zuzbardnen.

Die sarelle Detenfemibadragung lber dis Schnittsiells RS 485 erfolgen nach dem USS-Profekoll,

Bel Betrleb mét axtemer Steusnung werden inteme Steuerdmpulse (DIN 1 ... DIN 5) nichl angenommen, &= sei denn die Funktion OFF 2 oder
OFF 3. Dlese sind wellarin akilv. Aullendem gibt 8 den Einsiellwen 8, hizrmit kann dis extama Sisuerung susgeschakiel wendsn und dis DIN
1 big DIN 5 aktiviert wardan, Hiemu sind die Steverfunklionan wie sie unter den Pammeter-Nummem PO52 bis POSS angegaban warden,

sinzusiallen.
(Beachtan Sle such die zugehfrge Tabelle 2 auf Seita 11).

63 Freguenz-Soliwerl
Die Ausgangsfrequenz des Umchiers und damit die Dretizahl des Maotors kann {nach dem Ein-Befehi rechts ader links) sof fonf verschiedenen
Wegean vorgegeben und kentrolien werden. Das sind
1. Digitaler Frequsnzsolhaert
Der digitala Soflwert (nach dem Ein-Signal) (st unter der Parameler-Nommer PO0S einzustellan und von O bis 650 Hz vorzugeben
Wahrand des Betriebes kann mit den 1 |-Taaten die Ausgengsfrequanz verndert werden, eine Bagrenzung arolgt durch PO12 und
PO13
2 Anslogar Sollwart
Der analoge Frequenesoliwen richiet sich nach einer extamean Soliwerispannung oder Sirom, dis das Frequanzminimum bed 0VimA

brw. 2VamaA (FO23) bestimmt und das Frequenzmasdmurm mit 10020mA festiegt. Der Analogeingang wind mif den Parametam POZ1
bl PO24 konfguiert.

3 Motorpotent ometer
Wit dar Motorpotentiometedunkiion kann dar Sallwen Gbes de Bindreinganga amhiéhl cder varmindad werden, Die Funklion wisd aber
dig Parmmeter POSZ biz POSS akfiviert Der Molorpotentiomeler-Sollsert kann entwedar allein oder additiv zu den Festirequanzen
oder rum Analogsoliwen verwandet werden {sisha PO24).

4, Fast alngestellter Frequenzsollwert
Festireguanzan werdaen mit don Parametern P041 bis PO44 gingosialil und konnen mil PO45 in der Drehnchiung nach den Angaben
in der zugshdngen Tabella 1 varinden wardan, Die Fesifrequenzen wardan (bar digitale Einglnge (Klemmen 8-12) akiivier, (siehe
Pammeirisrung PO52-POSS und Tabelle 2 auf Saite 11)

B. Selkwert Uber Datenferndbertragung [(Automatislerung)
Im Datentelogramm wird ain Sollwert von 0 bis 100%, smha Pammeater POS4 Obedragen.

64 Tippsoliwert

‘Wird diesa Funktion progrmmmizrt und angesteusn, ist dis “normale” Freigabe (2in rechiafinks) blockien. Bei dieser Funktion abedtet der
Umnichler mil siner lest eingesteilien Frequenz, die mit dan Oblichen Frequenzsollwertan nichl verdndar wanden kann.
‘Wihrend der Uimrchisr mi der “normalen” Freigabe arbeitet, ist die Funkdion Tippsoliwen blockiert

14



7.0 Stér und Fehlermeldungen

Beim Aufireten eines Fehlers edoigt eine Schutzabschaltung und as emcheint die Anzeige eines Fehler-Codes i Display. Der zulets
auigatretena Fohler wird unter der Paramater-Nummer PE30 abgespeichen und ist dort abrufoar, Dis Anzeige z.B. 0004 bedautel, der hizis
Fahlar war FOO4 in der Fehlsdsia

Angazeigisr Text

Maldisrig

Mégiiche Ursache

Fog

Fod

FOdra

FO04

FORS

FDoa

Fooa
Foia
Foi1
Fo12

Fo13

F108

F112

F151 - F154

blinkende Anzeige

Uberspannung

Ubarstrom

Motor Dnetampedmiur

Uberamperatur Umrichier
LSS Prolokoll time out

Unt=rspannung
Iniealismrungsfehker

Fehler inteme Schiittstels
Fahler seralle Schnittstalls

Programmiehler
Parmmaineningsishler POIS
Peramatnenungetehler PO12
Parametrianungstehlar

Binfrslngang

Programmabsturz

Warmiing!
sighe P831, Seite 13

PO75 = 0, Brems-Chopper mull aidivert wendan
Brams-Chopper oder -Widerstand defek!

Malormisiung ru hoch

Kurz- pder Erdschiull am Ausgang
Motorzuseliung ist zu lang (Kabelkapazitit)
Hoehlaufzedl zu kurz (PO0Z)

Motordaten (POB1 - POEG) priden

Boost zu hoch (POTS + POTA)

Moalar blockien ader Ubanastal

Motor Gberiaziet
Motor mit grofem Schiupl - E,, erhihen

Metor st Oberlssisl

PTC oder Drantbricke wnigrbrochen
POBT auf »>1<< phne angeschiossenen PTC

Umgebungstemperalur zu hoch
Garltebaliftung nichi frai

Serielle Schnitstelia (berprifen
Einstallung Busmasier POS1-PO93 priden

Netzspannung zu niedrig
Parametrierung kontrmBiersn
Helz AUS und wieder EIN schalien

SchnitistaBardubung prifen
Tabegrarmm Ausfalzei zu kiein (POG3)

Metz AUS und wieder EIN schallen
Programmabsiuz durch slekiromagnetische Strungen

Motorpotifunitbion mahrfach oder nicht vollatandig
aull Bindmeingnge paramatian

Paramaler P012 kisiner als PO13 ainsiallen
Emnstedung der Binareingange POOZ-POSS 3o Andem, dal nichl 2

Einghings die selbe Funkilen haben, Dies gif [ die tinhale 2, 3 wnd
T ha 16

netzsaitign Sifmspannungen

Schalen von Relais oder Schiitren chne Baschaltung mil Frafauldiodo
oder RC-Kombination

micht abgeschimmte Steverteltungen

schiechie Gerdleerdung oder Erdschieife sufgebaut

Schaltungsvomchiag:

Npcoamtapmmiiwiig RlFdlimpmjimiag

. 1

_I

i | ' —_—

l

Ainae

Wenn ein Fehler beseitigh wirda, kann der Sidrspeichar des Gardtes geidech! warden, Hiarzu dw Taste P pwsimal dricken oder den Fahler
Obar ginan aul Ricksetzen pammelieren Bindreingang guitfieran (Funklion iGschen, sieha Tabelle 2, Ssite 11).

15



.0 Metzfiter
MNormateaustihrung enthalt: - Kondensatoren

« \grisionan -+ Schiitzen den Umrichier gegen nomale nelrseitige Spannungsspifzen

Sonderiille:
- Einbau sings handelsdblichen Netzfifters - Sohitet vor hiherfrequenten Spannungsspitoon

(Daten aul Anfrage) (2. B. bei Bandstromkompensationsanlagen. Schwaianiagen u.d.}
81 Funkentsifining
Isf bei Badarf maglich
Reduzieren der Abstahlung auf die Werde der EN 55011 Grenzwerlklnsse B {mit der Opfion Fillerset)
- Bei netrseiliger Kopphung == Elnsatz aines Funkentsioritar
- Bal Abstrahiung der Motoruleitung -+ Einsalz eines abgeschirmien Kabels odar Veregen im geendeten Slahlpanzemohr
- Boi Abstrahlung cas Gerites -= Einsalz emes metalisienen Geritedackels odar in einam Stahlschaltschrank
) Masseverpindung (FPE) nach Plan hersisllen u) o)

- sehr nledarohmig ausflihmen

- Anschiu'Ubergang mil grolR&chigem b : Gk L on

Quarzchnill harmtekien !
Abechimung

- 50 nahe wia mbglich an dan Umrlchler
und Motor heranbringen (= 0.2 m)
untarbrechen

- nicht
. beldsaitig mit Masse (PE) verbinden, ,
ovil. auch nur einseltig am Limrichier =
WWann Funkentstérung mit Matnahme &) nichi N

emeicht wird - Malinahma b) treflen. )

CT

b} wie a), jedoch mit zusdtzlich arhdhiom
Autwand, mit Leltungskompensationsdiosse

£l el =l

-

-
-

{Drmgssin und Filter biw, Fitarsal
auf Anfrage gegen Mehiprels lsherbar)

Elepr

. .-:-_—'—'l‘-
a2 i

8.2 Besinflussung anderer Verbraucher =t Mt

Hauplursache, Kapazfive Kopplung auf des Erdpolential —= Vedegan Sie Schutziciter und Motorkabel getrennt
- Schaffan Sie eine guis zenirale Schutzieilervertindung

Zur Verbessenung der slekiromagnetischen Varriglichket {EMV] ven empfindlichen Garilen
{z.5. SPS-Sleustungen oder kapazilive Gaber) kinnen nachfolgende Matinahmen getroffen werden

N s aants wasihioh
- setir ndederchmig
- AnschiulUbergang mit groGfachigam a)
Gusrschnint hemstellen
= Umrichiadihikdrpar gut auf der .

Moniagepiatle srden. Eveniueli mit —REL WY LU
Kontakischrauben oder Zahnschelben. T

lmie-| F by

Abschinmung

- g0 nahe wie mighch an dan Umachier und Molor
heranbringen (< 0,2 m)

= nichi unterbrechen

- beidssitig mit Masgse (PE) varbindoan by

b) wie a), jedoch bet evil. notwendigem 1=,
arhithian Autwand und zusdizlicher Lalungskompensafion — flator
(Drogsaln auf Anfrage gogen Mehmpreis lleferban) b L

8.3 Vorschriften

- Beschien Sie dia drilichen Sicharhatsmalinahmen

- Halten Sie diz Unfaiverhliungeworschriftan ain

- Bafolgen Sle die Bastimmungan fr die Erichilung von alakirischen Schaltanlagen
und Steuerungen awch in Verbindung mit elektronlschen Kempaonenten, 7.8 VOE 0110,
VDE 0160, VDE 660, VDE 0113 odar andars |

ACHTUNG 11

Dia Entiadersll der Zwischonkmeiskondensalonen nach ainsr Nelzabschaiung betrdgl unter Umsidanden
malir als § Minuten | Labansgofahr [
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20  Technische Daien

Typ 8K . 25011 3701 S50M1 7501 110041 15001 2200N1
Ausgangsdavereisiung VA 800 230 1270 1500 2100 2800 4000
max. Motodeistung dpollg W 250 aro 550 T&0 1100 1600 2200
Ausgangsnennsirom A 1.5 2.0 26 34 4.4 64 9.0
miax. Daverausgangssirom A 18 2.3 3.3 a8 5.5 T 10,4
Uberasibarkeli 150 % fir 60 sec. bmzogen auf dia Nennleistung
Melzspannung 47 - 63 Mz 1Tx230NV 4 18%, 2x 208V = 10%
Ausgangsspannung Ix230V £ 15%, Ix 200V = 10%
Umnichiar-Wirkungsgrad 87 %
emplohiana
Netzsich A (irige) 10 10 10 8 20 20 25
Eingangsnennsirom A 3.0 3.8 55 6.5 14,0 18.0 20.0
f;nh;m il nain nedin nem M naln nein @
Gawlehl oo, kg 22 23 22 22 45 4.5 4.5
Taktraguan: kHz 2 .18
Typ SK ., 1500/3 220073 0003 400013 550073
husgangsdauerisisteng kVvA 248 4.0 5.2 T.0 8.0
max. Molorigistung 4poligkyy 1.8 2.2 3.8 4.0 55
ALSGANGANENNIIrem A 3.7 52 [ 8.2 11.8
max Daverausgangsstrom A 4.0 5.8 .7 102 13.2
Oherasibankeail 150 % fir 60 sec. berogen auf dia Nennleistung
Matzspannung 47 - 53 Hz I %380V ., 600V 4 0%
Ausgangsspannung Ax380V . 500V + 0%
mﬂm&r—vm:gumu 87 %
empfohiene
Hetmlnrunm_n_ A (irdgs) e e 18 20 20
Eingangensnnstrom A 5.5 7.5 10,0 125 16.0
Eg:-lL:hn durch aingebaulen i s ia I ia
Gawicht ca kg 4.5 4.5 4.5 4,6 4.5
Taktfrequenz kHz 2 .. 8, bai
2..18 Leistungsreduktion
much 18 méglich
Gameainsame Daten
Ausgangsfreguanz 0 - G50 Hr
Soltwertkonstans anaiog < 1%, digital < 0,02%
Leistungsfaktor der Nenngrundschéingung =07

Kihimifiehempemtur 07 bls +40°C frél von Feuchiigkell und aggressiven Gasan; chne Dackel + 50°C
Lagerempermtur 20°C big +#70°C el von Feuchiigkeif und aggressiven Gasen

Luftfeuchiigkeit 90 % rel.. chne Kondensatlon

Aufsielihihe bis 1000 m Gbor NN ohne Raduzisrung der Leistung

Sehutzan NEMA 1 (P 21)

elekirischer Schute

ardsohiul- wnd kurzschiuffes

Funkentsifrgrad Granzwertklasse B nach EN 55011 (mil Netzfillarsal)
Motortemperaturiberwachung FTG-Eingang und ¥ . [ - Uberwachung

Zutprgungen UL-Approbation und CS5A

Farligung nach |50 0001

Technische Andarungen voroenalten

T.-Mr, DGOBIIGS
Stand: 01795
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BAUKASTENSYSTEM

GETRIEBEART ANBALELEMENTE
- _| —
STIRNRADGETRIEBE = | b 11 S| ELEKTROMOTOR
(FUSBAUSFUHRUNG) | i =
1 y
: |';! ___l |
i = BREMSMOTOR
STIRNRADGETRIEBE 00 | | ;
(FLANSCHAUSFUHRUNG) —[ :
. =
Y X
B r=__| 'Ij §||'|___r |
M — REIBRAD-VERSTELL-
a— =4 |*=‘=_ GETRIEBEMOTOR
FLAGHGETRIEBE i
MIT HOHLWELLE
U_ I = ‘ M
1 — VERSTELLGETRIEREMOTOR
FLAGHGETRIEBE . = J | i
MIT VOLLWELLE . ﬁﬂ [
—
o . | IEC ANBAUZYLINDER
SCHNECKENGETRIERE N
{FUSSAUSFUHRUNG) }‘ _J -
:i" |
P i Jl""l ANTRIEBSLAGERGEHAUSE
fiie = =
SCHNEGKENGETRIEBE F"E‘L - i
(AUFSTECKAUSFOHRUNG) e
SCHNECKENGETRIEBE rﬁaﬁ_ﬁ = ANTRIEBSSEITIGER FLANSCH
(FLANSCHAUSFUHRUNG) ]'._ e |
]
KEGELRADGETRIERE H = ANLAUFKUPELUNG MIT UND
(FUSSALSFUHRUNG) = i 1&1 OHNE BREMSE
P
KEGELRADGETRIEBE i = KUPPLUNGS-BREMS-
(AUFSTECKAUSFUHRUNG) e | o L’ — M KOMBINATION
Ty (A
KEGELRADGETRIERE STIRNRADGETRIEBE FUR
(FLANSCHALSFUHRUNG) EXTREM NIEDRIGE
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